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Hinweis:

OMRON-Produkte sind zum Gebrauch durch einen qualifizierten Bediener
gemalR angemessenen Verfahren und nur zu den in diesem Handbuch
beschriebenen Zwecken gefertigt.

In diesem Bedienerhandbuch werden Sicherheitshinweise nach folgenden
Konventionen gekennzeichnet und eingeteilt. Beachten Sie stets die Informa-
tionen in diesen Hinweisen. Ein Nichtbeachten der Sicherheitshinweise kann
zu Verletzungen oder zu Sachschaden fiihren.

& GEFAHR  Kennzeichnet eine bevorstehende geféhrliche Situation, die zum Tod oder zu ernsthaften
Verletzungen flhrt, wenn sie nicht vermieden wird.

& VORSICHT Kennzeichnet eine potentiell gefahrliche Situation, die zum Tod oder zu ernsthaften
Verletzungen fliihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

A Achtung Kennzeichnet eine potentiell gefahrliche Situation, die zu kleineren oder mittelschweren
Verletzungen oder Sachschéaden fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

OMRON-Produktreferenzen

Visuelle Hilfen

Alle OMRON-Produkte werden in diesem Handbuch gro3 geschrieben. Das
Wort ,Baugruppe“ wird ebenfalls gro3 geschrieben, wenn es sich auf ein
OMRON-Produkt bezieht, unabhangig davon, ob es im Eigennamen des
Produkts auftritt oder nicht.

Die Abkurzung ,Ch", die in manchen Anzeigen und manchen OMRON-Pro-
dukten auftaucht, bedeutet haufig ,Wort“ und wird in dieser Dokumentation in
diesem Sinn ,Wd* abgekurzt.

Die Abkirzung ,SPS* steht flr speicherprogrammierbare Steuerung. Aller-
dings wird bei einigen Anzeigen von Programmierungsgeraten die Abklrzung
-,PC“ verwendet, die fir ,Programmable Controller* (Programmierbare Steue-
rung) steht.

Die folgenden Uberschriften tauchen in der linken Spalte des Handbuchs auf
und helfen lhnen, verschiedene Arten von Informationen zu finden.

Hinweis Kennzeichnet Informationen von besonderem Interesse fiir effizienten

1,2,3...

© OMRON, 2002

und zweckmaBigen Betrieb des Produkits.

1. Kennzeichnet Auflistungen aller Art, z. B. Verfahren oder Checklisten.

Alle Rechte vorbehalten. Diese Publikation darf ohne vorherige schriftliche Genehmigung von OMRON weder als Ganzes
noch in Ausziigen in irgendeiner Form oder auf irgendeine Weise, sei es auf mechanischem oder elektronischem Wege oder
durch Fotokopieren oder Aufzeichnen, reproduziert, auf einem Datensystem gespeichert oder iibertragen werden.

In Bezug auf die hierin enthaltenen Informationen wird keine Patenthaftung iibernommen. Da OMRON weiterhin an einer
stindigen Verbesserung seiner Qualititsprodukte arbeitet, sind Anderungen an den in diesem Handbuch enthaltenen
Informationen ohne Ankiindigung vorbehalten. Bei der Herstellung dieses Handbuchs wurden alle Vorsorgemaflnahmen
ergriffen. Dennoch tibernimmt OMRON keine Verantwortung fiir etwaige Fehler und Auslassungen. Es wird keine Haftung
fiir Schiden iibernommen, die aus der Nutzung von in diesem Dokument enthaltenen Informationen zuriickzufiihren sind.



Baugruppen-Versionen von CPU-Baugruppen
der CS/CJ-Serie

Baugruppen- Eine ,Baugruppenversion® wurde eingefiihrt, um CPU-Baugruppen der
Versionen CS/CJ-Serie entsprechend der Funktionalitdtsunterschiede, sich durch Wei-

terentwicklungen der Baugruppen ergeben, zu kennzeichnen. Das gilt fur die
CS1-H, CJ1-H, CJ1M und CS1D CPU-Baugruppen.

Kennzeichnung der Die Baugruppen-Version ist, wie unten gezeigt, rechts von der Lot-Nummer

Baugruppen-Versionen auf dem Typenschild der Produkte angegeben.
auf den Produkten

CS/CJ-Serie CPU-Baugruppe ~ Produkt-Typenschild
~| omrONn CS1H-CPU67H

CPU Baugruppe

Lot No. —_| Ba_ugr_uppgnversion
Beispiel fur
Baugruppenversion 3.0
|:| T Lot No. 040715 oooo@
\\\\ OMRON Corporation MADE IN JAPAN

* CS1-H, CJ1-H und CJ1M CPU-Baugruppen (auBBer Low-End-Modelle),
die am oder vor dem 4. November 2003 hergestellt wurden, besitzen
keine Angabe der Baugruppen-Version (d. h. die Stelle fiir die oben
gezeigte Baugruppen-Version ist unbeschriftet).

* Die Baugruppen-Versionsnummern der CS1-H, CJ1-H und CJ1M CPU-
Baugruppen sowie der CS1D CPU-Baugruppe flir Einzel-CPU-Systeme
beginnen mit der Version 2.0.

* Die Baugruppen-Versionsnummern der CS1D CPU-Baugruppe fir
Duplex-CPU-Systeme beginnen mit Version 1.1.

e CPU-Baugruppen ohne Angabe einer Baugruppen-Version werden
bezeichnet als CPU-Baugruppen vor Version [1.L1, wie z. B. CPU-Bau-
gruppen vor Version 2.0 und vor Version 1.1.

Prifung der Baugruppen- CX-Programmer Version 4.0 kann zur Prifung der Baugruppen-Version
Version mittels verwendet werden. Dazu gibt es zwei Méglichkeiten.

Programmiersoftware * VVerwendung der SPS-Informationen
* Bei Verwendung der Baugruppen-Herstellungsinformationen (Diese
Methode kann auch fir Spezial-E/A-Baugruppen und CPU-Bus-
Baugruppen verwendet werden.)

Hinweis CX-Programmer Version 3.3 oder niedriger kann nicht zur Prifung von
Baugruppen-Versionen verwendet werden.

SPS-Informationen

e Wenn der Gerate- und CPU-Typ bekannt sind, wéahlen Sie ihn im
Dialogfeld Andern der SPS aus, gehen Sie online und wahlen Sie in den
Menis SPS - Bearbeiten - Information.

* Wenn Geréte- und CPU-Typ nicht bekannt sind, diese aber direkt Uber ein
serielles Kabel mit der CPU-Baugruppe verbunden sind, wahlen Sie SPS -
Auto Online, um online zu gehen und wéhlen Sie dann in den Menus SPS -
Bearbeiten - Information.
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In beiden Fallen wird das nachfolgend abgebildete Dialogfeld SPS Informa-
tion angezeigt.

x
Froject PLC type: CS1H-H CPUE?
—&ctual Characternistics
Tupe: CS51H-H CPUEY
Urit er. Baugruppenversion
Program memary: 257024 STeps
U zeable: 2RE406 Steps

Frotected: Mo
temaony twpe:

File/memany card: Mo

D ata memary: 32768 Wiords
Extension: 0 FKwiords
EM barks: 13
Bank. size: 32768 Words
10 memorny: 11.5 Fifords
Timer/counters: g FKwiords

Verwenden Sie oben dargestellte Anzeige zur Prifung der CPU-Baugruppen-
Version.
Baugruppen-Herstellungsinformationen

Klicken Sie im Fenster /O Table mit der rechten Maustaste, und wéhlen Sie
die Optionen Unit Manufacturing information - CPU Unit.

T 1 PLC IO Table - NewPLC1
File Options Help

=10l x|

|
RPN Uit ManuFacturing information ¥

-4y [0002] Rack | Inner Board Software Switches Innet Board
(-4 [0003] Rack 02

[catm-cPuzz Run v

Das nachfolgend abgebildete Dialogfeld Unit Manufacturing information wird
angezeigt.



Verwendung der
Baugruppen-
Versionsetiketten

Unit Manufacturing Information EHE
File Help

— Manufacturing Details

:

Rewvizion
FCE Revision ABD

Software Revision I.-’-\E IEI
Lot Murnber IDdD?D'I
| F—

t anufacturing 1D

| Baugruppenversion ‘

T

@

Unit %er. 30

— Uit Text

There ig no Memomny Card installed

|{cS1H H crue?  [Program

Verwenden Sie oben dargestellte Anzeige zur Prifung der Baugruppen-
Version der online verbundenen CPU-Baugruppe.

Die folgenden Baugruppen-Versionsetiketten werden mit der CPU-Baugruppe
mitgeliefert.

{ ver. 3.0 } [ Ver. }
[ ver. 3.0 J { Ver. }

N=2av7yFIc&darz=yt
DEBBEOEREERT 510
DINLTT,
BEICEHE LT, REOREIZEEY
FFTTEHEALEEL,

Diese Aufkleber kdnnen zum
Umgang mit den Unterschieden
zwischen den Baugruppen
hinsichtlich der verfligbaren
Funktionen verwendet werden.
Bringen Sie den entspre-
chenden Aufkleber auf der
Vorderseite der Baugruppe an,
damit die Version der aktuell
verwendeten Baugruppe
erkennbar ist.

Diese Etiketten kénnen an der Vorderseite von alteren CPU-Baugruppen
angebracht werden, um sie von anderen CPU-Baugruppen abweichender
Baugruppen-Versionen unterscheiden zu kénnen.



Angabe der

Baugruppen-Version

In diesem Handbuch wird die Baugruppen-Version einer CPU-Baugruppe wie

in der folgenden Tabelle dargestellt angegeben.

Produkt-Typenschild

Bedeutung

CPU-Baugruppen ohne Angabe einer
Baugruppen-Version

AT T TSN
Lot No . XXXXXX XXXX \ )

_—_—-

OMRON Corporation = MADE IN JAPAN

CPU-Baugruppen mit Angabe einer
Version (Ver. [1.[1])

—
- -~

-
Lot No. XXXXXX XXXX \ \Ver.D 0 _ )

——

OMRON Corporation ~ MADE IN JAPAN

Bezeichnung einzelner
CPU-Baugruppen
(z. B. CS1H-CPU67H)

CS1-H CPU- Baugruppen vor Version 2.0

CS1H-CPU67H CPU-Baugruppe Ver. L1.L]

Bezeichnung von
Gruppen aus
CPU-Baugruppen
(z.B.CS1-H

CPU- Baugruppen)

CS1-H CPU-Baugruppen vor Version 2.0

CS1-H CPU-Baugruppen Ver. [1.[]

Bezeichnung einer
ganzen Serie von
CPU-Baugruppen

(z. B. CPU-Baugruppen

der CS-Serie)

CPU- Baugruppen der CS-Serie vor
Version 2.0

CPU-Baugruppen der CS-Serie Ver. [1.L]
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Baugruppenversionen und Chargennummern

Serie Produktbezeichnung Herstellungsdatum
Frither | Sep.2003 | Okt. 2003 | Nov. 2003 | Dez. 2003 | Jun. 2004 Spéter
Cs- CS1 CPU- CS1Ll-
Serie | Baugruppen crPULIC] Keine
Baugruppenversion
CS1-V1 CPU- CS1Ll-
Baugruppen CPULI-VA Keine
Baugruppenversion
CS1-H CPU- CS1Ll-
Baugruppen CPULICH CPU-
- ; CPU-Baugruppen Ver. 2.0 Baugruppen
CPU-Baugruppen vor Version 2.0 (Lot-Nr.: ab 031105 ) Ver. 3.0 (Lot-Nr.
ab 040622)
CS1D | CPU- CS1D-
CPU- | Bau- CPULLH CPU-Baugruppen Ver. 1.1
Bau- gruppen CPU-Baugruppen vor Version 1.1 -oal -1
gruppen | far ( Lot-Nr.: ab031120)
Duplex-
CPU-
Systeme
CPU- CS1D-
Bl%up-pen CPULIS CPU-Baugruppen Ver. 2.0
o (Lot-Nr. ab 031215)
Einzel-
CPU-
Systeme
CJ- CJ1 CPU- CJ1G-
Serie | Baugruppen cPUL CPU-Baugruppen vor
Version 2.0
CJ1-H CPU- CJ10-
Baugruppen CPULILH CPU-Baugruppen Ver. 2.0 CPU-
i ( Lot-Nr.: ab 031105) Baugruppen
CPU-Baugruppen vor Version 2.0 Ver. 3.0 (Lot-Nr.
ab 040623)
CJ1M CPU- CJ1M-
Baugruppen cpPuLI CPU
(auBer Low-End- c R
Modelle) augruppen
CPU-Baugruppen vor Version 2.0 ?fotg:ﬁ??gzugg;a?o\ée)r. 20 Version 3.0 (
Lot-Nr. ab
040624)
CJ1M CPU- CJ1M-
Baugruppen (Low- | CPU11/21 CPU
End-Modelle) Baug-ruppen
Baugruppen-Version 2.0 Version 3.0 (
(Lot-Nr.: ab 031002 ) Lot-Nr. ab
040629)
Pro- CX-Programmer WS02-
?nrgn- (E:i/(Em- Ver. 3.2 Ver. 3.3 Ver. 4.0 IVer. 5.0
soft-
ware




Unterstiitzung von Funktionen nach Baugruppen-Version
CJ1-H/CJ1M CPU-Baugruppen

Funktion CJ1-H CPU-Baugruppen CJ1M CPU-Baugruppen, CJ1iM CPU-
(CJ1J-CPULILIH) auBer Low-End-Modelle Baugruppen,
(CJ1M-CPULIL]) Low-End-
Modelle
(CJ1M-
CPU11/21)
CPU- CPU- CPU- CPU- CPU-
Baugruppen Baugruppen Baugruppen Baugruppen Baugruppen
vor Version 2.0 | Version 2.0 | vor Version 2.0| Version 2.0 Version 2.0
Herunterladen und Heraufladen | --- OK OK OK
von einzelnen Tasks
Verbesserter Leseschutz durch | --- OK OK OK
Verwendung von Passwértern
Schreibschutz von FINS-Befeh- | --- OK OK OK
len, die Uber Netzwerke an die
CPU-Baugruppen gesendet
werden
Online-Netzwerkverbindungen | OK, aber nur, OK OK, aber nur, OK OK
ohne E/A-Tabellen wenn ohne wenn ohne
feste E/A- feste E/A-
Tabelle gearbei- Tabelle gearbei-
tet wird tet wird
Kommunikation tber bis zu OK bei bis zu OK bei bis zu OK bei bis zu OK bei bis zu OK bei bis zu
8 Netzwerkebenen 8 Gruppen 64 Gruppen 8 Gruppen 64 Gruppen 64 Gruppen
Online-Verbindung zu SPS- OK ab Lot-Num- | OK OK ab Lot-Num- | OK OK
Systemen Uber NS-Terminals | mer 030201 mer 030201
Einstellung der Worte fir OK OK OK
Steckplatz-Startadressen
Automatische Ubermittlung bei | --- OK OK OK
Einschalten der Versorgungs-
spannung ohne Parameterdatei
Automatische Erkennung der | --- OK OK OK
E/A-Zuweisungsmethode flir
automatische Ubermittlung bei
Einschalten der Versorgungs-
spannung
Start-/Endzeiten des Betriebs | --- OK OK OK
Neue MILH, MILR, MILC |--- OK OK OK
Anwen-  [_pT DT, <DT, |- OK OK OK
;iuhrllgsbe- <=DT, >DT, >=DT
ene BCMP2 OK OK OK OK
GRY OK ab Lot- OK OK ab Lot- OK OK
Nummer Nummer
030201 030201
TPO OK OK OK
DSW, TKY, HKY, OK OK OK
MTR, 7SEG
EXPLT, EGATR, OK OK OK
ESATR, ECHRD,
ECHWR
Lesen OK OK OK
aus/Schreiben in
CPU-Bus-
Baugruppen mit
IORD/IOWR
PRV2 OK, aber nur OK, aber nur
bei Modellen mit | bei Modellen mit
integrierten E/A |integrierten E/A

xi



Von Baugruppen der Version 3.0 und neuer unterstitzte Funktionen
CJ1-H/CJ1M CPU-Baugruppen (CJ1J-CPULIH, CJ1G-CPULICIP, CJ1M-CPULI))

Hochfrequenz-Berechnungsmethoden fir die
schnelle Berechnung von Impulsfrequenten
(nur CJ1M CPU-Baugruppen)

Funktion Baugruppenversion
CPU-Baugruppen vor Ver. 3.0
Ver. 2.0

Funktionsbldcke (CX-Programmer Ver. 5.0 oder neuer erforderlich) |--- OK
Serielles Gateway (Konvertierung von FINS-Befehlen in --- OK
CompoWay/F-Befehle an der integrierten seriellen Schnittstelle)
Kommentarspeicher (im internen Flash-Speicher) OK
Erweiterte Easy-Backup-Datensicherung - OK
Neue Anwen- | TXDU(256), RXDU(255) (ermdglichen die --- OK
dungsbefehle | protokollfreie Kommunikation mittels serieller

Kommunikationsbaugruppen ab Ver. 1.2)

Modell-Konvertierungsbefehle XFERC(565), --- OK

DISTC(566), COLLC(567), MOVBC(568),

BCNTC(621)

Spezielle Funktionsblockbefehle: GETID(286) OK
Weitere Befehle | PRV(881) und PRV2(883): Neu hinzugekommene | --- OK

xii




Baugruppen-Versionen und Programmiersoftware

Damit die bei CPU-Baugruppen-Version 2.0 hinzugefiigten Funktionen
genutzt werden kénnen, muss CX-Programmer Version 4.0 oder hoher
verwendet werden.

Um die bei den CPU-Baugruppen ab Ver. 3.0 neu hinzugekommenen
Funktionsblécke nutzen zu kénnen, ist CX-Programmer Version 5.0 oder
neuer erforderlich.

Die folgenden Tabellen zeigen die Beziehung zwischen Baugruppen-
Versionen und Versionen von CX-Programmer.

Baugruppenversionen und Programmiergerate

CPU-Baugruppe Funktionen CX-Programmer Program-
Ver. 3.2 |Ver. 3.3| Ver. 4.0 | Ver.5.0 mier-

oder oder konsole
alter neuer

CJ1M CPU- Neue Funktionen |Bei Verwendung neuer - --- OK OK Keine

Baugruppen bei Baugruppen- | Funktionen Einschran-

(Low-End- version 2.0 Ohne Verwendung neuer | --- OK OK OK kungen

Modelle), Funktionen

Baugruppenver-

sion 2.0

CS1-H, CJ1-H Neue Funktionen |Bei Verwendung neuer OK OK

und CJ1M CPU- | bei Baugruppen- | Funktionen

Baugruppen version 2.0 Ohne Verwendung neuer | OK OK OK OK

(auBer Low-End- Funktionen

Modelle),

Baugruppenver-

sion 2.0

CS1D CPU- Neue Funktionen |Bei Verwendung neuer | --- --- OK OK

Baugruppen far bei Baugruppen- | Funktionen

Einzel-CPU- version 2.0 Ohne Verwendung neuer OK

Systeme, Funktionen

Baugruppenver-

sion 2.0

CS1D CPU- Neue Funktionen |Bei Verwendung neuer | --- OK OK

Baugruppen fur bei Baugruppen- | Funktionen

Duplex-CPU- version 1.1 Ohne Verwendung neuer | OK OK OK OK

Systeme, Bau- Funktionen

gruppenversion 1.

CS/CJ-Serie Neue Funktions- |Bei Verwendung von OK

CPU-Baugruppen | block-Funktionen | Funktionsblécken

Ver. 3.0 bei Baugruppen- [opne Verwendungvon | OK OK OK OK

version 3.0 Funktionsbldcken
Hinweis Wie oben gezeigt, besteht keine Notwendigkeit zur Aktualisierung auf CX-

Geratetyp-Einstellung

Programmer Version 4.0, solange die in Baugruppen-Version 2.0 bzw. 1.1
hinzugekommenen Funktionen nicht verwendet werden.

Die Baugruppen-Version hat keinen Einfluss auf die bei CX-Programmer
vorgenommene Einstellung fir den Geratetyp. Wahlen Sie den Geratetyp
entsprechend den Angaben in der folgenden Tabelle unabhéngig von der
Baugruppen-Version der CPU-Baugruppe.

Serie Gruppe von CPU-Baugruppen Produktbezeich- Geratetyp-Einstellung bei
nung der CPU- CX-Programmer Version 4.0 oder
Baugruppe héher
CS-Serie CS1-H CPU-Baugruppen CS1G-CPULIIH CS1G-H
CS1H-CPULILIH CS1H-H

CS1D CPU-Baugruppen fir
Duplex-CPU Systeme

Cs1D-CPUCIH CS1D-H (oder CS1H-H)

CS1D CPU-Baugruppen fir
Einzel-CPU-Systeme

CS1D-CPULILIS CS1D-S
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Serie Gruppe von CPU-Baugruppen Produktbezeich- Geratetyp-Einstellung bei
nung der CPU- CX-Programmer Version 4.0 oder
Baugruppe héher
CJ-Serie CJ1-H CPU-Baugruppen CJ1G-CPULILIH CJ1G-H
CJ1H-CPULILH CJ1H-H
CJ1M CPU-Baugruppen CJ1M-CPULI] CJ1iM

Behebung von Problemen mit Baugruppen-Versionen in CX-Programmer

[} Linable B0 cownioad programis),
L] Errors found during complation

W |

Nach Anzeige der oben abgebildeten Meldung wird im
Ausgabefenster auf der Registerkarte Kompilieren ein
Kompilierungsfehler angezeigt.

men, mit Hilfe von CX-Program-
mer Version 4.0 oder héher ein
Programm mit Befehlen, die nur
von CPU-Baugruppen-Version
2.0 oder neuer unterstiitzt wer-
den, auf eine CPU-Baugruppe
vor Version 2.0 herunterzuladen.

Problem Ursache Lésung
] Es wurde der Versuch unternom- | Priifen Sie das Programm oder

wechseln Sie die CPU-Bau-
gruppe, auf die das Programm
heruntergeladen wird, zu einer
CPU-Baugruppe der Version
2.0 oder neuer.

CETTTEEE— ]
¥ Lrable to s anefar e settings wes they rcde sestrg taew
| which e ol Suppoeted By B Conndting barget CPU Ul
ek the weison of th Cagst CPUIURE oF Hhe foboesnd PLC SaHings, Snd Irareled the Setings spen

- FIE robaction Sstirgs for PIRS. v proferion s nai ok

Es wurde der Versuch unternom-
men, mit Hilfe von CX-Program-
mer Version 4.0 oder hdher ein
SPS-Setup mit Einstellungen

(z. B. ohne festgelegte Standard-
werte), die nur von CPU-Bau-
gruppen-Version 2.0 oder neuer
unterstitzt werden, auf eine
CPU-Baugruppe vor Version 2.0
herunterzuladen.

Priifen Sie die Einstellungen
im SPS-Setup oder wechseln
Sie die CPU-Baugruppe, auf
die das Setup heruntergeladen
wird, zu einer CPU-Baugruppe
der Version 2.0 oder neuer.

"?2???" wird in einem Programm angezeigt, das von
der SPS zu CX-Programmer Ubertragen wurde.

CX-Programmer Version 3.3 oder
friher wurde zum Heraufladen
eines Programms von einer CPU-
Baugruppe der Version 2.0 oder
neuer verwendet, das Befehle
enthalt, die nur von CPU-Bau-
gruppen-Version 2.0 oder neuer
unterstitzt werden.

Die neuen Befehle kénnen
nicht unter Verwendung von
CX-Programmer Version 3.3
oder friher heraufgeladen
werden. Verwenden Sie
CX-Programmer Version 4.0
oder héher.
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Zu diesem Handbuch:

In diesem Handbuch wird die Installation und der Betrieb der speicherprogrammierbaren Steuerungen
(SPS) der CJ-Serie beschrieben. Es besteht aus den auf der nachsten Seite aufgefiihrten
Abschnitten. Die Serien CS und CJ werden wie in der folgenden Tabelle gezeigt unterteilt.

Baugruppe

CS-Serie

CJ-Serie

CPU-Baugruppen

CS1-H CPU-Baugruppen:

CS1H-CPULILIH
CS1G-CPULILH

CJ1-H CPU-Baugruppen: CJ1H-CPULILIH
CJ1G-CPULICH
CJ1G-CPULIIP

CS1 CPU-Baugruppen: CS1H-CPULIT-EV1
CS1G-CPULI-EV1

CJ1 CPU-Baugruppen:
CJ1M CPU-Baugruppen CJ1M-CPULI]

CS1D-CPULILIP

CS1D CPU-Baugruppen:
CS1D CPU-Baugruppen fir Duplex-CPU-
Systeme: CS1D-CPULILIH
CS1D CPU-Baugruppen fir Einzel-CPU-
Systeme: CS1D-CPULILIS

CS1D Prozess-CPU-Baugruppen:

CJ1G-CPULIL-EVA

E/A-Baugruppen

CS-Serie E/A-Baugruppen

CJ-Serie E/A-Baugruppen

Spezial-E/A-Bau-

CS-Serie Spezial-E/A-Baugruppen

CJ-Serie Spezial-E/A-Baugruppen

gruppen
CPU-Bus-Baugrup- | CS-Serie CPU-Bus-Baugruppen CJ-Serie CPU-Bus-Baugruppen
pen

Spannungsversor- CS-Serie Spannungsversorgungs- CJ-Serie Spannungsversorgungs-
gungsbaugruppen baugruppen baugruppen

Lesen Sie bitte dieses Handbuch und die in der folgenden Tabelle aufgelisteten, dazugehérigen
Handbiicher und stellen Sie sicher, dass Sie alle Informationen verstanden haben, bevor Sie CPU-
Baugruppen der CJ-Serie in einem SPS-System installieren oder verwenden.

Bezeichnung Kat.-Nr. Inhalt
SYSMAC CJ-Serie W395 Bietet eine Beschreibung der Funktionen der
CJ1M-CPU21/22/23 integrierten E/A bei CJ1M-CPU-Baugruppen.
Bedienerhandbuch fir integrierte E/A (Dieses Handbuch)
SYSMAC CJ-Serie W393 | Bietet einen Uberblick und eine Beschreibung von
CJ1G-CPULIL, CJ1M-CPULIL, CJ1G-CPULICIP, Konstruktion, Installation, Wartung und
CJ1G/H-CPULILIH grundlegender Funktionen von SPS-Systemen
SPS-Bedienerhandbuch der CJ-Serie.
SYSMAC CS/CJ-Serie W394 | In diesem Handbuch werden die Programmierung
CS1G/H-CPULILI-EV1, CS1G/H-CPULILH, sowie andere Methoden zur Nutzung der
CS1D-CPULIH, CS1D-CPULILIS, CJ1G-CPULIL], Funktionen von SPS-Systemen der CS/CJ-Serie
CJ1M-CPULIL, CJ1G-CPULILIP, CJ1G/H-CPULILIH beschrieben.
SPS-Programmierhandbuch
SYSMAC CS/CJ-Serie W340 | Enthalt Beschreibungen der von SPS-Systemen
CS1G/H-CPULII-EV1, CS1G/H-CPULICIH, der CS/CJ-Serie unterstutzten Befehle fur die
CS1D-CPULIH, CS1D-CPULICIS, CJ1G-CPULIL], SPS-Programmierung.
CJ1M-CPULI], CJ1G-CPULICIR, CJ1G/H-CPULIH
SPS-Programmierhandbuch
SYSMAC CS/CJ-Serie W341 Enthalt Informationen darliber, wie SPS-Systeme der
CQM1H-PROO01-E, C200H-PRO27-E, CQM1-PRO01-E CS/CJ-Serie Uber eine Programmierkonsole program-
Programmierkonsolen Bedienerhandbuch miert und gesteuert werden.

Xvii



Zu diesem Handbuch, Fortsetzung

CX-Protocol Bedienerhandbuch

Bezeichnung Kat.-Nr. Inhalt

SYSMAC CS/CJ-Serie W342 Enthélt Beschreibungen der C-Serie- (Host-Link)

CS1G/H-CPULILI-EV1, CS1G/H-CPULILIH, und FINS-Kommunikationsbefehle, die mit SPS-

CS1D-CPULIH, CS1D-CPULILIS, CJ1G-CPULIL], Systemen der CS/CJ-Serie verwendet werden.

CJ1M-CPULIL], CJ1G-CPULILIP, CJ1G/H-CPULILH,

CS1W-SCB21-V1/41-V1, CS1W-SCU21-V1,

CJ1W-SCU21-V1/41-V1

Referenzhandbuch Kommunikationsbefehle

SYSMAC WS02-CXPLILI-E W414 | Enthélt Informationen zur Verwendung von

Bedienerhandbuch CX-Programmer Version 3.[] CX-Programmer, einer Programmiersoftware, die

SYSMAC WS02-CXPLII-E W425 SPS-Systeme der CS/CJ-Serie unterstitzt, sowie

Bedienerhandbuch CX-Programmer Version 4.[] der in CX-Programmer enthaltenen Software

SYSMAC WS02-CXPLIL-E w437 | CX-Net.

Bedienerhandbuch CX-Programmer Version 5.[]

SYSMAC WS02-CXPLIL-E W438 Funktionsblock-spezifische Spezifikationen und

Bedienerhandbuch CX-Programmer (Funktionsblécke) Verfahren. Diese Informationen sind nur fir die
Verwendung von Funktionsblécken mit
CX-Programmer Ver. 5.0 in Kombination mit einer
CS1-H/CJ1-H/CJ1M CPU-Baugruppe Ver. 3.0
von Relevanz. Detaillierte Informationen zur
sonstigen Verwendung von CX-Programmer
Ver. 5.0 finden Sie im CX-Programmer Handbuch
Version 5.L1 (W437).

SYSMAC CS/CJ-Serie W336 | Enthalt Beschreibungen zur Verwendung von

CS1W-SCB21-V1/41-V1, CS1W-SCU21-V1, seriellen Kommunikations-Baugruppen/-Modulen

CJ1W-SCU21/41 fur die serielle Kommunikation mit externen

Serielle Kommunikations-Module/-Baugruppen Geraten, einschlieBlich der Verwendung von

Bedienerhandbuch Standard-Systemprotokollen fiir OMRON-
Produkte.

SYSMAC WS02-PSTC1-E W344 | Beschreibt die Verwendung der Software

CX-Protocol zur Erstellung von Protokoll-Makros
als Kommunikationssequenzen fur die
Kommunikation mit externen Geréaten.

In diesem Handbuch werden die Installation und der Betrieb der integrierten E/A beschrieben, die von
den CPU-Baugruppen CJ1M-CPU21, CJ1M-CPU22 und CJ1M-CPU23 unterstiutzt werden. Es enthélt

die nachstehend aufgeflhrten Abschnitte.

Lesen Sie das vorliegende Handbuch bitte sorgféltig durch, bevor Sie die integrierten E/A installieren
oder in Betrieb nehmen. Beachten Sie bitte auch die Sicherheitshinweise im folgenden Abschnitt.

Sicherheitshinweise enthalt allgemeine Sicherheitshinweise zur Verwendung der integrierten E/A.

Abschnitt 1 beschreibt die Merkmale und Anwendung der Funktionen der integrierten E/A.

Abschnitt 2 bietet eine Ubersicht der Funktionen der integrierten E/A.

Abschnitt 3 enthalt E/A-Spezifikationen und Hinweise zur Verdrahtung fir die integrierten E/A.

Abschnitt 4 beschreibt die Zuweisung von Worten und Bits zur Verwendung mit den integrierten E/A
sowie SPS-Setup-Einstellungen in Zusammenhang mit integrierten E/A.

Abschnitt 5 beschreibt die Anwendung der integrierten E/A im Detail.

Abschnitt 6 enthalt Beispiele fur die Programmierung integrierter E/A.
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Die Anhédnge enthalten eine Tabelle, der Sie entnehmen kdnnen, welche Impulssteuerungsbefehle
zusammen verwendet werden kdénnen, eine Tabelle mit Angaben zur Unterstlitzung von Impulssteue-
rungsbefehlen durch andere SPS, sowie Zeitwerte firr die Ausfihrung von Befehlen.

& VORSICHT Falls Sie die in diesem Handbuch enthaltenen Informationen nicht durchlesen oder nicht
verstehen, kann dies zur Verletzung oder zum Tod von Personen, zu einem Schaden am
Produkt bzw. zu Fehlfunktionen fihren. Lesen Sie jeden Abschnitt vollstédndig durch, und
fihren Sie die vorgestellten MaBnahmen und Bedienverfahren erst durch, wenn Sie
sicher sind, dass Sie die im jeweiligen Abschnitt und den zugehérigen Abschnitten
bereitgestellten Informationen verstanden haben.
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SICHERHEITSHINWEISE

In diesem Abschnitt finden Sie allgemeine Sicherheitshinweise fiir die Nutzung der speicherprogrammierbaren
Steuerungen (SPS) der CJ-Serie und verwandter Geriite.

Die in diesem Abschnitt enthaltenen Informationen sind wichtig fiir die sichere und zuverlissige Anwendung von
speicherprogrammierbaren Steuerungen. Bevor Sie versuchen, ein SPS-System einzurichten oder zu betreiben,
miissen Sie diesen Abschnitt lesen und die hierin enthaltenen Informationen verstehen.
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Zielgruppe

1

2

3
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Zielgruppe

Das vorliegende Handbuch ist fir den folgenden Personenkreis konzipiert,
wobei Kenntnisse elektrischer Systeme vorausgesetzt werden (Elektroinge-
nieure etc.).

* Personen, die mit der Installation von FA-Systemen betraut sind.
* Personen, die mit der Konstruktion von FA-Systemen betraut sind.

* Personen, die mit der Verwaltung von FA-Systemen und -Einrichtungen
betraut sind.

Allgemeine Sicherheitshinweise

/\VORSICHT

Der Benutzer muss das Produkt geméB den im Bedienerhandbuch beschrie-
benen Leistungsspezifikationen betreiben.

Wenden Sie sich vor der Verwendung dieses Produktes an lhre OMRON-Ver-
tretung, falls Sie das Produkt unter Bedingungen verwenden, die nicht im
Bedienerhandbuch aufgefuhrt sind bzw. wenn Sie das Produkt im Bereich der
Nukleartechnik, im Eisenbahnverkehr, in der Luftfahrt, in Fahrzeugen, in Ver-
brennungssystemen, in medizinischen Geréaten, in Spielautomaten, in Sicher-
heitsausristungen oder anderen Systemen, Geraten oder Ausristungen
verwenden méchten, bei denen fehlerhafte Verwendung zu schwerwiegenden
Gefahren fur Leben und Sachgut fahren kann.

Achten Sie darauf, dass die Nenn- und Leistungsdaten des Produkts flr die
Systeme, Maschinen und Geréte geeignet sind, und statten Sie die Systeme,
Maschinen und Geréate mit doppelten Sicherheitsmechanismen aus.

Dieses Handbuch enthalt Informationen bezlglich Programmierung und
Betrieb der Baugruppe. Lesen Sie dieses Handbuch vor dem Verwenden der
Baugruppe durch und halten Sie dieses Handbuch wahrend des Betriebs zu
Referenzzwecken immer griffbereit.

Es ist auBerordentlich wichtig, dass eine SPS und alle SPS-Baugruppen fiir
den angegebenen Einsatzzweck und unter den angegebenen Bedingungen
verwendet werden. Dies gilt besonders fur Anwendungen, die sich direkt oder
indirekt auf menschliches Leben auswirken kénnen. Wenden Sie sich an den
OMRON-Vertrieb, bevor Sie ein SPS-System fur die oben erwdhnten Anwen-
dungen einsetzen.

Sicherheitshinweise

/N\ VORSICHT

Die CPU-Baugruppe flihrt E/A-Aktualisierungen auch dann durch, wenn das
Programm angehalten ist (d. h. insbesondere auch im PROGRAM-Modus).
Uberprifen Sie die Sicherheit sorgfaltig im Voraus, bevor Sie den Status von
Bits oder Worten des E/A-Speichers andern, die E/A-Baugruppen, Spezial-E/
A-Baugruppen oder CPU-Bus-Baugruppen zugeordnet sind. Anderungen an
den einer Baugruppe zugeordneten Daten kdénnen ein unvorhergesehenen
Verhalten der an die Baugruppen angeschlossenen Lasten (Maschinen) zur
Folge haben. Die folgenden Bedienvorgénge kénnen zu Anderungen von Bits
und Worten des E/A-Speichers fuhren.

« Ubertragen von E/A-Speicherdaten von einem Programmiergerét in die
CPU-Baugruppe.

« Andern der aktuellen Werte im Speicher von einem Programmiergerat aus.

» Zwangsweises Setzen oder Ricksetzen von Bits lber ein Programmiergerét.



Sicherheitshinweise 3

« Ubertragen von E/A-Speicherdateien von einer Speicherkarte oder dem
EM-Dateispeicher in die CPU-Baugruppe.

« Ubertragen von E/A-Speicherdaten von einem Host-Computer oder von
einer anderen SPS im Netzwerk.

&VORSICHT Zerlegen Sie keine Baugruppe bei eingeschalteter Spannungsversorgung. Es
besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags.

&VORSICHT Beriihren Sie Klemmen oder Klemmenbldcke nicht bei eingeschalteter Span-
nungsversorgung. Es besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags.

&VORSICHT Versuchen Sie nicht, Baugruppen zu zerlegen, instand zu setzen oder zu
modifizieren. Bei jedem Versuch besteht das Risiko von Fehlfunktionen sowie
die Gefahr eines elektrischen Schlags bzw. Brandgefahr.

&VORSICHT Beriihren Sie die Spannungsversorgungsbaugruppe nicht bei eingeschalteter
Spannungsversorgung bzw. direkt nach Abschalten des Stroms. Es besteht
die Gefahr eines elektrischen Schlags.

&VORSICHT Statten Sie externe Schaltkreise (d. h., nicht die in der speicherprogrammier-
baren Steuerung) mit SicherheitsmaBnahmen aus, damit die Sicherheit im
System gewahrleistet bleibt, wenn aufgrund einer Fehlfunktion der SPS oder
eines anderen externen Faktors mit Auswirkungen auf den SPS-Betrieb ein
abnormes Verhalten eintritt. Dabei kann es sich z. B. um die im Folgenden
genannten MaBnahmen handeln. Andernfalls besteht die Gefahr von schwe-
ren Unfallen.

* Externe Steuerschaltungen muissen mit Not-Aus-Schaltungen, Sperr-
schaltungen, Wegbegrenzungsschaltungen und &hnlichen Sicherheits-
einrichtungen ausgestattet werden.

* Die SPS schaltet alle Ausgange AUS, wenn durch die Selbstdiagnose-
funktion ein Fehler erkannt wird oder wenn ein Befehl fir einen schwer-
wiegenden Fehleralarm (FALS) ausgefuhrt wird. Zur Gewéhrleistung der
Sicherheit im System muissen als GegenmafBnahme flr solche Fehler
externe SicherheitsmafBnahmen bereitgestellt werden.

* Die SPS-Ausgange kdénnen aufgrund von Ablagerungen oder Verbren-
nungen an den Ausgangsrelais bzw. der Zerstérung des Ausgangstransi-
stors ein- oder ausgeschaltet bleiben. Zur Gewahrleistung der Sicherheit
im System mussen als GegenmaBnahme fir solche Probleme externe
Sicherheitsvorrichtungen eingerichtet werden.

* Wenn der 24-V-Gleichstromausgang (Spannungsversorgung flr die SPS)
Uberlastet oder kurzgeschlossen wird, fallt méglicherweise die Spannung
ab, was dazu fuhrt, dass die Ausgange auf AUS geschaltet werden. Zur
Gewahrleistung der Sicherheit im System missen als GegenmaBnahme
fir solche Probleme externe Sicherheitsvorrichtungen eingerichtet werden.

@Achtung Uberpriifen Sie die Sicherheit, bevor Sie unter Verwendung einer Program-
miersoftware im Dateispeicher (Speicherkarte oder EM-Dateispeicher)
gespeicherte Datendateien an den E/A-Bereich (ClO) der CPU-Baugruppe
Ubertragen. Andernfalls kénnen unabhéngig vom Betriebsmodus der CPU-
Baugruppe Fehlfunktionen an den mit der Ausgangsbaugruppe verbundenen
Geréaten auftreten.

AAchtung Der Kunde muss durch entsprechende Vorkehrungen die Systemsicherheit
fir den Fall sicherstellen, dass bedingt durch unterbrochene Signalleitungen,
voriibergehende Spannungsausfélle oder beliebige andere Ursachen falsche,
ausbleibende oder verkehrte Signalzustédnde auftreten. Wenn keine geeigne-
ten MaBnahmen ergriffen werden, kénnen durch Fehlfunktionen schwere
Unfélle verursacht werden.
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Sicherheitshinweise fiir die Betriebsumgebung 4

&Achtung FUhren Sie die Online-Bearbeitung der Programme oder Parameter nur
durch, nachdem Sie Uberprift haben, dass eine Verlangerung der Zykluszeit
keine negativen Auswirkungen mit sich bringt. Andernfalls sind die Eingangs-
signale mdéglicherweise nicht lesbar.

AAchtung Uberpriifen Sie die Sicherheit am Zielknotenpunkt, bevor Sie ein Programm
an einen anderen Knotenpunkt Ubertragen oder den Inhalt des E/A-Speicher-
bereichs verandern. Wenn Sie eine dieser Aktionen durchfihren, ohne die
Sicherheit zu Uberprifen, kann dies zu Verletzungen fihren.

éAchtung Eine CJ1M CPU-Baugruppe speichert das Anwenderprogramm und die Para-
meterdaten automatisch im Flash-Speicher, wenn diese in die CPU-Baugruppe
geschrieben werden. Der E/A-Speicher (einschlieBlich der DM-, EM- und HR-
Bereiche) wird jedoch nicht in den Flash-Speicher geschrieben. Die Inhalte der
DM-, EM- und HR-Bereiche kénnen wéhrend eines Ausfalls der Versorgungs-
spannung durch eine Batterie erhalten werden. Wenn die Batterie nicht ord-
nungsgeman funktioniert, sind die Inhalte dieser Bereiche nach einem Ausfall
der Versorgungsspannung evil. nicht mehr korrekt. Wenn der Inhalt der DM-,
EM- und HR-Bereiche zur Steuerung externer Ausgange verwendet wird, mus-
sen geeignete MaBnahmen zur Vermeidung von falschen Ausgangszusténden
ergriffen werden, wenn der Batterie-Fehlermerker (A40204) auf EIN gesetzt ist.
Die Inhalte von DM-, EM- und HR-Bereichen kénnen wahrend eines Ausfalls der
Versorgungsspannung durch eine Batterie erhalten werden. Wenn eine Batterie
versagt, ist der Inhalt der Bereiche, die durch die Batterie gesichert werden sol-
len, mdglicherweise nicht mehr korrekt, auch wenn kein Speicherfehler auftritt,
der zu einem Anhalten des Betriebs fuhren wirde. Wenn es flr die Sicherheit
des Systems erforderlich ist, missen fur den Fall, dass der Batterie-Fehlermer-
ker (A40204) auf EIN gesetzt wird, im SPS-Programm geeignete Maf3nahmen
getroffen werden (z. B. Zuriicksetzen der Daten in diesen Bereichen).

AAchtung Ziehen Sie die Schrauben am Klemmenblock (speziell die der Netzeingangs-
klemmen) der Spannungsversorgungsbaugruppe mit dem im Bedienerhand-
buch angegebenen Drehmoment fest. Lose Schrauben kénnen zu einem
Brand oder Fehlfunktionen fiihren.

4 Sicherheitshinweise flr die Betriebsumgebung
&Achtung Betreiben Sie das Steuerungssystem nicht an folgenden Orten:

* Orte, die direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind.

* Orte, an denen Temperaturen oder Luftfeuchtigkeit auBerhalb der in den
technischen Daten angegebenen Bereiche herrschen.

* Orte, die starken Temperaturschwankungen und damit Kondensatbildung
ausgesetzt sind.

* Orte, die korrosiven oder entziindlichen Gasen ausgesetzt sind.

* Orte, die dem Einfluss von Stauben (besonders Eisenstaub) oder Salzen
ausgesetzt sind.

* Orte, die dem Einfluss von Feuchtigkeit, Ol oder Chemikalien ausgesetzt sind.
* Orte, die unmittelbaren StéBen oder Schwingungen ausgesetzt sind.

@Achtung Ergreifen Sie beim Installieren von Systemen an folgenden Orten angemes-
sene und geeignete GegenmafBnahmen:

* Orte, die statischen Entladungen oder anderen Formen von Stéreinflis-
sen ausgesetzt sind.

* Orte mit starken elektromagnetischen Feldern.

* Orte, die dem Einfluss von Radioaktivitdt ausgesetzt sein kdnnten.

* Orte in der Nahe von Spannungsversorgungen oder Netzleitungen.
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Sicherheitshinweise zum Einsatz 5

&Achtung Die Betriebsumgebung des SPS-Systems kann gro3e Auswirkungen auf die
Lebensdauer und Zuverlassigkeit des Systems haben. Ungeeignete Betriebs-
umgebungen kénnen Fehlfunktionen, Ausfélle und andere unvorhergesehene
Probleme mit dem SPS-System zur Folge haben. Achten Sie darauf, dass die
Betriebsumgebung zum Zeitpunkt der Installation die angegebenen Bedin-
gungen aufweist und diese Bedingungen wéhrend der Lebensdauer des
Systems aufrecht erhalten bleiben.

5 Sicherheitshinweise zum Einsatz

Beachten Sie bei der Verwendung des SPS-Systems die folgenden
Sicherheitshinweise.

* Sie mussen CX-Programmer (Programmiersoftware, die unter Windows
lauft) verwenden, wenn Sie mehr als eine zyklische Task programmieren
mochten. Eine Programmierkonsole kann verwendet werden, um nur eine
zyklische Task plus Interrupt-Tasks zu programmieren. Eine Programmier-
konsole kann jedoch auch zum Bearbeiten von Multitask-Programmen ver-
wendet werden, die urspriinglich mit CX-Programmer erstellt wurden.

&VORSICHT Beachten Sie stets diese Sicherheitshinweise. Das Nichtbeachten der folgen-
den Sicherheitshinweise kann schwere und mdéglicherweise tédliche Verlet-
zungen zur Folge haben.

* SchlieBen Sie beim Installieren der Baugruppen stets eine Erdung an.
Wenn Sie keine Erdung anschlieBen, besteht die Gefahr eines elektri-
schen Schlags.

* Die Erdung muss an die GR-Klemme an der Spannungsversorgungsbau-
gruppe angeschlossen werden.

* Schalten Sie die Spannungsversorgung zur SPS immer AUS, bevor Sie
versuchen, eine der folgenden Arbeiten durchzufthren. Bei Nichtabschal-
ten der Spannungsversorgung besteht das Risiko von Fehlfunktionen und
die Gefahr eines elektrischen Schlags.

* Anbringen oder Abbauen von Spannungsversorgungsbaugruppen,
E/A-Baugruppen, CPU-Baugruppen oder sonstigen Baugruppen.

* Zusammensetzen der Baugruppen.

* Einstellen der DIP-Schalter oder Drehschalter.

* AnschlieBen von Kabeln oder Verdrahten des Systems.
* AnschlieBen oder Trennen von Steckverbindungen.

AAchtung Das Nichtbeachten der folgenden Sicherheitshinweise kann einen fehlerhaften
Betrieb der SPS oder des Systems oder eine Beschadigung der SPS oder SPS-
Baugruppen zur Folge haben. Beachten Sie stets diese Sicherheitshinweise.

* Eine CPU-Baugruppe der CJ-Serie wird mit installierter Batterie und mit
bereits gestellter interner Uhr geliefert. Es ist nicht notwendig, vor dem
Einsatz Speicher zu 16schen oder die Uhr zu stellen, wie dies bei CPU-
Baugruppen der CS-Serie der Fall ist.

* Die Anwenderprogramm- und Parameterbereichsdaten werden in CJ1M
CPU-Baugruppen im integrierten Flash-Speicher gesichert. Die BKUP-
Anzeige auf der Vorderseite der CPU-Baugruppe leuchtet, wahrend die
Datensicherung ausgefiihrt wird. Schalten Sie die Spannungsversorgung
zur CPU-Baugruppe nicht AUS, wahrend die BKUP-Anzeige leuchtet. Die
Daten werden nicht gesichert, wenn die Spannungsversorgung ausge-
schaltet wird.
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Sicherheitshinweise zum Einsatz
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Wenn das SPS-Setup bei Verwendung einer CJ1M CPU-Baugruppe zur
Spezifikation mithilfe des auf der Programmierkonsole eingestellten
Modus gesetzt ist und keine Programmierkonsole angeschlossen ist,
startet die CPU-Baugruppe im Betriebsmodus (RUN). Dabei handelt es
sich um die Standardeinstellung im SPS-Setup. (Eine CS1 CPU-
Baugruppe startet unter denselben Bedingungen im Programmiermodus
(PROGRAM).)

Setzen Sie beim Erstellen einer AUTOEXEC.IOM-Datei Uber ein
Programmiergeréat (eine Programmierkonsole oder CX-Programmer) zum
automatischen Ubertragen von Daten beim Start die erste
Schreibadresse auf D20000, und achten Sie darauf, dass die Gré3e der
geschriebenen Daten nicht die GréBe des DM-Bereichs Ubersteigt. Wenn
die Datendatei beim Start von der Speicherkarte gelesen wird, werden
beginnend bei D20000 Daten in die CPU-Baugruppe geschrieben, selbst
wenn beim Erstellen der Datei AUTOEXEC.IOM eine andere Adresse
eingestellt wurde. Wird ferner der DM-Bereich Uberschritten (was beim
Verwenden von CX-Programmer mdglich ist), werden die Ubrigen Daten
in den EM-Bereich geschrieben.

Zur Gewabhrleistung der Sicherheit muss der Kunde Ausfallsicherungs-
maBnahmen ergreifen, wenn durch unterbrochene Signalleitungen, vor-
Ubergehende Spannungsunterbrechungen usw. verursache falsche,
fehlende oder ungewdhnliche Signale auftreten.

Der Kunde muss Sperrschaltungen, Wegbegrenzungsschaltungen und
ahnliche SicherheitsmaBnahmen in externen Schaltungen (d. h., nicht die
in der speicherprogrammierbaren Steuerung) anbringen.

Schalten Sie stets zuerst die Spannungsversorgung der SPS ein, bevor
Sie die Spannungsversorgung des Steuerungssystem einschalten. Wenn
die SPS-Spannungsversorgung nach der Spannungsversorgung des
Steuersystems eingeschaltet wird, kénnen zeitweilig Fehler in Steue-
rungssystemsignalen auftreten, da die Ausgangsklemmen an Gileich-
stromausgangsbaugruppen und anderen Baugruppen voribergehend auf
EIN geschaltet werden, wenn die Spannungsversorgung der SPS einge-
schaltet wird.

Zur Gewahrleistung der Sicherheit muss der Kunden Ausfallsicherungs-
maBnahmen ergreifen, wenn Ausgange von Ausgangsbaugruppen infolge
von internen Schaltungsfehlern auf EIN geschaltet bleiben. Dies kann bei
Relais, Transistoren und anderen Bauteilen geschehen.

Wenn der E/A-Haltemerker auf EIN gesetzt ist, werden die Ausgénge von
der SPS nicht auf AUS geschaltet und behalten ihren vorherigen Status,
wenn die SPS vom Betriebsmodus (RUN) oder Uberwachungsmodus
(MONITOR) in den Programmiermodus (PROGRAM) umgeschaltet wird.
Stellen Sie sicher, dass in diesem Fall keine Gefahren von den
angeschlossenen Geraten ausgehen. (Wenn der Betrieb wegen eines
schwerwiegenden Fehlers, einschlieBlich jenen mit dem Befehl
FALS(007) erzeugten, angehalten wird, werden alle Ausgange von
Ausgangsbaugruppen auf AUS geschaltet, und nur der interne
Ausgangsstatus wird beibehalten.)

Der Speicherinhalt der DM-, EM- und HR-Bereiche in der CPU-
Baugruppe wird durch eine Batterie gesichert. Wenn die Spannung der
Batterie abféllt, kdnnten diese Daten verloren gehen. Ergreifen Sie
mithilfe des Batteriefehlermerkers (A40204) GegenmaBnahmen fir die
Reinitialisierung von Daten, oder fiihren Sie andere MaBnahmen durch,
wenn die Spannung der Batterie abféllt.
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* Schalten Sie die Spannungsversorgung zur SPS nicht AUS, wahrend
Daten Ubertragen werden. Schalten Sie die Versorgungsspannung vor
allem dann nicht aus, wenn eine Speicherkarte gelesen oder beschrieben
wird. Entfernen Sie die Speicherkarte auch nicht, wenn die Anzeige
BUSY leuchtet. Driicken Sie zum Entnehmen einer Speicherkarte
zunéchst die Speicherkartentaste, und warten Sie dann, bis die BUSY-
Anzeige erlischt, bevor Sie die Speicherkarte entnehmen.

Wenn wahrend der Datenlbertragung die Spannungsversorgung
ausgeschaltet oder die Speicherkarte entfernt wird, kann die Karte
unbrauchbar werden.

Vergewissern Sie sich, dass keine negativen Auswirkungen im System
auftreten kénnen, bevor Sie eine der folgenden Aktionen durchfiihren.
Andernfalls besteht die Gefahr von unerwartetem Verhalten.

« Andern des Betriebsmodus der SPS.
* Zwangsweises Setzen/Riicksetzen eines Bits im Speicher.

« Andern des aktuellen Wertes eines Wortes oder eines voreingestell-
ten Wertes im Speicher.

Installieren Sie Sicherheitseinrichtungen gegen Kurzschlusse in externer
Verdrahtung, wie z. B. Trennschalter. Bei unzureichenden Sicherheits-
maBnahmen gegen Kurzschliisse besteht Brandgefahr.

Stellen Sie sicher, dass alle Klemmenschrauben und Schrauben von
Steckverbindern mit dem in den entsprechenden Anleitungen angegebe-
nen Drehmoment festgezogen sind. Ein falsches Anzugsdrehmoment
kann zu Fehlfunktionen fuhren.

Installieren Sie Baugruppen erst, nachdem Sie die Klemmenbldcke und
Steckverbinder eingehend Uberpriift haben.

* Achten Sie vor Berihren einer Baugruppe darauf, dass Sie zunachst einen
geerdeten Metallgegenstand berthren, um statische Ladung abzuleiten.
Andernfalls besteht die Gefahr von Fehlfunktionen oder Beschadigungen.

* Stellen Sie sicher, dass die Klemmenbldcke, Speicherbaugruppen, Verldnge-
rungskabel und andere Teile mit Arretierungen ordnungsgeman eingerastet
sind. Bei fehlender Arretierung besteht die Gefahr von Fehlfunktionen.

* Verdrahten Sie alle Anschllisse ordnungsgeman.

* Verwenden Sie stets die in den Bedienerhandbiichern angegebenen Ver-
sorgungsspannungen. Eine falsche Spannung kann zu Fehlfunktionen
oder Brandgefahr flhren.

* Ergreifen Sie geeignete MaBnahmen, um sicherzustellen, dass das Gerat
mit der angegebenen Nennspannung und -frequenz versorgt wird. Las-
sen Sie an Installationsorten, an denen die Spannungsversorgung nicht
stabil ist, besondere Vorsicht walten. Eine falsche Spannungsversorgung
kann zu Fehlfunktionen fuhren.

Belassen Sie beim Verdrahten das Beschriftungsetikett an der Bau-
gruppe. Beim Entfernen des Beschriftungsetiketts besteht die Gefahr
einer Fehlfunktion, wenn Fremdstoffe in die Baugruppe eindringen.

Entfernen Sie das Beschriftungsetikett nach Abschluss der Verdrahtung,
um eine ordnungsgemafBe Wéarmeableitung zu gewahrleisten. Bei nicht
entferntem Beschriftungsetikett besteht die Gefahr von Fehlfunktionen.

* Verwenden Sie fur die Verdrahtung Crimp-Kabelschuhe. SchlieBen Sie
keine frei liegenden Litzen direkt an Klemmen an. Beim Anschlie3en von
frei liegenden Litzen besteht Brandgefahr.

* Legen Sie keine Spannungen an die Eingangsbaugruppen an, die die Nen-
neingangsspannung Ubersteigen. Bei zu hohen Spannungen besteht
Brandgefahr.
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* Legen Sie keine Spannungen an die Ausgangsbaugruppen an und schlie-
Ben Sie keine Lasten an die Ausgangsbaugruppen an, die die maximale
Schaltleistung Ubersteigen. Bei UbermaBigen Spannungen oder Lasten
besteht Brandgefahr.

Klemmen Sie die Erdungsklemme ab, wenn Sie Spannungsfestigkeits-
tests durchfiihren. Wird die Erdungsklemme nicht abgeklemmt, besteht
Brandgefahr.

Uberpriifen Sie die gesamte Verdrahtung und alle Schaltereinstellungen
sorgfaltig, bevor Sie die Spannungsversorgung einschalten. Bei unsach-
gemaBer Verdrahtung besteht Brandgefahr.

Uberpriifen Sie vor Beginn des Betriebs die Schaltereinstellungen, den
Inhalt des DM-Bereichs sowie andere Vorkehrungen. Beim Beginn des
Betriebs ohne sachgemafe Einstellungen bzw. Daten besteht die Gefahr
von unerwartetem Verhalten.

Uberpriffen Sie das Benutzerprogramm auf ordnungsgemaBe Ausfiih-
rung, bevor Sie es tatsachlich fur die Baugruppe einsetzen. Wird das Pro-
gramm nicht Gberprift, besteht die Gefahr von unerwartetem Verhalten.

Nehmen Sie den Betrieb erst nach Ubertragen der Inhalte des DM-
Bereichs, HR-Bereichs und anderer zur Wiederaufnahme des Betriebs
erforderlichen Daten an die neue CPU-Baugruppe wieder auf. Andernfalls
besteht die Gefahr von unerwartetem Verhalten.

Ziehen Sie nicht an den Kabeln, und biegen Sie die Kabel nicht Giber das
natiirliche Maf hinaus. Andernfalls kénnen die Kabel dabei brechen.

Stellen Sie keine Gegenstande auf die Kabel oder andere Drahtleitungen.
Die Kabel kdnnten dabei brechen.

Verwenden Sie keine handelsiiblichen RS-232C-Computerkabel. Verwen-
den Sie stets die in diesem Handbuch aufgefiihrten Spezialkabel, oder
fertigen Sie die Kabel gemaB den Spezifikationen in diesem Handbuch
an. Bei Verwendung von handelsiblichen Kabeln besteht die Gefahr,
dass externe Gerate oder die CPU-Baugruppe beschadigt werden.

Achten Sie beim Austauschen von Komponenten darauf, dass die neue
Komponente die richtigen Nenndaten besitzt. Andernfalls besteht die
Gefahr von Fehlfunktionen oder Brandgefahr.

Bewahren Sie Leiterplatten bei Transport oder Lagerung in antistatischem
Material auf, um sie vor statischer Elektrizitédt zu schiitzen und die geeig-
nete Lagertemperatur aufrecht zu erhalten.

Beriihren Sie Leiterplatten oder die darauf befindlichen Komponenten
nicht mit bloBen Handen. Auf den Leiterplatten befinden sich scharfe
Anschlussdrahte und andere Teile, die bei unsachgemaBer Handhabung
zu Verletzungen fiihren kénnen.

SchlieBen Sie die Batteriepole nicht kurz, und laden, zerlegen, erhitzen
oder verbrennen Sie die Batterie nicht. Setzen Sie die Batterie keinen
starken Erschitterungen aus. Andernfalls besteht die Gefahr, dass die
Batterie undicht wird, bricht, Hitze erzeugt oder sich entziindet. Entsorgen
Sie Batterien, die heruntergefallen sind oder auf sonstige Weise heftigen
Erschitterungen ausgesetzt waren. Batterien, die Erschitterungen aus-
gesetzt waren, kénnten beim Gebrauch undicht sein.

e Nach UL-Standards dirfen Batterien nur von erfahrenen Technikern
ausgetauscht werden. Lassen Sie die Batterien nicht von Personen
austauschen, die nicht daflr qualifiziert sind.
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6
6-1

6-2

* Sichern Sie die Baugruppen nach dem ZusammenschlieBen der Span-
nungsversorgungsbaugruppen, CPU-Baugruppen, E/A-Baugruppen,
Spezial-E/A-Baugruppen oder CPU-Bus-Baugruppen, indem Sie die
Schieber an den Ober- und Unterseiten der Baugruppen bis zum Einra-
sten verschieben. Mdglicherweise ist kein ordnungsgemaBer Betrieb
mdglich, wenn die Baugruppen nicht richtig gesichert sind. Achten Sie
darauf, die mit der CPU-Baugruppe gelieferte Endabdeckung an die
rechte Baugruppe aufzustecken. SPS der CJ-Serie funktionieren nicht
ordnungsgeman, wenn die Endabdeckung nicht angebracht ist.

Fehlerhafte Data-Link-Tabellen oder Parametereinstellungen kénnen zu
Fehlfunktionen fihren. Starten oder unterbrechen Sie den Data-Link auch
bei korrekt eingestellten Data-Link-Tabellen und Parametern erst dann,
wenn Sie sich davon (iberzeugt haben, dass dies gefahrlos mdglich ist.

CPU-Bus-Baugruppen werden zurlickgesetzt, wenn die Routing-Tabelle
von einem Programmiergeréat zur SPS Ubertragen wird. (Die Baugruppen
werden zurickgesetzt, um zu gewdhrleisten, dass die neue Routing-
Tabelle gelesen und aktiviert wird.) Ubertragen Sie die Routing-Tabelle
erst dann, wenn Sie sich davon Uberzeugt haben, dass dies gefahrlos
mdglich ist, d. h., wenn die CPU-Bus-Baugruppen gefahrlos zurlickge-
setzt werden kénnen.

Installieren Sie die Baugruppen ordnungsgemaf, wie in den Bediener-

handbilchern angegeben. Bei unsachgemaBer Installation der Baugrup-
pen besteht die Gefahr von Fehlfunktionen.

Konformitat mit EU-Richtlinien

Anwendbare Richtlinien

Konzepte

Hinweis

* EMV-Richtlinien
* Niederspannungsrichtlinie

EMV-Richtlinien

OMRON-Geréte, die den EU-Richtlinien entsprechen, entsprechen ebenfalls
den damit zusammenhangenden EMV-Normen, so dass sie auf einfachere
Weise in andere Gerate oder die Gesamtanlage integriert werden kénnen.
Die tatsachlichen Produkte wurden auf Konformitat mit EMV-Normen gepruft
(siehe folgender Hinweis). Ob die Produkte jedoch den Normen in dem vom
Kunden verwendeten System entsprechen, muss der Kunde selbst priifen.

Die EMV-bezogene Leistung von OMRON-Geréten, die den EU-Richtlinien
entsprechen, variiert je nach Konfiguration, Verdrahtung und anderen Bedin-
gungen der Ausrustung oder der Schaltschranke, in denen die OMRON-
Geréte installiert sind. Der Kunde muss daher eine abschlieBende Prifung
durchflihren, um die Bestatigung zu erhalten, dass die Gerdte und die
Gesamtanlage den EMV-Normen entsprechen.

Die folgenden EMV-Normen (Elektromagnetische Vertraglichkeit) sind
anwendbar:

EMS (Elektromagnetische Storfestigkeit):  EN61000-6-2
EMV (Elektromagnetische Vertraglichkeit): EN61000-6-4
(abgestrahlte Emissionen: 10-m-Bestimmungen)

Niederspannungsrichtlinie

Stellen Sie immer sicher, dass Gerate, die mit Spannungen von 50 bis
1.000 V AC und 75 bis 1.500 V DC arbeiten, die erforderlichen Sicherheits-
normen fir die SPS erfullen (EN61131-2).
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6-3 Konformitat mit EU-Richtlinien

1,2,3...

Die SPS der CJ-Serie entsprechen den EU-Richtlinien. Um gewé&hrleisten zu
kénnen, dass die Anlage oder das Geréat, in dem die SPS der CJ-Serie ver-
wendet wird, EU-Richtlinien entspricht, muss die SPS wie folgt installiert sein:

1. Die SPS der CJ-Serie muss in einem Schaltschrank installiert sein.

2. Sie mussen eine verstarkte oder eine doppelte Isolierung fur die Gleich-
stromspannungsversorgungen verwenden, die fir die Kommunikations-
und E/A-Spannungsversorgung verwendet werden.

3. SPS der CJ-Serie, die den EU-Richtlinien entsprechen, entsprechen eben-
falls der allgemeinen Emissionsnorm (EN61000-6-4). Die Abstrahlungsei-
genschaften (10-m-Bestimmungen) variieren je nach Konfiguration des
verwendeten Schaltschranks, anderen mit dem Schaltschrank verbundenen
Gerate, Verdrahtung und weiteren Bedingungen. Daher missen Sie iberpri-
fen, ob die Gesamtanlage oder -ausristung den EU-Richtlinien entspricht.

6-4 Methoden zur Entstorung der Relaisausgange

GegenmaBnahme(n)

XXX

Die SPS der CJ-Serie entsprechen den allgemeinen Emissionsnormen
(EN61000-6-4) der EMV-Richtlinien. Eine durch Schalten von Relaisausgan-
gen erzeugte Stdérung erfullt diese Norm mdglicherweise jedoch nicht. In die-
sem Fall muss ein Entstorfilter an der Lastseite angeschlossen werden, oder
fr die SPS missen andere geeignete externe GegenmafBnahmen eingerich-
tet werden.

Die zur Erfiillung der Normen vorzunehmenden GegenmafBnahmen variieren
je nach Geréat auf der Lastseite, Verdrahtung, Konfiguration der Anlagen usw.
Nachfolgend finden Sie Beispiele fiir GegenmaBnahmen zur Reduzierung der
erzeugten Stérungen.

(Weitere detaillierte Informationen sieche EN61000-6-4.)

Es sind keine GegenmafBnahmen erforderlich, wenn die Frequenz der Last-
schaltung im Gesamtsystem, in das die SPS eingebunden ist, unter finf
Schaltungen pro Minute liegt.

Es sind GegenmafBnahmen erforderlich, wenn die Frequenz der Lastschal-
tung im Gesamtsystem, in das die SPS eingebunden ist, Gber funf Schaltun-
gen pro Minute liegt.
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Beispiele fir GegenmaBnahmen
Wird eine induktive Last geschaltet, schlieBen Sie einen Uberspannungs-
schutz, Dioden usw. parallel zu der Last oder dem Kontakt an, wie unten

gezeigt.
Schaltung Strom Eigenschaft Erforderliches Element
AC DC
Ja Ja Wenn es sich bei der Last um ein Kondensator: 0,5 bis 1 uF / A Laststrom;
Relais oder eine Magnetspule handelt, | Widerstand: 0,5 bis 1 Q/V Lastspannung.
gibt es eine Verzbgerung zwischen Diese Werte variieren jedoch je nach Last
dem Offnen des Schaltkreises und dem | und den Eigenschaften des Relais. Ermit-
Ruicksetzen der Last. teln Sie diese Werte durch Experimentie-
Wenn die Versorgungsspannung 24 ren und bedenken Sie dabei, dass die
r = oder 48 V betragt, setzen Sie den Kapazitat Funkenentladung unterdrickt,
R T Uberspannungsschutz parallel zur Last | Wenn die Kontakte getrennt werden, und
2 W versorgung i ein. Wenn die Versorgungsspannung der Widerstand den zur 'Last flleBender)
E 2 100 bis 200 V betragt, setzen Sie den | Strom begrenzt, wenn die Schaltung wie-
. Uberspannungsschutz zwischen den | der geschlossen wird.
Kontakten ein. Die Durchschlagfestigkeit des Konden-
sators muss zwischen 200 und 300 V
liegen. Wird eine AC-Last geschaltet,
muss ein ungepolter Kondensator ein-
gesetzt werden.
Nein |Ja Die parallel mit der Last angeschlossene | Der Wert fur die Durchschlagsfestigkeit
Diode wandelt die durch die Spule ange- | der Diode in Sperrrichtung muss minde-
sammelte Energie in einen Strom um, stens zehnmal so hoch sein wie der
—_ der dann durch die Spule flieBt, so dass | Spannungswert in der Schaltung. Der
] der Strom durch den Widerstand der Durchlassstrom der Diode muss gleich
g induktiven Last in Joulesche Warme oder gréBer als der Laststrom sein.
Spannungs-% |2 umgewandelt wird. Der Wert fiir die Durchschlagsfestigkeit

Y Diese durch diese Methode verursachte | der Diode in Sperrrichtung darf zwei-

- zeitliche Verzégerung zwischen dem Off- | oder dreimal héher sein als die Versor-
nen des Schaltkreises und dem Riickset- | gungsspannung, wenn der Uberspan-
zen der Last ist l&nger als die durch die | nungsschutz bei elektronischen
Kondensator/Widerstand-Methode verur- | Schaltungen mit geringen Spannungen
sachte. verwendet wird.

Ja Ja Die Varistormethode nutzt die Tatsache,
dass ein solcher spannungsabhangiger
Widerstand fir eine konstante Spannung
sorgt, um die Belastung durch hohe Span-
- nung zwischen den Kontakten zu vermei-
= den. Es tritt eine zeitliche Verzogerung
! S zwischen dem Offnen des Schaltkreises
© wipamunesy |5 und dem Riicksetzen der Last auf.
; % Setzen Sie den Varistor parallel zur Last
- ein, wenn die Versorgungsspannung 24
oder 48 V betragt. Setzen Sie den Varistor
zwischen den Kontakten ein, wenn die
Versorgungsspannung 100 bis 200 V
betragt.

Beim Schalten einer Last mit einem hohen Einschaltstrom, wie einer
Gluhlampe, unterdriicken Sie den Einschaltstrom wie unten gezeigt.

Ausgang

Ableitung von etwa 1/3 des Nennstroms

Masse

AbhilfemaBnahme 1

durch eine Glihlampe.

Ausgang

Masse

AbhilfemaBnahme 2

Verwendung eines Begrenzungswiderstands
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ABSCHNITT 1
Merkmale
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Abschnitt 1-1

1-1 Merkmale
1-1-1

Normale E/A

Direkte Aktualisierung

Filterfunktion zur Ein-
gangsstabilisierung

Interrupt-Eingange

Hochgeschwindigkeits-
Interrupt-Eingangsverar-
beitung

Schnelle Zahler

Schnelle-Zahler-Funktion

Interrupt-Auslésung bei
Erreichen eines Zielwerts
oder innerhalb eines
bestimmten Bereichs

Frequenzmessung der
schnellen Zahlereingéange

Istwerte der schnellen
Zahler beibehalten oder
aktualisieren (wahlweise)

Impulsausgénge

Im/gegen-Uhrzeigersinn-
Impulsausgénge oder
Impuls- + Richtungsaus-

gang

Funktionen der integrierten E/A

Bei den CJ1M CPU-Baugruppen handelt es sich um Hochgeschwindigkeits-
SPS kleinster Abmessungen mit integrierten E/A. Die integrierten E/A verf(-
gen Uber folgende Merkmale.

Die integrierten Ein- und Ausgange der CPU-Baugruppe kénnen als normale
Ein- und Ausgange verwendet werden. Insbesondere kann bei der Ausfih-
rung relevanter Befehle mitten in einem laufenden SPS-Zyklus eine direkte
E/A-Aktualisierung durchgefiihrt werden.

Die Eingangszeitkonstanten flr die 10 integrierten Eingange der CPU-Bau-
gruppe kdénnen auf folgende Werte eingestellt werden: 0 ms (kein Filter),
0,5ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms oder 32 ms. Durch Erhéhen der Ein-
gangszeitkonstante kdénnen Flackern und durch Stérungen verursachte
Effekte unterdrickt werden.

Die 10 integrierten Eingange der CPU-Baugruppe kénnen fiir die Hochge-
schwindigkeits-Verarbeitung als regulére Interrupt-Eingdnge im Direktmodus
oder als Interrupt-Eingédnge im Z&hlermodus verwendet werden. Interrupt-
Tasks kdénnen an der steigenden oder fallenden Flanke des Interrupt-Ein-
gangssignals gestartet werden (Auf- oder Abwartsdifferenzierung). Im Zahler-
modus kdnnen Interrupt-Tasks gestartet werden, wenn der Eingangszahler
den voreingestellten Wert erreicht (auf- oder abwérts.)

An die integrierten Schnelle-Zahler-Eingange kénnen Drehimpulsgeber ange-
schlossen werden.

Interrupts kénnen ausgeldst werden, wenn der Istwert des schnellen Z&hlers
mit einem Zielwert Ubereinstimmt oder sich in einem bestimmten Bereich
befindet.

Der Befehl PRV(881) kann zur Messung der Eingangsimpulsfrequenz ver-
wendet werden (nur ein Eingang.)

Das Gate-Bit des schnellen Zahlers kann Uber das SPS-Programm auf EIN
oder AUS gesetzt werden. Auf diese Weise wird bestimmt, ob der Istwert des
schnellen Z&hlers eingefroren bleibt oder laufend aktualisiert wird.

Uber die integrierten Ausgénge der CPU-Baugruppe kénnen Impulse mit
festem Tastverhaltnis ausgegeben werden. Auf diese Weise kdénnen bei
einem Servoantrieb, der durch Impulseingang gesteuert werden kann, Posi-
tionierung oder Drehzahl gesteuert werden.

Der Impulsausgabemodus kann so eingerichtet werden, dass er den Impuls-
eingangsspezifikationen des Motortreibers entspricht.
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Automatische Richtungs-
bestimmung bei Positio-
hierung anhand von
Absolutwertkoordinaten

Dreieckférmige
Impulsausgabe

Andern der Zielposition
wéhrend der
Positionierung
(Mehrfachstart)

Wechsel von
Drehzahlsteuerung zu
Positionierung (Interrupt
fur Vorschub um feste
Distanz)

Andern der Zieldrehzahl
und der Beschleunigungs-/
Verzdgerungsrate wiahrend
Beschleunigung oder
Verzégerung

Verwendung von Impuls-
ausgabe mit variablem
Tastverhaltnis fur
Beleuchtung, Spannungs-
regelung etc.

Nullpunktsuche

Nullpunktsuche und
Rickkehr zum Nullpunkt
durch einen einzigen
Befehl

Bei der Arbeit mit Absolutwertkoordinaten (Ursprung definiert oder Istwert
verandert durch den Befehl INI(880)) wird die Drehrichtung automatisch beim
Ausfihren des Impulsausgabebefehls bestimmt. (Die Drehrichtung wird
bestimmt, indem ermittelt wird, ob die Uber den Befehl spezifizierte Impulsan-
zahl gréBer oder kleiner als der Istwert der Impulsausgabe ist.)

Die dreieckférmige Impulsausgabe (trapezférmige Impulsausgabe ohne Kon-
stantdrehzahl-Strecke) wird bei der Positionierung Uber einen ACC(888)
Befehl (einmalig) oder Uber einen PLS2(887) Befehl ausgefuhrt, falls die
Anzahl der flir die Beschleunigung/Verzégerung erforderlichen Ausgangsim-
pulse Uber dem angegebenem Zielwert der Impulsausgabe liegt. (Die Anzahl
der flr die Beschleunigung/Verzdégerung erforderlichen Impulse entspricht der
zur Erreichung der Zielfrequenz erforderlichen Zeit multipliziert mit der Ziel-
frequenz.)

Bislang waére unter diesen Bedingungen ein Fehler aufgetreten, und der
Befehl wére nicht zur Ausfihrung gekommen.

Wenn die Positionierung mit einem PULSE OUTPUT-Befehl (PLS2(887))
gestartet wurde und noch lauft, kann ein weiterer PLS2(887) Befehl ausge-
fuhrt werden, um Zielposition, Zieldrehzahl sowie Beschleunigungs- und Ver-
zbgerungswerte zu verandern.

Ein PLS2(887) Befehl kann bei laufender Drehzahlsteuerung ausgefihrt wer-
den, um den Positionierungsmodus zu wechseln. Diese Funktion gestattet die
Ausfihrung eines Interrupts fir Vorschub um eine feste Distanz (Bewegung
um einen bestimmten Betrag) beim Eintreten bestimmter Bedingungen.

Bei der Ausflihrung einer trapezférmigen Beschleunigung/Verzégerung Uber
einen Impulsausgabebefehl (Drehzahlsteuerung oder Positionierung) kénnen
Zieldrehzahl und Beschleunigungs-/Verzégerungsrate wahrend der Beschleu-
nigung oder Verzdgerung veréandert werden.

Mit dem Befehl PULSE WITH VARIABLE DUTY RATIO (PWM(891)) kann
Uber die integrierten Ausgange der CPU-Baugruppe eine Ausgabe von Impul-
sen mit variablem Tastverhaltnis zur Beleuchtungssteuerung, Spannungsre-
gelung etc. erfolgen.

Durch einen einzigen Befehl kann eine prazise Nullpunktsuche ausgefihrt
werden. Dazu werden verschiedene E/A-Signale verwendet, z. B. Nullpunkt-
naherungs-Eingangssignal, Nullpunkt-Eingangssignal, Positionierung-abge-
schlossen-Signal und Fehlerzéhler-Ricksetzausgang.

AuBBerdem ist Nullpunktrickkehr ausfihrbar, um unmittelbar zum festgelegten
Nullpunkt zu gelangen.

Eingédnge mit kurzer Ansprechzeit

Empfang von Eingangs-
signalen, die kiirzer als
die Zykluszeit sind.

Die Eingédnge mit kurzer Ansprechzeit ermdglichen Uber die integrierten Ein-
gange der CPU-Baugruppe (max. 4 Eingadnge) den zuverldssigen Empfang
von Eingangssignalen bei einer Signalweite von lediglich 30 us unabhéangig
von der Zykluszeit.
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1-1-2  Konfiguration der Funktionen der integrierten E/A

‘ Funktionen der integrierten E/A }——{ Funktionen der integrierten Eingange }7

4{ Normale Eingange ‘

Uber das SPS-Setup kann jede
beliebige Funktion ausgewahlt
werden.

Die normalen Eingange 2/3, die
Interrupt-Eingénge 2/3 und die
Eingénge mit kurzer Ansprechzeit
2/3 kénnen nicht verwendet wer-
den, wenn die schnellen Zahler 0
und 1 mit Z-Phase-Signaleingang
als Ricksetzsignal verwendet
werden.

—{ Schnelle Zahler

2 Eingange (schnelle Zahler 0 und 1)
Zugewiesene Bits 08, 09 und 03 von
CIO 2960.

Zugewiesene Bits 06, 07 und 02 von
CIO 2960.

4{ Eingange mit kurzer Ansprechzeit ‘

10 Eingénge

Zugeordnete Bits 00 bis 09 von
CIO 2960. Direkte Auffrischung
wird unterstiitzt.

Interrupt-Eingédnge Interrupt-Eingange (Direktmodus)|

4{

Die Interrupt-Tasks 140 bis 143 werden

4 Eingénge (Interrupt-Eingénge durch die Bits 00 bis 03 von CIO 2960

0 bis 3) ! gesteuert. Die Interrupt-Tasks kénnen
élllgezws;ggene Bits 00 bis 03 von so eingestellt werden, dass sie an der

steigenden oder fallenden Flanke der
Steuerbits ausgefihrt werden.
Ansprechzeit: 0,3 ms

Interrupt-Eingange (Z&hlermodus)

Die Auf- und Abwértszahler der Bits 00 bis
03 von CIO 2960 werden fiir die Steuerung
der Interrupt-Tasks 140 bis 143 verwendet.
Ansprechfrequenz: max. 1 kHz

Keine Interrupts ‘

Schnelle-Zahler-Interrupts

« Differentialphasen-Impulseingénge:
30 kHz  Zielwertvergleichs-Interrupt

« Bereichsvergleichs-Interrupt

Hinweis 1: Bei Verwendung der

Nullpunktsuchfunktion 0 ist es nicht moglich,

die normalen Eingénge 0 und 1, die Interrupt-

Eingénge 0 und 1, die Eingénge mit kurzer

Ansprechzeit 0 und 1 zu verwenden.

Hinweis 2: Bei Verwendung der

Nullpunktsuchfunktion 1 ist es nicht moglich,

die normalen Eingange 2 und 3, die Interrupt-

Eingénge 2 und 3, die Eingange mit kurzer

Ansprechzeit 2 und 3 zu verwenden.

« Impuls- plus Richtungseingange:

60 kHz
o Auf-/Abwérts-Impulseingénge: 60 kHz
« Inkrement-Impulseingange: 60 kHz

 Zahlung starten/stoppen (Gate-Funktion)
« Frequenzmessfunktion (nur schneller
Zéhler 0)

4 Eingénge

Zugewiesene Bits 00 bis 03 von
CIO 2960.
Mindest-Eingangssignalweite: 30 us

—{ Funktionen der integrierten Ausgange }7

4{ Normale Ausgénge ‘

Uber die SPS-Befehle kann jede
beliebige Funktion ausgewahlt
werden.

Die normalen Ausgénge 4 und 5
sowie die PWM-Ausgange 0 und 1
konnen nicht verwendet werden,
wenn die Nullpunktsuchfunktion O
und 1 verwendet wird.

6 Ausgange

Zugeordnete Bits 00 bis 05 von
CIO 2961. Direkte Auffrischung
wird untersttzt.

—{ Impulsausgénge
2 Ausgange (Impulsausgange 0 und 1)
Zugewiesene Bits 00, 01, 02 und 03 von
CIO 2961.

Wahlen Sie "Im/gegen-Uhrzeigersinn-
Impulsausgénge" oder "Impuls- +
Richtungsausgang". (Fur die
Impulsausgénge 0 und 1 muss dieselbe
Methode verwendet werden.)

* Impulsausgabe ohne
Beschleunigung/Verzégerung: 1 Hz bis
100 kHz

« Impulsausgabe mit trapezférmiger
Beschleunigung/Verzégerung: 1 Hz bis
100 kHz

Impulsausgénge mit variablem

Tastverhaltnis (PWM-Ausgange)

2 Ausgange (CJ1M-CPU22/23)

1 Ausgang (CJ1M-CPU21)

Zugeordnete Bits 04 und 05 von

CIO 2961.

o Tastverhaltnis 0 % bis 100 %
CJ1M CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
0 % bis 100 % in Schritten von 1 %
CJ1M CPU-Baugruppen Version 2.0:
0,0 % bis 100,0 % in Schritten von 0,1 %

o Frequenz
0,1 Hz bis 6.553,5 Hz

Nullpunktfunktionen

4{

Nullpunktsuche

Bits 04 und 05 von CIO 2961 werden als Fehlerzahler-Riicksetzausgéange
verwendet (nur Modus 1 und 2).

CIO 2960 wird fur Eingange verwendet, die mit der Nullpunktsuchfunktion
verkniipft sind.

Bits 00 und 02 von CIO 2960 werden als Nullpunkteingange verwendet.
Bits 01 und 03 von CIO 2960 werden als Nullpunktnaherungseingange
verwendet.

Bits 04 und 05 von CIO 2960 werden als Positionierung-abgeschlossen-
Eingénge verwendet (nur Modus 2).

Nullpunkt-Ruckkehr

Fuhren Sie den Befehl ORG(889)
aus, um von einer beliebigen Position
zum Nullpunkt zuriickzukehren.
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1-2 Neuheiten und Verbesserungen bei CJ1M CPU-Baugruppen

In diesem Abschnitt werden die bei Version 3.0 der CJ1M-CPU-Baugruppen
neu hinzugekommenen Funktionen beschrieben.

1-2-1 Mit Baugruppenversion 3.0 verbesserte Funktionen der CJ1M
CPU-Baugruppen

Hochfrequenz-
Berechnungen mittels
PRV(881) und PRV2(883)

Auslesen der Impulsaus-
gabefrequenz mittels
PRV(881) und PRV2(883)

Der Ubergang von Baugruppenversion 2.0 auf Baugruppenversion 3.0 brachte
die folgenden Neuheiten und Verbesserungen fiir CJ1M CPU-Baugruppen (die
CJ-Serie betreffende Neuheiten und Verbesserungen sind hier nicht aufgefiihrt).

Die Impulsfrequenz-Berechnungsmethoden der Befehle PRV(881) (Schneller
Zahler Istwert lesen) und PRV2(883) (Pulsfrequenzkonvertierung) wurden um
Hochfrequenz-Berechnungsmethoden erweitert.

Der Befehl PRV(881) (Schneller Zahler Istwert lesen) kann zum Auslesen der
Impulsausgabefrequenz eingesetzt werden.

1-2-2 Mit Baugruppenversion 2.0 verbesserte Funktionen der CJ1M
CPU-Baugruppen

Impulsausgange

S-Kurven
Beschleunigung/
Verzégerung

Erweiterter Einstellbereich
fiir die Beschleunigungs-/
Verzégerungsrate

Einstellung des
Tastverhaltnisses in
0,1-%-Schritten

Breiterer Anwendungsbe-
reich fiir Wegendschalter-
eingang (im/gegen
Uhrzeigersinn)

Impulseingéange

Impulsfrequenz-
Konvertierungen

Der Ubergang auf Baugruppenversion 2.0 brachte die folgenden Neuheiten
und Verbesserungen fir CJ1M CPU-Baugruppen ( die CJ-Serie betreffende
Neuheiten und Verbesserungen sind hier nicht aufgefuhrt).

Far die Beschleunigungs-/Verzdgerungswerte bei Impulsausgabebefehlen mit
Beschleunigung/Verzégerung (ACC(888), PLS2(883) und ORG(889)) kénnen
S-Kurven spezifiziert werden. Wenn es flr die maximal erlaubte Drehzahl einen
Spielraum gibt, kann die S-férmige Beschleunigung/Verzégerung bei der Ver-
meidung von StéBen und Vibrationen helfen, da der Anfangsbeschleunigungs-
wert im Vergleich zur linearen Beschleunigung/Verzégerung reduziert wird.

Die Obergrenze fur die Beschleunigungs-/Verzdgerungsrate wurde von
2000 Hz auf 65.535 Hz fir Impulsausgabebefehle mit Beschleunigung/Verzo-
gerung (ACC(888), PLS2(887) und ORG(889)) erhoht.

Das Tastverhéltnis fur PWM(891) kann jetzt in Schritten von 0,1% eingestellt
werden. Bei der friiheren Version konnte das Tastverhaltnis fir PWM(891) nur
in Schritten von 1% eingestellt werden.

Impulsausgaben werden gestoppt, wenn die Wegendschaltereingangssignale
(im/gegen Uhrzeigersinn) angelegt werden (wiedergespiegelt in A54008,
A54009, A54108 und A54109). Bei der vorherigen Version wurden die Wegende-
schalter-Eingangssignale (im/gegen Uhrzeigersinn) nur von ORG(889) verwen-
det. Mit der CPU-Baugruppen-Version 2.0 kdnnen diese Signale jetzt auch mit
anderen Impulsausgabefunktionen als Nullpunktsuchen verwendet werden. Eine
neue Einstellung ist auch fir alle Funktionen verfligbar, bei denen Wegende-
schalter-Eingangssignale (im/gegen Uhrzeigersinn) zur Bestimmung verwendet
werden, ob der Nullpunkt festgelegt bleibt oder bei Anlegen eines Wegende-Ein-
gangssignals undefiniert wird.

Der Impulsfrequenz-Eingang des schnellen Zahlers 0 kann in eine Drehzahl
(U/min) oder der Istwert des Zahlers in die Gesamizahl von Umdrehungen
umgewandelt werden.
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Schnelle Zahler

Zahirichtungs-Merker Der Z&hlrichtungs-Merker erméglicht eine Uberwachung, ob der Zahlwert des
schnellen Zahlers gegenwartig erhdéht oder verringert wird. Der Zéhlwert des
aktuellen Zyklus wird mit dem Z&hlwert des vorigen Zyklus verglichen, um zu

bestimmen, ob er erhéht oder verringert wurde.
Fortgesetzte Vergleiche

beim Zurlickstellen von
Zahlern

Die Vergleichsfunktion kann so eingestellt werden, dass sie beim Zuriickset-
zen eines schnellen Zahlers gestoppt oder fortgesetzt wird. Das erméglicht
Anwendungen, bei denen die Vergleichsfunktion bei Zurlckstellung des Z&h-
lers bei einem Zahler-Istwert von 0 neu gestartet werden kann. Bei der vori-
gen Version wurde die Vergleichsfunktion beim Zurlicksetzen des Zahlers
gestoppt. Die Vergleichsfunktion musste nach jedem Zuriicksetzen des Zah-

lers vom SPS-Programm neu gestartet werden.

1-3 Funktionen nach Zweck geordnet

1-3-1 Hochgeschwindigkeitsverarbeitung
Zweck Verwen- Funktion Beschreibung
dete E/A

Sehr schnelle Ausfiihrung Inte- Interrupt-Ein- Interrupt- Fuhrt Interrupt-Task an der steigenden oder

bestimmter Prozesse bei Akti- | grierte génge 0 bis 3 Eingénge fallenden Flanke des Signals am jeweiligen

vierung (steigende Flanke) oder | Eingédnge (Direktmodus) | integrierten Eingangs aus

Deaktivierung (fallende Flanke) (CIO 2960, Bits 00 bis 03).

des entsprechenden Eingangs. Zur Angabe der Ausfiihrung an der

Beispiel: Ansteuerung eines steigenden oder fallenden Flanke des

Abschneiders bei Empfang Signals und zum Demaskieren des

eines Interrupt-Eingangssignals Interrupts wird der MSKS(690)-Befehl

von einem Naherungssensor verwendet.

oder einem optischen Sensor.)

Zahlung der Eingangssignale Inte- Interrupt-Ein- Interrupt- Vermindert den Istwert mit jeder steigenden

und &uBerst rasche Ausflihrung | grierte géange 0 bis 3 Eingénge oder fallenden Flanke des Signals am inte-

eines bestimmten Prozesses bei | Eingénge (Zahlermodus) | grierten Eingang (CIO 2960, Bits 00 bis 03)

Erreichen eines voreingestellten und fuhrt die entsprechende Interrupt-Task

Werts. aus, wenn der Zahler den Wert Null erreicht.

(Beispiel: Unterbrechung der (Der Zahler kann auch so eingerichtet wer-

Zufuhr, wenn eine bestimmte den, dass er bis zu einem voreingestellten

Menge von Werkstlicken das Sollwert aufwérts zahlt.)

System passiert hat.) Zur Aktualisierung des Sollwerts im Zahler-
modus und zur Demaskierung des Inter-
rupts wird der MSKS(690)-Befehl
verwendet.

Ausflhrung eines bestimmten Inte- Schnelle Zahler | Schneller-Zah- | Flhrt eine Interrupt-Task aus, wenn der

Prozesses bei Erreichen eines | grierte Ound1 ler-Interrupt Istwert des schnellen Zahlers mit einem

voreingestellten Z&ahlerwerts. Eingange (Zielwertver- Zielwert in der vorabgespeicherten Tabelle

(Beispiel: préazises Schneiden gleich) Ubereinstimmt.

von Material auf eine Der Zielwertvergleich wird durch den Befehl

vorgegebene Lénge.) CTBL(882) oder INI(880) gestartet.

Ausflihrung eines bestimmten Inte- Schnelle Zahler | Schneller-Zah- | Flhrt eine Interrupt-Task aus, wenn sich der

Prozesses, wenn sich der Z&hl- | grierte Ound 1 ler-Interrupt Istwert des schnellen Z&hlers in einem

wert innerhalb eines bestimm- | Eingange (Bereichsver- bestimmten Bereich der

ten Bereichs befindet. gleich) vorabgespeicherten Tabelle befindet.

(Beispiel: sehr schnelle Sortie- Der Bereichswertvergleich wird durch den

rung von Material, das sich in Befehl CTBL(882) oder INI(880) gestartet.

einem bestimmten Langenbe-

reich befindet.)

Zuverléssige Erkennung von Inte- Eingénge mit Eingénge mit Erkennt Impulse mit einer EIN-Dauer, die

Impulsen, deren EIN-Dauer grierte kurzer kurzer kUrzer als die Zykluszeit ist (ab 30 us), und

klrzer als die Zykluszeit ist, wie | Eingange | Ansprechzeit 0 | Ansprechzeit setzt das entsprechende Bit im E/A-

zum Beispiel bei bis 3 Speicher fir die Dauer eines Zyklus auf EIN.

Eingangssignalen von optischen Zur Aktivierung der Funktion fur kurze

Sensoren. Ansprechzeit bei den integrierten
Eingangen wird das SPS-Setup verwendet
(CIO 2960, Bits 0 bis 3).
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1-3-2

Impulsausgabefunktionen

Zweck Verwen- Funktion Beschreibung
dete E/A
Ausfiihrung einfacher Inte- Impulsaus- | Impulsausgabefunktio- |Die integrierten Ausgénge (Bits 00 bis 03
Positionierung Uber die | grierte gange 0 nen von CIO 2961) kénnen als Impulsausgange
Ausgabe von Impulsen | Aus- und 1 « Einphasige Impuls- 0 und 1 verwendet werden.
ggeeihngeann;uglg%ﬂgglr; gange ausgabe ohne Zielfrequenz: 0 Hz bis 100 kHz
Motortreiber. Egggmﬁ;”'gung/ver Tastverhaltnis: 50%
Steuerung tiber Der Impuls'ausgabemodus kanr) als .Impuls-
SPED-Befehl. steuerung im/gegen den Uhrzeigersinn oder
. . als Impuls plus Richtungssteuerung einge-
* Einphasige Impuls- | ichtet werden, jedoch muss fur die Impuls-
ausgabe "?'t ausgénge 0 und 1 derselbe Ausgabemodus
Beschleunigung/Ver- | oryendet werden.
z6gerung (identi-
sche Hinweis
Beschleunigungs- Der Istwert fUr den Impulsausgang O wird
und Verzdgerungs- in A276 und A277 gespeichert. Der Istwert
werte bei Trapez- fur Impulsausgang 1 wird in A278 und
form) A279 gespeichert.
Steuerung Uber
ACC-Befehl.
* Einphasige Impuls-
ausgabe mit Trapez-
form-
Drehzahlregelung
(Unterstutzt Anlauf-
frequenz und unter-
schiedliche
Beschleunigungs-
/NVerzdgerungsraten.)
Steuerung Uber
PLS2(887)-Befehl.
Ausfihrung von Null- Inte- Impulsaus- | Nullpunktfunktionen Die Nullpunktsuche und die Ruckkehr zum
punktsuche und Null- grierte gange 0 (Nullpunktsuche und Nullpunkt kénnen uber Impulsausgaben aus-
punktrickkehr Aus- und 1 Nullpunktriickkehr) gefuhrt werden.
gange * Nullpunktsuche:
Zum Starten der Nullpunktsuche aktivieren
Sie die Suchfunktion lber das SPS-Setup,
stellen Sie die verschiedenen Parameter
der Nullpunktsuche ein, und fiihren Sie den
Befehl ORIGIN SEARCH (ORG(889)) aus.
Die Baugruppe bestimmt die Lage des
Nullpunkts auf Basis des Nullpunktndhe-
rungs-Eingangssignals und des Nullpunkt-
Eingangssignals. Die Istwert-Koordinaten
der Impulsausgabe werden automatisch
als absolute Koordinaten gesetzt.
* Nullpunkt-Ruckkehr:
Zur Ruckkehr zum Nullpunkt stellen Sie
die verschiedenen Parameter flr die Null-
punktrickkehr ein und fihren den Befehl
ORIGIN SEARCH (ORG(889)) aus.
Veranderung der Ziel- | Inte- Impulsaus- | Positionierung tber Wenn die Positionierung durch den Befehl
position bei laufender grierte gange 0 Befehl PLS2(887) PULSE OUTPUT (PLS2(887)) gestartet
Positionierung. Aus- und 1 wurde und noch lauft, kann ein weiterer
(Beispiel: Ausfilhrung | 98nge PLS2(887) Befehl ausgeflhrt werden, um

eines Notausweichma-
névers Uber die Mehr-
fachstart-Funktion.)

Zielposition, Zieldrehzahl sowie Beschleuni-
gungs- und Verzdégerungsrate zu &ndern.
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Zweck Verwen- Funktion Beschreibung
dete E/A
Stufenweise Drehzahl- | Inte- Impulsaus- | Die Beschleunigungs- | Wenn die Drehzahlsteuerung mit dem Befehl
anderung (Polygon- grierte gange 0 bzw. Verzégerungsrate | ACC(888)) (fortlaufend) gestartet wurde und
linien-Anndherung) bei | Aus- und 1 wird Uber den Befehl ausgefuhrt wird, kann ein weiterer
laufender Drehzahl- gange ACC(888) (fortlaufend) | ACC(888)-Befehl (fortlaufend) ausgefiihrt
steuerung. geandert. werden, um Beschleunigungs- und Verzége-
rungsrate zu &ndern.
Stufenweise Drehzahl- | Inte- Impulsaus- | Die Beschleunigungs- | Wenn die Positionierung mit dem Befehl
anderung (Polygon- grierte gange 0 bzw. Verzégerungsrate | ACC(888) (einmalig) oder PLS2(887) gestar-
linien-Annaherung) bei | Aus- und 1 wird durch den Befehl |tet wurde und noch ausgeflhrt wird, kann ein
laufender Positionie- gange ACC(888) (einmalig) weiterer ACC(888)- (fortlaufend) oder
rung. oder PLS2(887) PLS2(887)-Befehl ausgefiihrt werden, um
geéndert. Beschleunigungs- und Verzdgerungsrate zu
andern.
Ausfliihrung eines Inter- | Inte- Impulsaus- | Ausflihrung einer Wenn eine Operation zur Drehzahlsteuerung
rupts fur Vorschub um | grierte gange 0 Positionierung durch durch den SPED(885)-Befehl (fortlaufend)
feste Distanz Aus- und 1 den Befehl PLS2(887) | oder ACC(888)-Befehl (fortlaufend) gestar-
gange wahrend einer mit dem |tet wurde und noch lauft, kann der
SPED(885)-Befehl PLS2(887)-Befehl ausgefihrt werden, um
(fortlaufend) oder zur Positionierung zu wechseln, eine
ACC(888)-Befehl bestimmte Anzahl von Impulsen auszugeben
(fortlaufend) und zu stoppen.
gestarteten Operation.
Fuhren Sie nach erfolg- | Inte- Impulsaus- | Die Positionierungs- Bei der Arbeit mit absoluten Koordinaten
ter Nullpunktbestim- grierte gange 0 richtung wird automa- | (nach Bestimmung des Nullpunkts oder Aus-
mung eine Aus- und 1 tisch im absoluten fihrung des Befehls INI(880) zur Anderung
Positionierung in abso- | gange Koordinatensystem des Istwerts) wird die Richtung (im/gegen
luten Koordinaten aus, bestimmt. Uhrzeigersinn) automatisch auf der Grund-
unabhangig von der lage des Verhéltnisses zwischen Impulsaus-
Richtung, der aktuellen gabe-Istwert und Impulsausgabe-Betrag
Position oder der Ziel- bestimmt, der durch Ausfihrung des Impuls-
position. ausgabebefehls spezifiziert wird.
Ausfuhrung einer drei- | Inte- Impulsaus- | Positionierung tber den | Wenn die Positionierung durch den
eckférmigen Impulsaus- | grierte gange 0 ACC(888)-Befehl ACC(888)-Befehl (einmalig) oder den
gabe Aus- und 1 (einmalig) oder den PLS2(887)-Befehl gestartet wurde, erfolgt
gange PLS2(887)-Befehl. dreieckférmige Impulsausgabe (trapezfor-
mige Impulsausgabe ohne Konstantdreh-
zahl-Strecke), falls die Anzahl der fur die
Beschleunigung/Verzégerung erforderlichen
Ausgangsimpulse Uber dem angegebenem
Zielwert der Impulsausgabe liegt.
(Die Anzahl der fur die Beschleunigung/Ver-
zogerung erforderlichen Impulse entspricht
der zur Erreichung der Zielfrequenz erforder-
lichen Zeit multipliziert mit der Zielfrequenz.)
Verwendung von Inte- PWM(891)- | Steuerung durch Analo- | Zwei der integrierten Ausgange (Bits 04 und
Impulsausgaben mit grierte Ausgénge 0 | geingadnge und der 05 von CIO 2961) kénnen durch Ausfihrung
variablem Tastverhaltnis | Aus- und 1 Funktion fir Impulsaus- | des Befehls PWM(891) als PWM(891)-Aus-
fur zeitproportionale gange (Siehe Hin- | gabe mit variablem gange 0 und 1 verwendet werden.
Temperaturregelung weis) Tastverhéltnis
(PWM(891))
Hinweis PWM(891)-Ausgang 1 wird nicht von der CJ1M-CPU21 unterstutzt.
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1-3-3 Impulseingange
Zweck Verwen- Funktion Beschreibung
dete
E/A

Drehwertgeber-Eingangssignale zur L&ngen- oder Positionsbestimmung

e Z&hlung bei nied- | Inte- Interrupt-Ein- Interrupt-Eingénge Die integrierten Eingénge (Bits 00 bis
rigen Frequenzen |grierte |gange 0 bis 3 | (Z&hlermodus) 03 von CIO 2960) kénnen als Z&hlerein-
(max. 1 kHz) Ein- Max. Zahlerfrequenz von gange verwendet werden.
gange 1 kHz (nur einphasige Die Interrupt-Eingénge miissen auf den
Impulse) in der Hoch- Zahlermodus eingestellt werden
oder Herunterzahl- Die Istwerte der Interrupt-Eingénge 0
Betriebsart bis 3 werden in A536 bis A539 gespei-
chert.
e Zahlung bei ho- Inte- Schnelle Z&h- | Schnelle-Z&hler- Die integrierten Eingénge (Bits 02 und
hen Frequenzen |grierte |ler O und 1 Funktionen 03 sowie 06 bis 09 von CIO 2960) kon-
(max. 30 kHz oder | Ein- « Differentialphasenein- | €N als Schnelle-Z&hler-Eingange ver-
60 kHz) gange gang (4-fach-Multiplika- wendet werden.
tion) 30 kHz (50 kHz) Der Istwert des schnellen Z&hlers 0 wird
* Impuls- + Richtungsein- in A270 und A271 gespeichert. Der Ist-
gang 60 kHz (100 kHz) | wert des schnellen Zahlers 1 wird in
o Aufwarts-/Abwarts- A272 und A273 gespeichert.
Impulseingang Die Z&hler kdnnen im Ringmodus oder
60 kHz (100 kHz) im Linearmodus betrieben werden.
* Inkrementeingang
60 kHz (100 kHz)
Hinweis
Die Werte in Klammern
beziehen sich auf Lei-
tungstreibereingénge.
L&ngen- oder Positions- | Inte- Schnelle Zah- | Gate-Bits der schnellen Der schnelle Z&hler kann uber das SPS-
messung eines Werk- | grierte |lerOund 1 Zahler (Bits A53108 und | Programm gestartet oder gestoppt (Ist-
stiicks. Ein- A53109) wert wird gehalten) werden, indem die
(Z&hlung beginnt oder géange Gate-Bits der schnellen Zahler (Bits
wird unterbrochen, A53108 und A53109) auf AUS oder EIN
wenn jeweils eine gesgtzt werden, wenn die gewlinschten
bestimmte Bedingung Bedingungen vorliegen.
erfillt wird.)
Messung der Inte- Schneller Z&dh- | Befehl PRV(881) (HIGH- | Der Befehl PRV(881) kann zur Messung
Geschwindigkeit eines | grierte |ler 0 SPEED COUNTER PV der Impulsfrequenz verwendet werden.
Werkstiicks anhand sei- | Ein- READ) * Messbereich mit Differentialphasen-
ner Positionsdaten génge eingangen: 0 bis 50 kHz

(Frequenzmessung).

* Messbereich bei allen Ubrigen Ein-
gangsmodi: 0 bis 100 kHz

PRV2(883) PULSE FRE-
QUENCY CONVERT

PRV2(883) liest die Impulsfrequenz und
konvertiert diese in eine Drehzahl
(U/min) oder konvertiert den Zahler-Ist-
wert in eine Gesamtzahl von Umdrehun-
gen. Das Ergebnis wird anhand der
festgelegten Anzahl der Impulse pro
Umdrehung berechnet.




Funktionen nach Zweck geordnet

Abschnitt 1-3

1-3-4 Vergleich der Impulsausgabefunktionen mit CJ1W-NC

Beschreibung

CJ1M

Positionierbaugruppe CJ1W-NC

Steuerungsmethode

Steuerung Uber Impulsausgabebefehle
(SPED(885), ACC(888) und PLS2(887))
des SPS-Programms.

Steuerung Uber Startbefehlsbit (Befehlsbit
fur relative Bewegung oder Befehlsbit fur
Absolutbewegung).

Drehzahlanderung wéhrend
der Positionierung

Waéhrend der SPED(885)-Befehl (einmalig),
der ACC(888)-Befehl (einmalig) oder der
PLS2(887)-Befehl ausgefihrt wird, kann
der jeweilige Befehl erneut ausgefihrt wer-
den, um die Drehzahl zu &ndern.

Ubersteuerung in %

Anderung der Geschwindig-
keit bei laufender Geschwin-
digkeitssteuerung

Wahrend der SPED(885)-Befehl (fortlau-
fend) oder der ACC(888)-Befehl (fortlau-
fend) ausgefuhrt wird, kann der jeweilige
Befehl erneut ausgefiihrt werden, um die
Drehzahl zu &ndern.

Ubersteuerung in %

Tippbetrieb

Uber das SPS-Programm kénnen externe
Eingadnge verwendet werden, um den
Betrieb Uiber die Befehle ACC(888) (fortlau-
fend) und SPED(885) (fortlaufend) zu star-
ten und zu stoppen.

Steuerung Uber Tippbetrieb-Startbit, Tipp-
betrieb -Stoppbit und Bit zur Richtungsspe-
zifikation.

Nullpunktsuche

Steuerung durch den ORG(889)-Befehl
Uber das SPS-Programm.

Ausfuhrung uber Nullpunktsuche-Bit.

Nullpunkt-Rickkehr

Steuerung durch den ORG(889)-Befehl
Uber das SPS-Programm.

Ausfuhrung tuber Nullpunktriickkehr-Bit.

Teach-Betrieb

Nicht unterstitzt

Ausfliihrung Uber Teach-Betrieb-Startbit

Interrupt fur Vorschub um
feste Distanz

(fortlaufende Impulsausgabe
mit anschlieBender Positionie-
rung)

Ausfuhrung der Positionierung Uber den
PLS2(887)-Befehl wahrend einer mit dem
SPED(885)-Befehl (fortlaufend) oder dem
ACC(888)-Befehl (fortlaufend) gestarteten
Operation zur Drehzahlsteuerung.

Ausflihrung Uber das Startbit des Interrupts
fur Vorschub um feste Distanz.

Verénderung der Zielposition
bei laufender Positionierung.

(Mehrfachstart)

Wahrend der Ausfihrung eines PLS2(887)-
Befehls kann ein weiterer PLS2(887)-Befehl
gestartet werden.

Ausfiihrung Uber Startbefehlsbit (Befehlsbit
fur relative Bewegung oder Befehlsbit fur
Absolutbewegung) im Direktbetrieb.

Verzdgerung bis zum Halt bei
laufender Positionierung

Ausfliihrung eines ACC(888)-Befehls
(einmalig) wahrend einer mit dem ACC(888)-
Befehl (einmalig) oder dem PLS2(887)-
Befehl gestarteten Positionierung.

Ausfiihrung Uber das Bit fur Verzégerung
bis zum Halt.

Verzégerung bis zum Halt bei
laufender Drehzahlsteuerung

Ausfliihrung eines ACC(888)-Befehls
(fortlaufend) wéhrend einer durch den
SPED(885)-Befehl (fortlaufend) oder den
ACC(888)-Befehl (fortlaufend) gestarteten
Operation zur Drehzahlsteuerung.

Ausfiihrung Uber das Bit fir Verzégerung
bis zum Halt.

Externe
E/A

Nullpunkt-
Eingangssignal

Ein integrierter Eingang wird verwendet.

Eingang der Positionier-Baugruppe.

Nullpunktnéhe-
rungs-Eingangs-
signal

Ein integrierter Eingang wird verwendet.

Eingang der Positionier-Baugruppe.

Positionierung-
abgeschlossen-

Ein integrierter Eingang wird verwendet.

Eingang der Positionier-Baugruppe.

Signal

Fehlerzahler- Ein integrierter Ausgang wird verwendet. Ausgang der Positionier-Baugruppe.
Rucksetzausgang

Wegendschalter- | Es wird eine gesonderte Eingangsbau- Eingang der Positionier-Baugruppe.
eingang gruppe verwendet, und ein System-Bit wird

(im/gegen Uhrzei- | lber das Programm gesteuert.

gersinn)
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Zuordnungen der integrierten Einginge der CPU-Baugruppe

Abschnitt 2-1

2-1

Zuordnungen der integrierten Eingange der CPU-Baugruppe

Wahlen Sie Uber das SPS-Setup 1) Normale Eingange, 2) Interrupt-Ein-
gange, 3) Eingange mit kurzer Ansprechzeit oder 4) Schnelle-Zahler. Die Ein-
géange INO bis IN3 kénnen Uber die Eingangs-Funktionseinstellungen jeweils
als 1) Normale Eingéange, 2) Interrupt-Eingdnge oder 3) Eingdnge mit kurzer
Ansprechzeit eingerichtet werden. Die aufgeflhrten Eingdnge kénnen Uber
die entsprechenden Funktionseinstellungen auch als schnelle Z&hler einge-
richtet werden. Wenn ein Eingang sowohl fir den Eingangsbetrieb als auch
fir den Betrieb als schneller Z&hler eingerichtet wurde, hat die Funktion als
schneller Zahler Vorrang.

SPS-Setup Die Funktionen von INO bis IN3 wer- | Funktionseinstellung | Nullpunktsuch- | Prioritat der
den uber die Eingangsfunktions- fiir schnelle Zahler funktion der SPS-Setup-
einstellung festgelegt. Impulsausgabe | Einstellun-
aktiviert gen
Adresse | Code | 1) Normale 2) Inter- 3) Ein- 4) Schnelle Zahler Eingang fur
Eingange rupt- gange mit Nullpunktsuche
Eingénge kurzer
Ansprech-
zeit
CIO |Bit |INO Normaler Interrupt- | Eingang mit Nullpunktsuche 0 | Einstellung
2960 | 00 Eingang 0 Eingang 0 | kurzer (Nullpunkt-Ein- zur Aktivie-
Ansprech- gangssignal) rung der Null-
zeit 0 punktsuche >

Bit [IN1T |Normaler Interrupt- | Eingang mit Nullpunktsuche 0 | Eingangs-

01 Eingang 1 Eingang 1 |kurzer (Nullpunktnahe- | Funktionsein-
Ansprech- rungs-Eingangs- | Stellungen
zeit 1 signal)

Bit [IN2 |Normaler Interrupt- | Eingangmit | Schneller Z&hler 1 Nullpunktsuche 1 | Einstellung zur

02 Eingang 2 Eingang 2 | kurzer (Z-Phase/Rucksetzen) | (Nullpunkt-Ein- Aktivierung
Ansprech- gangssignal) der Nullpunkt-
zeit 2 suche >

Bit [IN3 |Normaler Interrupt- | Eingang mit | Schneller Zahler 0 Nullpunktsuche 1| Funktions-

03 Eingang 3 Eingang 3 |kurzer (Z-Phase/Riicksetzen) |(Nullpunktnahe- | &instellungen
Ansprech- rungs-Eingangs- | fur schnelle
zeit 3 signal) Zahler

> Eingangs-
Funktionsein-
stellungen

Bit |IN4 Normaler Nullpunktsuche 0

04 Eingang 4 (Positionierung-

abgeschlossen-
Signal)

Bit [IN5 Normaler Nullpunktsuche 1

05 Eingang 5 (Positionierung-

abgeschlossen-
Signal)

Bit |IN6 Normaler Schneller Zahler 1 Funktionsein-

06 Eingang 6 (A-Phase-, Inkrement- stellungen fur

oder Zahlereingang) schnelle Zah-

Bit [IN7 |Normaler Schneller Zahler 1 ler

07 Eingang 7 (B-Phase-, Dekrement- > Eingangs-

oder Richtungseingang) Funktionsein-

Bit |IN8 |Normaler Schneller Zahler 0 stellungen

08 Eingang 8 (A-Phase-, Inkrement-

oder Zahlereingang)

Bit |IN9 Normaler Schneller Zahler 0

09 Eingang 9 (B-Phase-, Dekrement-

oder Richtungseingang)
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Zuordnungen der integrierten Einginge der CPU-Baugruppe

Abschnitt 2-1

Funktionen

Hinweis

1.

Die normalen Eingénge 8 und 9 kénnen nicht verwendet werden, wenn der
schnelle Z&hler 0 verwendet wird. AuBerdem kénnen der normale Eingang 3,
der Interrupt-Eingang 3 und der Eingang mit kurzer Ansprechzeit 3 nicht ver-
wendet werden, wenn der schnelle Zahler 0 Uiber das Z-Phase-Signal zurtick-
gesetzt wird.

Die normalen Eingé&nge 6 und 7 kdnnen nicht verwendet werden, wenn der
schnelle Z&hler 1 verwendet wird. AuBerdem kénnen der normale Eingang 2,
der Interrupt-Eingang 2 und der Eingang mit kurzer Ansprechzeit 2 nicht ver-
wendet werden, wenn der schnelle Zahler 1 Uber das Z-Phase-Signal zuriick-
gesetzt wird.

Die Eingange INO, IN1 und IN4 werden fiir die Nullpunktsuchfunktion verwen-
det, wenn die Nullpunktsuchfunktion 0 Gber das SPS-Setup aktiviert wird. Die
Eingénge IN2, IN3 und IN5 werden fur die Nullpunktsuchfunktion verwendet,
wenn die Nullpunktsuchfunktion 1 UGber das SPS-Setup aktiviert wird.

Die normalen Eingange 0 und 1, die Interrupt-Eingénge 0 und 1 und die Ein-
gange mit kurzer Ansprechzeit 0 und 1 kdénnen nicht verwendet werden,
wenn die Nullpunktsuchfunktion 0 verwendet wird. AuBerdem kann der nor-
male Eingang 4 nicht verwendet werden, wenn der Betriebsmodus 2 spezifi-
ziert wurde, d. h. bei Verwendung des Positionierung-abgeschlossen-
Signals.

Die normalen Eingénge 2 und 3, die Interrupt-Eingdnge 2 und 3 und die Ein-
gange mit kurzer Ansprechzeit 2 und 3 kdnnen nicht verwendet werden,
wenn die Nullpunktsuchfunktion 1 verwendet wird. AuBerdem kann der nor-
male Eingang 5 nicht verwendet werden, wenn der Betriebsmodus 2 spezifi-
ziert wurde, d. h. bei Verwendung des Positionierung-abgeschlossen-
Signals.

Beschreibung

Spezifikationen

1) Normale Eingénge

(max. 10 Eingange)

Die integrierten Eingédnge der CPU-

Hinweis 1: Durch die Variante zur direkten

Baugruppe (Bits 00 bis 09 von CIO
2960) kénnen als normale Eingange
verwendet werden.

Auffrischung (! Préfix) von Befehlen, wie z.
B. LD, kénnen die Eingdnge unmittelbar
aufgefrischt werden.

Hinweis 2: Fir alle 10 Eingange wird
dieselbe Eingangszeitkonstante
verwendet und im SPS-Setup
eingerichtet. Der Einstellbereich liegt
zwischen 0 und 32 ms, die
Standardeinstellung ist 8 ms.

2) Interrupt-Ein- Direktmodus
gange

(max. 4 Eingange)

Die Interrupt-Tasks 140 bis 143 kénnen
Uber die integrierten Eingédnge der CPU-
Baugruppe (Bits 00 bis 03 von CIO 2960)
gesteuert werden. AuBerdem kann
bestimmt werden, ob die Interrupt-Tasks
an der steigenden oder fallenden Flanke
der Steuerbits gestartet werden sollen.

Die Ansprechzeit (zwischen dem Errei-
chen der Eingangsbedingung und der

Ausfuhrung der Interrupt-Task) betragt
etwa 0,2 ms.

Zahlermodus

Die steigende oder fallende Flanke der
Eingange (Bits 00 bis 03 von CIO 2960)
kann bei einer maximalen Ansprechfre-
quenz von 1 kHz auf- oder absteigend
gezéahlt werden. Die entsprechende
Interrupt-Task (140 bis 143) kann ausge-
fuhrt werden, wenn der Zahler ablauft.

Hinweis Der MSKS(690)-Befehl kann
verwendet werden, um Direkt- oder Zah-
lermodus sowie Ausfiihrung an der stei-
genden oder fallenden Flanke zu
bestimmen.
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Zuordnungen der integrierten Einginge der CPU-Baugruppe

Abschnitt 2-1

Beschreibung

Spezifikationen

(max. 4 Eingange)

3) Eingédnge mit kurzer Ansprechzeit

Die integrierten Eingédnge der CPU-Bau-
gruppe (Bits 00 bis 03 von CIO 2960)
kénnen als Eingédnge mit kurzer
Ansprechzeit verwendet werden. Ein-
gange mit einer Eingangssignalweite
von lediglich 30 us kénnen unabhéngig
von der Zyklusdauer zuverlassig erkannt
werden. Das Eingangssignal wird fur die
Dauer eines Zyklus beibehalten.

4) Schnelle-Zahler-
Eingénge
(max. 2 Eingange)

Gate-Funktion
(Stopp der
Z&hlung)

Zielwertver-
gleichs-
Interrupt

Bereichsver-
gleichs-
Interrupt

Frequenz-
messfunktion
(Drehzahl-
messung)

Frequenz-
Konvertierung

Die integrierten Eingédnge der CPU-Bau-
gruppe kénnen als schnelle Zahler ver-
wendet werden. (Der schnelle Zahler 0
verwendet die Bits 03, 08 und 09 von
ClO 2960, der schnelle Zahler 1 verwen-
det die Bits 02, 06 und 07 von CIO
2960.)
» Differentialphaseneingang
(4-fach-Multiplikation)
30 kHz (50 kHz)
* Impuls- + Richtungseingang
60 kHz (100 kHz)
* Aufwarts-/Abwarts-Impulseingang
60 kHz (100 kHz)
* Inkrementeingang
60 kHz (100 kHz)
Hinweis 1: Die zuerst genannten Werte
geben die Hoéchstfrequenzen fur 24-V-
DC-Eingénge an, die Werte in Klam-
mern beziehen sich auf die Leitungstrei-
ber-Eingénge.
Hinweis 2: Der Z-Phasen-Eingang fur
die schnellen Zahler 0 und 1 kann nicht
verwendet werden, wenn die Nullpunkt-
suchfunktion 1 verwendet wird.

Der Status des Istwerts schneller Zahler
kann Uber die Gate-Bits des schnellen
Zahlers (A53108 und A53109) gesteuert
(beibehalten oder aktualisiert) werden.

Interrupt-Tasks (jede Task zwischen O
und 255) kénnen gestartet werden,
wenn der Istwert des schnellen Z&hlers
mit dem durch den CTBL(882)-Befehl
gesetzten Wert Ubereinstimmt.

Interrupt-Tasks (jede Task zwischen 0
und 255) kénnen gestartet werden,
wenn der Istwert des schnellen Zahlers
innerhalb des durch den CTBL(882)-
Befehl festgelegten Bereichs liegt.

Die Frequenz des schnellen Zahlers
(und damit eine Drehzahl) kann durch
Ausfuhrung des Befehls PRV(881)
gemessen werden.

(Nur schneller Zahler 0)

¢ Messbereich bei Differentialphasen-
Eingangsmodus:

0 bis 50 kHz

Messbereich bei allen tGbrigen Ein-
gangsmodi:

0 bis 100 kHz

PRV2(883) liest die Impulsfrequenz und
konvertiert diese in eine Drehzahl (U/
min) oder konvertiert den Z&hler-Istwert
in eine Gesamtzahl von Umdrehungen.
Das Ergebnis wird anhand der Anzahl
der Impulse pro Umdrehung berechnet.
(Nur schneller Zahler 0)
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Zuordnung von integrierten Ausgdingen der CPU-Baugruppe

Abschnitt 2-2

2-2 Zuordnung von integrierten Ausgangen der CPU-Baugruppe

Wahlen Sie Uber den entsprechenden Befehl 1) Normale Ausgéange,
2) Impulsausgabe mit festem Tastverhéltnis oder 3) Impulsausgabe mit varia-
blem Tastverhaltnis, wie in der nachstehenden Tabelle gezeigt.

Befehl/SPS-Setup

Andere als die
rechts aufge-

Funktionsbestimmung durch
Ausfiihrung eines Impulsaus-

Nullpunktsuchfunk-
tion liber SPS-Setup

Funktionsbe-
stimmung liber

fuhrten gabebefehls (SPED(885), aktiviert Ausfiihrung
Einstellungen ACC(888) oder PLS2(887)) des Befehls
PWM(891)
Adresse Code 1) Normale 2) Impulsausgéange mit festem Tastverhéltnis 3) Impulsausga-
Ausgénge ben mit varia-
blem
Tastverhiltnis
Im/gegen Impuls + Durch verwendete PWM(891)-
Uhrzeigersinn Richtung Nullpunktsuche belegt Ausgang
CIO Bit 00 |OUTO | Normaler Impulsaus- Impulsaus-
2961 Ausgang 0 gang 0 (im gang 0
Uhrzeigersinn) | (Impuls)
Bit 01 |OUT1 | Normaler Impulsaus- Impulsaus-
Ausgang 1 gang 0 (gegen |gang 1
Uhrzeigersinn) | (Impuls)
Bit 02 | OUT2 | Normaler Impulsaus- Impulsaus- - ---
Ausgang 2 gang 1 (im gang 0
Uhrzeigersinn) | (Richtung)
Bit 03 | OUT3 | Normaler Impulsaus- Impulsaus-
Ausgang 3 gang 1 (gegen |gang 1
Uhrzeigersinn) | (Richtung)
Bit 04 |OUT4 | Normaler - Nullpunktsuche 0 (Fehler- | PWM(891)-
Ausgang 4 zahler-Riicksetzausgang) | Ausgang O
Bit 05 | OUT5 | Normaler --- Nullpunktsuche 1 (Feh- | PWM(891)-Aus-
Ausgang 5 lerzéhler-Rlcksetzaus- | gang 1 (siehe
gang) Hinweis 3)
CIO Bit 00 | INO Nullpunktsuche 0 (Null-
2960 punkt-Eingangssignal)
(als Bit 01 | IN1 Nullpunktsuche 0 (Null-
Refe- punktnéherungs-Ein-
renz) gangssignal)
Bit 02 | IN2 Nullpunktsuche 1 (Null-
punkt-Eingangssignal)
Bit 03 [ IN3 Nullpunktsuche 1 (Null-
punktné&herungs-Ein-
gangssignal)
Bit 04 | IN4 Nullpunktsuche 0 (Posi-
tionierung-abgeschlos-
sen-Signal)
Bit 05 | IN5 Nullpunktsuche 1 (Posi-
tionierung-abgeschlos-
sen-Signal)

Hinweis 1.

Die normalen Ausgénge 4 und 5 sowie die PWM(891)-Ausgange 0 und 1 kén-

nen nicht verwendet werden, wenn Uber das SPS-Setup die Nullpunktsuch-
funktion O und 1 aktiviert wurde.

2. Wenn die Nullpunktsuchfunktion Uber das SPS-Setup aktiviert wurde, werden
die Ausgédnge OUT4 und OUTS5 als Fehlerzahler-Ricksetzausgange verwen-
det. Die Eingange INO bis IN5 werden in diesem Fall fir Nullpunkteingang,
Nullpunktndherungs-Eingang und Positionierung-abgeschlossen-Signal ver-
wendet. (Je nach Betriebsmodus werden einige dieser E/A moglicherweise
nicht benutzt.)

3. PWM(891)-Ausgang 1 kann nur bei CJ1IM-CPU22/CPU23 verwendet wer-
den.
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Zuordnungen fiir Nullpunktsuchfunktion

Abschnitt 2-3

Funktionen

Beschreibung

Spezifikationen

1) Normale Ausgéange

Die integrierten Ausgange der CPU-

Hinweis
Durch Verwendung der Variante

Beschleunigung/
Verzbgerung
(durch Befehl ACC(888))

Impulsausgabe mit
Beschleunigung/Verzdge-
rung; unterschiedliche
Raten fir Beschleuni-
gung/Verzdgerung und
Startfrequenz ungleich
Null (durch Befehl
PLS2(887))

A Baugruppe (Bits 00 bis 05 von CIO 1 I an
(6 Ausgange) 2961) kdnnen als normale Ausgange zur direkten Auffrischung (! Prafix)
verwendet werden. von Befehlen wie z. B. OUT kén-
nen die Ausgange unmittelbar auf-
gefrischt werden.
2) Impuls- |* Impulsausgabe ohne Die integrierten Ausgange der CPU- | Hinweis 1:
ausgénge Beschleunigung/ Baugruppe (Bits 00 bis 03 von CIO | Der Istwert fiir Impulsausgang 0 wird
mit festem Verzégerung 2961) kdnnen als Impulsausgénge 0 |in A276 und A277 gespeichert. Der
Tastverhalt- |  (durch Befehl SPED(885)) | ynd 1 verwendet werden. Istwert fiir Impulsausgang 1 wird in
nis e thioqni. | Zielfrequenz: 0 Hz bis 100 kiz A278 und A279 gespeichert.
(2 Aus- gung/Verzégerung; Tastverhéltnis: 50% Hinweis 2: .
gange) identische Rate fir Der Befehl PLS2(887) kann wéhrend

Die Impulsausgabemethode kann
Uber die Befehlsoperanden auf im/
gegen-Uhrzeigersinn-Ausgange oder
als Impuls- + Richtungsausgange
festgelegt werden.

der Positionierung ausgefihrt wer-
den, um die Zielposition zu &ndern.
(Mehrfachstart)

Hinweis 3:

Der Befehl PLS2(887) kann wahrend
der Drehzahlsteuerung ausgefihrt
werden, um die Zielposition mittels
Positionierung zu verandern.

(Interrupt fur Vorschub um feste
Distanz)

haltnis

3) Impulsausgaben mit variablem Tastver-

(CJ1M-CPU22/23: 2 Ausgénge, CJ1M-
CPU21: 1 Ausgang)

Der Befehl PWM(891) kann ausgeflihrt werden, um die integrierten Aus-
gange der CPU-Baugruppe (Bits 04 und 05 von CIO 2961) als PWM(891)-

Ausgénge 0 und 1 zu verwenden.

2-3 Zuordnungen fur Nullpunktsuchfunktion

Um die Nullpunktsuchfunktion verwenden zu kénnen, muss sie Uber das
SPS-Setup fir die Impulsausgabe aktiviert werden.

Die Nullpunktsuchfunktion verwendet, wie nachstehend beschrieben, neben
den Impulsausgdngen mehrere der integrierten E/A der CPU-Baugruppe.
Somit kdnnen diese E/A nicht fiir andere Zwecke verwendet werden, wenn die
Nullpunktsuchfunktion verwendet wird.

* Wenn die Nullpunktsuchfunktion 0 und 1 verwendet wird, werden die Aus-
gange OUT4 und OUT5 als Fehlerzahler-Ricksetzausgang und die Ein-
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gange

INO bis

IN5 als Eingénge

far  Nullpunkt-Eingangssignal,

Nullpunktndherungs-Eingangssignal und Positionierung-abgeschlossen-
Eingangssignal verwendet. Diese E/A kdnnen nicht fir andere Zwecke
verwendet werden, wenn die Nullpunktsuchfunktion verwendet wird. Aus-
nahmen sind Fehlerzahler-Ricksetzausgange und Positionierung-abge-
schlossen-Signale, die bei einigen Nullpunkt-Suchmodi nicht verwendet
werden.

Uber die Nullpunktriickkehr-Funktion wird das System zuriick zu der Null-
punkt-Position bewegt, die tUber die Nullpunktsuchfunktion oder uber den vor-
eingestellten Impulsausgabe-Istwert bestimmt wurde.

Die Nullpunktsuchfunktion kann nur fir die Impulsausgange verwendet werden.



Zuordnungen fiir Nullpunktsuchfunktion

Abs

chnitt 2-3

m Eingange

Code No | INt [ IN2 [ N3 IN4 IN5 IN6 IN7 | IN8 [ IN9
Adresse Wort CIO 2960
Bit 00 01 02 03 04 05 06 07 08 09
Ein- Normale |Norma- | Norma- Norma- | Norma- Norma- |Norma- |Norma- Norma- | Norma- Norma-
gange Eingénge | ler Ein- ler Ein- ler Ein- ler Ein- ler Ein- |ler Ein- |ler Ein- ler Ein- ler Ein- ler Ein-
gang 0 gang 1 gang 2 gang 3 gang4 |gang5 |[gang6 gang7 gang 8 gang 9
Interrupt- | Interrupt- | Interrupt- | Interrupt- | Interrupt- | --- -
Eingdnge |Eingang |Eingang |Eingang |Eingang
0 1 2 3
Eingédnge |Eingang |Eingang |Eingang |Eingang |--- ---
mit kur- mitkurzer | mitkurzer | mitkurzer | mitkurzer
zer Ansprech | Ansprech | Ansprech | Ansprech
Ansprech | zeit 0 zeit 1 zeit 2 zeit 3
zeit
Schnelle | --- - Schnel- | Schnel- | --- Schnel- | Schnel- | Schnel- | Schnel-
Zahler ler Zah- | ler Zah- ler Z&h- |ler Zah- |ler Z&h- |ler Z&h-
ler1(Z- |ler0 (Z- ler1 (A- |ler1(B- [lerO(A- |ler0 (B-
Phase/ Phase/ Phase-, |Phase-, |Phase-, |Phase-,
Ruck- Ruck- Inkre- Dekre- Inkre- Dekre-
setzen) setzen) ment- ment- ment- ment-
oder Zah- | oder oder Zah- | oder
lerein- Rich- lerein- Rich-
gang) tungsein- | gang) tungsein-
gang) gang)
m Ausgénge
Code ouTo | OUT1 ouT2 OUT3 | oOuT4 | OuTs
Adresse Wort ClO 2961
Bit 00 01 02 03 04 05
Aus- Normale Ausgéange Normaler Normaler Normaler Normaler Normaler Normaler
gange Ausgang 0 Ausgang 1 Ausgang 2 Ausgang 3 Ausgang 4 Ausgang 5
Impuls- | Im/gegen Uhrzei- Impulsaus- Impulsaus- Impulsaus- Impulsaus- -
aus- gersinn gang 0 (im gang 0 gang 1 (im gang 1
gange Uhrzeiger- (gegen Uhr- | Uhrzeiger- (gegen Uhr-
sinn) zeigersinn) sinn) zeigersinn)
Impuls + Richtung | Impulsaus- Impulsaus- Impulsaus- Impulsaus- -—-
gang 0 gang 1 gang 0 (Rich- | gang 1 (Rich-
(Impuls) (Impuls) tung) tung)
Impulsausgabe mit | --- - PWM(891)- PWM(891)-
variablem Tastver- Ausgang 0 Ausgang 1
haltnis (siehe Hin-
weis)
Hinweis PWM(891)-Ausgang 1 kann nicht bei der CJ1M-CPU21 verwendet werden.
m Nullpunktsuche
Code INO IN1 IN2 IN3 IN4 IN5 IN6 bis | OUTO ouT4 OouT5
IN9 bis
OouT3
Adresse | Wort ClO 2960 CIO 2961
Bit 00 01 02 03 04 05 06 bis 00 bis 04 05
09 03
Nullpunktsuche | Nullpunkt- Nullpunkt- Nullpunkt- | Nullpunkt- Nullpunkt- Nullpunkt- - --- Nullpunkt- | Nullpunkt-
suche 0 suche 0 suche 1 suche 1 suche 0 suche 1 suche 0 suche 1
(Nullpunkt- | (Nullpunktnd- | (Nullpunkt- | (Nullpunkt- | (Positionie- | (Positionie- (Fehlerzah- | (Fehlerzah-
Eingangs- herungs- Eingangs- | ndherungs- |rung-abge- |rung-abge- ler-Ruick- ler-Ruick-
signal) Eingangs- signal) Eingangs- schlossen- | schlossen- setzaus- setzaus-
signal) signal) signal) Signal) gang) gang)
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Zuordnungen fiir Nullpunktsuchfunktion

Abschnitt 2-3

Funktionen

18

Beschreibung

Spezifikationen

Nullpunktsuche

Wenn der Befehl ORG(889) (ORIGIN SEARCH) ausgefiihrt
wird, und die Nullpunktsuchfunktion Uber das SPS-Setup
aktiviert wurde, startet die Nullpunktsuchfunktion, und die
Nullpunkt-Position wird auf Grundlage des Nullpunktnéhe-
rungs-Eingangssignals und des Nullpunkt-Eingangssignals
bestimmt. Dabei werden die Koordinaten des Impulsaus-
gabe-Istwerts automatisch als absolute Koordinaten
gesetzt.

Hinweis Die Ausgédnge OUT4/OUT5 werden als Fehler-
zéhler-Rucksetzausgénge verwendet. Die Ein-
gange INO bis IN5 werden fir die Nullpunkt-
Eingangssignale, Nullpunktndherungs-Eingangs-
signale  und  Positionierung-abgeschlossen-
Signale verwe2ndet. (Fehlerzahler-Rlicksetzaus-
gang und Positionierung-abgeschlossen-Signal
werden nicht in allen der Nullpunkt-Suchmodi
verwendet.)

Nullpunkt-Riickkehr

Wenn der Befehl ORG(889) (ORIGIN SEARCH) ausgefiihrt
wird, und die Nullpunktsuchfunktion Uber das SPS-Setup
aktiviert wurde, kehrt das System durch den Nullpunktriick-
kehr-Vorgang in die zuvor festgelegte Nullpunkt-Position
zuruck.
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E/A-Spezifikationen und Verdrahtung
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E/A-Spezifikationen

Abschnitt 3-1

3-1 E/A-Spezifikationen

3-1-1 Eingangsspezifikationen

Spezifikationen fiir normale Eingénge

Hinweis

Schaltungsaufbau

Eingédnge INO bis IN5 | ING bis IN9 INO bis IN5 | IN6 bis IN9
Art des Eingangs Zwei-Draht-Sensor Leitungstreiber-Eingange
Eingangsstrom 6,0 mA 55 mA 13 mA 10 mA
(typisch) (typisch) (typisch) (typisch)
Eingangsspannung |24 V DC +10%, —15% RS-422A Leitungstreiber

Nach Norm AM26LS31
(siehe Hinweis 1)

Eingangsimpedanz | 3,6 kQ |4,0 kQ

Anzahl Schaltkreise | 1 Masse, 1 Schaltkreis

EIN-Spannung/- min. 17,4 V DC, min. 3 mA
Strom

AUS-Spannung/- max. 5V DC, max. 1 mA -—-
Strom

Einschaltverzége- | max. 8 ms (siehe Hinweis 2)
rung

Ausschaltverzége- | max. 8 ms (siehe Hinweis 2)
rung

1. Die Leitungstreiber-seitige Versorgungsspannung betragt 5 V £5%.
2. Die Eingangszeitkonstante kann auf die Werte 0, 0,5, 1, 2, 4, 8, 16, oder

32 ms eingestellt werden.

Bei einem Einstellwert von 0 ms ergibt sich durch interne Komponenten
eine Einschaltverzégerung von max. 30 ps fir INO bis IN5 (max. 2 us fur
ING bis IN9) sowie eine Ausschaltverzégerung von max. 150 us fir INO bis
IN5 (max. 2 ps fir IN6 bis IN9).

Eingang INO bis IN5 IN6 bis IN9
Schal- o
tungsauf- 24V O 24V
bau ‘ 100 Q 100 Q
LD+ O ° LD+ — °
3 L X | | 2
750 @ =1.000 pF .- 1,5kQ =1.000 p|=T Pk & .-
s ET
0V/LD- (> 5 0 V/LD- X ] sg
=2 1000 Ty | =@

Spezifikationen fir Eingange mit kurzer Ansprechzeit und Interrupt-Einginge

(INO bis IN3)

20

Parameter Spezifikationen
Einschalt- max. 30 us
verzdégerung
Ausschalt- max. 150 us
verzdgerung

Ansprechimpuls min. 30 us min. 150 us

wl L1 L




E/A-Spezifikationen

Abschnitt 3-1

Eingang 24-V DC-Eingéange Leitungstreiber-Eingénge
Auf 60 kHz .
einqestellt A-Phase/B-Phase-Encodereingang, A-Phase/B-Phase-Encodereingang,
Ing Einzelphasen-Impulseingang (60 kHz) Einzelphasen-Impulseingang (60 kHz)
mit Tastverhéltnis von 50% mit Tastverhaltnis von 50%
Anstieg- und Abfalldauer: max. 3,0 us min. 16,6 us
min. 16,6 us
min. 8,3 us | min. 8,3 us
A ) EIN
min. 8,3 us | min. 8,3 us
EIN
\ 50 %
50 %
\ AUS
AUS .
A-Phase/B-Phase-Encodereingang,
max.3us  max. 3 us Differentialphasen-Impulseingang (30 kHz)
X Ein Abstand von min. 4,0 us _
A-Phase/B-Phase-Encodereingang, zwischen A-Phase/B-Phase-Ubergangen ist einzuhalten.
Differentialphasen-Impulseingang (30 kHz) min. 33,3 us
Ein Abstand von min. 4,0 us _
zwischen A-Phase/B-Phase-Ubergéngen ist einzuhalten.
: EIN
min. 33,3 us
50 %
EIN —\
50% AUS
/ \ EIN
AUS o
EN 50 %
50% AUS
/ \ / TT T2 T3 T4
AUS | T1, T2, T3 und T4: min. us
TT T2 T3 T4
T1, T2, T3 und T4: min. 4,0 us
Auf 100 kHz Zahlvorgéange bei Frequenzen uber 60 kHz sind Einzelphasen-Impulseingang (100 kHz)
eingestellt nicht zuverlassig. mit Tastverhaltnis von 50%

min. 10,0 us
min. 5,0 us min. 5,0 us
EIN
50 %
AUS

Differentialphasen-Impulseingang (50 kHz)

Ein Abstand von min. 2,5 ps zwischen A-
Phase/B-Phase-Ubergéngen ist einzuhalten.

min. 20,0 us

EIN
50 %

AUS
EIN

50 %

AUS

T T2 T3 T4
T1, T2, T3 und T4: min. 2,5 us

Z-Phase-/Riick-
setzeingang

Z-Phase-Encodereingang (IN2 und IN3)

Eine Signal-EIN-Zeit von min. 30 us
und eine Signal-AUS-Zeit von min. 150 ps ist einzuhalten.

EIN min. 150 us /—\
50 %

/ | min. 30 us \
AUS

Z-Phase-Encodereingang (IN2 und IN3)

Eine Signal-EIN-Zeit von min. 30 us
und eine Signal-AUS-Zeit von min. 150 us ist einzuhalten.

min. 30 us min. 150 us

EIN

50 %

AUS

21



E/A-Spezifikationen

Abschnitt 3-1

Hinweis

Damit die Zahlereingdnge den oben angegebenen Spezifikationen entspre-

chen, missen die Faktoren Uberprift werden, die Einfluss auf die Impulse
haben, wie zum Beispiel die Art des Ausgangstreibers im Encoder, die Lange
des Encoderkabels sowie die Zahlimpulsfrequenz. Bei Verwendung eines
langen Encoderkabels zum Anschluss eines Encoders mit offenen 24-V Kol-
lektoreingdngen kénnen insbesondere die Anstiegs- und Abfallzeiten zu lang
sein, oder die Wellenform des Eingangssignals nicht den Spezifikationen ent-
sprechen. Bei Anschluss eines langen Kabels sollte entweder das Encoder-
kabel geklrzt oder ein Encoder mit Leitungstreiber-Ausgéngen verwendet

werden.

3-1-2 Ausgangsspezifikationen

Transistorausgange (NPN)

Spezifikationen fiir
normale Ausgéange

Ausgang

OUTO bis OUT3 OUT4 bis OUT5

Nennspannung

5bis 24 V DC

Zuléssiger Spannungsbereich

4,75 bis 26,4 V DC

Max. Schaltleistung

0,3 A/Ausgang; 1,8 A/Baugruppe

Anzahl Schaltkreise

6 Ausgénge (6 Ausgange/Masse)

Max. Einschaltstromspitze

3,0 A/Ausgang, max. 10 ms

Leckstrom max. 0,1 mA

Restspannung: max. 0,6 V
Einschaltverzégerung max. 0,1 ms
Ausschaltverzdégerung max. 0,1 ms

Sicherung Ohne

Externe Spannungsversorgung | 10,2 bis 26,4 V DC, min. 50 mA
Schaltungsaufbau

@
K]
e
=
‘©
<
S
[%2]
@
£
2
£

Interne Schaltkreise

Spezifikationen fiir
Impulsausgéange
(OUTO bis OUT3)

Parameter

Spezifikationen

Max. Schaltleistung

30 mA, 4,75 bis 26,4 V DC

Min. Schaltleistung

7 mA, 4,75 bis 26,4 V DC

Max. Ausgangsfrequenz | 100 kHz
Ausgangswellenform AUS
90 % f
10 %
EIN in. 2
> min. 2 us <
L min.4us i

Hinweis 1.

Die oben angegebenen Werte beziehen sich auf die ohmsche Last, und

bericksichtigen nicht die Impedanz des jeweiligen Anschlusskabels.

2. Die Impulswellenform kann durch die Impedanz des Anschlusskabels
gestort werden, auf diese Weise kdnnen die tatsdchlichen Impulsweiten
klrzer als oben angegeben ausfallen.
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Verdrahtung

Abschnitt 3-2

Spezifikationen fiir
PWM(891)-Ausgange
(OUT4 und OUT5)

Hinweis

Parameter

Spezifikationen

Max. Schaltleistung

300 mA, 4,75 bis 26,4 V DC

Max. Ausgangsfrequenz

1 kHz

PWM(891)-

EIN-Tastverhaltnis: +5%/—0% bei einer Impulsausgabe

Ausgangsgenauigkeit von 1 kHz
A ngswellenform
usgangswellenfo AUS \
50%
EIN n —
EINX £|N-Tastverhéitis =~ X 100%
T T

3-2 Verdrahtung
3-2-1 Anschlussbelegung

Die CJ1W-CPU21 unterstiitzt nur OUT4. OUT5 kann nicht verwendet werden.

Anordnung der | Code Bezeichnung Art des S"}ift *1 Code Bezeichnung Art des S’\}ift *1
Anschlussstifte gkl gkl
— INO * Normaler Eingang 0 24V DC 1 A1 |IN1 * Normaler Eingang 1 24V DC 2 B1
* Interrupt-Eingang 0 LD+ 3 | A2 * Interrupt-Eingang 1 LD+ 4 |B2
* Eingang mit kurzer » Eingang mit kurzer
Ansprechzeit 0 0 V/LD- 5 A3 Ansprechzeit 1 0 V/LD- B3
. o] 2 * Nullpunktsuche 0 (Null- . NuIIEur]_ktsuche 0 (Null-
5 Lo o 6 punkt-Eingangssignal) punktndherungs-Ein-
7 —toof—— 8 gangssignal)
b | TN « Normaler Eingang 2 24vDC |7 A4 [IN3 « Normaler Eingang 3 24VDC |8 |B4
12 S 0 }g . :S_terrupt—E!ngang 2 LD+ 9 A5 . Iqterrupt—E[ngang 3 LD+ 10 |B5
he [0 o] 18 * Eingang mit kurzer » Eingang mit kurzer
19 o] 20 Ansprechzeit 2 0 V/LD- 11 | A6 Ansprechzeit 3 0 V/LD- 12 | B6
21 —fta of—— 22 ¢ Schneller Zahler 1 (Z- * Schneller Z&hler 0 (Z-
23 —to of—— 24 Phase-/Ricksetzeingang) Phase-/Riicksetzeingang)
e * Nullpunktsuche 1 (Null- * Nullpunktsuche 1 (Null-
29 o] 30 punkt-Eingangssignal) punktnaherungs-Ein-
31 —fta aft—— 32 gangssignal)
o o] o [ INg « Normaler Eingang 4 24VDC |13 |A7 |IN5 * Normaler Eingang 5 24VDC |14 |B7
37 —fro of—— 38 * Nullpunktsuche 0 * Nullpunktsuche 1
39 ——fto aq— 40 (Pospitionierung-abge- LD+ 15 | A8 (Posﬁtionieru.ng-abge- LD+ 16 | B8
schlossen-Signal) 0 V/LD— 17 | A9 schlossen-Signal) 0 V/LD— 18 | B9
5 IN6 * Normaler Eingang 6 24V DC 19 |[A10 | IN7 * Normaler Eingang 7 24V DC 20 |B10
— ¢ Schneller Zéhler 1 * Schneller Zahler 1
(A-Phase-, Inkrement- LD+ 21 |AN (B-Phase-, dekrement- LD+ 22 | Bt
oder Zéhlereingang) 0 V/LD— 23 |A12 oder Richtungseingang) [y, p_ 24 |B12
IN8 * Normaler Eingang 8 24V DC 25 [A13[IN9 * Normaler Eingang 9 24V DC 26 |B13
¢ Schneller Zahler 0 e Schneller Zéhler 0
(A-Phase-, Inkrement- LD+ 27 |A14 (B-Phase-, dekrement- LD+ 28 |B14
oder Zahlereingang) 0 V/LD— 29 |A15 oder Richtungseingang) 0 V/LD— 30 |B15
OUTO | Normaler Ausgang O - 31 | A16 | OUT1 Normaler Ausgang 1 32 |B16
* |m Modus im/gegen den * Im Modus im/gegen den Uhr-
Uhrzeigersinn: Impulsaus- zeigersinn: Impulsausgang 0
gang 0 (im Uhrzeigersinn) (gegen den Uhrzeigersinn
¢ Im Modus Impuls + Rich- * Im Modus Impuls + Rich-
tung: Impulsausgang 0 tung: Impulsausgang 1
(Impuls) (Impuls)
OouT2 Normaler Ausgang 2 - 33 | A17 [OUT3 Normaler Ausgang 3 34 |B17
* |m Modus im/gegen den * |Im Modus im/gegen den
Uhrzeigersinn: Impuls- Uhrzeigersinn: Impuls-
ausgang 1 (im Uhrzeiger- ausgang 1 (gegen den
smn% Uhrzeigersinn)
¢ Im Modus Impuls + Rich- * Im Modus Impuls + Rich-
tun% Impulsausgang 0 tur)gr:1 Impulsausgang 1
(Richtung) (Richtung)
OUT4 |+ Normaler Ausgang 4 - 35 [A18 | OUT5 * Normaler Ausgang 5 36 |B18
. N“ulllpunk.t.suche 0 (Fehler- . Nyll[punk;suche1 (Fehler-
zahler-Riicksetzausgang) zahler-Rlcksetzausgang)
* PWM(891)-Ausgang 0 + PWM(891)-Ausgang 12
--- Spannungsversorgung (+V) | --- 37 |A19 | --- Nicht belegt 38 |B19
far Ausgang
- Ausgang Masse 39 | A20 | --- Ausgang Masse 40 |B20
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Verdrahtung

Abschnitt 3-2

3-2-2 Anschlussbelegung nach Funktionen

Integrierte Eingange

Normale Eingange

Interrupt-Eingénge

Eingédnge mit kurzer
Ansprechzeit

24

*1: Nummerierung der Klemmen am Klemmenblock XW2D-[JG[].
*2: PWM(891)-Ausgang 1 kann nur bei CJ1M-CPU22/CPU23 verwendet werden.

Eingang Code Stift Nr. Belegung
Normaler Eingang 0 INO 1 24V DC
5 oV
Normaler Eingang 1 IN1 2 24V DC
6 oV
Normaler Eingang 2 IN2 7 24V DC
11 oV
Normaler Eingang 3 IN3 8 24V DC
12 oV
Normaler Eingang 4 IN4 13 24V DC
17 oV
Normaler Eingang 5 IN5 14 24V DC
18 oV
Normaler Eingang 6 IN6 19 24V DC
23 oV
Normaler Eingang 7 IN7 20 24V DC
24 oV
Normaler Eingang 8 IN8 25 24V DC
29 oV
Normaler Eingang 9 IN9 26 24V DC
30 oV
Eingang Code Stift Nr. Belegung
Interrupt-Eingang 0 INO 1 24V DC
5 oV
Interrupt-Eingang 1 IN1 2 24V DC
6 oV
Interrupt-Eingang 2 IN2 7 24V DC
11 oV
Interrupt-Eingang 3 IN3 8 24V DC
12 oV
Eingang Code Stift Nr. Belegung
Eingang mit kurzer INO 1 24V DC
Ansprechzeit 0 5 oV
Eingang mit kurzer IN1 2 24V DC
Ansprechzeit 1 6 ov
Eingang mit kurzer IN2 7 24V DC
Ansprechzeit 2 11 oV
Eingang mit kurzer IN3 8 24V DC
Ansprechzeit 3 12 ov




Verdrahtung
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Schnelle Zahler

Encoder mit Phasen A, B und Z

Schnelle Zahler mit Differentialphaseneingéngen

Eingang Code Stift Nr. Belegung
Schneller Zahler 0 IN8 25 Phase A, 24V
29 Phase A, 0V
IN9 26 Phase B, 24 V
30 Phase B, 0 V
IN3 8 Phase Z, 24V
12 Phase Z,0V
Schneller Zahler 1 IN6 19 Phase A, 24 V
23 Phase A, 0V
IN7 20 Phase B, 24 V
24 Phase B, 0 V
IN2 7 Phase Z, 24 V
11 Phase Z,0V
Encoder mit Leitungstreiber-Ausgangen
Eingang Code Stift Nr. Belegung
Schneller Zahler 0 IN8 27 Phase A, LD+
29 Phase A, LD-
IN9 28 Phase B, LD+
30 Phase B, LD—-
IN3 10 Phase Z, LD+
12 Phase Z, LD-
Schneller Zahler 1 IN6 21 Phase A, LD+
23 Phase A, LD-
IN7 22 Phase B, LD+
24 Phase B, LD-
IN2 9 Phase Z, LD+
11 Phase Z, LD-
Schneller Zéhler mit Verwendung von Impuls- + Richtungseingédngen
Eingang Code Stift Nr. Belegung
Schneller Zahler 0 IN8 25 Zahlereingang, 24 V
29 Zahlereingang, 0 V
IN9 26 Richtungseingang, 24 V
30 Richtungseingang, 0 V
IN3 8 Rucksetzeingang, 24 V
12 Riicksetzeingang, 0 V
Schneller Z&hler 1 IN6 19 Z&hlereingang, 24 V
23 Zahlereingang, 0 V
IN7 20 Richtungseingang, 24 V
24 Richtungseingang, 0 V
IN2 7 Rucksetzeingang, 24 V
11 Ricksetzeingang, 0 V
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Verdrahtung
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Integrierte Ausgange

Normale Ausgéange

26

Schneller Zahler mit Verwendung von Auf-/Ab-Impulseingdngen

Eingang Code Stift Nr. Belegung
Schneller Zéhler 0 IN8 25 Inkrement-Eingang, 24 V
29 Inkrement-Eingang, 0 V
IN9 26 Dekrement-Eingang, 24 V
30 Dekrement-Eingang, 0 V
IN3 8 Ricksetzeingang, 24 V
12 Rucksetzeingang, 0 V
Schneller Zéhler 1 IN6 19 Inkrement-Eingang, 24 V
23 Inkrement-Eingang, 0 V
IN7 20 Dekrement-Eingang, 24 V
24 Dekrement-Eingang, 0 V
IN2 7 Rucksetzeingang, 24 V

11

Rucksetzeingang, 0 V

Schneller Zihler mit Verwendung von Inkrementi

mpuls-Eingangen

Eingang Code Stift Nr. Belegung
Schneller Zahler 0 IN8 25 Zéhlereingang, 24 V
29 Z&hlereingang, 0 V
IN3 8 Rucksetzeingang, 24 V
12 Rucksetzeingang, 0 V
Schneller Zahler 1 IN6 19 Zéhlereingang, 24 V
23 Z&hlereingang, 0 V
IN2 7 Rucksetzeingang, 24 V
11 Rucksetzeingang, 0 V
Ausgang Code Stift Nr. Belegung
Normaler Ausgang 0 OouTo 31 Ausgang 0
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Normaler Ausgang 1 OouT1 32 Ausgang 1
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Normaler Ausgang 2 ouT2 33 Ausgang 2
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Normaler Ausgang 3 OouT3 34 Ausgang 3
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Normaler Ausgang 4 ouT4 35 Ausgang 4
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
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Impulsausgéange

PWM(891)-Ausgéange

Hinweis

Ausgang Code Stift Nr. Belegung
Normaler Ausgang 5 OuTs 36 Ausgang 5
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Impulsausgénge bei Verwendung von im/gegen-Uhrzeigersinn-
Ausgéngen
Ausgang Code Stift Nr. Belegung
Impulsausgang 0 OouTOo 31 Im-Uhrzeigersinn-
Impulsausgang
32 Gegen-Uhrzeigersinn-
Impulsausgang
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Impulsausgang 1 OUT1 33 Im-Uhrzeigersinn-
Impulsausgang
34 Gegen-Uhrzeigersinn-
Impulsausgang
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse

Impulsausgange bei Verwendung von Impuls- + Richtungsausgéngen

Ausgang Code Stift Nr. Belegung
Impulsausgang 0 OouTo 31 Impulsausgang
33 Richtungsausgang
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Impulsausgang 1 OUT1 32 Impulsausgang
34 Richtungsausgang
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Ausgang Code Stift Nr. Belegung
PWM(891)-Ausgang O OouT4 35 PWM(891)-Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
PWM(891)-Ausgang 1 OuUT5 36 PWM(891)-Ausgang
(siehe Hinweis) 39 oder 40 Ausgang Masse

PWM(891)-Ausgang 1 kann nur bei CJ1M-CPU22/CPU23 verwendet werden.
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Fir die Nullpunktsuchfunktion verwendete E/A

Ausgang Code Stift Nr. Belegung
Nullpunktsuche 0 INO 1 Nullpunkt-Eingangs-
signal, 24 V DC
5 oV
IN1 2 Nullpunktndherungs-
Eingangssignal, 24 V DC
6 oV
IN4 13 Positionierung-abge-
schlossen-Signal, 24 V DC
17 oV
OouUT4 35 Fehlerzéhler-Ricksetz-
ausgang
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse
Nullpunktsuche 1 IN2 7 Nullpunkt-Eingangs-
signal, 24 V DC
11 oV
IN3 8 Nullpunktn&herungs-
Eingangssignal, 24 V DC
12 oV
IN5 14 Positionierung-abgeschlos-
sen-Signal, 24 V DC
18 oV
OuT5 36 Fehlerzahler-Rucksetz-
ausgang
37 Spannungsversorgung
(+V) fur Ausgang
39 oder 40 Ausgang Masse

3-2-3 Verdrahtungsmethoden

Verwenden Sie zum Anschluss eines Klemmenblocks ein OMRON-Kabel mit
dem vormontierten Spezial-Steckverbinder, oder bringen Sie den Spezial-
Steckverbinder (separat erhaltlich) selbst an.
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Hinweis

1.

Legen Sie keine Spannung an die Eingénge an, die den spezifizierten Ein-
gangsspannungsbereich der E/A-Schaltkreise Ubersteigt. SchlieBen Sie
auBerdem keine Spannung oder Last an, die die maximale Schaltleistung
der Ausgangsschaltkreise Ubersteigt.

Wenn die Spannungsversorgungsanschlisse mit + and — gekennzeichnet
sind, muss darauf geachtet werden, dass die Polaritat der Versorgungsilei-
tungen nicht versehentlich vertauscht wird.

Wenn das Gerat EG-Richtlinien unterliegt (Niederspannungsrichtlinie),
muss ein DC-Netzteil mit verstarkter Isolierung oder Doppelisolierung fur
die E/A-Spannungsversorgung verwendet werden.

Uberpriifen Sie alle Steckverbinderverdrahtungen sorgfaltig, bevor Sie die
Spannungsversorgung einschalten.

Ziehen Sie nicht am Kabel. Andernfalls kann sich das Kabel vom Steckver-
binder I6sen.

Knicken Sie Kabel nicht. Andernfalls kann das Kabel beschadigt werden.
Die Anschlussbelegung der E/A-Baugruppen CJ1W-ID232/262 und
0OD233/263 ist nicht miteinander kompatibel. Bei falschem Anschluss einer

dieser E/A-Baugruppen koénnen interne Schaltkreise der Baugruppe be-
schadigt werden.

SchlieBen Sie kein Gerat mit 24-V DC-Ausgang an einen Leitungstreiber-
Eingang an. Andernfalls kdnnen interne Schaltkreise beschadigt werden.
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9. SchlieBen Sie kein Gerat mit Leitungstreiber-Ausgang an einen 24-V DC-
Eingang an. Zwar werden dabei keine internen Schaltkreise beschadigt,
jedoch werden die Eingangssignale nicht erkannt.

Steckverbinderausfiihrungen

Spezifikationen

kompatibler
Steckverbinder

MIL-Flachbandkabel-Steckverbinder (40-polig, eingepresst)

/ Zugentlastungsbugel

__—Buchse

Bezeichnung

OMRON Modellnummer

Daiichi Electronics
Modellnummer

Flachbandkabel

Buchse XG4M-4030 FRC5-A040-3TON
Zugentlastung XG4T-4004 -
Set-Modellnummer | XG4M-4030-T FRC5-A040-3TOS
Empfohlenes XY3A-200L1

MIL Crimp-Kabel-Steckverbinder (40-polig, eingepresst)

/ Gehéause-Abdeckung

Teilabdeckun
oy 9

Buchse
Bezeichnung OMRON Modellnummer

Buchse AWG24 XG5M-4032-N

AWG26 bis AWG28 XG5M-4035-N
Stecker AWG24 XG5W-0031-N

AWG26 bis AWG28 XG5W-0034-N
Gehause-Abdeckung XG5S-4022
Teilabdeckung XG5S-2001
(2 Stck. je Buchse erforderlich)

Verdrahtung

Es wird die Verwendung eines Kabels mit Leiterquerschnitten von 28 bis

24 AWG (0,2 bis 0,08 mm?) empfohlen. Der AuBendurchmesser der Leiter
darf max. 1,61 mm betragen.

Kompatible Klemmenblécke

Empfohlenes Kabel Kompatibler Anzahl der GroéBe Tempera-
Klemmenblock Klemmen tur (°C)
XW2Z-[I0K XW2D-40G6 40 Kompakt 0 bis 55
XW2B-40G5 Standard —25 bis 80
XW2B-40G4
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Standard-Anschlussmethode (fiir nicht OMRON-Servotreiber)

CJ1M CPU-Baugruppe

I

XW2z-[K
Verbindungskabel

XW2Z-100K (1 m)
XW2Z-150K (1,5 m)
XW2Z-200K (2 m)
XW2Z-300K (3 m)
XW2Z-500K (5 m)

[ |
| I— Klemmenblock
C ) XW2D-40G6 (kompakt)
\/ XW2B-40G5 (Standard)
Klemmenblock XW2B-40G4 (Standard)

Anschluss an einen OMRON-Servotreiber

Das folgende Kabel und der folgende Klemmenblock kénnen zum Anschluss
eines OMRON-Servotreibers an integrierte E/A der CJ1M CPU-Baugruppe ver-
wendet werden. Die Konfigurationen in den folgenden Zeichnungen enthalten die
erforderlichen Servotreiber-Anschliisse fiir die Positionierungs- und Nullpunkt-
suchfunktionen (Nullpunkt-Eingangssignal, Nullpunktndherungs-Eingangssignal,

Anschluss eines
Servotreibers, 1-Achsen-
Konfiguration (Anschluss
von Impulsausgang 0)

Hinweis
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Positionierung-abgeschlossen-Signal sowie Fehlerzéhler-Riicksetzausgang).

OMRON SMARTSTEP A Servotreiber oder UE-Servotreiber

CJ1M CPU-Baugruppe

XW2Z-100J-A26
|:| |: Anschlusskabel (1 m)

SMARTSTEP A-Serie
Anschlusskabel

XW2Z-100J-B5 (1 m)
XW2Z-200J-B5 (2 m)

XW2B-20J6-8A

SMARTSTEP

Klemmenblock

A oder der

Serie UE

(far 1 Achse)

N

Servotreiber

Klemmenblock (20-polig, siehe Hinweis)
¢ 4 normale Eingénge (IN6 bis IN9)

Servomotor
der Serie A
oder UE

¢ 1 Eingang, wie z. B. Nullpunktnaherungs-Eingang

Bei

Verwendung eines einachsigen

Klemmenblocks (Anschluss

an

Impulsausgang 0) kénnen die normalen Ausgange 2 und 3 (OUT2 und

OUT3) sowie der PWM(891)-Ausgang 1 (OUT5) nicht verwendet werden.
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OMRON OMNUC Servotreiber der Serien W, UP und UT

CJ1M CPU-Baugruppe

XW2Z-100J-A27
Anschlusskabel (1 m)

Il

XW2B-20J6-8A
Klemmenblock
(far 1 Achse)

Hinweis

o XW2Z-[1J[1J-B4

Anschlusskabel flir W-Serie

o XW2Z-[ 1 1J-B1

Anschlusskabel flir UP-Serie

o XW2Z-[][1J-B4

Anschlusskabel fir UT-Serie

A
L

.\
|y

N

J

V
Klemmenblock (20-polig, siehe Hinweis)
e 4 normale Eingénge (IN6 bis IN9)

¢ 1 Eingang, wie z. B. Nullpunktn&herungs-Eingang

OMNUC
Servomotortreiber
der Serie W oder
UP/UT

Servomotor der
Serie W oder UP/UT

Bei Verwendung eines einachsigen Klemmenblocks (Anschluss an Impuls-

ausgang 0) kdnnen die normalen Ausgénge 2 und 3 (OUT2 und OUT3) sowie
der PWM(891)-Ausgang 1 (OUT5) nicht verwendet werden.

AnschlieBen eines Servot-

OMRON SMARTSTEP A Servotreiber oder UE-Servotreiber

reibers, 2-Achsen-Konfi-
guration (Anschluss der
Impulsausgénge 0 und 1)

CJ1M CPU-Baugruppe

XW2Z-100J-A26
Anschlusskabel

Anschl

SMARTSTEP A-Serie

usskabel

XW2Z-100J-B5 (1 m)
XW2Z-200J-B5 (2 m)

1=

XW2B-40J6-9A
Klemmenblock
(far 2 Achsen)

SMARTSTEP A-Serie
Anschlusskabel

XW2Z-100J-B5 (1 m)
XW2Z-200J-B5 (2 m)

F

C h)
[ ]
| ]
1 1

Klemmenblock (40-polig)

¢ 4 normale Eingénge (

¢ 2 Eingénge, wie z. B. Nullpunktnéherungs-Eingénge

ING bis IN9)

|

SMARTSTEP A
oder der Serie UE
Servomotortreiber

Servomotor der
Serie A oder UE

SMARTSTEP A
oder der Serie UE
Servomotortreiber

Servomotor
der Serie A oder UE
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OMRON OMNUC Servotreiber der Serien W, UP und UT

CJ1M CPU-Baugruppe

XW2Z-100J-A27
Anschlusskabel

o XW2Z-[1J[1J-B4
Anschlusskabel flir W-Serie
o XW2Z-[[1J-B1
Anschlusskabel fiir UP-Serie
o XW2Z-[1J-B4
Anschlusskabel fiir UT-Serie

OMNUC

iz

Serie W oder UP/UT

o XW2Z-[[J-B4
Anschlusskabel fiir W-Serie
o XW2Z-[1J-B1
Anschlusskabel fiir UP-Serie
o XW2Z-[][[1J-B4
Anschlusskabel fiir UT-Serie

C h] C
XW2B-40J6-9A [ ]I
Klemmenblock HHH
(far 2 Achsen)

N

\%
Klemmenblock (40-polig, siehe Hinweis)
¢ 4 normale Eingénge (IN6 bis IN9)
e 2 Eingdnge, wie z. B. Nullpunktn&herungs-Eingange

3-3 Verdrahtungsbeispiele

3-3-1
Gerate an DC-Eingang

e Gerat mit Relaisausgang

l—o—o IN (24 V DC)

| :
T—O—h—¢ IN(0V)

. Sensorspan-
nungsver-
sorgung

 Ausgang VN ©oV)

integrierter E/A
der CJ1M CPU-
Baugruppe

integrierter E/A
der CJ1M CPU-

& 1 IN (24 v DC) Baugruppe

:| |:| Servomotortreiber der

Servomotor der
Serie W oder
UP/UT

OMNUC
Servomotortreiber der
Serie W oder UP/UT

Servomotor der
Serie W oder UP/UT

Beispiele fur den Anschluss von normalen E/A

e Zwei-Draht-Gleichspannungssensor

Sensorspan-
nungsver-
sorgung

5 IN(0V) integrierter E/A
: der CJ1M CPU-
IN (24 DC) BaugruPPe

Konstant-
spannungs-
schaltkreis

Sensorspan-
nungsver-
sorgung

integrierter E/A
der CJ1M CPU-
Baugruppe

4(:3 IN (0V)

L& IN (24 V DO)

Ausgang; Sensorspannungsversorgung; IN (0 V); IN (24 VV DC);integrierte E/A der CJ1M CPU-Baugruppe;

¢ Gerat mit PNP-Stromausgang

=

Sensorspan-
nungsver-
sorgung
Ausgang

oV

IN (V)

32

|+ 0O IN(24VDC)

¢ Gerét mit Spannungsausgang (siehe Hinweis)

L+

ép IN (24 V DC)

4@ IN(OV) integrierter E/A
i der CJ1M CPU-
: Baugruppe

: Ausgang
integrierter E/A '
der CJ1M CPU- L0V [sorme
Baugruppe : nungsver-
: sorgung
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Hinweis

Hinweis

Folgende Anschlussmethode nicht bei Geraten mit Spannungsausgang
verwenden.

Sensorspan- ey

nungsver- '
sorgung '

Q IN (24 V DC)
' integrierter E/A
' der CJ1M CPU-
Q IN (0V) Baugruppe

Die Eingange der CJ1M CPU-Baugruppen verfiigen Uber eine feste Polaritat,
daher werden die Eingé&nge nicht eingeschaltet, wenn die Anschlusspolaritat
vertauscht wird. Prifen Sie die Verdrahtung vor dem Einschalten der
Spannungsversorgung stets griindlich.

Sicherheitshinweise fur den Anschluss von zweipoligen DC-Sensoren

Priifen Sie bei der Verwendung zweipoliger Sensoren als Geréate an 24-V DC-
Eingdngen, dass die folgenden Bedingungen erflllt werden. Wenn die
Bedingungen nicht erfillt werden, kann dies zu einer Fehlfunktion fiihren.

1,2,3...

1.

Prifen Sie das Verhéltnis zwischen der SPS-EIN-Spannung und der
Restsspannung des Sensors.

Von=Vee - VR

Prifen Sie das Verhéltnis zwischen EIN-Strom der SPS und dem
Ausgangsstrom des Sensors (Laststrom).

louT (Min.) < lgy < loyT (Max.)

lon = (Vo — VR — 1,5 [interne Restspannung der SPS]*)/Ry

Schalten Sie einen Ableitwiderstand (R) zwischen, falls |y geringer als
lout (min) ist. Verwenden Sie folgende Gleichung zur Ermittlung des
geeigneten Ableitwiderstands verwenden.

R < (Vec — Vr)/(lout (Min.) — Ion)

Leistung W > (V¢ — VR)?/R x 4 [Toleranz]

Prifen Sie das Verhéltnis zwischen der SPS-AUS-Strom und dem Leck-
strom des Sensors.

loFF 2 lieck
SchlieBBen Sie einen Ableitwiderstand (R) an, wenn ljgck gréBer als logg ist.

Verwenden Sie folgende Gleichung zur Ermittlung des geeigneten Ableit-
widerstands verwenden.

R < RN X Vore/(lieak % Rin = VorF)
Leistung W > (V¢ — VR)?/R x 4 [Toleranz]

R integrierter E/A
IN| " der CJ1M CPU-
Baugruppe

Zwei-Draht-Sensor

Vee: Versorgungsspannung Vg: Rest-Ausgangsspannung des Sensors
Von: EIN-Spannung der SPS Ig1: Ausgangsstrom des Sensors (Laststrom)
Vogg: AUS-Spannung der SPS

lon  EIN-Strom der SPS leck: Leckstrom des Sensors

lorr: AUS-Strom der SPS  R:  Ableitwiderstand

Rin: SPS-Eingangsimpedanz
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Beispielprogramm

4. Sicherheitshinweise zum Einschaltstrom des Sensors
Wenn die Spannungsversorgung des Sensors bei bereits eingeschalteter
SPS eingeschaltet wird, und die SPS bereits fir den Empfang von Ein-
gangssignalen ist, kann der Einschaltstrom des Sensors zu einem fehlerhaf-
ten Eingangssignal fihren. Zur Vermeidung fehlerhafter Eingangssignale
kann ein Anwendungsprogramm erstellt werden, das den Empfang von Ein-
gangssignalen des Sensors nach dem Einschalten der Spannungsversor-
gung des Sensors durch einen Zeitgeber fir eine bestimmte Zeit verzdgert,
bis sich der Betriebszustand des Sensors stabilisiert hat.

Der Status der Spannungsversorgung des Sensors wird (iber CIO 000000 ausge-

lesen. Der Zeitgeber sorgt fur eine Verzdgerung, bis sich der Betriebszustand des

Sensors stabilisiert hat (100 ms bei einem OMRON Naherungssensor.)

Sobald TIM 0000 auf EIN gesetzt wird, wird der Ausgang CIO 000100 auf EIN

gesetzt, wenn Uber das Eingangs-Bit CIO 000001 ein Eingangssignal vom

Sensor registriert wird.

000000
I} TIM

0000
#0001

TOO0O0O 000001
I I} 000100

Sicherheitshinweise fiir das Verdrahten der Ausginge

Kurzschlussabsicherung
der Ausgénge

TTL-Anschliisse

Hinweise zum
Einschaltstrom

34

Wenn die an einen Ausgang angeschlossene Last kurzgeschlossen wird,
kénnen Ausgang und interne Schaltkreise beschadigt werden, daher wird
empfohlen, jeden Ausgangsschaltkreis mit einer Schutzsicherung zu verse-
hen. Verwenden Sie Sicherungen, deren Nennwert etwa doppelt so grof3 ist
wie der Nennwert des jeweiligen Ausgangs.

TTL-Geréate kdnnen aufgrund der Restspannung des Transistors nicht direkt
angeschlossen werden. Stellen Sie in diesem Fall den Anschluss zu TTL-
Geraten nach dem Signalerhalt Gber ein CMOS-IC her. Dariber hinaus muss
zusammen mit dem Transistorausgang ein Widerstand verwendet werden.
Beim Einschalten von Verbrauchern mit hohen Einschaltstrémen (z. B. Glih-
lampe) besteht die Gefahr, den Ausgangstransistor zu beschédigen. Unter-
driicken Sie den Einschaltstrom durch Verwendung einer der nachstehend
gezeigten Methoden.

Methode 1

Ausgang

integrierter E/A der
CJ1M CPU-
Baugruppe

Masse

Bei dieser Methode wird ein Dunkelstrom gezogen,
der etwa einem Drittel des Nennstroms der Glihlampe
entspricht.

Methode 2

Ausgang

integrierter E/A der
CJ1M CPU-
Baugruppe

Masse

Bei dieser Methode wird ein Begrenzungswiderstand
verwendet.



Verdrahtungsbeispiele Abschnitt 3-3

3-3-2 Anschlussbeispiele fur Impulseingange

Encoder mit offenem 24-V DC-Kollektorausgang

Dieses Beispiel veranschaulicht den Anschluss eines Encoders mit A-Phase-,
B-Phase- und Z-Phase-Ausgéngen.

CJ1M CPU-Baugruppe
Differenzialphasen-Eingangsmodus

Schneller Zahler 0:
Phase A, 24 V
Schneller Zahler 0:
Phase A, 0V
Schneller Zahler 0:
Phase B, 24 V
Schneller Zahler 0:
Phase B, 0 V
Schneller Zahler 0:
Phase Z, 24 V
Schneller Zahler 0:
Phase Z,0 V

schwarz

Drehgeber (24 V DC

Phase A
Spannungsversorgung)

Phase B

R--&-0-B-®

Ausflihrung E6B2-
CWZ6C mit offenen
NPN-

Kollektorausgéngen

0V (Masse)
24V DC

ov
+24V —

(Spannungsversorgung nicht
gemeinsam mit anderen
E/A-Anwendungen nutzen.)

Spannungsver- o
sorgungseingang '
24 \/ versorgung
Encoder @ CJ1M CPU-Baugruppe
Abgeschirmtes paarweise verdrilltes Kabel

A 25

Phase |,
A 29

Phase |, {
| -~ S 30
ﬁn 8
Phase
z e
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Encoder mit Leitungstreiber-Ausgédngen (hach Am26LS31)

CJ1M CPU-Baugruppe

Differenzialphasen-Eingangsmodus

Schneller Z&hler 0:
Phase A, LD+
Schneller Zahler 0:

>

schwarz +

> 0

schwarz (mit Streifen) A—

Encoder © Phase A, LD-
o Schneller Zahler 0:
Phase B, LD+
— weif (mit Streifen) ’ Schneller Zahler 0:
g Schneller Zahler 0:
" orange O (10 Phase Z, LD+
Ausfihrung E6B2- mit Streifen) 2 Schneller Zahler 0:
CWZ1X mit ——(2 Phasez LD-
Leitungstreiber-
Ausgéngen 5V DC
+5V
oV
blau
Spannungsversorgungs-
eingang
Encoder
> o CJ1M CPU-Baugruppe

Abgeschirmtes paarweise verdrilltes Kabel
A+ ]

=

N
S
>\
oo
X

3-3-3 Anschlussbeispiel fiir den Spannungsversorgungseingang

Stellen Sie die Anschliisse wie folgt her, wenn der offene Kollektorausgang
eines Sensors und der Z-Phasen-Leitungstreiber-Ausgang eines Encoders
verwendet werden.

Verwenden Sie fur das Nullpunkt-Eingangssignal einen Sensor mit
flackerfreien Signal (z. B. optischer Sensor).

36

Hinweis

1.

SchlieBen Sie einen Schalter oder Sensor mit einer Schaltleistung von
6 mA an die Klemme fur das Nullpunkt-Eingangssignal (24 V DC) an.

SchlieBen Sie nur Leitungstreiber-Schaltkreis an die (Leitungstreiber-)
Eingdnge fir das Nullpunkt-Eingangssignal an. SchlieBen Sie keine
anderen Arten von Ausgangsschaltkreisen an diese Eingange.

Verwenden Sie entsprechend entweder das 24-V DC- oder das
Leitungstreiber-Eingangssignal.

Uberpriffen Sie, ob das Nullpunkt-Eingangssignal an die richtigen
Klemmen angeschlossen ist. Wenn beide Eingange gleichzeitig verwendet
werden oder ein Eingang an die falschen Klemmen angeschlossen wird,
kdénnen interne Bauteile der CPU-Baugruppe beschadigt werden.
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Nullpunkt-Eingangssignal (24 V DC)

CJ1M CPU-Baugruppe
9rupp 24V DC

versorgung

Spannungs-

+ —

__________ . 3,6k |1/7

Beispiel: OMRON
E2R-A01
Né&herungsschalter
(NPN-Ausgang)

AN
¢
g
—

AW ? 5/11

+V
|
Signal

A

Schalt-
| * :| kreis
|

Nullpunkt-Eingangssignal (Leitungstreiber-Eingang)

CJ1M CPU-Baugruppe

oV

Beispiel: OMRON R88D-WT
Servomotortreiber

S

3-3-4 Anschlussbeispiele fur Impulsausgange

3,6 k2
.......... . " 3/9 19
sy & L +Z
T /% T, 20
"""""" ’ 511 Z

Der vorliegende Abschnitt enthélt Beispiele fir den Anschluss von
Motortreibern. Informieren Sie sich vor dem AnschlieBen eines Motortreibers
zunachst Uber die Spezifikationen des verwendeten Motortreibers. Bei
offenen Kollektorausgéngen darf die Kabelverbindung zwischen der CJ1M

CPU-Baugruppe und dem Motortreiber nicht Ianger als 3 m sein.

Wenn der Ausgangstransistor des Impulsausgangs AUS ist, werden keine

Impulse ausgegeben.

Wenn der Richtungsausgang AUS ist, zeigt dies eine Ausgabe gegen den

Uhrzeigersinn an.

Nutzen Sie die Spannungsversorgung des Impulsausgangs (24 V DC oder
5 V DC) nicht gemeinsam mit anderen E/A-Anwendungen.

EIN
Ausgangstransistor
AUS

Impulsausgabe

im Uhrzeigersinn

im Uhrzeigersinn

gegen den

UUUL

Impulse werden
ausgegeben

gegen den Uhrzeigersinn

Uhrzeigersinn

Impuls + Richtungsausgang

im Uhrzeigersinn

Impuls

Richtung

JARRRALE] —

gegen den Uhrzeigersinn

JutuueJuuue

J Ausgang EIN | Ausgang AUS
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Impulsausgang im/gegen Uhrzeigersinn und Impuls- plus Richtungsausgan

Verwendung eines Motortreibers mit 24-V DC-Optokopplereingangen

24V DC
Spannungs-
CJ1M CPU-Baugruppe versorgung Motortreiber (Ausfiihrung
l mit 24-V-Eingang)
24-V DC- 87+ -
Spannungs-
versorgung (+)

flr Ausgénge ,J\N\/}
A NG
31/33 >< ) S l;I
Impulsaus- _||_, (31/32)

gangim
Uhrzeiger-
sinn (Impuls-
ausgang)

Impulsaus- 32/34
gang gegen — (33/34)

Uhrzeigersinn
(Richtungs- 39.40

ausgang)

Hinweis  Die Angaben in Klammern beziehen sich auf die Impuls- + Richtungsausgénge.
Verwendung eines Motortreibers mit 5-V DC-Optokopplereingédngen
Anschlussbeispiel 1

24V DC
Spannungs-

CJ1M CPU-Baugruppe

versorgung Motortreiber (Ausfiihrung
+ - mit 5-V-Eingang)
37 )
24-V DC- Beispiel:
Spannungs- R =220 Q
versorgung (+)
far
Ausgange
Impulsaus- 3133 LK
gang im (31/32)
Uhrzeiger- P
sinn (Impuls- Ca. 12 mA
ausgang)
Impulsaus- 1,6 kQ
gang gegen 2B\,
Uhrzeigersinn - [ (33/34)
(Richtungs- Ca. 12 mA
ausgang) O
39, 40

Hinweis  Die Angaben in Klammern beziehen sich auf die Impuls- + Richtungsaus-
gange.

In diesem Beispiel wird die 24-V DC-Spannungsversorgung fir den
Motortreiber mit 5-V-Eingédngen verwendet. Stellen Sie sicher, dass der
Ausgangsstrom der CPU-Baugruppe nicht die Eingangsschaltkreise des
Motortreibers beschadigt. Prifen Sie auBerdem, ob die Eingange
ordnungsgeman eingeschaltet werden.

Uberzeugen Sie sich davon, dass die 1,6-kQ-Widerstdnde ausreichende
Leistung aufweisen.
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Hinweis

/\ Achtung

Anschlussbeispiel 2

24V DC
Spannungs-

5V DC
Spannungs-|
versorgung

Motortreiber
(Ausflihrung mit
5-V-Eingang)

CJ1M CPU-Baugruppe

-+

24-V DC-

versorgung
+
37
Spannungs-
versorgung

far 9

Ausgéange

Die Angaben in Klammern beziehen sich auf die Impuls- + Richtungsausgénge.

Impulsaus-
gangim
Uhrzeigersinn
(Impulsaus-
gang)

31/33
(31/32)

)
v
32/34 ) MM;‘#
(33/34)
39, 40

Impulsaus-
gang gegen
Uhrzeigersinn
(Richtungs-
ausgang)

SchlieBen Sie bei Verwendung des Ausgangs als Impulsausgang eine Last an,
die einen Ausgangsstrom zwischen 7 und 30 mA erfordert. Wenn die Strom-
starke 30 mA Uberschreitet, kénnen interne Bauteile der Baugruppe beschadigt
werden.

Wenn die Stromstérke weniger als 7 mA betrégt, werden die steigenden und
fallenden Flanken der Ausgangswellenform verzégert, und die Nennwerte der
Ausgangsfrequenz werden moglicherweise nicht erreicht. Wenn die Last weni-
ger als 7 mA erfordert, muss ein Nebenwiderstand zwischengeschaltet werden,
damit der Schaltkreis mehr als 7 mA zieht (es werden 10 mA empfohlen).
Verwenden Sie folgende Gleichung zur Ermittlung eines geeigneten Nebenwi-
derstands.

Vv
R<_ -CC Vce Ausgangsspannung (V)
lout — IIN louT Ausgangsstrom (A)
5 (7 bis 30 mA)
Vee lin: Treiber-Eingangsstrom
Leistung W > x 4 (Toleranz) W gang
eistung R ( ) R: Nebenwiderstandswert (Q)

Beispielschaltkreis

Spannungs-
versorgung
V
ce + _ Treiber
CJ1M CPU-Baugruppe
* C
IR In
lout
«— . ¢O
—] - T
:: Nebenwiderstand
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3-3-5 Anschlussbeispiele fiir Fehlerzédhler-Riicksetzausgang

CJ1M CPU-Baugruppe

' 24V DC
sgrasg?uﬂgs 37/38 + |Spannungs-
for o9 O versorgung OMRON R88D-WT
Ausgénge - Servotreiber
5V DC
35/36 Spannungs-
O versorgung
- +
E |39, 40 | +ECRST
41’ 15
14 A
—-ECRST

OMRON R88D-WT

CJ1M CPU-Baugruppe Servotreiber
Spannungs- 24VDC
}/__ersorgung 35;2?;33;
ar
Ausgange 037/ 38 A - +ECRST

15
1,6 kQ ALY
|35/36 “GNV 14
—-ECRST
39, 40

I

3-3-6 Anschlussbeispiele fir Motortreiber

Der vorliegende Abschnitt enthélt Anschlussbeispiele fur den Impulsausgang 0.
Entnehmen Sie Einzelheiten zur Verwendung von Impulsausgang 1 bitte 3-2
Verdrahtung.

Hinweis 1. Die nicht verwendeten Offner-Eingdnge der SPS missen an die
Spannungsversorgung angeschlossen und eingeschaltet sein.

2. Verwenden Sie fir Anschlisse an Schrittmotoren und Servotreiber
abgeschirmte Kabel. Klemmen Sie die Abschirmung sowohl auf der Seite
der CPU-Baugruppe als auch treiberseitig an die Erdungsklemmen (FG) an.

3. Bei Verwendung von Anschliissen mit offenem Kollektor darf das Kabel
zum Motortreiber nicht langer als 3 m sein. Bei Verwendung von
Leitungstreiber-Anschlissen darf das Kabel zum Motortreiber nicht Ianger
als 5 m sein.
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Anschlussbeispiel fir Betriebsmodus 0

Im Betriebsmodus 0 wird die Nullpunktposition anhand der steigenden Flanke
des Nullpunkt-Eingangssignals ermittelt. Die Fehlerz&hler-Ricksetzausgang
und das Positionierung-abgeschlossen-Signal werden nicht verwendet.

Im vorliegenden Beispiel wird ein Schrittmotortreiber verwendet, und es wird
ein Sensor an die Nullpunkt-Eingangssignalklemme angeschlossen.

Schrittmotortreiber
(5-V-Eingang)

+im Uhrzeigersinn
Betriebsart 0
Ausgang im Uhrzeigersinn 1,6 kQ -im W
(Impulsausgang 0) 31 ’\N\/ Uhrzeigersinn
+gegen Uhrzeigersinn

Ausgalng gegen

Uhrzeigersinn 1,6 kQ -gegen V\

(Impulsausgang 0) 32 ’\N\/ Uhrzeigersinn

Spannungs-

versorgung |37

fir Ausgange »

Masse der 24V DC

Ausgénge 39, 40 1
1

Nullpunktnéherungs-

Eingangssignal )

— (Nullpunktsuche 0) |5 (24 v pcy SchlieBerkontakt
4

»Y 24V DC
6(0V) (| )

= Nullpunkt- | E2R-A01 Naherungsschalter

Eingangssignal |1 (NPN-Ausgang)
_ (Nullpunktsuche 0) [(24 v DC) W

A 4
:>1 &i 50V) Signal
- -+ Schalt-
A krels
ov

CJ1W-1D211 Eingangsbaugruppe

Wegende-Eingangs- |As4009 ;" | 000001 A540091°""7 000001 .

signal gegen den }—( )—O—{ precearees < rFa Offner-

Uhrzeigersinn A S H kontakt
— INO |AO

T T —O0—e o
Wegende-Eingangs- |As4008 ! 000000 A54008 000000 Offner-
signalim Q- i }—¢ }—O—{ pooseeone g # kontakt

Uhrzeigersinn =~ | feeesiom e A8, 24V DC

=

+

L

Masse
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Nullpunktsuche

Die Nullpunktsuche ist abgeschlossen, wenn zun&chst die steigende Flanke
des Nullpunktndherungs-Eingangssignals und anschlieBend die steigende
Flanke des Nullpunkt-Eingangssignals erkannt wird.

ORG(889)- rl
Befehlsausfuihrung ,

Nullpunktnaherungs- ; | l
Eingangssignal ,

Nullpunkt- . ; | |

Eingangssignal - '

'm Zeit

Einstellungsbeispiele fiir SPS-Setup

Ausgangsimpulse

Adresse der Bits Einstel- Funktion
Programmier- lung
konsole
256 00 bis 03 1 hex Aktivierung der Nullpunktsuchfunktion 0
257 00 bis 03 0 hex Betriebsmodus 0
04 bis 07 0 hex Umkehrung 1
08 bis 11 1 hex Auslesen des Nullpunkt-Eingangssignals

nach dem Wechsel des Nullpunktnéhe-
rungs-Eingangssignals von AUS nach

EIN
12 bis 15 0 hex Suchrichtung im Uhrzeigersinn
268 00 bis 03 0 hex Das Wegende-Eingangssignal ist ein
Offner-Kontakt.
04 bis 07 1 hex Das Nullpunktndherungs-Eingangssi-
gnal ist ein SchlieBer-Kontakt.
08 bis 11 1 hex Das Nullpunkt-Eingangssignal ist ein

SchlieBer-Kontakt.
12 bis 15 0 hex

Anschlussbeispiel fiir Betriebsmodus 1

42

Im Betriebsmodus 1 wird der Fehlerzéhler-Riicksetzausgang eingeschaltet,
wenn die Nullpunktposition durch Erkennung der steigenden Flanke des
Nullpunkt-Eingangssignals bestimmt wird.

Im vorliegenden Beispiel wird ein Servotreiber verwendet, und der Z-Phase-
Ausgang des Encoders wird als Nullpunktisignal verwendet. Beim
verwendeten Servotreiber handelt es sich um einen OMRON Servotreiber der
Serie W.
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Anschluss eines OMRON Servotreibers der Serie W

Betriebsart 1

Ausgang im Uhrzeigersinn
(Impulsausgang 0

Ausgang
gegen
Uhrzeiger-
sinn (Impuls-
ausgang 0)

fur Ausgénge

Masse der
Ausgange

{ Spannungs-
Versorgung

Servomotortreiber der
Serie W

+im Uhrzeigersinn

—gegen den
Uhrzeigersinn

+24 VIN

Offnerkontakt
40

Fehlerzéhler-
Rucksetz-
ausgang
(Nullpunkt-
suche 0)

P

15

*K_ Nullpunkt-Ein-
gangssignal

(Nullpunkt-
suche 0)

3 (LD+) 19

»Y

+ECRST

-

—-ECRST

Z-Phase des
Encoders

5 (LD-) 20

Nullpunkt-
naherungs-
Eingangssignal
(Nullpunkt-
suche 0)

z (Leitungs-
treiber-
Ausgang)

2 (24 VDC

) SchlieBerkontakt
] (e

6(0V)

Wegende-
Eingangssignal
gegen den
Uhrzeigersinn

Wegende-

im Uhrzeigersinn

Eingangssignal o--------1

CJ1W-1D211 Eingangsbaugruppe

000001
Fe

Offner-
kontakt

. INO [AO

Offner-
:>1 v lﬁ kontakt

A8,24V DC
Masse |Bg I

+
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Anschluss eines SMARTSTEP Servotreibers der A-Serie

44

Betriebsart 1

Ausgang im Uhrzeigersinn

(Impulsausgang 0)

Ausgang
gegen
Uhrzeiger-
sinn
(Impuls-
ausgang 0)

Spannungs-
versorgung
fiir Ausgénge

Masse der
Ausgange

1,6 kQ

32
37

SMARTSTEP A
Servomotortreiber

1

+im Uhrzeigersinn

Uhrzeigersinn

—gegen den
Uhrzeigersinn

+24 V IN

24V DC™ +
9, 40

T Offnerkontakt 14

Fehlerzéhler-
Ruicksetzaus-
gang
(Nullpunkt-
suche 0)

‘K_ Nullpunkt-Ein-

gangSS|gnaI
(Nullpunkt-
suche 0)

1 (24 V DC)

RN

Nullpunkt-
naherungs-
Eingangssignal
(Nullpunkt-
suche 0)

2 (24 V DC)

SchlieBerkontakt
—

o

[t

Wegende-Eingangs-
signal gegen den
Uhrzeigersinn

Wegende-Eingangs-
signal im Uhrzeigersinn

e e

5

o

32

RUN

000001
Fe

+ECRST,

-ECRST

N

=

o

@

@
%
|
|

CJ1W-ID211 Eingangsbaugruppe

— INO

~/
5
L]

Masse

Offner-
kontakt

AO
r—e _e—

Offner-

kontakt
Ag, 24V DC

S
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Nullpunktsuche

Einstellungsbeispiele fiir
SPS-Setup

Die Nullpunktsuche ist mit dem ersten Z-Phase-Signal abgeschlossen, das
nach Erkennung der steigenden Flanke des Nullpunktndherungs-
Eingangssignals, Abschluss der Verzégerung und Erkennen der fallenden
Flanke des Nullpunktn&herungs-Eingangssignals erkannt wird.

ORG(889)- [
Befehl 1

Nullpunktnéherungs- ! | :I/

Eingangssignal

Nullpunkt- M

Eingangssignal |
(Z-Phase-Signal) i

Ausgangsimpulse / ] > Zeit

Fehlerzahler- ;

Riicksetzausgang
—> <~ ca. 20 bis 30 ms
Adresse der Bits Einstel- Funktion
Programmier- lung
konsole
256 00 bis 03 1 hex Aktivierung der Nullpunktsuchfunktion 0
257 00 bis 03 1 hex Betriebsmodus 1
04 bis 07 0 hex Umkehrung 1
08 bis 11 0 hex Lesen des Nullpunkt-Eingangssignals
nach dem Wechsel des Nullpunktnéhe-
rungs-Eingangssignals von AUS nach
EIN und wieder zuriick nach AUS.
12 bis 15 0 hex Suchrichtung im Uhrzeigersinn
268 00 bis 03 0 hex Das Wegende-Eingangssignal ist ein
Offner-Kontakt.
04 bis 07 1 hex Das Nullpunktndherungs-Eingangssi-
gnal ist ein SchlieBer-Kontakt.
08 bis 11 1 hex Das Nullpunkt-Eingangssignal ist ein
SchlieBer-Kontakt.
12 bis 15 0 hex

Anschlussbeispiel fir Betriebsmodus 2

Der Betriebsmodus 2 ist mit dem Betriebsmodus 1 identisch, abgesehen
davon, dass das Positionierung-abgeschlossen-Signal (INP) des Servotreibers
als Positionierung-abgeschlossen-Signal der Nullpunktsuche verwendet wird.

Im vorliegenden Beispiel wird ein Servotreiber verwendet, und der Z-Phase-
Ausgang des Encoders wird als Nullpunktisignal verwendet. Beim
verwendeten Servotreiber handelt es sich um einen OMRON Servotreiber
(Serie W, U oder SMART STEP A).

Servotreiber ist so einzurichten, dass das Positionierung-abgeschlossen-
Signal bei laufendem Motor aus- und bei stehendem Motor eingeschaltet ist.
Wenn das Positionierung-abgeschlossen-Signal vom Servotreiber nicht
ordnungsgemaf angeschlossen oder nicht ordnungsgeman eingerichtet ist,
wird die Nullpunktsuche nicht beendet.
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Anschluss eines OMRON Servotreibers der Serie W oder U (UP oder UT)

46

Betriebsart 2

Servomotortreiber
der Serie W oder U

7 | +im Uhrzeigersinn

Ausgang im Uhrzeigersinn
Impulsausgang 0)

31 1,6 kQ

Ausgang
gegen
Uhrzeiger-
sinn
(Impuls-
ausgang 0)

Spannungs-
versorgung

fiir Ausgénge

Masse der
Ausgénge

Fehlerzahler-
Riicksetzaus-
gang (Null-

punktsuche 0)

‘K Nullpunkt-

Eingangs-
signal
(Nullpunkt-
— suche 0)

»Y L )

19
XX e D

= Nullpunktnaherungs-
Eingangssignal
(Nullpunktsuche 0)

2(24VDC) 24‘V DC SchlieBerkontakt

= Positionierung-

hE

‘ —o
+
6(0V)
abgeschlossen-Signal
(Nullpunktsuche 0) 13 (24 V DC) 25 +INP
17 (0V) ZGI—INP }ﬂ

Wegende-
Eingangssignal
gegen den
Uhrzeigersinn

Wegende-

CJ1W-1D211 Eingangsbaugruppe

Offner-
kontakt

Eingangssignal
im Uhrzeigersinn

54008} 000000 "A54008 @QQQO \ Offner-
T : : # 3 kontakt

”””””””””” 24V DC

Massel A8, B8 ,
1
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Anschluss eines OMRON Servotreibers der Serie U (UE) oder eines SMART STEP Servotreibers der
Serie A

Servotreiber der Serie U (UE) oder
SMART STEP A Servotreiber

. 1|+im Uhrzeigersinn
Betriebsart 2

Ausgang im Uhrzeigersinn —im V| >—
(Impulsausgang 0) 31 1,62 2| Uhrzeigersinn

Ausgang
gegen
Uhrzeiger-
sinn
(Impuls-
ausgang 0)

Spannungsver-
sorgung fir
Ausgénge

Masse der
Ausgéange

+gegen Uhrzeigersinn

3
—gegen den W v D)i
4Uhrzeigersinn

Fehlerzéhler-
Riicksetzaus-

gang
(Nullpunkt-
suche 0) 35 16kQ

&

Nullpunkt-
Eingangssignal
(Nullpunktsuche 0)| 1 (24 V DC)

Z

— 32
A L XK AN sl s

= Nullpunkin&herungs-
Eingangssignal
(Nullpunktsuche, 0

24V DC ;
2(24VD0) |, SchlieBerkontakt

— [
» +
6 (0V)
- Positionierung-
abgeschlossen-Signal
(Nullpunkisyche 0) |13 (24 V DC) 8[+INP

17 (0V) 1OIOMASSE }’W%

CJ1W-ID211 Eingangsbaugruppe

Wegende- Offner-
Eingangssignal IN1/BO kontakt
gegen den Asa000; | 000001 A84008 "t 000001
Uhrzeigersinn ¢ H }—O_{ P »
”””””””””” Offner-
Wegende- N o/ A0 kontakt
——8

Uhrzeigersinn | =t

Eingangssignal |asaosi | 000000 54008 | % 000000 ‘
im T H }—O—{ ***** Y
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Nullpunktsuche

Einstellungsbeispiele fiir
SPS-Setup

48

Die Nullpunktsuche ist mit dem ersten Z-Phase-Signal abgeschlossen, das
nach Erkennung der steigenden Flanke des Nullpunktndherungs-
Eingangssignals, Abschluss der Verzégerung und Erkennen der fallenden
Flanke des Nullpunktn&herungs-Eingangssignals erkannt wird.

ORG(889)- [
Befehlsausfuhrung !

Nullpunktnaherungs- . | ;l/

Eingangssignal

Z-Phase-Signal M
L | > Zeit

Fehlerzéhler- ,I_l
Rucksetzausgang —> €— ca. 20 ms

Positionierung- I
abgeschlossen-Signal | I

Ausgangsimpulse

Adresse der Bits Einstel- Funktion
Programmier- lung
konsole
256 00 bis 03 1 hex Aktivierung der Nullpunktsuchfunktion 0
257 00 bis 03 2 hex Betriebsmodus 2
04 bis 07 0 hex Umkehrung 1
08 bis 11 0 hex Lesen des Nullpunkt-Eingangssignals

nach dem Wechsel des Nullpunktnéhe-
rungs-Eingangssignals von AUS nach
EIN und wieder zuriick nach AUS.

12 bis 15 0 hex Suchrichtung im Uhrzeigersinn
268 00 bis 03 0 hex Das Wegende-Eingangssignal ist ein
Offner-Kontakt.
04 bis 07 1 hex Das Nullpunktndherungs-Eingangssi-
gnal ist ein SchlieBer-Kontakt.
08 bis 11 1 hex Das Nullpunkt-Eingangssignal ist ein

SchlieBer-Kontakt.

12 bis 15 0 hex
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3-3-7 Anschlussbeispiel fur Impulsausgabe mit variablem
Tastverhaltnis (PWM(891)-Ausgang)

Das vorliegende Beispiel veranschaulicht die Verwendung des Impulsaus-
gangs 0 zur Helligkeitsregelung einer Gluhlampe.

Entnehmen Sie Einzelheiten zur Unterdriickung des verbraucherseitigen
Einschaltstroms und zur Schaltkreismodifizierung (falls erforderlich) bitte dem
Abschnitt Sicherheitshinweise fiir das Verdrahten der Ausgénge auf Seite 34.

24V DC
Spannungs-
versorgung

CJ1M CPU-Baugruppe

+ —
24-V DC-Spannungs-
versorgung fur ¢

Ausgénge i

PWM(891)-Ausgang 0 |35

7
4qmm

Ausgéange |39, 40
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ABSCHNITT 4

Adresszuordnung und SPS-Setup-Einstellungen

Im vorliegenden Abschnitt werden Zuordnungen von Wortern und Bits zur Verwendung mit integrierten E/A sowie SPS-

Setup-Einstellungen in Zusammenhang mit integrierten E/A beschrieben.

4-1  Adresszuordnung fiir integrierte E/A . ... ... ... .. .. i 52
4-2  SPS-Setup-Einstellungen . ......... .. .. .. .. . . . 52
4-2-1  Integrierte Einginge . .. ...t 52
4-2-2  Nullpunktsuchfunktion.......... .. ... ... .. ... .. .. .. ..... 57
4-2-3  Nullpunktriickkehr-Funktion .......... ... .. .. . .. .. ... .. ... 66
4-3  Adresszuordnung im Zusatz-Systembereich. . . ....... ... . o oL oL 68
4-3-1  Merker und Bits fiir integrierte Eingéinge im Zusatz-Systembereich... 68

4-3-2  Merker und Worte fiir integrierte Ausgénge im Zusatz-Systembereich. 72

4-4  Funktionen der Merker wihrend der Impulsausgabe . ............

......... 76

51



Adresszuordnung fiir integrierte E/A

Abschnitt 4-1

4-1

Adresszuordnung fur integrierte E/A

E/A-Code mo | 1 [ w2 | mns | mna | ns | mne | w7 | ine | ine | outo | outt | outz | ouTs | outs ouTs
Adresse CIO 2960 CIO 2961
Bit 00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 00 01 02 03 04 05
Eingénge Normale Normaler | Normaler | Normaler | Normaler | Normaler | Normaler | Normaler | Normaler | Normaler [ Normaler
Eingénge | Eingang 0 | Eingang 1 | Eingang2 | Eingang 3 | Eingang4 | Eingang5 | Eingang 6 | Eingang7 | Eingang 8 | Eingang 9
Interrupt- | Interrupt- | Interrupt- | Interrupt- | Interrupt- | -
Eingénge | Eingang0 | Eingang1 | Eingang2 | Eingang 3
Eingénge | Eingang Eingang Eingang Eingang
mitkurzer | mitkurzer | mitkurzer | mitkurzer | mitkurzer
Ansprech- | Ansprech- | Ansprech- | Ansprech- | Ansprech-
zeit zeit 0 zeit 1 zeit2 zeit 3
Schnelle Schneller | Schneller Schneller | Schneller | Schneller | Schneller
Zahler Zahler 1 Zahler 0 Zahler 1 Zahler 1 Zahler 0 Zahler0
(Z-Phase/ | (Z-Phase/ (A-Phase-, | (B-Phase-, | (A-Phase-, | (B-Phase-,
Riick- Riick- Inkre- Dekre- Inkre- Dekre-
setzen) setzen) ment-oder | ment-oder | ment-oder | ment-oder
Zahler- Richtungs- | Zahler- Richtungs-
eingang) eingang) eingang) eingang)
Aus- Normale Ausgange Normaler | Normaler | Normaler | Normaler | Normaler Normaler
génge Ausgang | Ausgang | Ausgang | Ausgang | Ausgang4 Ausgang 5
0 1 2 3
Im- Aus- Impuls- Impuls- Impuls- Impuls-
puls- | gange im/ ausgang | ausgang | ausgang | ausgang
aus- gegen 0 (im 0(gegen | 1 (im 1 (gegen
génge | Uhrzeiger- Uhrzei- Uhrzei- Uhrzei- Uhrzei-
sinn gersinn) | gersinn) | gersinn) | gersinn)
Impuls-+ | - Impuls- Impuls- Impuls- Impuls-
Richtungs- ausgang | ausgang | ausgang | ausgang
ausgéange 0 (Impuls) | 1 (Impuls) | 0 1
(Rich- (Rich-
tung) tung)
Ausgén- PWM(891)- | PWM(891)-
ge mit Ausgang 0 | Ausgang 1
varia- (siehe
blem Hinweis)
Tastver-
haltnis
Nullpunktsuche Nullpunkt- | Nullpunkt- | Nullpunkt- | Nullpunkt- | Nullpunkt- | Nullpunkt- Nullpunkt- Nullpunkt-
suche 0 suche 0 suche 1 suche 1 suche 0 suche 1 suche 0 suche 1
(Null- (Null- (Null- (Null- (Positio- (Positio- (Fehler- (Fehler-
punkt- punkt- punkt- punktndhe | nierung- nierung- zéhler- zéhler-
Eingangs- | nahe- Eingangs- | rungs- abge- abge- Riicksetz- Riicksetz-
signal) rungs- signal) Eingangs- | schlossen- | schlossen- ausgang) ausgang)
Eingangs- signal) Signal) Signal)
signal)
Hinweis = PWM(891)-Ausgang 1 kann nicht bei der CJ1M-CPU21 verwendet werden.

4-2 SPS-Setup-Einstellungen

4-2-1

Integrierte Eingange

Die folgenden Tabellen zeigen die SPS-Einstellungen mit einer Programmierkon-
sole oder unter Verwendung der Programmierkonsolen-Funktion eines NS-
Bedienterminals. In der Regel wird allerdings dazu die Programmiersoftware CX-
Programmer verwendet. Diese Einstellungen betreffen CJ1M CPU-Baugruppen
mit integrierten E/A.

Die Einstellungen werden im CX-Programmer im Dialogfenster ,SPS-Einstellun-
gen“ unter der Registerkarte ,Integrierter Eingang” gemacht.
CX-Programmer ab Version 4

Hinweis

Schneller Zahler 0 - Funktionseinstellungen

Schneller Zahler 0 - Aktivieren/deaktivieren

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
50 12 bis 0 hex: Zahler wird |0 hex |Legt fest, ob der schnelle Zahler 0 Beim Einschalten
15 nicht verwendet. verwendet wird. der Stromversor-

1 hex*:

Zahler wird ver-
wendet (60 kHz).
2 hex*:

Zahler wird ver-

wendet
(100 kHz).

Hinweis

Wenn der schnelle Z&hler O aktiviert
wird (Einstellung 1 oder 2), werden
die Eingangszeitkonstanten fiir IN8
und IN9 deaktiviert. Die Eingangszeit-
konstante fiir IN3/IN2 wird ebenfalls
deaktiviert, wenn als Rucksetz-
Methode Z-Phase-Signal + Software-
Riicksetzung eingestellt wird.

gung
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Schneller Zahler 0 - Zahlbetriebsart
Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe
Wort Bits Syst_em- gelesen wird
bereichs
50 08 bis 0 hex: 0 hex |Legt die Z&hlbetriebsart fir den Bei Betriebsstart
11 Linearmodus schnellen Zahler 0 fest.
1 hex:
Ringmodus
Schneller Zahler 0 - Ringzdhler-Maximalwert
Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe
Wort Bits Syst_em- gelesen wird
bereichs
51 00 bis | 00000000 bis 00000000 | Legt den Ringzahler-Maximalwert fur | A270 Bei Betriebsstart
15 FFFFFFFF hex hex den schnellen Zahler O fest. (rechte 4
(siehe Hinweis) Wenn die Zahlbetriebsart des schnel- | Stellen des
len Zahlers 0 auf Ringzéhl-Betriebs- | Istwerts von
art eingestellt wird, wird die Zahlung | schnellem
automatisch auf 0 zurlckgesetzt, Zé&hler 0)
50 00 bis wenn der Zahler-Istwert den Ring- A271
15 zahler-Maximalwert Uberschreitet. )
(linke 4 Stel-
len des Ist-
werts von
schnellem
Zahler 0)
Schneller Zahler 0 - Riicksetz-Methode
Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe
Wort Bits Syst'em- gelesen wird
bereichs
50 04 bis 0 hex: Z-Phase, |0 hex Legt die Riicksetz-Methode fir den | --- Beim Einschalten
07 Software-Riick- schnellen Zahler O fest. der Stromversor-

setzung (Ver-
gleich stoppen)

1 hex: Software-
Rucksetzung
(Vergleich stop-
pen)

2 hex: Z-Phase,
Software-Ruck-
setzung (Ver-
gleich fortsetzen)

3 hex: Software-
Rucksetzung
(Vergleich fortset-

zen)

gung
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Schneller Zahler 0 - Impulseingangseinstellung (Impulseingangsmodus)

1 hex: Impuls- +
Richtungsein-
gange

2 hex: Auf-/
Abwértseingénge
3 hex: Inkrement-
Impulseingang

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
50 00 bis 0 hex: Differenti- |0 hex Legt die Impulseingangsmethode fur | --- Beim Einschalten
03 alphasenein- den schnellen Zahler 0 fest. der Stromversor-
gange gung

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Schneller Zahler 1 - Funktionseinstellungen

Schneller Zahler 1 - Aktivieren/deaktivieren

Wenn die Einstellung Gber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
53 12 bis 0 hex: Zahler wird |0 hex |Legt fest, ob der schnelle Zahler 1 Beim Einschalten
15 nicht verwendet. verwendet wird. der Stromversor-
1 hex: Hinweis gung
Z&hler wird ver- Wenn der schnelle Zahler 1 akti-
wendet (60 kHz). viert wird (Einstellung 1 oder 2),
2 hex*: werden die Eingangszeitkonstan-
Z3hi ird ten fir IN6 und IN7 deaktiviert.
a gr wird ver- Die Eingangszeitkonstante fiir
o 13: IN2 wird ebenfalls deaktiviert,
( 2). wenn als Riicksetz-Methode Z-
Phase-Signal + Software-Rick-
setzung eingestellt wird.
Schneller Zahler 1 - Zéhlbetriebsart

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
53 08 bis 0 hex: 0 hex |Legt die Zahlbetriebsart fir den Bei Betriebsstart
11 Linearmodus schnellen Zéhler 1 fest.
1 hex:
Ringmodus

54




SPS-Setup-Einstellungen

Abschnitt 4-2

Schneller Zahler 1 - Ringzéhler-Maximalwert

1 hex: Impuls- +
Richtungsein-
gange

2 hex: Auf-/
Abwértseingédnge
3 hex: Inkrement-
Impulseingang

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Syst_em- gelesen wird

bereichs
54 00 bis | 00000000 bis 00000000 | Legt den Ringzéhler-Maximalwert fir | A272 Bei Betriebsstart
15 FFFFFFFF hex | den schnellen Zahler 1 fest. (rechte 4
(siehe Hinweis) Wenn die Zahlbetriebsart des schnel- | Stellen des
len Z&hlers 1 auf Ringzahl-Betriebs- | Istwerts von
art eingestellt wird, wird die Z&hlung | schnellem
automatisch auf 0 zuriickgesetzt, Zahler 1)
55 00 bis wenn der Z&hler-Istwert den Ring- A273
15 zahler-Maximalwert Uberschreitet. )
(linke 4 Stel-
len des Ist-
werts von
schnellem
Zahler 1)
Schneller Zahler 1 - Riicksetz-Methode

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Syst_em- gelesen wird

bereichs
53 04 bis 0 hex: Z-Phase, 0 hex Legt die Riicksetz-Methode fiir den | --- Beim Einschalten
07 Software-Ruckset- schnellen Zahler 1 fest. der Stromversor-
zung (Vergleich gung
stoppen)
1 hex: Software-
Riicksetzung (Ver-
gleich stoppen)
2 hex: Z-Phase,
Software-Riickset-
zung (Vergleich
fortsetzen)
3 hex: Software-
Rucksetzung (Ver-
gleich fortsetzen)
Schneller Zahler 1 - Impulseingangseinstellung (Impulseingangsmodus)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
53 00 bis 0 hex: Differential- |0 hex Legt die Impulseingangsmethode Beim Einschalten
03 phaseneingange fur den schnellen Z&hler 1 fest. der Stromversor-

gung

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die
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Eingangsfunktionseinstellungen fiir integrierte Eingange INO bis IN3

Eingangsfunktionseinstellung fiir INO

Interrupt (Inter-
rupt-Eingang)
(siehe Hinweis)
2 hex:

Schnell (Eingang
mit kurzer
Ansprechzeit)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von
grammierkonsole des Zusatz- | der CPU-Bau-

Wort Bits System- gruppe gele-
bereichs sen wird
60 00 bis 03 | 0 hex: 0 hex Legt die Art des Eingangs INO fest. | --- Beim Einschal-
Normal (norma- ten der Strom-
ler Eingang) versorgung
1 hex:

Hinweis

Wenn INO als Interrupt-Eingang (1 hex) eingerichtet wird, kénnen Sie lber den

Befehl MSKS(690) den Betriebsmodus (Direkt- oder Zahlermodus) bestimmen.

Eingangsfunktionseinstellung fiir IN1

Interrupt (Inter-
rupt-Eingang)
(siehe Hinweis)
2 hex:

Schnell (Eingang
mit kurzer
Ansprechzeit)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
60 04 bis 07 | 0 hex: 0 hex Legt die Art des Eingangs IN1 fest. |--- Beim Einschalten
Normal (norma- der Stromversor-
ler Eingang) gung
1 hex:

Hinweis

Wenn IN1 als Interrupt-Eingang (1 hex) eingerichtet wird, kénnen Sie lber den

Befehl MSKS(690) den Betriebsmodus (Direkt- oder Z&hlermodus) bestimmen.
Eingangsfunktionseinstellung fiir IN2

Interrupt (Inter-
rupt-Eingang)
(siehe Hinweis)
2 hex:

Schnell (Eingang
mit kurzer

Ansprechzeit)

fir IN2 wird deaktiviert, wenn der
schnelle Zahler 1 mit der Ruick-
setz-Methode Z-Phase-Signal +
Software-Rlcksetzung verwendet
wird.

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Syst_em- gelesen wird
bereichs
60 08 bis 11 | 0 hex: 0 hex Legt die Art des Eingangs IN2 fest. | --- Beim Einschalten
- . . der Stromversor-
P
1 hex: Die Eingangsfunktionseinstellung
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Wenn IN2 als Interrupt-Eingang (1 hex) eingerichtet wird, kénnen Sie lber den

Befehl MSKS(690) den Betriebsmodus (Direkt- oder Z&hlermodus) bestimmen.
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Eingangsfunktionseinstellung fiir IN3

Interrupt (Inter-
rupt-Eingang)
(siehe Hinweis)
2 hex:

Schnell (Eingang
mit kurzer
Ansprechzeit)

fir IN3 wird deaktiviert, wenn der
schnelle Z&hler 0 mit der Rucksetz-
Methode Z-Phase-Signal + Soft-
ware-Rucksetzung verwendet wird.

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
60 12 bis 0 hex: 0 hex Legt die Art des Eingangs IN3 fest. | --- Beim Einschalten
15 Normal (norma- Hinweis der Stromversor-
I16|;]5)|(r.19ang) Die Eingangsfunktionseinstellung gung

Hinweis

Wenn IN3 als Interrupt-Eingang (1 hex) eingerichtet wird, kénnen Sie Uber den

Befehl MSKS(690) den Betriebsmodus (Direkt- oder Z&hlermodus) bestimmen.

Einstellung der Eingangszeitkonstante fiir normale Eingange

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Syst'em- gelesen wird
bereichs
61 00 bis 00 hex: Standard |0 hex |Legt die Eingangszeitkonstante fur Bei Betriebsstart
07 (8 ms) die normalen Eingénge INO bis IN9
10 hex: 0 ms fest.
(kein Filter) Hinweis
11 hex: 0,5 ms Diese Einstellung hat keine Auswir-
12 hex: 1 ms kunth_auf"EingéEr!ge," die al_?klnter-
) rupt-Eingénge, Eingadnge mit kurzer
13 hex: 2 ms Ansprechzeit oder als schnelle
14 hex: 4 ms Zahler eingerichtet wurden.
15 hex: 8 ms
16 hex: 16 ms
17 hex: 32 ms

4-2-2 Nullpunktsuchfunktion

Die folgenden Tabellen zeigen die SPS-Einstellungen mit einer Programmier-
konsole oder unter Verwendung der Programmierkonsolen-Funktion eines
NS-Bedienterminals. In der Regel wird allerdings dazu die Programmiersoft-
ware CX-Programmer verwendet. Diese Einstellungen betreffen CJ1M CPU-
Baugruppen mit integrierten E/A.

Hinweis

Die Einstellungen werden im CX-Programmer im Dialogfenster ,SPS-

Einstellungen® unter der Registerkarte ,Impulsausgabe 0“ gemacht.
CX-Programmer ab Version 4
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Impulsausgabe 0 - Einstellungen

Impulsausgang 0 - Einstellungen fiir Nullpunktsuche vornehmen
(Nullpunktsuchfunktion aktivieren/deaktivieren)

1 hex*: Aktiviert

Hinweis
Die Interrupt-Eingdnge 0 und 1
sowie der PWM(891)-Ausgang 0
kénnen nicht verwendet werden,
wenn flr Impulsausgang 0 die Null-
punktsuchfunktion aktiviert ist (Ein-

stellung 1). Die schnellen Z&hler O

und 1 kénnen verwendet werden.

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
256 00 bis 0 hex: Deaktiviert |0 hex |Legt fest, ob die Nullpunktsuchfunk- | --- Beim Einschalten
03 tion 0 verwendet wird. der Stromversor-

gung

Impulsausgang 0 - Wegendeschalter-Eingangssignaloperation (nur CJ1M CPU-Baugru

ppe Version 2.0)

1 hex: Immer

den Uhrzeigersinn (verknipft mit
Systemmerker A54008, A54009,
A54108, and A54109) nur fr Null-
punktsuchen oder flr alle Impulsaus-
gabefunktionen verwendet werden.

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
256 04 bis 0 hex: Nur Suche |0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die Beim Einschalten
07 Wegende-Eingangssignale im/gegen der Stromversor-

gung

Impulsausgang 0

- Geschwindigk

eitskurve (nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

1 hex: gegen den
Uhrzeigersinn

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
256 12 bis |0 hex: Trapez 0 hex |Legt fest, ob S-férmige oder lineare | --- Beim Einschalten
15 (linear) Beschleunigungs-/Verzégerungsra- der Stromversor-
1 hex: S-férmig ten fur Impulsausgénge mit gung

Beschleunigung/Verzdgerung ver-
wendet werden sollen.

Impulsausgang 0 - Einstellung der Nullpunktsuchrichtung

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
257 12 bis 0 hex: im Uhrzei- |0 hex |Legt die Nullpunktsuchrichtung fir Bei Betriebsstart
15 gersinn Impulsausgang 0 fest.
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Impulsausgang 0 - Nullpunkterkennungsmethode

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
257 08 bis 0 hex: Methode 0 |0 hex |Legt die Nullpunkterkennungsme- Bei Betriebsstart
11 (Nullpunkterkenn thode fir Impulsausgang 0 fest.

ungsmethode 0)
1 hex: Methode 1
(Nullpunkterkenn
ungsmethode 1)
2 hex: Methode 2
(Nullpunkterkenn
ungsmethode 2)

Impulsausgang 0 - Suchvorgang der Nullpunktsuchfunktion

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
257 04 bis 0 hex: 0 hex |Legt die Nullpunktsuchfunktion O fest. | --- Bei Betriebsstart
07 Umkehrung 1
1 hex:
Umkehrung 2
Impulsausgang 0 - Einstellung der Betriebsart der Nullpunktsuche

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
257 00 bis 0 hex: Modus 0 0 hex |Legt den Nullpunktsuchmodus fur Bei Betriebsstart
03 1 hex: Modus 1 Impulsausgang O fest.
2 hex: Modus 2

Impulsausgang 0

= Nullpunkt nich

t definiert -Einstellung (Nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
268 12 bis 0 hex: Halten 0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die Null- | --- Bei Betriebsstart
15 1 hex: nicht defi- punkistellung erhalten bleiben soll,
niert wenn das Wegende-Eingangssignal
im/gegen den Uhrzeigersinn wahrend
der Ausflihrung einer Nullpunktsuche
oder Impulsausgabe erkannt wird.
Impulsausgang 0 - Art des Nullpunkt-Eingangssignals

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
268 08 bis 0 hex: Offner 0 hex | Gibtan, ob es sich beim Nullpunkt-Ein- | --- Bei Betriebsstart
11 1 hex: SchlieBer gangssignal fir Impulsausgang 0 um
einen Offner oder SchlieBer handelt.
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Impulsausgang 0 - Art des Nullpunktndherungs-Eingangssignals

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
268 04 bis 0 hex: Offner 0 hex |Gibtan, ob es sich beim Nullpunkt- | --- Bei Betriebsstart
07 1 hex: SchlieBer néherungs-Eingangssignal fir
Impulsausgang 0 um einen Offner
oder SchlieBer handelt.
Impulsausgang 0 - Art des Wegende-Eingangssignals

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
268 00 bis 0 hex: Offner 0 hex | Gibt an, ob es sich beim Wegende-Ein- | --- Bei Betriebsstart
03 1 hex: SchlieBer gangssignal fir Impulsausgang 0 um
einen Offner oder SchlieBer handelt.

Impulsausgang 0

- Anfangsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche/Nullpunkt-Riickkehr

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
258 00 bis 00000000 bis 90000000 Legt fir Impulsausgang 0 die Anfangs- | --- Bei Betriebsstart
15 000186A0 hex geschwindigkeit (0 bis 100.000
259 00 bis (siehe Hinweis) Impulse/s) der Nullpunktsuch- und Null-
15 punktrickkehr-Funktionen fest.

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Impulsausgang 0 - Hohe Geschwindigkeit der Nullpunktsuchfunktion

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
260 00 bis | 00000001 bis 00000000 | Legt fur Impulsausgang 0 die Maxi- | --- Bei Betriebsstart
15 000186A0 hex malgeschwindigkeit (1 bis 100.000
261 00 bis (siehe Hinweis) ]!mpulse/s) der Nullpunktsuchfunktion
15 est.

Impulsausgang 0 - Naherungsgeschwindigkeit der Nullpunktsuchfunktion

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Wenn die Einstellung Gber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
262 00 bis 00000001 bis 00000000 | Legt fiir Impulsausgang 0 die Nahe- Bei Betriebsstart
15 000186A0 hex hex rungsgeschwindigkeit (1 bis 100.000
263 00 bis (siehe Hinweis) Impulse/s) der Nullpunktsuchfunk-
15 tion fest.
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Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die
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Impulsausgang 0 - Nullpunktkompensationswert

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
264 00 bis 15 | 80000000 bis Bestimmt die Nullpunktkompensa- Bei Betriebsstart
265 00 bis 15 | 7FFFFFFF hex tion fur Impulsausgang 0
(siehe Hinweis) (-2.147.483.648 bis 2.147.483.647).

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Impulsausgang 0 - Beschleunigungsrate der Nullpunktsuchfunktion

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

0001 bis 07D0 hex
CPU-Baugrup-
pen Version 2.0
0001 bis FFFF
hex

(siehe Hinweis)

gang 0.
CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
1 bis 2.000 Impulse/4 ms

CPU-Baugruppen Version 2.0:
1 bis 65.535 Impulse/4 ms

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
266 00 bis CPU-Baugruppen | --- Einstellung der Beschleunigungsrate |--- Bei Betriebsstart
15 vor Version 2.0: zur Nullpunktsuche flr Impulsaus-

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Impulsausgang 0 - Verzégerungsrate der Nullpunktsuchfunktion

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

2.0: 0001 bis
07D0 hex
CPU-Baugrup-
pen Version 2.0:
0001 bis FFFF
hex

(siehe Hinweis)

gang 0.
CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
1 bis 2.000 Impulse/4 ms

CPU-Baugruppen Version 2.0:
1 bis 65.535 Impulse/4 ms

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
267 00 bis CPU-Baugrup- Einstellung der Verzégerungsrate far | --- Bei Betriebsstart
15 pen vor Version die Nullpunktsuche bei Impulsaus-

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Impulsausgang 0 - Positionierungs-Uberwachungszeit

Wenn die Einstellung iber CX-Programmer vorgenommen

wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
269 00 bis 0000 bis 270F 0000 Bestimmt die Positionierungs-Uber- | --- Bei Betriebsstart
15 hex (siehe Hin- hex wachungszeit (0 bis 9.999 ms) fur
weis) Impulsausgang O.

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Wenn die Einstellung Gber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die
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Impulsausgabe 1 - Einstellungen

Hinweis

Die Einstellungen werden im CX-Programmer im Dialogfenster

»SPS-Einstellungen® unter der Registerkarte ,Impulsausgabe 1“ gemacht.
CX-Programmer ab Version 4

Impulsausgang 1 - Einstellungen fiir Nullpunktsuche vornehmen
(Nullpunktsuchfunktion aktivieren/deaktivieren)

1 hex*: Aktiviert

Hinweis
Die Interrupt-Eingénge 2 und 3
sowie der PWM(891)-Ausgang 1
kdnnen nicht verwendet werden,
wenn fir Impulsausgang 1 die Null-
punktsuchfunktion aktiviert ist (Ein-
stellung 1). Die schnellen Z&hler 0
und 1 kdnnen verwendet werden.

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
274 00 bis 0 hex: Deaktiviert |0 hex |Legt fest, ob die Nullpunktsuchfunk- | --- Beim Einschalten
03 tion 1 verwendet wird. der Stromversor-

gung

1 hex: Immer

den Uhrzeigersinn (verknipft mit
Systemmerker A54008, A54009,
A54108, and A54109) nur fur Null-
punktsuchen oder flr alle Impulsaus-
gabefunktionen verwendet werden.

Impulsausgabe 1 - Wegendeschalter-Eingangssignaloperation (nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)
Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- CPU-Bau-
Wort Bits System- gruppe gelesen
bereichs wird
274 04 bis 0 hex: Nur Suche |0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die --- Beim Einschal-
07 Wegende-Eingangssignale im/gegen ten der Stromver-

sorgung

Impulsausgang 1

- Geschwindigkeitskurve (nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

1 hex: gegen den
Uhrzeigersinn

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- CPU-Bau-

Wort Bits System- | gruppe gelesen
bereichs wird
274 12 bis 0 hex: Trapez 0 hex Legt fest, ob S-férmige oder lineare | --- Beim Einschal-
15 (linear) Beschleunigungs-/Verzégerungsra- ten der Stromver-
1 hex: S-férmig ten fur Impulsausgénge mit sorgung
Beschleunigung/Verzégerung ver-
wendet werden sollen.
Impulsausgang 1 - Einstellung der Nullpunktsuchrichtung

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- CPU-Bau-

Wort Bits System- | gruppe gelesen
bereichs wird
275 12 bis |0 hex: im Uhrzei- |0 hex Legt die Nullpunktsuchrichtung fur Bei Betriebsstart
15 gersinn Impulsausgang 1 fest.
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Impulsausgang 1 - Nullpunkterkennungsmethode

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
275 08 bis 0 hex: Methode 0 | 0 hex Legt die Nullpunkterkennungsme- Bei Betriebsstart
11 (Nullpunkterkenn thode fir Impulsausgang 1 fest.

ungsmethode 0)

1 hex: Methode 1

(Nullpunkterkenn

ungsmethode 1)

2 hex: Methode 2

(Nullpunkterkenn

ungsmethode 2)
Impulsausgang 1 - Suchvorgang der Nullpunktsuchfunktion

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
275 04 bis 0 hex: 0 hex Legt die Nullpunktsuchfunktion 1 Bei Betriebsstart
07 Umkehrung 1 fest.
1 hex:
Umkehrung 2
Impulsausgang 1 - Einstellung der Betriebsart der Nullpunktsuche

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird

bereichs
275 00 bis 0 hex: Modus 0 0 hex Legt den Nullpunktsuchmodus fur Bei Betriebsstart
03 1 hex: Modus 1 Impulsausgang 1 fest.
2 hex: Modus 2

Impulsausgang 1

= Nullpunkt nich

t definiert -Einstellung (Nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

1 hex: SchlieBer

um einen Offner oder SchlieBer han-
delt.

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- CPU-Bau-

Wort Bits System- | gruppe gelesen
bereichs wird
286 12 bis 0 hex: Halten 0 hex Diese Funktion legt fest, ob die Null- | --- Bei Betriebsstart
15 1 hex: nicht defi- punkistellung erhalten bleiben soll,
niert wenn das Wegende-Eingangssignal
im/gegen den Uhrzeigersinn wahrend
der Ausfiihrung einer Nullpunktsuche
oder Impulsausgabe erkannt wird.
Impulsausgang 1 - Art des Nullpunkt-Eingangssignals

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- CPU-Bau-

Wort Bits System- | gruppe gelesen

bereichs wird
286 08 bis 0 hex: Offner 0 hex Gibt an, ob es sich beim Nullpunkt- | --- Bei Betriebsstart
11 Eingangssignal fur Impulsausgang 1
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Impulsausgang 1 - Art des Nullpunktndherungs-Eingangssignals

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
286 04 bis |0 hex: Offner 0 hex Gibt an, ob es sich beim Nullpunkt- | --- Bei Betriebsstart
07 1 hex: SchlieRer néherungs-Eingangssignal fir
Impulsausgang 1 um einen Offner
oder SchlieBer handelt.
Impulsausgang 1 - Art des Wegende-Eingangssignals

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
286 00 bis 0 hex: Offner 0 hex Gibt an, ob es sich beim Wegende-Ein- | --- Bei Betriebsstart
03 1 hex: SchlieBer gangssignal fir Impulsausgang 1 um
einen Offner oder SchlieBer handelt.

Impulsausgang 1 - Anfangsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche/Nullpunkt-Riickkehr
Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe
Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
276 00 bis 00000000 bis 00000000 | Legt fur Impulsausgang O die Anfangs- | --- Bei Betriebsstart
15 000186A0 hex hex geschwindigkeit (1 bis 100.000
277 00 bis (siehe Hinweis) Impulse/s) der Nullpunktsuch- und Null-
15 punktriickkehr-Funktionen fest.

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Impulsausgang 1 - Hohe Geschwindigkeit der Nullpunktsuchfunktion

Wenn die Einstellung Gber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
278 00 bis 00000001 bis 00000001 | Legt fUr Impulsausgang 1 die Maxi- | --- Bei Betriebsstart
15 000186A0 hex Hex malgeschwindigkeit (1 bis 100.000
279 00 bis (siehe Hinweis) Impulse/s) der Nullpunktsuchfunk-
15 tion fest.

Impulsausgang 1 - Naherungsgeschwindigkeit der Nullpunktsuchfunktion

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Wenn die Einstellung Gber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
280 00 bis 15| 00000001 bis 00000000 | Legt fir Impulsausgang 1 die N&herungs- | --- Bei Betriebsstart
281 00 bis 15 | 000186A0 hex hex geschwindigkeit (1 bis 100.000 Impulse/s)
(siehe Hinweis) der Nullpunktsuchfunktion fest.
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Impulsausgang 1 - Nullpunktkompensationswert

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
282 00 bis 15 | 80000000 bis --- Bestimmt die Nullpunktkompensa- Bei Betriebsstart
283 00 bis 15 | 7FFFFFFF hex tion fur Impulsausgang 1
(siehe Hinweis) (-2.147.483.648 bis 2.147.483.647).

Impulsausgang 1

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

- Beschleunigungsrate der Nullpunktsuchfunktion

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
284 00 bis CPU-Baugruppen | --- Einstellung der Beschleunigungs- Bei Betriebsstart
15 vor Version 2.0: rate zur Nullpunktsuche fir Impuls-

0001 bis 07D0 hex

CPU-Baugruppen
Version 2.0: 0001
bis FFFF hex

(siehe Hinweis)

ausgang 0.

CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
1 bis 2.000 Impulse/4 ms

CPU-Baugruppen Version 2.0:
1 bis 65.535 Impulse/4 ms

Impulsausgang 1

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

- Verzégerungsrate der Nullpunktsuchfunktion

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
285 00 bis CPU-Baugruppen | --- Einstellung der Verzégerungsrate fir | --- Bei Betriebsstart
15 vor Version 2.0: die Nullpunktsuche bei Impulsaus-

0001 bis 07D0 hex

CPU-Baugruppen
Version 2.0: 0001
bis FFFF hex

(siehe Hinweis)

gang 0.
CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
1 bis 2.000 Impulse/4 ms

CPU-Baugruppen Version 2.0:
1 bis 65.535 Impulse/4 ms

Impulsausgang 1

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

- Positionierungs-Uberwachungszeit

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
287 00 bis 0000 bis 270F 0000 Bestimmt die Positionierungs-Uber- | --- Bei Betriebsstart
15 hex (siehe Hin- hex wachungszeit (1 bis 9.999 ms) fur
weis) Impulsausgang 0.

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Wenn die Einstellung Gber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die
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4-2-3 Nullpunktriickkehr-Funktion

Die folgenden Tabellen zeigen die Einstellungen fur die Nullpunktriickkehr-
funktion in CX-Programmer. Diese Einstellungen betreffen CJ1M CPU-Bau-
gruppen mit integrierten E/A-Funktionen.

Hinweis

CX-Programmer ab Version 4

Impulsausgang 0 - Einstellungen
Geschwindigkeit (Zielgeschwindigkeit der Nullpunktriickkehr fiir Impulsausgang 0)

Die Einstellungen werden im CX-Programmer im Dialogfenster ,SPS-Einstel-
lungen® unter der Registerkarte ,Impulsausgabe 0“ gemacht.

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
270 00 bis 00000001 bis 00000000 | Legt fir Impulsausgang 0 die Zielge- | --- Bei Betriebsstart
15 000186A0 hex hex schwindigkeit (1 bis 100.000
271 00 bis (siehe Hinweis) Impulse/s) der Nullpunktriickkehr-
15 Funktion fest.

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Beschleunigungsrate (Nullpunktriickkehr-Beschleunigungsrate fiir Inpulsausgang 0)

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

0001 bis 07DO0 hex

CPU-Baugruppen
Version 2.0: 0001
bis FFFF hex

(siehe Hinweis)

ausgang 0.

CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
1 bis 2.000 Impulse/4 ms

CPU-Baugruppen Version 2.0:
1 bis 65.535 Impulse/4 ms

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
272 00 bis CPU-Baugruppen | 0000 Einstellung der Beschleunigungsrate | --- Bei Betriebsstart
15 vor Version 2.0: hex zur Nullpunktsuche flr Impuls-

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.
Verzégerungsrate (Nullpunktriickkehr-Verzégerungsrate fiir Impulsausgang 0)

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

0001 bis 07D0 hex

CPU-Baugruppen
Version 2.0: 0001
bis FFFF hex

(siehe Hinweis)

CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
1 bis 2.000 Impulse/4 ms

CPU-Baugruppen Version 2.0:
1 bis 65.535 Impulse/4 ms

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
273 00 bis | CPU-Baugruppen | 0000 Einstellung der Verzégerungsrate zur | --- Bei Betriebsstart
15 vor Version 2.0: hex Nullpunktsuche fir Impulsausgang O.
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Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die
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Impulsausgang 1 - Einstellungen

Die Einstellungen werden im CX-Programmer im Dialogfenster ,SPS-Einstel-
lungen® unter der Registerkarte ,Impulsausgabe 1 gemacht.
CX-Programmer ab Version 4

Impulsausgang 1

Hinweis

Geschwindigkeit (Zielgeschwindigkeit der Nullpunktriickkehr fiir Impulsausgang 1)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- CPU-Bau-

Wort Bits System- | gruppe gelesen
bereichs wird
288 00 bis 15| 00000001 bis 0000000 | Legt fur Impulsausgang 1 die Zielge- Bei Betriebsstart
289 00 bis 15 | 000186A0 hex 0 hex schwindigkeit (1 bis 100.000 Impulse/s)
(siehe Hinweis) der Nullpunktriickkehr-Funktion fest.

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Beschleunigungsrate (Nullpunktriickkehr-Beschleunigungsrate fiir Impulsausgang 1)

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

0001 bis 07D0 hex

CPU-Baugruppen
Version 2.0: 0001
bis FFFF hex

(siehe Hinweis)

ausgang 0.

CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
1 bis 2.000 Impulse/4 ms
CPU-Baugruppen Version 2.0:

1 bis 65.535 Impulse/4 ms

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
290 00 bis CPU-Baugruppen | 0000 Einstellung der Beschleunigungsrate |--- Bei Betriebsstart
15 vor Version 2.0: hex zur Nullpunktsuche fiir Impuls-

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Verzégerungsrate (Nullpunktriickkehr-Verzégerungsrate fiir Impulsausgang 1)

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die

0001 bis 07D0 hex

CPU-Baugruppen
Version 2.0: 0001
bis FFFF hex

(siehe Hinweis)

gang 0.
CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
1 bis 2.000 Impulse/4 ms

CPU-Baugruppen Version 2.0:

1 bis 65.535 Impulse/4 ms

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits System- gelesen wird
bereichs
291 00 bis CPU-Baugruppen | 0000 Einstellung der Verzégerungsrate Bei Betriebsstart
15 vor Version 2.0: hex zur Nullpunktsuche fir Impulsaus-

Hinweis

Eingabe der Einstellung in Dezimalwerten.

Wenn die Einstellung Uber CX-Programmer vorgenommen wird, erfolgt die
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4-3 Adresszuordnung im Zusatz-Systembereich

4-3-1

Interrupt-Eingénge

Merker und Bits fiir integrierte Eingdnge im Zusatz-Systembereich

Die folgenden Tabellen enthalten Wérter und Bits im Zusatz-Systembereich, die
die integrierten Eingange der CJ1M CPU-Baugruppe betreffen. Diese Zuordnun-
gen beziehen sich ausschlieBlich auf CPU-Baugruppen mit integrierten E/A.

rechten vier Stellen.

Bezeichnung Adresse Beschreibung Lese-/ Wann Datenzugriff
Schreib- erfolgt
zugriff
Interrupt-Z&éhler 0 - | A532 Fur Interrupt-Eingang 0 im Zahlermodus verwendet. | Lese-/ * Beibehalten, wenn
Zahler-Sollwert Bestimmt den Zéhlwert, bei dem die Interrupt- Schreib- die Spannungsver-
Task ausgefiihrt werden soll. Interrupt-Task 140 | zugriff sorgung einge-
wird ausgefiihrt, wenn Interrupt-Zahler 0 diese schaltet wird.
Anzahl von Impulsen gezahlt hat. * Beibehalten, wenn
Interrupt-Zahler 1 - | A533 Fir Interrupt-Eingang 1 im Z&hlermodus verwendet. |Lese-/ '\Rﬂﬁmtg' oder
= . A . - : -Betrieb der
Zahler-Sollwert Bestimmt den Zahlwert, bei dem die Interrupt- Schreib- SPS gestartet wird
Task ausgefiinrt werden soll. Interrupt-Task 141 | zugriff :
wird ausgeflihrt, wenn Interrupt-Zahler 1 diese
Anzahl von Impulsen gezahlt hat.
Interrupt-Zéhler 2 - | A534 Fur Interrupt-Eingang 2 im Z&hlermodus verwendet. | Lese-/
Zahler-Sollwert Bestimmt den Zahlwert, bei dem die Interrupt- | Schreib-
Task ausgefiinrt werden soll. Interrupt-Task 142 | zugriff
wird ausgefuhrt, wenn Interrupt-Z&hler 2 diese
Anzahl von Impulsen gezahlt hat.
Interrupt-Zéhler 3 - | A535 Fur Interrupt-Eingang 3 im Z&hlermodus verwendet | Lese-/
Zahler-Sollwert Bestimmt den Zahlwert, bei dem die Interrupt- Schreib-
Task ausgefiihrt werden soll. Interrupt-Task 143 | zugriff
wird ausgefihrt, wenn Interrupt-Zahler 3 diese
Anzahl von Impulsen gezahlt hat.
Interrupt-Zéhler 0 - | A536 Diese Worter enthalten die Interrupt-Zahler-Ist- Lese-/ ¢ Beibehalten, wenn
Zahler-Istwert werte fUr Interrupt-Eingange, die im Zéhlermodus | Schreib- die Spannungsver-
arbeiten. zugriff sorgung einge-
5 Im Inkrement-Z&hlmodus z&hlt der Zahler-Istwert schaltet wird.
?gﬁ{;ﬁﬁtst%\,aeﬁlter 1 AS37 von 0 an aufwérts. Wenn der Z&hler-Istwert den g?:i?e/ib- e Ldschung bei Start
Zahler-Sollwert erreicht, wird der Istwert automa- zugriff des Monitor- oder
. tisch auf 0 zurlickgesetzt. RUN-Betriebs der
Interrupt-Zahler 2 - | A538 In der Dekrement-Zahlbetriebsart zahlt der Zahler- | Lese-/ SPS.
Zahler-Istwert Istwert vom Zahler-Sollwert aus abwérts. Wenn der | Schreib- |« Aktualisierung bei
Zahler-Istwert 0 erreicht, wird der Istwert automa- | 2ugriff Interrupt-Erzeu-
Interrupt-Zahler 3- | A539 tisch auf den Sollwert zuriickgesetzt. Lese-/ gung.
Zahler-Istwert Schreib- |* Aktualisierung bei
zugriff Ausfiihrung des Be-
fehls INI(880).
Schnelle Zahler
Bezeichnung Adresse Beschreibung Lese-/ Wann Datenzugriff
Schreib- erfolgt
zugriff
Schneller Zahler 0 - | A270 bis Enthélt den Istwert des schnellen Z&hlers 0. Nur lesbar | L&schung, wenn
Istwert A271 A271 enthalt die linken vier Stellen, A270 enthéalt die Spannungs-
die rechten vier Stellen. versorgung einge-
- - — — schaltet wird.
Schneller Zahler 1 - | A272 bis Enthalt den Istwert des schnellen Z&hlers 1. Nur lesbar |, Léschung bei
Istwert A273 A273 enthalt linken vier Stellen, A272 enthalt die Start des Moni-

tor- oder RUN-
Betriebs der SPS.

e Aktualisierung bei
jedem Programm-
zyklus wéahrend
der Betriebssy-
stemvorgange.

* Aktualisierung bei
Ausfiihrung des
Befehls PRV(881)
fur den jeweiligen
Zé&hler.
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Bezeichnung Adresse Beschreibung Lese-/ Wann Datenzugriff
Schreib- erfolgt
zugriff
Schneller Zahler 0 A27400 Diese Merker geben an, ob sich der Istwert im Nur lesbar |e Lg'jschung, wenn
Merker: Vergleichs- angegebenen Bereich befindet, wenn der die Spannungs-
bedingung f?]r schnelle Z&hler 0 im Bereichsvergleich-Modus versorgung einge-
Bereich 1 erfilllt arbeitet. ic_:_halr:et ngd'-
. . . ¢ Loschung bei
Schneller Zahler 0 | A27401 0: Istwert nicht im Bereich Nur lesbar StartcciiesRl\/lIJo'{lwi-

. oo 1: Istwert im Bereich tor- oder -
g"e(;."er- Ve;%'e'ChS Betriebs der SPS.
Be Ir]g#gg ij.':” ¢ Aktualisierung bei

ereich 2 erfullt jedem Programm-
Schneller Zahler 0 | A27402 Nur lesbar éyklgs t\l\{égrend
. . er Betriebssy-
't\)ﬂeec;izerﬁr:/e;?llfwhs stemvorgange.
gung tur * Aktualisierung bei
Bereich 3 erfullt Ausfihrung des
Schneller Zahler 0 | A27403 Nur lesbar Befehls PRV(881)
Merker- Veraleich fur den jeweiligen
er' er: erg_ eicns- Zahler.
bedingung fir
Bereich 4 erflillt
Schneller Zahler 0 A27404 Nur lesbar
Merker: Vergleichs-
bedingung fir
Bereich 5 erflillt
Schneller Zahler 0 A27405 Nur lesbar
Merker: Vergleichs-
bedingung fir
Bereich 6 erflillt
Schneller Zahler 0 A27406 Nur lesbar
Merker: Vergleichs-
bedingung fir
Bereich 7 erflillt
Schneller Zahler 0 A27407 Nur lesbar
Merker: Vergleichs-
bedingung fiir
Bereich 8 erflllt
Schneller Zahler 0 A27408 Dieser Merker gibt an, ob bei schnellem Zahler 0 | Nur lesbar | Lg‘ischung, wenn
Merker: Vergleich ein Vergleich ausgefihrt wird. die Spannungs-
wird ausgefihrt 0: Angehalten \Slg{]sé?{gtux%de.mge-
1: Wird ausgefihrt ¢ Loéschung bei
Start des Moni-
tor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
e Aktualisierung
beim Starten und
Anhalten der Ver-
gleichsfunktion.
Schneller Zahler 0 A27409 Dieser Merker gibt an, wenn beim Istwert des Nur lesbar |e L&schung, wenn

Merker: Uber-/
Unterlauf

schnellen Zahlers 0 ein Uber- oder Unterlauf
aufgetreten ist. (Wird nur verwendet, wenn die
lineare Zahlbetriebsart eingerichtet wurde.)

0: Normal
1: Uber- oder Unterlauf

¢ Loéschung bei

e Ldschung bei

e Aktualisierung bei

die Spannungs-
versorgung einge-
schaltet wird.

Start des Moni-
tor- oder RUN-
Betriebs der SPS.

Anderung des Ist-
werts.

Auftreten eines
Uber- oder Unter-
laufs.
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Merker: Vergleich
wird ausgefihrt

ein Vergleich ausgefihrt wird.
0: Angehalten
1: Wird ausgefuhrt

Bezeichnung Adresse Beschreibung Lese-/ Wann Datenzugriff
Schreib- erfolgt
zugriff
Schneller Zahler 0 A27410 Dieser Merker zeigt an, ob der Zahlwert des Nur lesbar |e Fir den schnellen
Zahlrichtung schnellen Zahlers gegenwartig erhoht oder verrin- Zahler verwen-
gert wird. Der Zahler-Istwert im aktuellen Zyklus dete Einstellun-
wird mit dem Zahlwert des vorigen Zyklus vergli- gv%%rggglger
chen., um die Rlchtgng zu bestimmen. Zahlerfunktion.
0: Wird dekrementiert
1: Wird inkrementiert
Schneller Zahler 1 A27500 Diese Merker geben an, ob sich der Istwert im Nur lesbar |¢ Léschung, wenn
Merker: Vergleichs- angegebenen Bereich befindet, wenn der schnelle die Spannungs-
bedingung fiir Zahler 1 im Bereichsvergleich-Modus arbeitet. VGLSC;{QtUHQdemge'
Bereich 1 erfullt 0: Istwert nicht im Bereich o igsihﬁnglgéi
Schneller Zahler 1 A27501 1: Istwert im Bereich Nur lesbar Startgeslglmi-

. ] tor- oder -
E/Ie(;_ker. Ve;glemhs- Betriebs der SPS.
Be Ir)g#gg lfjf” * Aktualisierung bei

ereich 2 erfullt jedem Programm-
Schneller Zahler 1 A27502 Nur lesbar éyklgs tV\/_élgrend

. el er Betriebssy-

E/Iee(;ilt]erl."\]/e;?llflchs stemvorgénge.
1gung tur * Aktualisierung bei

Bereich 3 erfullt Ausflhrung des

Schneller Zahler 1 | A27503 Nur lesbar Befehls PRV(881)

Merker: Veraleich fur den jeweiligen

er. er. erg eicns- Zahler.

bedingung fur

Bereich 4 erfullt

Schneller Zahler 1 A27504 Nur lesbar

Merker: Vergleichs-

bedingung fir

Bereich 5 erfullt

Schneller Zahler 1 A27505 Nur lesbar

Merker: Vergleichs-

bedingung fir

Bereich 6 erfullt

Schneller Zahler 1 A27506 Nur lesbar

Merker: Vergleichs-

bedingung fur

Bereich 7 erfullt

Schneller Zahler 1 A27507 Nur lesbar

Merker: Vergleichs-

bedingung fur

Bereich 8 erfullt

Schneller Zahler 1 A27508 Dieser Merker gibt an, ob bei schnellem Z&hler 1 | Nur lesbar |e Ldschung, wenn

die Spannungs-
versorgung einge-
schaltet wird.

e Ldschung bei
Start des Moni-
tor- oder RUN-
Betriebs der SPS.

* Aktualisierung
beim Starten und
Anhalten der Ver-
gleichsfunktion.
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Bezeichnung Adresse Beschreibung Lese-/ Wann Datenzugriff
Schreib- erfolgt
zugriff
Schneller Zahler 1 A27509 Dieser Merker gibt an, wenn beim Istwert des Nur lesbar |e L&schung, wenn
Merker: schnellen Zahlers 1 ein Uber- oder Unterlauf die Spannungs-
Uber-/Unterlauf aufgetreten ist. (Wird nur verwendet, wenn die versorgung einge-
lineare Zahlbetriebsart eingerichtet wurde.) schaltet wird.
. ¢ Ldschung bei
0: Normal Start des Moni-
1: Uber- oder Unterlauf tor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
¢ Loéschung bei
Anderung des Ist-
werts.
e Aktualisierung bei
Auftreten eines
Uber- oder Unter-
laufs.
Schneller Zahler 1 A27510 Dieser Merker zeigt an, ob der Zahlwert des Nur lesbar |e Fgr den schnellen
Zahlrichtun schnellen Zahlers gegenwartig erhoht oder ver- Zahler verwen-
g ringert wird. Der Z&hler-Istwert im aktuellen dete Einstellun-
Zyklus wird mit dem Zahlwert des vorigen gv%?{rgrl:glger
Zyklus verglichen, um die Richtung zu bestim- Zahlerfunktion.
men.
0: Wird dekrementiert
1: Wird inkrementiert
Schneller Zéhler 0 - | A53100 Wenn als Riicksetz-Methode Z-Phase-Signal + |Lesen/ e Ldschung, wenn
Rucksetz-Bit Software-Rucksetzung eingerichtet wurde, wird | Schreiben die Spannungs-
Schneller Zahler 1 - | A53101 der Istwert des entsprechenden schnellen Zah- " ocor/ versorgung einge-
Riicksetz-Bit lers zuriickgesetzt, wenn das Z-Phase-Signal | genreiben schaltet wird.
empfangen wird, wéhrend dieses Bit auf EIN
gesetzt ist.
Wenn Software-Ricksetzung als Riicksetz-
Methode eingerichtet wurde, wird der Istwert
des entsprechenden schnellen Zahlers in dem
Zyklus zuriickgesetzt, in dem dieses Bit von
AUS zu EIN wechselt.
Schneller Zahler 0 - | A53108 Wenn das Gate-Bit eines Zahlers auf EIN Lesen/ * Lo6schung, wenn
Gate-Bit gesetzt ist, wird der Istwert des Z&hlers auch Schreiben die Spannungs-
Schnelller Zahler 1 - | A53109 céziannn nlcht ver?ndert, \;venn far duzsen Zahler Lesen/ \slgasécl)trgtuvr\;%démge-
Gate-Bit gangsimpulse empfangen werden. Schreiben

Wenn das Bit wieder auf AUS gesetzt wird, fahrt
die Zahlung fort, und der Istwert des schnellen
Zahlers wird aktualisiert.

Wenn Z-Phase-Signal + Software-Rucksetzung
als Rucksetz-Methode eingerichtet wurde, wird

das Gate-Bit deaktiviert, wahrend das entspre-

chende Riicksetz-Bit (A53100 oder A53101) auf
EIN gesetzt ist.
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4-3-2

Merker und Worte fiir integrierte Ausgdnge im Zusatz-Systembereich

Die folgenden Tabellen enthalten Worte und Bits des Zusatz-Systembereichs, die
integrierte Ausgénge der CJ1M CPU-Baugruppe betreffen. Diese Zuordnungen
beziehen sich ausschlieBlich auf CPU-Baugruppen mit integrierten E/A-Funktio-

Merker: Sollanzahl der
Ausgangs-impulse
eingestellt

ausgang 0 Uber den Befehl PULS eingestellt wurde.
0: Keine Einstellung
1: Einstellung vorgenommen

nen.
Bezeichnung Adresse Beschreibung Lese-/ Wann Datenzugriff
Schreib- erfolgt
zugriff
Impulsausgang O - A276 bis Enthalt die Anzahl der uber den entsprechenden Impuls- | Nur lesbar Léschung, wenn die
Istwert A277 ausgang ausgegebenen Impulse. Spannungsversor-
- Istwert-Bereich: 80000000 bis 7FFFFFFF hex gung eingeschaltet
:;”hﬁ,‘é'rsta“Sga”g 1- ﬁggg bis (£2.147.483.648 bis 2.147.483.647) wird.
Bei Impulsausgabe im Uhrzeigersinn wird der Istwert mit Léschung bei Start
jedem Impuls um den Wert 1 erhéht. des Monitor- oder
Bei Impulsausgabe gegen den Uhrzeigersinn wird der RUN-Betriebs der
Istwert mit jedem Impuls um den Wert 1 vermindert. SPS.
Istwert nach Uberlauf: 7FFFFFFF hex Aktualisierung bei
Istwert nach Unterlauf: 80000000 hex jedem Programmzy-
A277 enthélt die linken 4 Stellen, und A276 enthalt die klus wahrend der
rechten vier Stellen des Istwerts fur Impulsausgang 0. Betriebssystemvor-
A279 enthalt die linken 4 Stellen, und A278 enthalt die génge.
rechten vier Stellen des Istwerts fir Impulsausgang 1. Aktualisierung bei
Hinweis Ausflhrung des
Bei einem Koordinatensystem mit relativen Koordina- Befehls INI(880) ftir
ten (Nullpunkt nicht definiert) wird der Istwert auf 0 den entsprechenden
gesetzt, wenn eine Impulsausgabe gestartet wird, d. Impulsausgang.
h. bei Ausflhrung des Impulsausgabebefehls
(SPED(885), ACC(888) oder PLS2(887)).
Impulsausgang O - A28000 Dieser Merker wird auf EIN gesetzt, wenn Impulse in der | Nur lesbar Léschung, wenn die
Merker: Beschl./Verz. Folge des Befehls ACC(888) oder PLS2(887) Uiber den Spannungsversor-
Impulsausgang 0 ausgegeben werden, und die Aus- gung eingeschaltet
gangsfrequenz stufenweise verandert wird (Beschleuni- wird.
gung oder Verzdgerung). Léschung bei Start
0: Konstante Geschwindigkeit oder Beenden des
1: Beschleunigung oder Verzégerung Monitor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
Aktualisierung bei
jedem Programmzy-
klus wéhrend der
Betriebssystemvor-
génge.
Impulsausgang 0 A28001 Dieser Merker gibt an, wenn beim Istwert des Impulsaus- | Nur lesbar Léschung, wenn die
Merker: Uber-/Unterlauf gangs 0 ein Uber- oder Unterlauf aufgetreten ist. Spannungsversor-
0: Normal gung eingeschaltet
1: Uber- oder Unterlauf wird.
Léschung bei Start
des Monitor- oder
RUN-Betriebs der
SPS. .
Léschung bei Ande-
rung des Istwerts
durch den Befehl
INI(880).
Aktualisierung bei
Auftreten eines Uber-
oder Unterlaufs.
Impulsausgang O - A28002 EIN, wenn die Anzahl der Ausgangsimpulse fir Impuls- | Nur lesbar Léschung, wenn die

Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Léschung bei Start
oder Beenden des
Monitor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
Aktualisierung bei
Ausfuhrung des
Befehls PULS.
Aktualisierung bei
Beenden der Impuls-
ausgabe.
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Bezeichnung

Adresse

Beschreibung

Lese-/
Schreib-
zugriff

Wann Datenzugriff

erfolgt

Impulsausgang O -
Merker: Ausgabe
beendet

A28003

EIN, wenn die tber den Befehl PULS/PLS2 eingestellte
Anzahl der Ausgangsimpulse Uber Impulsausgang 0
ausgegeben wurde.

0: Ausgabe nicht beendet

1: Ausgabe beendet

Nur lesbar

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Léschung bei Start
oder Beenden des
Monitor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
Aktualisierung bei
Start oder Beenden
der Impulsausgabe
im einmaligen
Modus.

Impulsausgang O -
Merker: Ausgabe wird
ausgefuhrt

A28004

EIN, wenn Impulse Uber Impulsausgang 0 ausgegeben
werden.

0: Angehalten

1: Impulse werden ausgegeben

Nur lesbar

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Léschung bei Start
oder Beenden des
Monitor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
Aktualisierung bei
Start oder Beenden
der Impulsausgabe.

Impulsausgang O -
Merker: Kein Nullpunkt

A28005

EIN, wenn fir Impulsausgang 0 kein Nullpunkt bestimmt
wurde. Wechselt zu AUS, sobald der Nullpunkt bestimmt
wird.

0: Nullpunkt bestimmt

1: Nullpunkt nicht bestimmt

Nur lesbar

jedem Programmzy-

Auf EIN gesetzt,
wenn die Span-
nungsversorgung
eingeschaltet wird.
Auf EIN gesetzt bei
Start des Monitor-
oder RUN-Betriebs
der SPS.
Aktualisierung bei
Start oder Beenden
der Impulsausgabe.
Aktualisierung bei

klus wéhrend der
Betriebssystemvor-
génge.

Impulsausgang O -
Merker: Am Nullpunkt

A28006

EIN, wenn der Istwert der Impulsausgabe mit dem Null-
punkt (0) Ubereinstimmt.

0: Nicht am Nullpunkt gestoppt

1: Am Nullpunkt gestoppt

Nur lesbar

jedem Programmzy-

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Aktualisierung bei

klus wahrend der
Betriebssystemvor-
génge.

Impulsausgang O -
Fehlermerker: Ausgabe
gestoppt

A28007

EIN, wenn bei der Impulsausgabe wahrend der Null-
punktsuchfunktion Uber den Impulsausgang O ein Fehler
aufgetreten ist.

Der Impulsausgang 0 Ausgabestopp-Fehlercode wird in
A444 geschrieben.

0: Kein Fehler

1: Stoppfehler aufgetreten

Nur lesbar

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.
Aktualisierung bei
Start der Nullpunkt-
suche.
Aktualisierung bei
Auftreten eines
Impulsausgabe-
Stoppfehlers.

Impulsausgang 1 -
Merker: Beschl./Verz.

A28100

Dieser Merker wird auf EIN gesetzt, wenn Impulse in der
Folge des Befehls ACC(888) oder PLS2(887) Uber den
Impulsausgang 1 ausgegeben werden, und die Aus-
gangsfrequenz stufenweise verandert wird (Beschleuni-
gung oder Verzdgerung).

0: Konstante Geschwindigkeit

1: Beschleunigung oder Verzdgerung

Nur lesbar

jedem Programmzy-

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Léschung bei Start
oder Beenden des
Monitor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
Aktualisierung bei

klus wéhrend der
Betriebs-
systemvorgange.
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Bezeichnung

Adresse

Beschreibung

Lese-/
Schreib-
zugriff

Wann Datenzugriff

erfolgt

Impulsausgang 1
Merker: Uber-/Unterlauf

A28101

Dieser Merker gibt an, wenn beim Istwert des Impulsaus-
gangs 1 ein Uber- oder Unterlauf aufgetreten ist.

0: Normal

1: Uber- oder Unterlauf

Nur lesbar

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Léschung bei Start
des Monitor- oder
RUN-Betriebs der
SPS. .
Léschung bei Ande-
rung des Istwerts
durch den Befehl
INI(880).
Aktualisierung bei
Auftreten eines Uber-
oder Unterlaufs.

Impulsausgang 1 -
Merker: Sollanzahl der
Ausgangs-impulse
eingestellt

A28102

EIN, wenn die Anzahl der Ausgangsimpulse fir Impuls-
ausgang 1 Uber den Befehl PULS eingestellt wurde.

0: Keine Einstellung

1: Einstellung vorgenommen

Nur lesbar

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Léschung bei Start
oder Beenden des
Monitor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
Aktualisierung bei
Ausflihrung des
Befehls PULS.
Aktualisierung bei
Beenden der Impuls-
ausgabe.

Impulsausgang 1 -
Merker: Ausgabe
beendet

A28103

EIN, wenn die iber den Befehl PULS/PLS2 eingestellte
Anzahl der Ausgangsimpulse Uber Impulsausgang 1
ausgegeben wurde.

0: Ausgabe nicht beendet

1: Ausgabe beendet

Nur lesbar

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Léschung bei Start
oder Beenden des
Monitor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
Aktualisierung bei
Start oder Beenden
der Impulsausgabe
im einmaligen
Modus.

Impulsausgang 1 -
Merker: Ausgabe wird
ausgefuhrt

A28104

EIN, wenn Impulse Uber Impulsausgang 1 ausgegeben
werden.

0: Angehalten

1: Impulse werden ausgegeben

Nur lesbar

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Léschung bei Start
oder Beenden des
Monitor- oder RUN-
Betriebs der SPS.
Aktualisierung bei
Start oder Beenden
der Impulsausgabe.

Impulsausgang 1 -
Merker: Kein Nullpunkt

A28105

EIN, wenn fir Impulsausgang 1 kein Nullpunkt bestimmt
wurde. Wechselt zu AUS, sobald der Nullpunkt bestimmt
wird.

0: Nullpunkt bestimmt

1: Nullpunkt nicht bestimmt

Nur lesbar

Auf EIN gesetzt,
wenn die Span-
nungsversorgung
eingeschaltet wird.
Auf EIN gesetzt bei
Start des Monitor-
oder RUN-Betriebs
der SPS.
Aktualisierung bei
Start oder Beenden
der Impulsausgabe.
Aktualisierung bei
jedem Programmzy-
klus wéhrend der
Betriebssystemvor-
génge.

Impulsausgang 1 -
Merker: Am Nullpunkt

A28106

EIN, wenn der Istwert der Impulsausgabe mit dem Null-
punkt (0) Ubereinstimmt.

0: Nicht am Nullpunkt gestoppt

1: Am Nullpunkt gestoppt

Nur lesbar

Léschung, wenn die
Spannungsversor-
gung eingeschaltet
wird.

Aktualisierung bei
jedem Programmzy-
klus wahrend der
Betriebssystemvor-
génge.
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Bezeichnung Adresse Beschreibung Lese-/ Wann Datenzugriff
Schreib- erfolgt
zugriff
Impulsausgang 1 - A28107 EIN, wenn bei der Impulsausgabe wéahrend der Null- Nur lesbar e Léschung, wenn die
Fehlermerker: punktsuchfunktion Gber den Impulsausgang 1 ein Fehler Spannungsversor-
Ausgabe gestoppt aufgetreten ist. gung eingeschaltet
Der Impulsausgang 1 Ausgabestopp-Fehlercode wird in wird.
A445 geschrieben. * Aktualisierung bei
0: Kein Fehler Start der Nullpunkt-
1: Stoppfehler aufgetreten suche.
* Aktualisierung bei
Auftreten eines
Impulsausgabe-
Stoppfehlers.
PWM(891)-Ausgang O - | A28300 EIN, wenn Impulse Gber PWM(891)-Ausgang 0 ausge- | Nur lesbar e Ldschung, wenn die
Merker: Ausgabe wird geben werden. Spannungsversor-
ausgefihrt 0: Angehalten gung eingeschaltet
1: Impulse werden ausgegeben wird.
PWM(891)-Ausgang 1 - | A28308 EIN, wenn Impulse Gber PWM(891)-Ausgang 1 ausge- | Nur lesbar Iagz(ﬁ%uengngglnségg
Merker: Ausgabe wird geben werden. Monitor- oder RUN-
ausgefuhrt 0: Angehalten Betriebs der SPS
1: Impulse werden ausgegeben «  Aktualisierung bei
Start oder Beenden
der Impulsausgabe.
Impulsausgang O - Ad44 Wenn an Impulsausgang 0 ein Impulsausgabe-Stopp- Nur lesbar e Léschung, wenn die
Stoppfehler-Code fehler aufgetreten ist, wird der entsprechende Fehler- Spannungsversor-
code in dieses Wort geschrieben. gung eingeschaltet
Impulsausgang 1 - A445 Wenn an Impulsausgang 1 ein Impulsausgabe-Stopp- Nur lesbar R VAVII<rt0L|1'aIisierun bei
Stoppfehler-Code fehler aufgetreten ist, wird der entsprechende Fehler- Start der Nullgunkt-
code in dieses Wort geschrieben. suche P
¢ Aktualisierung bei
Auftreten eines
Impulsausgabe-
Stoppfehlers.
Impulsausgang O - A54000 Der Istwert von Impulsausgang 0 (in A276 und A277 ent- | Lese-/ ¢ Ldschung, wenn die
Rucksetz-Bit halten) wird geléscht, wenn dieses Bit von AUS zu EIN | Schreib- Spannungsversor-
wechselt. zugriff gung eingeschaltet
wird.
Impulsausgang 0 — A54008 Dabei handelt es sich um das Wegende-Eingangssignal | Lese-/ Léschung, wenn die
Merker. Wegende- (im Uhrzeigersinn) fur Impulsausgang 0, das bei der Null- | Schreib- Spannungsversorgung
Eingangssignal (im punktsuche verwendet wird. Um dieses Signal zu ver- zugriff eingeschaltet wird.
Uhrzeigersinn) wenden, nehmen Sie den Eingang, an den der
betreffende Sensor angeschlossen ist, als Eingangsbe-
dingung in das SPS-Programm, und lassen Sie das
Ergebnis an diesen Merker ausgeben.
Impulsausgang O - A54009 Dabei handelt es sich um das Wegende-Eingangssignal | Lese-/
Merker: Wegende- (gegen den Uhrzeigersinn) fir Impulsausgang 0, das bei | Schreib-
Eingangssignal (gegen der Nullpunktsuche verwendet wird. Um dieses Signal zu | zugriff
Uhrzeigersinn) verwenden, nehmen Sie den Eingang, an den der betref-
fende Sensor angeschlossen ist, als Eingangsbedingung
in das SPS-Programm, und lassen Sie das Ergebnis an
diesen Merker ausgeben.
Impulsausgang 1 - A54100 Der Istwert von Impulsausgang 1 (in A278 und A279 ent- | Lese-/
Rucksetz-Bit halten) wird geléscht, wenn dieses Bit von AUS zu EIN | Schreibzugriff
wechselt.
Impulsausgang 1 — A54108 Dabei handelt es sich um das Wegende-Eingangssignal | Lese-/
Merker. Wegende- (im Uhrzeigersinn) fir Impulsausgang 1, das bei der Null- | Schreib-
Eingangssignal (im punktsuche verwendet wird. Um dieses Signal zu ver- zugriff
Uhrzeigersinn) wenden, nehmen Sie den Eingang, an den der
betreffende Sensor angeschlossen ist, als Eingangsbe-
dingung in das SPS-Programm, und lassen Sie das
Ergebnis an diesen Merker ausgeben.
Impulsausgang 1 - A54109 Dabei handelt es sich um das Wegende-Eingangssignal | Lese-/
Merker: Wegende- (gegen den Uhrzeigersinn) flr Impulsausgang 1, das bei | Schreib-
Eingangssignal (gegen der Nullpunktsuche verwendet wird. Um dieses Signal zu | zugriff

Uhrzeigersinn)

verwenden, nehmen Sie den Eingang, an den der betref-
fende Sensor angeschlossen ist, als Eingangsbedingung
in das SPS-Programm, und lassen Sie das Ergebnis an
diesen Merker ausgeben.
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4-4 Funktionen der Merker wahrend der Impulsausgabe

Die mit den Impulsausgéngen verbundenen Merker werden zu folgenden
Zeitpunkten aktualisiert.

* Bei Ausfuhrung von PULS.

* Wenn die Impulsausgabeoperation durch SPED, ACC, PLS2, INI oder
ORG gestartet oder gestoppt wird.

* Wenn der Ricksetzmerker auf EIN gesetzt wird.

* Wenn sich der Betriebsstatus der CPU-Baugruppe andert, d. h. wenn die
Versorgungsspannung eingeschaltet oder der Betrieb gestartet oder
gestoppt wird.

Verhaltnis zwischen Anderungen des Merkers und Zeitpunkt fiir die Aktuali-
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sierung.
Istwerte | Beschl.-/ Uber-/ | Sollanzahl | Ausgabe | Ausgabe | Nullpunkt | Nullpunkt-
Verz.- Unterlauf | der Aus- beendet | wird aus- nicht Stopp
Merker gangs- gefihrt | bestimmt
impulse
eingestelit

PULS(886) T
SPED(885) Andert Tl \2 Tl Tl Tl

sich
ACC(888) Andert Tl Tl l Tl Tl Tl

sich
PLS2(887) Andert Tl Tl T Tl Tl

sich
PWM(891)
INI(880) Andert 2 \2 \2 2 \2 Tl

sich
ORG |Nullpunkt- | Andert Tl d Tl Tl T
(889) | suche sich

Nullpunkt- | Andert Tl - T Tl T
Ruckkehr sich

Betrieb startet 0 l d l d 2 T
Betrieb stoppt d l l d
Riicksetzung Andert l 2 - l T 2

sich
Spannungsversor- 0 l 2 2 l l T 2
gung EIN
Bei Wegende- Andert l l
schalter-Eingangs- sich
signal gestoppt
und Nullpunktsta-
tus beibehalten
(siehe Hinweis 2).
Bei Wegende- 0 d N d T
schalter-Eingangs- | (siehe (Siehe
signal gestoppt mit | Hinweis Hinweis 3)
Nullpunkt nicht 3)
definiert-Zustand
(siehe Hinweis 2).

Hinweis 1. -—-: Keine Anderung, T |: EIN und AUS, T: Nur EIN, {: Nur AUS, 0: Auf 0
gesetzt
2. Festgelegtim SPS-Setup, Adressen 268 und 286.

3. Die Istwert- und Uber-/Unterlauf-Merker werden geléscht, wenn ein Weg-
endeschalter-Eingangssignal anliegt und die Einstellung zum Nullpunkt
nicht definiert-Zustand gewahlt wurde.



ABSCHNITT 5
Befehle fiir schnelle Zihler und Impulsausgaben

Im vorliegenden Abschnitt werden Zuordnungen von Wortern und Bits zur Verwendung mit integrierten E/A sowie SPS-
Setup-Einstellungen in Zusammenhang mit integrierten E/A beschrieben.
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77



MODE CONTROL (Betriebsartensteuerung).' INI(880) Abschnitt 5-1

5-1 MODE CONTROL (Betriebsartensteuerung): INI(880)

Zweck INI(880) kann zur Ausfuhrung der folgenden Operationen fir integrierte E/A
von CJ1M CPU-Baugruppen verwendet werden:

* Vergleich mit der Vergleichstabelle des schnellen Zahlers starten.

* Vergleich mit der Vergleichstabelle des schnellen Zahlers stoppen.
* Istwert des schnellen Z&hlers &ndern.

¢ Istwert der Eingangs-Interrupts im Z&hlermodus &ndern.

* Istwert bei der Impulsausgabe andern (Nullpunkt bei 0 festgelegt).
* Impulsausgabe stoppen.

Kontaktplansymbol

— INI(880)
P
C P: Schnittstellenbezeichner
C: Steuerdaten
NV NV: Erstes Wort mit neuem Istwert
Variationen
Variationen | Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung INI(880)
Ausfiihrung einmal bei steigender Flanke @INI(880)
Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke Nicht unterstitzt
Spezifikation zur direkten Auffrischung Nicht unterstitzt
Anwendbarkeit auf
Programmbereiche Blockprogramm- Schrittprogramm- Unter- Interrupt-Tasks
bereiche bereiche programme
OK OK OK OK
Operanden P: Schnittstellen-Spezifikator
P spezifiziert den Anschluss, auf den der Vorgang angewendet wird.
P Schnittstelle

0000 hex | Impulsausgang O

0001 hex |Impulsausgang 1

0010 hex | Schneller Z&hler 0

0011 hex | Schneller Z&hler 1

0100 hex | Interrupt-Eingang 0 im Zahlermodus
0101 hex | Interrupt-Eingang 1 im Z&hlermodus
0102 hex | Interrupt-Eingang 2 im Z&hlermodus
0103 hex | Interrupt-Eingang 3 im Z&hlermodus
1000 hex | PWM(891)-Ausgang O

1001 hex | PWM(891)-Ausgang 1

C: Steuerdaten

Die Funktion von INI(880) wird durch die Steuerdaten C bestimmt.
C Funktion von INI(880)

0000 hex | Vergleich starten

0001 hex | Vergleich stoppen

0002 hex |Istwert &ndern

0003 hex | Impulsausgabe stoppen
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MODE CONTROL (Betriebsartensteuerung): INI(880)

Abschnitt 5-1

Operanden-

Spezifikationen

Beschreibung

NV (neuer Wert): Erstes Wort mit neuem Istwert
NV und NV+1 enthalten den neuen Istwert, wenn dieser ge&ndert wird.

Wenn C auf 0002 hex gesetzt ist (d. h. beim Andern eines Istwerts), enthalten
NV und NV+1 den neuen Istwert. Alle Werte in NV und NV+1 werden igno-
riert, wenn C nicht auf 0002 hex gesetzt ist.

15

0

S+

—_

S | Niederwertiges Wort des neuen Istwerts
Héherwertiges Wort des neuen Istwerts

L

Fur Impulsausgang oder flir schnellen Zahlereingang:

0000 0000 bis FFFF FFFF hex

Fur Interrupt-Eingdnge im Zéhlermodus:
0000 0000 bis 0000 FFFF hex

Bereich P C NV
ClO-Bereich CIlO 0000 bis CIO 6142
Arbeitsbereich WO000 bis W510

Haftmerker-Bereich

HO00 bis H510

Systemmerker-Bereich

A00O bis A958

Zeitgeberbereich TOO000 bis T4094
Zahlerbereich - - CO0000 bis C4094
DM-Bereich D00000 bis D32766

EM-Bereich ohne Bank

EM-Bereich mit Bank

Indirekte DM/EM-Binar-
adresse

@ D00000 bis
@ D32767

Indirekte DM/EM-
Adresse in BCD

*D00000 bis *D32767

Konstanten

Siehe Beschrei- | Siehe Beschrei- | ---
bung des Ope- |bung des Ope-
randen. randen.

Daten-Register

Indexregister

Indirektes Adressieren
mittels Index-Registern

IR0 bis ,IR15

—2048 bis +2047 ,IR0 bis
—2048 bis +2047 ,IR15

DRO bis DR15, IR0 bis IR15
JRO+(++) bis ,IR15+(++)
,—(=-)IR0 bis, -(- -)IR15

INI(880) fuhrt die in C spezifizierte Funktion fiir den in P spezifizierten
Anschluss aus. Mégliche Kombinationen von Funktionen und Anschlissen
sind in der folgenden Tabelle aufgefihrt.

P: Anschluss-

C: Steuerdaten

bezeichner 0000 hex: | 0001 hex: | 0002hex: | 0003 hex:
Vergleich Vergleich Istwert Stopp der
starten stoppen andern Impuls-
ausgabe
0000 oder 0001 hex: Nicht Nicht OK OK
Impulsausgang zuléssig zuléssig
0010 oder 0011 hex: OK OK OK Nicht
Schneller Z&hlereingang zuléssig
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MODE CONTROL (Betriebsartensteuerung): INI(880)

Abschnitt 5-1

Hinweis

80

P: Anschluss-

C: Steuerdaten

bezeichner 0000 hex: | 0001 hex: | 0002hex: | 0003 hex:
Vergleich Vergleich Istwert Stopp der
starten stoppen andern Impuls-
ausgabe
0100, 0101, 0102 oder | Nicht Nicht OK Nicht
0103 hex: Interrupt-Ein- | zulassig zulassig zuldssig
gang im Zahlermodus
1000 oder 1001 hex: Nicht Nicht Nicht OK
PWM(891)-Ausgang zulassig zuléssig zulassig

H Vergleich starten (C = 0000 hex)

Wenn C auf 0000 hex gesetzt ist, startet INI(880) den Vergleich des Istwerts ei-
nes schnellen Zahlers mit der Vergleichstabelle, die mit CTBL(882) registriert

wurde.

Eine Zielwert-Vergleichstabelle muss im Vorfeld mit CTBL(882) registriert
werden. Wenn INI(880) ohne Registrierung einer Tabelle ausgefiihrt wird,
wird der Fehlermerker auf EIN gesetzt.

Bl Vergleich stoppen (C = 0001 hex)
Wenn C auf 0001 hex gesetzt ist, stoppt INI(880) den Vergleich des Istwerts
eines schnellen Zahlers mit der Vergleichstabelle, die mit CTBL(882) registriert

wurde.

Ml Istwert dndern (C = 0002 hex)

Wenn C auf 0002 hex gesetzt ist, &ndert INI(880) einen Istwert wie in der fol-
genden Tabelle gezeigt.

Anschluss und Modus Funktion Einstellbereich
Impulsausgang (P = 0000 oder Der Istwert der Impuls-aus- | 8000 0000 bis 7FFF FFFF
0001 hex) gabe wird geéndert. Der hex

neue Wert ist in NV und (—2.147.483.648 bis
NV+1 spezifiziert. 2.147.483.647)
Hinweis: Dieser Befehl kann
nur ausgefihrt werden, wenn
die Impulsausgabe gestoppt
wurde. Wenn dieser Befehl
wahrend einer Impulsaus-
gabe ausgefhrt wird, tritt ein
Fehler auf.
Schneller | Linear- |Differenzial- | Der Istwert des schnellen | 8000 0000 bis 7FFF FFFF
Zahler- modus | eingénge, Zahlers wird geéndert. Der | hex
eingang Auf-/Abwarts- | neue Wert ist in NV und (—2.147.483.648 bis
(P=0010 Impulse, oder | NV+1 spezifiziert. 2.147.483.647)
oder Impuls- + Hinweis: Bei Ausfiihrung
0011 hex) Richtungs- | des Befehls tritt ein Fehler
eingange auf, wenn der spezifizierte
Inkrement- | Anschluss nicht als schnel- | 0000 0000 bis FFFF FFFF
Impuls- ler Zahler eingestellt ist. hex
eingang (0 bis 4.294.967.295)
Ringmodus 0000 0000 bis FFFF FFFF
hex
(0 bis 4.294.967.295)
Interrupt-Eingénge im Zahlermo- Der Istwert des Interrupt- 0000 0000 bis 0000 FFFF
dus (P = 0100, 0101, 0102 oder Eingangs wird geandert. hex (0 bis 65.535)
0103 hex) Der neue Wertistin NV und | Hinweis: Es tritt ein Fehler
NV+1 spezifiziert. auf, wenn ein auBBerhalb
dieses Bereichs liegender
Wert spezifiziert wird.

H Stoppen der Impulsausgabe (P = 1000 oder 1001 hex und C = 0003 hex)

Wenn C auf 0003 hex gesetzt ist, stoppt INI(880) die Impulsausgabe Uber den
spezifizierten Ausgang sofort. Wird dieser Befehl bei bereits gestoppter
Impulsausgabe ausgefuhrt, wird die Einstellung der Impulsanzahl geldscht.



HIGH-SPEED COUNTER PV READ (Schneller Zahler- Istwert lesen): Abschnitt 5-2

Merker

Beispiel

000000
|1

Bezeichnung | Kiirzel

Funktion

Fehlermerker ER

EIN, wenn der festgelegte Bereich fur P, C oder NV Ulber-
schritten wird.

EIN, wenn die Kombination von P und C nicht zulassig ist.
EIN, wenn keine Vergleichstabelle registriert wurde, aber
der Start des Vergleichs spezifiziert wird.

EIN, wenn ein neuer Istwert fir einen Anschluss spezifi-
ziert wird, der derzeit Impulse ausgibt.

EIN, wenn die Anderung des Istwerts eines schnellen
Zé&hlers fur einen Anschluss spezifiziert wird, der nicht als
schneller Zahler spezifiziert ist.

EIN, wenn ein auBerhalb des zuldssigen Bereichs liegen-
der Wert als Istwert fur einen Interrupt-Eingang im Zahler-
modus spezifiziert wird.

EIN, wenn INI(880) in einer Interrupt-Task fir einen
schnellen Zahler ausgefihrt wird und bei Ausfihrung von
CTBL(882) ein Interrupt auftritt.

EIN, wenn der Befehl fiir einen nicht als Interrupt-Eingang im
Z&hlermodus eingerichteten Anschluss ausgefiihrt wird.

Wenn CIO 000000 im

folgenden Beispiel auf EIN gesetzt wird, beginnt

SPED(885) mit der Ausgabe von Impulsen 500 Hz im fortlaufenden Modus
Uber Impulsausgang 0. Wenn CIO 000001 auf EIN wechselt, wird die
Impulsausgabe durch INI(880) gestoppt.

000001

@SPED

#0000 [ Impulsausgang 0O

D00100( O1F4
D00101 0000

} Zielfrequenz: 500 Hz

#0000| IM/gegen Uhrzeigersinn-Methode,

D00100

@INI

#0000 | Impulsausgang 0

im Uhrzeigersinn, fortlaufender Modus

#0003 | Stopp der Impulsausgabe

0000| (Nicht verwendet)

5-2 HIGH-SPEED COUNTER PV READ
(Schneller Zahler- Istwert lesen): PRV(881)

PRV(881) liest die folgenden Daten der integrierten E/A der CJ1M-CPU-Bau-

Zweck

gruppen.

* Istwerte: Schneller Z&hler-Istwert, Impulsausgabe-Istwert, Interrupt-Ein-
gangs-Istwert im Zhlermodus.

* Die folgenden Statusinformationen.

Art des Status

Inhalt

Impulsausgabestatus

Impulsausgabestatus-Merker
Istwert-Uber-/Unterlauf-Merker
Impulsausgabe-Sollzahl-eingestellt-Merker
Impulsausgabe-abgeschlossen-Merker
Impulsausgabe-Merker

Merker: Kein Nullpunkt
Nullpunkt-erreicht-Merker

Fehlermerker: Impulsausgabe gestoppt

Schneller-Zahler-
Eingangsstatus

Merker: Vergleich wird ausgefiihrt
Istwert-Uber-/Unterlauf-Merker

PWM(891)-Ausgangsstatus Impulsausgabe-wird-ausgefihrt-Merker
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HIGH-SPEED COUNTER PV READ (Schneller Zihler- Istwert lesen): Abschnitt 5-2

* Bereichvergleichsergebnisse
* Frequenz der Eingangsimpulse des schnellen Zahlers 0.

* Impulsausgabefrequenz fir Impulsausgang 0 oder 1 (nur CJ1M CPU-
Baugruppen ab Version 3.0).

Kontaktplansymbol
— PRV(881)
P P: Schnittstellenbezeichner
C C: Steuerdaten
D D: Erstes Zielwort
Variationen
Variationen Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung | PRV(881)
Ausflihrung einmal bei steigender Flanke @PRV(881)
Ausfihrung einmal bei fallender Flanke Nicht unterstitzt
Spezifikation der direkten Auffrischung Nicht unterstutzt
Anwendbarkeit auf
Programmbereiche Blockprogramm- Schrittprogramm- Unter- Interrupt-Tasks
bereiche bereiche programme
OK OK OK OK
Operanden P: Anschluss-Spezifikator
P spezifiziert den Anschluss, auf den der Vorgang angewendet wird.
P Anschluss

0000 hex |Impulsausgang O

0001 hex |Impulsausgang 1

0010 hex | Schneller Z&hler 0

0011 hex |Schneller Zahler 1

0100 hex | Interrupt-Eingang 0 im Z&hlermodus
0101 hex | Interrupt-Eingang 1 im Z&hlermodus
0102 hex | Interrupt-Eingang 2 im Z&hlermodus
0103 hex | Interrupt-Eingang 3 im Z&hlermodus
1000 hex | PWM(891)-Ausgang O

1001 hex | PWM(891)-Ausgang 1

C: Steuerdaten
Die Funktion von PRV(881) wird durch die Steuerdaten C bestimmt.

C Funktion von PRV(881)
0000 hex | Istwert wird gelesen.
0001 hex | Status wird gelesen
0002 hex | Bereichvergleichsergebnisse werden gelesen

0003 hex | Frequenz der Eingangsimpulse des schnellen
Zahlers 0 wird gelesen.

00LI3 hex:

P = 0000 oder 0001 hex: Auslesen der Frequenz von Impulsausgabe 0
oder 1.

P = 0010 hex: Auslesen der Eingangsfrequenz des schnellen Zahlers 0.

C = 0003 hex: Standardbetrieb

C = 0013 hex: 10-ms-Abtastmethode fur Hochfrequenz (wird nur von
CJ1M CPU-Baugruppen ab Version 3.0 unterstitzt).
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HIGH-SPEED COUNTER PV READ (Schneller Ziihler- Istwert lesen):

Abschnitt 5-2

Operanden-
Spezifikationen

C = 0023 hex: 100-ms-Abtastmethode fur Hochfrequenz (wird nur von
CJ1M CPU-Baugruppen ab Version 3.0 unterstitzt).

C = 0033 hex: 1-s-Abtastmethode fiir Hochfrequenz (wird nur von CJ1M
CPU-Baugruppen ab Version 3.0 unterstiitzt).

D: Erstes Zielwort

Der Istwert wird in D oder in D und D+1 ausgegeben.

15

0

D Niederwertiges Wort des Istwerts

D+1 Hoéherwertiges Wort des Istwerts

J

L2-Wort-|s'twer't

Impulsausgabe-Istwert, schneller Zahler-Istwert,

Eingangsfrequenz fir schnellen Zahler 0

15

0

D | Istwert

N

L 1-Wort-Istwert

Interrupt-Eingang-Istwert im Zahlermodus, Status,
Bereichsvergleichsergebnisse

Bereich P C D
ClO-Bereich CIO 0000 bis CIO 6142
Arbeitsbereich WO000 bis W510

Haftmerker-Bereich

HO000 bis H510

Systemmerker-Bereich

A448 bis A958

Zeitgeberbereich TO000 bis T4094
Z&hlerbereich C0000 bis C4094
DM-Bereich D00000 bis D32766

EM-Bereich ohne Bank

EM-Bereich mit Bank

Indirekte DM/EM-Biné&r-
adresse

@ DO00000 bis
@ D32767

Indirekte DM/EM-
Adresse in BCD

*D00000 bis *D32767

Konstanten

Siehe Beschrei-
bung des
Operanden.

Siehe Beschrei-
bung des
Operanden.

Daten-Register

Indexregister

Indirektes Adressieren
mittels Index-Registern

IR0 bis ,IR15

—2048 bis +2047 ,IR0 bis
—2048 bis +2047 ,IR15
DRO bis DR15, IR0 bis IR15
JRO+(++) bis ,IR15+(++)
,—(=-)IR0 bis, (- -)IR15
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HIGH-SPEED COUNTER PV READ (Schneller Zihler- Istwert lesen):

Abschnitt 5-2

Beschreibung

84

PRV(881) liest die in C spezifizierten Daten fur den in P spezifizierten
Anschluss. Mégliche Kombinationen von Daten und Anschlissen sind in der
folgenden Tabelle aufgefuhrt.

P: Anschluss- C: Steuerdaten
bezeichner 0000 hex: | 0001 hex: | 0002 hex: | 0003 hex:
Istwert Status lesen Bereich- Frequenz
lesen vergleichs- | des schnel-
ergebnisse | len Zdhlers
lesen lesen
0000 oder 0001 hex: OK OK Nicht OK (nur
Impulsausgang zulassig CJ1M CPU-
Baugruppen
ab Version
3.0)
0010 oder 0011 hex: OK OK OK OK (nur
Schneller Z&hlerein- schneller
gang Zahler 0)
0100, 0101, 0102 oder |OK Nicht Nicht Nicht
0103 hex: Interrupt-Ein- zuléssig zuléssig zuléssig
gang im Zéhlermodus
1000 oder 1001 hex: Nicht OK Nicht Nicht
PWM(891)-Ausgang zuléssig zuléssig zuléssig

M Istwert lesen (C = 0000 hex)

Wenn C auf 0000 hex gesetzt ist, liest PRV(881) einen Istwert wie in der
folgenden Tabelle gezeigt.

Anschluss und
Modus

Funktion

Einstellbereich

Impulsausgang (P =
0000 oder 0001 hex)

Der Istwert des Impuls-
ausgabe wird in D und
D+1 gespeichert.

8000 0000 bis 7FFF FFFF hex
(-2.147.483.648 bis
2.147.483.647)

Schneller Linear-
Zahlerein- | modus

gang (P =
0010 oder -
0011 hex) [HIng-

Der Istwert des schnel-
len Zahlers wird in D und
D+1 gespeichert.

8000 0000 bis 7FFF FFFF hex
(-2.147.483.648 bis
2.147.483.647)

0000 0000 bis FFFF FFFF hex
(0 bis 4.294.967.295)

Interrupt-Eingénge
im Z&hlermodus

(P =0100, 0101,
0102 oder 0103 hex)

Der Istwert des Inter-
rupt-Eingangs wird in D
gespeichert.

0000 bis FFFF hex
(0 bis 65.535)




HIGH-SPEED COUNTER PV READ (Schneller Ziihler- Istwert lesen):

Abschnitt 5-2

H Lesen des Status (C = 0001 hex)
Wenn C auf 0001 hex gesetzt ist, liest PRV(881) den Status wie in der
folgenden Tabelle gezeigt.

Leseergebnisse

15
p[ofofofofofofofo] [ [ [ | | | ||

\~ Impulsausgabestatus-Merker
AUS: Konstante Geschwindigkeit
EIN: Beschleunigung/Verzégerung

Istwert Uber-/Unterlauf-Merker
AUS: Normal
EIN: Fehler
Merker: Impulsausgabe-Sollzahl
eingestellt
AUS: Nicht eingestellt

EIN: Eingestellt
Impulsausgabe-abgeschlossen-Merker
AUS: Ausgabe nicht abgeschlossen

EIN: Ausgabe abgeschlossen

Merker: Impulsausgabe wird ausgefihrt
AUS: Angehalten
EIN: Ausgabe lauft
Merker: Kein Nullpunkt
AUS: Nullpunkt festgelegt
EIN: Nullpunkt nicht festgelegt

Merker: Nullpunkt erreicht
AUS: Nicht am Nullpunkt gestoppt
EIN: Am Nullpunkt gestoppt
Fehlermerker: Impulsausgabe gestoppt
AUS: Kein Fehler
EIN: Impulsausgabe wegen Fehler
angehalten

15 0
p[o]o[o[o[o[o[o]o]o]o[0]o[o[o] ]

Merker: Vergleich wird ausgefiihrt
AUS: Angehalten
EIN: Vergleich wird ausgefiihrt

Istwert-Uber-/Unterlauf-Merker
AUS: Normal
EIN: Fehler

Anschluss | Funktion
und Modus
Impuls- Der
ausgang |Impuls-
ausgabe-
status wird
inD
gespei-
chert.
Schneller |Der Status
Zahler- des schnel-
eingang len Z&hlers
wird in D
gespei-
chert.
PWM(891)- | Der
Ausgang  |PWM(891)-
Status wird
in D gespei-
chert.

15 0
o[o]o[o[o[o[o[o[o]o]o]0]o]o]o]o] ]

Merker: Impulsausgabe wird ausgefiihrt
AUS: Angehalten
EIN: Ausgabe lauft

H Lesen der Ergebnisse des Bereichsvergleichs (C = 0002 hex)
Wenn C auf 0002 hex gesetzt ist, liest PRV(881) die Ergebnisse des Bereichs-
vergleichs und speichert sie in D, wie im folgenden Schaubild dargestellt.

15
o|ofofooo]oofo] | | | | | ||

Vergleichsergebnis 1

AUS: Nicht im Bereich EIN: Im Bereich

Vergleichsergebnis 2

AUS: Nicht im Bereich EIN: Im Bereich

Vergleichsergebnis 3

AUS: Nicht im Bereich EIN: Im Bereich

Vergleichsergebnis 4

AUS: Nicht im Bereich EIN: Im Bereich

Vergleichsergebnis 5

AUS: Nicht im Bereich EIN: Im Bereich

Vergleichsergebnis 6

AUS: Nicht im Bereich EIN: Im Bereich

Vergleichsergebnis 7

AUS: Nicht im Bereich EIN: Im Bereich

Vergleichsergebnis 8

AUS: Nicht im Bereich EIN: Im Bereich
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HIGH-SPEED COUNTER PV READ (Schneller Zihler- Istwert lesen):

Abschnitt 5-2

H Auslesen der Frequenz des Impulsausgangs oder des schnellen Zahlers

C = 00[ 13 hex

Wenn C auf 000J3 hex gesetzt ist, liest PRV(881) die am Impulsausgang 0
oder 1 ausgegebene oder die am Eingang des schnellen Zahlers anliegende
Frequenz (Hz) aus und speichert diese in D und D+1.

Frequenzbereiche

Wertvon C

Konvertierungsresultat

0000 oder 0001 hex

von Impulsausgang 0
oder 1)

(Auslesen der Frequenz

0000 0000 bis 0001 86A0 hex (0 bis 100.000)

0010 hex

(Auslesen der Frequenz
des schnellen Zahlers 0)

Zahler-Eingangseinstellung: Beliebige
Eingangseinstellung auBBer der 4x-Flanken-Differential-
Phasen-Eingangseinstellung

Resultat = 00000000 bis 000186A0 hex (0 bis 100.000)

Hinweis Liegt die Eingangsfrequenz tiber 100 kHz, wird
der Maximalwert 000186A0 hex ausgegeben.

Zéahler-Eingangseinstellung: 4x-Flanken-Differential-
Phasen-Eingangseinstellung

Resultat = 00000000 bis 00030D40 hex (0 bis 200.000)

Hinweis Liegt die Eingangsfrequenz uber 200 kHz, wird
der Maximalwert 00030D40 hex ausgegeben.

Pulsfrequenz-Berechnungsmethoden

CJ1M CPU-Baugruppen ab der Baugruppenversion 3.0 verfligen Uber zwei
Méglichkeiten zur Berechnung der am Impulsausgang 0 oder 1 bzw. am
schnellen Z&hler 0 anliegenden Frequenz.

1. Standard-Berechnungsmethode (bisherige Methode)

Bestimmung der Frequenz durch von der Frequenz unabhangige Z&hlung
jedes einzelnen Impulses. Bei h6heren Frequenzen wird die Anstiegs- oder
Abfallsflanke mancher Impulse nicht korrekt wahrgenommen, wodurch es zu
Messfehlern kommen kann (max. ca. 1 % Fehler bei 100 kHz).

2. Berechnungsmethode fiir hohe Frequenzen
Bei dieser Methode erfolgt die Bestimmung hdherer Frequenzen auf

andere Weise.

* Frequenzbestimmung bei hohen Frequenzen
Bei héheren Frequenzen (liber 1 kHz) zahlt die Funktion die Anzahl der

innerhalb eines festen

Intervalls (der so genannten Abtastzeit)

auftretenden Impulse und berechnet aus dem Zahiwert die vorliegende
Frequenz. Die dritte Ziffer von C bestimmt, welche der drei zur Verfiigung
stehenden Abtastzeiten dabei angewandt wird.

Abtastzeit

Wertvon C Beschreibung

10 ms

0013 hex Zahlt Gber einen Zeitraum von 10 ms die
Anzahl der Impulse. Bei 1 kHz liegt der

Messfehler bei max. 10%.

100 ms

0023 hex Zahlt Uber einen Zeitraum von 100 ms die
Anzahl der Impulse. Bei 1 kHz liegt der

Messfehler bei max. 1 %.

1s

0033 hex Zahlt Gber einen Zeitraum von 1 s die
Anzahl der Impulse. Bei 1 kHz liegt der

Messfehler bei max. 0,1 %.

* Frequenzbestimmung bei niedrigeren Frequenzen

Bei Frequenzen unter 1 kHz wird ungeachtet der eingestellten
Abtastzeit die Standard-Berechnungsmethode angewandt.
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HIGH-SPEED COUNTER PV READ (Schneller Ziihler- Istwert lesen):

Abschnitt 5-2

Varianten

Anwendbarkeit auf
Programmbereiche

Merker

Beispiele

Varianten

Ausfihrung in jedem Zyklus bei EIN- PRV(881)
Bedingung
Ausfihrung einmal bei steigender Flanke @PRV(881)

Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke

Nicht unterstitzt

Spezifikation der direkten Aktualisierung

Nicht unterstiitzt

Blockprogrammberei- | Schrittprogrammbe- Unterpro- Interrupt-Tasks
che reiche gramme
OK OK OK OK
Bezeichnung | Kiirzel Funktion
Fehlermerker ER EIN, wenn der festgelegte Bereich flur P oder C tberschritten

wird.
EIN, wenn die Kombination von P und C nicht zulassig ist.

EIN, wenn das Lesen von Bereichsvergleichsergebnissen
spezifiziert ist, obwohl der Bereichsvergleich nicht ausge-
fahrt wird.

EIN, wenn das Lesen einer anderen Ausgabefrequenz
auBer der des schnellen Zahlers 0 spezifiziert ist.

EIN, wenn flr einen Anschluss spezifiziert wird, der nicht als
schneller Zahler eingestellt ist.

EIN, wenn der Befehl flr einen nicht als Interrupt-Eingang im
Zahlermodus eingerichteten Anschluss ausgefuhrt wird.

H Beispiel 1

Wenn CIO 000000 auf EIN wechselt, registriert CTBL(882) eine Bereichsver-
gleichstabelle fir den schnellen Zahler 0 und beginnt mit dem Vergleich.
Wenn CIO 000001 auf EIN gesetzt wird, liest PRV(881) die Bereichsver-
gleichsergebnisse und speichert diese in CIO 0100.

000000
I} @CTBL
#0000| Schneller Zahler 0
#0001 | Bereichsvergleichstabellen-
Registrierung und Start des Vergleichs
D00100
000001
I} @PRV
#0010| Schneller Zahler 0
#0002 | Bereichvergleichsergebnisse lesen
0100
H Beispiel 2

Wenn CIO 000000 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
liest PRV(881) die Frequenz der Impulse, die zu diesem Zeitpunkt an den
schnellen Z&ahler 0 eingegeben werden, und speichert diese Frequenz als
Hexadezimalwert in D00200 und D00201.

000100
| |1

PRV

#0010 schneller Zahler 0
#0003| Eingangsfrequenz lesen

D00200
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COUNTER FREQUENCY CONVERT: PRV2(883)

Abschnitt 5-3

5-3 COUNTER FREQUENCY CONVERT: PRV2(883)

Zweck

Kontaktplansymbol

Variationen

Anwendbarkeit auf
Programmbereiche

Operanden

Operanden-
Spezifikationen

88

PRV2(883) liest die Frequenz der Eingangsimpulse eines schnellen Zéhlers
und konvertiert diese Frequenz entweder in eine Drehzahl oder den Z&hler-
Istwert in eine Gesamtzahl von Umdrehungen. Das Ergebnis wird als 8-stel-
lige Hexadezimalzahl an die Zielworte ausgegeben. Impulsfrequenzen kén-
nen nur vom schnellen Zahler 0 gelesen werden.

Dieser Befehl wird nur von CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0 oder neuer
unterstitzt.

— PRV2(883)
c C1: Steuerdaten
c2 C1: Impulse/Umdrehung
D D: Erstes Zielwort

Variationen | Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung | PRV2(883)
Ausfiihrung einmal bei steigender Flanke @PRV2(883)
Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke Nicht unterstitzt

Spezifikation der direkten Auffrischung Nicht unterstitzt

Blockprogramm- Schrittprogramm- Unter- Interrupt-Tasks
bereiche bereiche programme
OK OK OK OK
C1: Steuerungsdaten 1
C1
Konvertierungstyp

0 hex: Frequenz nach Drehzahl
1 hex: Zahler-Istwert nach Gesamtumdrehungen

(Beim Konvertierungstyp ,Frequenz nach Drehzahl®)
Pulsfrequenzberechnungsmethode
0 hex: Standard-Berechnungsmethode
1 hex: Hochfrequenz-Berechnungsmethode mit 10-ms-Abtastzeit (sieche Hinweis)
2 hex: Hochfrequenz-Berechnungsmethode mit 100-ms-Abtastzeit (siche Hinweis)
3 hex: Hochfrequenz-Berechnungsmethode mit 1.000-ms-Abtastzeit (siche Hinweis)
— (Beim Konvertierungstyp ,Frequenz nach Drehzahl)

Drehzahleinheit

0 hex: min™!

1 hex: s (siehe Hinweis)

2 hex: h'! (siehe Hinweis)

C2: Steuerungsdaten 2 (Impulse/Umdrehung)

Spezifiziert die Anzahl von Impulsen pro Umdrehung (0001 bis FFFF hex).
D: Erstes Zielwort

Der Istwert wird in D oder in D und D+1 ausgegeben.

15 0

D [Niederwertiges Wort des Konvertierungsergebnisses|

D+1 |Hoéherwertiges Wort des Konvertierungsergebnisses
Bereich C1 C2 D
ClO-Bereich CIO 0000 bis CIO 0000 bis
ClO 6143 CIO 6142

Arbeitsbereich WO000 bis W511 WO000 bis W510
Haftmerker-Bereich HO000 bis H511 HO000 bis H510
Systemmerker-Bereich | --- AO000 bis A959 A448 bis A958
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Beschreibung

Bereich C1 C2 D
Zeitgeberbereich TO00O0 bis T4095 TO00O0 bis T4094
Zahlerbereich C0000 bis C4095 | C0000 bis C4094
DM-Bereich DO00000 bis D32767 | DO0000 bis D32766

EM-Bereich ohne Bank |--- ---

EM-Bereich mit Bank --- -

Indirekte DM/EM- @ D00000 bis @ DO00000 bis
Binaradresse @ D32767 @ D32767
Indirekte DM/EM- *D00000 bis *D00000 bis
Adresse in BCD *D32767 *D32767
Konstanten Siehe Be-
schreibung des
Operanden.
Daten-Register - DROO bis DR15
Indexregister
Indirektes Adressieren ,IRO bis ,IR15
mittels Index-Registern —2048 bis +2047 IR0 bis

—2048 bis +2047 ,IR15
DRO bis DR15, IR0 bis IR15
JIRO+(++) bis ,IR15+(++)

(- -)IR0 bis, (- -)IR15

PRV2(883) konvertiert die Frequenz/Zahl der Eingangsimpulse des schnellen
Zahlers 0 geméan der durch C1 spezifizierten Konvertierungsmethode und
dem unter C2 festgelegten Koeffizient fir Impulse/Umdrehung und gibt das
Ergebnis an D und D+1 aus.
Waébhlen Sie eine der folgenden Konvertierungsmethoden durch Setzen von
C1 auf 0000 hex oder 0001 hex.
Konvertierung von Frequenz in Drehzahl (C1 = 0L1x0 hex)
Die zweite Ziffer von C1 ([J) bestimmt die verwendete Einheit, die dritte
Ziffer (x) die Pulsfrequenzberechnungsmethode.
1. Drehzahleinheiten
* Drehzahleinheit = min-
Hat die zweite Ziffer von C1 ([J) den Wert 0, berechnet der Befehl
PRV2(883) aus den Frequenzdaten und der Einstellung ,Impulse/
Umdrehung® die Drehzahl in min-'.
Drehzahl (min-') = (Frequenz + Impulse/Umdrehung) x 60
* Drehzahleinheit = s'* (nur CJ1M CPU-Baugruppen ab Ver. 3.0)
Hat die zweite Ziffer von C1 ([J) den Wert 1, berechnet der Befehl
PRV2(883) aus den Frequenzdaten und der Einstellung ,Impulse/
Umdrehung® die Drehzahl in s-.
Drehzahl (s'') = Frequenz + Impulse/Umdrehung
* Drehzahleinheit = h"' (nur CJ1M CPU-Baugruppen ab Ver. 3.0)
Hat die zweite Ziffer von C1 (LJ) den Wert 2, berechnet der Befehl
PRV2(883) aus den Frequenzdaten und der Einstellung ,Impulse/
Umdrehung® die Drehzahl in h-.
Drehzahl (h') = (Frequenz + Impulse/Umdrehung) x 60 x 60

Bereich der Konvertierungsresultate
» Z&ahler-Eingangseinstellung: Beliebige Eingangseinstellung au3er der
4x-Flanken-Differential-Phasen-Eingangseinstellung
Konvertierungsresultat = 00000000 bis 000186A0 hex (0 bis 100.000)
(Liegt die Eingangsfrequenz Uber 100 kHz, wird der Maximalwert
000186A0 hex ausgegeben.)
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Merker

90

 Zahler-Eingangseinstellung: 4x-Differential-Phasen-Eingangseinstellung
Konvertierungsresultat = 00000000 bis 00030D40 hex (0 bis 200.000)
(Liegt die Eingangsfrequenz Uber 200 kHz, wird der Maximalwert
00030D40 hex ausgegeben.)

Pulsfrequenzberechnungsmethode

CJ1M CPU-Baugruppen ab der Baugruppenversion 3.0 verfliigen Uber

zwei Mdoglichkeiten zur Berechnung der am schnellen Zahler 0

anliegenden Frequenz.

a) Standard-Berechnungsmethode (bisherige Methode)
Gilt C1 = 0[J00, erfolgt die Bestimmung der Frequenz durch die von
der Frequenz unabhédngige Zahlung jedes einzelnen Impulses. Bei
héheren Frequenzen wird die Anstiegs- oder Abfallsflanke mancher
Impulse nicht korrekt wahrgenommen, wodurch es zu Messfehlern
kommen kann (max. ca. 1 % Fehler bei 100 kHz).

b) Berechnungsmethode fiir hohe Frequenzen
Bei dieser Methode erfolgt die Bestimmung bei hoher und niedriger
Frequenz auf andere Weise. (Nur CPU-Baugruppe Ver.3.0 und neuer)

* Frequenzbestimmung bei hohen Frequenzen

Bei hoheren Frequenzen (Uber 1 kHz) zahlt die Funktion die Anzahl
der innerhalb eines festen Intervalls (der so genannten Abtastzeit)
auftretenden
vorliegende Frequenz. Die dritte Ziffer von C bestimmt, welche der
drei zur Verfugung stehenden Abtastzeiten dabei angewandt wird.

Impulse und berechnet aus dem Zahlwert die

Abtastzeit Wert von Beschreibung
C1

10 ms 0L110 hex | Zahlt Gber einen Zeitraum von 10 ms die
Anzahl der Impulse. Bei 1 kHz liegt der
Messfehler bei max. 10%.

100 ms 0120 hex | Zahlt Uber einen Zeitraum von 100 ms die
Anzahl der Impulse. Bei 1 kHz liegt der
Messfehler bei max. 1 %.

1s 0[J30 hex | Zahlt Gber einen Zeitraum von 1 s die
Anzahl der Impulse. Bei 1 kHz liegt der
Messfehler bei max. 0,1 %.

* Frequenzbestimmung bei niedrigeren Frequenzen
Bei Frequenzen unter 1 kHz wird ungeachtet der eingestellten
Abtastzeit die Standard-Berechnungsmethode angewandt.
Konvertieren des Zéahler-Istwerts in die Gesamtzahl von Umdrehungen

C1 = 0001 hex

Wenn C1 auf 0001 hex gesetzt ist, berechnet PRV2(883) die Summe der
Umdrehungen aus dem Zahler-Istwert und der Einstellung ,Impulse/

Umdrehung®.

Konvertierungsresultat = Zahler-Istwert + Impulse/Umdrehung

Bezeichnung

Label

Funktion

Fehlermerker

ER

EIN, wenn der schnelle Zahler 0 in den SPS-
Einstellungen deaktiviert ist.

EIN, wenn C1 kein zuléssiger Wert ist (0000 oder 0001).

EIN, wenn die Einstellung ,lmpulse/Umdrehung“ in C2
gleich 0000 ist.
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Beispiele

H Beispiel 1

Wenn CIO 000100 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
liest PRV2(883) die aktuelle Frequenz der Impulse am schnellen Zahler,
konvertiert diesen Wert in eine Drehzahl und gibt das Ergebnis als
Hexadezimalzahl an D00200 und D00201 aus.

000100
I} PRV2
#0000| Konvertierung von Frequenz in Drehzahl (min'1).
#0003| Impulse/Umdrehung
D00200
Ml Beispiel 2

Wenn CIO 000100 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
liest PRV2(883) den Zahler-Istwert, konvertiert diesen Wert in eine Anzahl
von Umdrehungen und gibt das Ergebnis als Hexadezimalzahl an DO0301
und DO0300 aus.
| OO?;OO PRV2

#0001 Konvertierung von Z&hler-Istwert in
Anzahl von Umdrehungen.

#0003| Impulse/Umdrehung
D00300

5-4 REGISTER COMPARISON TABLE
(Tabellen-Registervergleich): CTBL(882)

Zweck

Kontaktplansymbol

Variationen

Anwendbarkeit auf
Programmbereiche

CTBL(882) wird zur Registrierung einer Vergleichstabelle und zur Ausfiihrung
von Vergleichen mit dem Istwert eines schnellen Zahlers verwendet. Es ist
entweder ein Zielwert- oder ein Bereichsvergleich méglich. Bei Erfiillung einer
spezifizierten Bedingung wird eine Interrupt-Task ausgefihrt.

Dieser Befehl wird nur von CJ1M-CPU21/CPU22/CPU23 CPU-Baugruppen
unterstitzt.

—— CTBL(882)

P
P: Schnittstellenbezeichner
c C: Steuerdaten
B TB: Erstes Vergleichstabellenwort

Variationen | Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung | CTBL(882)
Ausfihrung einmal bei steigender Flanke @CTBL(882)
Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke Nicht unterstutzt
Spezifikation der direkten Auffrischung Nicht unterstitzt
Blockprogramm- Schrittprogramm- Unter- Interrupt-Tasks
bereiche bereiche programme
OK OK OK OK
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Operanden

92

P: Schnittstellen-Spezifikator
P spezifiziert die Schnittstelle, deren Eingangsimpulse gezahlt werden, wie in
der folgenden Tabelle aufgefuhrt.
P Schnittstelle
0000 hex | Schneller Z&hler 0
0001 hex | Schneller Zahler 1

C: Steuerdaten
Die Funktion von CTBL(882) wird von den Steuerdaten C bestimmt, wie in der
folgenden Tabelle aufgefuhrt.

C Funktion von CTBL(882)
0000 hex | Registrieren einer Zielwert-Vergleichstabelle und Starten des Vergleichs.

0001 hex | Registrieren einer Bereichs-Vergleichstabelle und Ausflihren eines
Vergleichs.

0002 hex | Registrieren einer Zielwert-Vergleichstabelle. Der Vergleich wird durch
INI(880) gestartet.

0003 hex | Registrieren einer Bereichs-Vergleichstabelle. Der Vergleich wird durch

INI(880) gestartet.

TB: Erstes Vergleichstabellenwort
TB ist das erste Wort der Vergleichstabelle. Die Struktur der Vergleichstabelle
héngt vom Typ des ausgeflhrten Vergleichs ab.

Fir einen Zielwertvergleich wird die L&nge der Vergleichstabelle durch die
Anzahl der in TB festgelegten Zielwerte bestimmt. Die Lange der Tabelle
kann, wie unten gezeigt, zwischen 4 und 145 Worten betragen.

15 0
B | Anzahl der Zielwerte | 0001 bis 0030 hex (1 bis 48 Zielwerte)

00000000 bis FFFFFFFF hex

TB+1 [Niederwertiges Wort von Zielwert 1
TB+2 | HOherwertiges Wort von Zielwert 1

TB+3 | Interrupt-Task-Nummer fir Zielwert 1
[

TB+142 | Niederwertiges Wort von Zielwert 48

- - 00000000 bis FFFFFFFF hex
TB+143 | Hoherwertiges Wort von Zielwert 48

TB+144 Interrupt-Task-Nummer fiir Zielwert 48

Interrupt-Task-Nummer
1514 1211 87 43 0
| ‘O 00 ‘ 0000 ‘ ‘ |

C Nummer der Interrupt-Task

Richtung 00 bis FF hex (0 bis 255)
AUS: Inkrementieren,
EIN: Dekrementieren
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Operanden-

Spezifikationen

Beschreibung

Hinweis

Far einen Bereichsvergleich enthalt die Vergleichstabelle immer acht Berei-
che. Die Lénge der Tabelle betragt, wie unten gezeigt, 40 Worte. Falls es nicht
erforderlich ist, alle acht Bereiche zu verwenden, stellen Sie die Interrupt-
Task-Nummer fr alle nicht verwendeten Bereiche auf FFFF hex ein.

15

0

von Bereich 1

B
TB+1
TB+2
TB+3

TB+35
TB+36
TB+37
TB+38
TB+39

iges Wort des unteren

Hoherwertiges Wort des unteren Grenzwerts von Bereich 1

Niederwertiges Wort des oberen Grenzwerts von Bereich 1

Haherwertiges Wort des oberen Grenzwerts von Bereich 1

Interrupt-Task-Nummer von Bereich 1

Niederwertiges Wort des unteren Grenzwerts von Bereich 8

Hoherwertiges Wort des unteren Grenzwerts von Bereich 8

Niederwertiges Wort des oberen Grenzwerts von Bereich 8

Hoherwertiges Wort des oberen Grenzwerts von Bereich 8

Interrupt-Task-Nummer von Bereich 8

Nummer der Interrupt-Task

j 0000 0000 bis FFFF FFFF hex (siehe Hinweis)

] 0000 0000 bis FFFF FFFF hex (siehe Hinweis)

0000 0000 bis FFFF FFFF hex (siehe Hinweis)

0000 0000 bis FFFF FFFF hex (siehe Hinweis)

N/

0000 bis 00FF hex: Interrupt-Task-Nummer 0 bis 255

AAAA hex:
FFFF hex:

Interrupt-Task nicht ausfiihren.
Einstellungen fiir diesen Bereich ignorieren.

Stellen Sie die Obergrenze jedes Bereichs gréBer oder gleich der Untergrenze

ein.

Bereich P Cc TB
ClO-Bereich CIO 0000 bis CIO 6143
Arbeitsbereich WO000 bis W511
Haftmerker-Bereich HOO00 bis H511
Systemmerker-Bereich | --- A448 bis A959
Zeitgeberbereich TOO00O0 bis T4095
Zahlerbereich - --- C0000 bis C4095
DM-Bereich D00000 bis D32767
EM-Bereich ohne Bank |---

EM-Bereich mit Bank

Indirekte DM/EM- @ DO00000 bis
Binaradresse @ D32767

Indirekte DM/EM- *D00000 bis *D32767
Adresse in BCD

Konstanten Siehe Siehe -

Beschreibung
des Operanden.

Beschreibung
des Operanden.

Daten-Register

Indexregister

Indirektes Adressieren
mittels Index-Registern

IR0 bis ,IR15

—2048 bis +2047 ,IR0 bis
—2048 bis +2047 ,IR15

DRO bis DR15, IR0 bis IR15
JRO+(++) bis ,IR15+(++)
,—(=-)IR0 bis, (- -)IR15

CTBL(882) registriert eine Vergleichstabelle oder registriert eine Vergleichsta-
belle und startet den Vergleich fir die in P spezifizierte Schnittstelle mit der in
C spezifizierten Methode. Wenn eine Vergleichstabelle einmal registriert ist,
ist sie solange giltig, bis eine andere Vergleichstabelle registriert wird oder
bis die CPU-Baugruppe in die PROGRAM-Betriebsart umgeschaltet wird.
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Bei jeder Ausfuhrung von CTBL(882) wird der Vergleich unter den spezifizier-
ten Bedingungen gestartet. Wenn CTBL(882) zum Starten des Vergleichs
verwendet wird, ist es normalerweise ausreichend, die differenzierte Version
(@CTBL(882)) des Befehls oder eine Ausfihrungsbedingung zu verwenden,
die nur far einen Zyklus auf EIN gesetzt wird.

Hinweis = Wenn eine nicht registrierte Interrupt-Task spezifiziert wird, erfolgt bei der
ersten Erzeugung eines Interrupts ein schwerwiegender Programmfehler.

m Registrieren einer Vergleichstabelle (C = 0002 oder 0003 hex)

Wird C auf 0002 oder 0003 hex gesetzt, wird eine Vergleichstabelle registriert,
der Vergleich wird jedoch nicht gestartet. Der Vergleich wird durch INI(880)
gestartet.

m Registrieren einer Vergleichstabelle und Starten eines Vergleichs
(C = 0000 oder 0001 hex)

Wird C auf 0000 oder 0001 hex gesetzt, wird eine Vergleichstabelle registriert
und der Vergleich wird gestartet.

m Stoppen des Vergleichs

Der Vergleich wird durch INI(880) gestoppt. Es macht keinen Unterschied,
welcher Befehl zum Start des Vergleichs verwendet wurde.

m Zielwertvergleich

Wenn der Istwert mit einem Zielwert Gbereinstimmt, wird die entsprechende
Interrupt-Task aufgerufen und ausgefiihrt.

* Die selbe Interrupt-Task-Nummer kann fir mehr als einen Zielwert
spezifiziert werden.

* Es besteht die Mdglichkeit die Richtung anzugeben, um festzulegen, ob
der Zielwert bei Erhéhung oder Verringerung des Istwerts glltig ist. Wenn
Bit 15 des zur Spezifizierung der Interrupt-Task-Nummer fir den Bereich
verwendeten Worts auf AUS gesetzt ist, wird der Istwert nur mit dem
Zielwert verglichen, wenn der Istwert erhéht wird. Wenn Bit 15 auf EIN
gesetzt ist, findet der Vergleich nur statt, wenn der Istwert verringert wird.

Die Vergleichstabelle kann bis zu 48 Zielwerte enthalten und die Anzahl
der Zielwerte wird im TB spezifiziert (d. h. die Lange der Tabelle ist von
der Anzahl der spezifizierten Zielwerte abhéangig).

Vergleiche werden mit allen in der Tabelle registrierten Zielwerten
durchgeflhrt.

Hinweis 1. Wenn derselbe Zielwert mit der gleichen Vergleichsrichtung in der selben
Tabelle mehr als einmal registriert ist, tritt ein Fehler auf.

2. Bei Einstellung des schnellen Zahlers auf Inkrement-Modus tritt ein Fehler
auf, wenn die Dekrementierung in der Tabelle als Richtung fir den
Vergleich eingestellt ist.

3. Wenn sich die Zahlrichtung &ndert, wahrend der Istwert einem Zielwert
entspricht, der in Gegenrichtung zu der Richtung erreicht wurde, die als
Vergleichsrichtung festgelegt wurde, wird die Vergleichsbedingung far
diesen Zielwert nicht erfillt. Stellen Sie Zielwerte nicht auf die Héchst-
oder Mindestwerte des Zahlers ein.

Bereichsvergleich

Wenn der Istwert innerhalb eines bestimmten Bereichs liegt, wird die
entsprechende Interrupt-Task aufgerufen und ausgefiihrt.

e Die selbe Interrupt-Task-Nummer kann fir mehr als einen Bereich
spezifiziert werden.
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Merker

Beispiel

000000

* Die Bereichsvergleichstabelle enthélt 8 Bereiche, von denen jeder durch
eine Ober- und Untergrenze definiert ist. Falls ein Bereich nicht
verwendet werden soll, stellen Sie die Interrupt-Task-Nummer auf FFFF
hex ein, um diesen Bereich zu deaktivieren.

* Die Interrupt-Task wird nur einmal ausgefuhrt, wenn der Istwert in den
Bereich eintritt.

* Befindet sich der Istwert zum Zeitpunkt des Vergleichs in mehr als einem
Bereich, wird der Interrupt-Task des Bereichs, der sich am ndchsten zum
Anfang der Tabelle befindet, Prioritdt gegeben und andere Interrupt-Tasks
werden in den folgenden Zyklen ausgefiihrt.

* Gibt es keinen Grund fur die Ausfihrung einer Interrupt-Task, kann AAAA
hex als Interrupt-Task-Nummer spezifiziert werden. Die Ergebnisse des
Bereichsvergleichs kénnen mit PRV(881) gelesen werden oder durch
Verwendung der Bereichsvergleich-in-Ausfihrung-Systemmerker.

Hinweis  Wenn die Obergrenze eines beliebigen Bereichs kleiner als seine Unter-
grenze ist, tritt ein Fehler auf.

Bezeichnung | Kiirzel Funktion

Fehlermerker ER EIN, wenn der festgelegte Bereich fur P oder C
Uberschritten wird.

EIN, wenn die Anzahl der fur den Zielwertvergleich
eingestellten Zielwerte auf 0 gesetzt wird.

EIN, wenn die Anzahl der fur den Zielwertvergleich
eingestellten Zielwerte den Wert 48 Uberschreitet.

EIN, wenn der selbe Zielwert mehr als einmal in der
selben Vergleichsrichtung fur den Zielvergleich
spezifiziert wird.

EIN, wenn der obere Grenzwert eines beliebigen
Bereichs geringer als der untere Grenzwert ist.

EIN, wenn die eingestellten Werte fiir alle Bereiche
wéhrend eines Bereichsvergleichs deaktiviert sind.

EIN, wenn der schnelle Zahler auf Inkrement-Modus und
in der Tabelle Dekrementierung als Richtung fiir den
Vergleich eingestellt ist.

EIN, wenn ein Befehl bei Einstellung des schnellen Z&h-
lers auf Ringz&himodus ausgefiihrt wird und der spezifi-
zierte Wert den maximalen Ringzahlwert Gberschreitet.

EIN, wenn flr ein Anschluss spezifiziert wird, der nicht als
schneller Zahler eingestellt ist.

EIN, wenn der Befehl fir eine andere Vergleichsmethode
ausgefihrt wird, wéhrend der Vergleich bereits im Gange ist.

Wenn CIO 000000 im folgenden Programmbeispiel auf EIN wechselt,
registriert CTBL(882) eine Bereichsvergleichstabelle und beginnt mit dem
Vergleich fur den schnellen Zahler 0. Wenn der Istwert des schnellen Zahlers
inkrementiert wird und den Wert 500 erreicht, entspricht er Zielwert 1 und
Interrupt-Task 1 wird ausgefuhrt. Wenn der Istwert auf 1000 erhdht wird,
entspricht er dem Zielwert 2 und Interrupt-Task 2 wird ausgefuhrt.

@CTBL D00100 0002 Zwei Zielwerte
# a .
0000 Sch.nelller Zahle!' 0 D00101 01F4 Zielwert 1: 0000 01F4 hex (500)
#0000 | Registrieren der Zielwert-Tabelle D00102 0000
und Start des Vergleichs Inkrementieren
D00100 D00103 0001 $

Interrupt-Task-Nummer 1
Zielwert 2: 0000 03E8 hex (1000)

Inkrementieren,
Interrupt-Task-Nummer 2

D00104 03E8
D00105 0000
D00106 0002
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5-5 SPEED OUTPUT (Geschwindigkeitsausgabe): SPED(885)

Zweck

Kontaktplansymbol

Variationen

Anwendbarkeit auf
Programmbereiche

Operanden

96

SPED(885) wird zur Einstellung der Ausgangsimpulsfrequenz fur einen
bestimmten Anschluss und zum Starten der Impulsausgabe ohne Beschleu-
nigung oder Verzdégerung verwendet. So ist eine Positionierung im einmaligen
Modus oder eine Drehzahlregelung im fortlaufenden Modus méglich. Fur die
Positionierung im einmaligen Modus wird die Anzahl der Impulse unter Ver-
wendung von PULS(886) eingestellt.

SPED(885) kann auch wahrend der Impulsausgabe ausgefiihrt werden, um
die Ausgabefrequenz zu andern und auf diese Weise schrittweise Geschwin-
digkeitsdnderungen zu erzeugen.

Dieser Befehl wird nur von CJ1M-CPU21/CPU22/CPU23 CPU-Baugruppen

unterstitzt.
—— SPED(885)

P

M P: Ausgangsbezeichner

M: Ausgabemodus

F F: Erstes Impulsfrequenzwort

Variationen | Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung | SPED(885)
Ausfiihrung einmal bei steigender Flanke @SPED(885)

Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke

Nicht unterstitzt

Spezifikation der direkten Aktualisierung

Nicht unterstitzt

Blockprogramm-
bereiche

Schrittprogramm-
bereiche

Unter-
programme

Interrupt-Tasks

OK

OK

OK

OK

P: Anschluss-Spezifikator
Der Anschluss-Spezifikator spezifiziert den Anschluss, Gber den die Impulse
ausgegeben werden.

P

Ausgang

0000 hex

Impulsausgang 0

0001 hex

Impulsausgang 1

M : Ausgabemodus
Der Wert von M bestimmt den Ausgabemodus.

15 12 11 87

43 0

| |

— Immer 0 hex.

L Betriebsart

0 hex: Fortlaufend
1 hex: Einmalig

Richtung

0 hex: im Uhrzeigersinn

1 hex: gegen den Uhrzeigersinn

Impulsausgabemethode (siehe Hinweis)
0 hex: Im/gegen Uhrzeigersinn
1 hex: Impuls + Richtung

Hinweis: Verwenden Sie dieselbe Impulsausgabemethode,
wenn Sie beide Impulsausgénge 0 und 1 verwenden.
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Operanden-
Spezifikationen

Beschreibung

F: Erstes Impulsfrequenzwort
Der Wert von F und F+1 bestimmt die Impulsfrequenz in Hz.

15 0
F [Niederwertiges Wort der Zielfrequenz 0 bis 100.000 Hz
F+1 | Hoherwertiges Wort der Zielfrequenz (0000 0000 bis 0001 86A0 hex)
Bereich P M F
ClO-Bereich -—- -—- CIO 0000 bis CIO 6142
Arbeitsbereich WO000 bis W510

Haftmerker-Bereich

HO000 bis H510

Systemmerker-Bereich

A00O0 bis A958

Zeitgeberbereich TO000 bis T4094
Z&hlerbereich C0000 bis C4094
DM-Bereich D00000 bis D32766

EM-Bereich ohne Bank

EM-Bereich mit Bank

Indirekte DM/EM-
Binaradresse

@ DO00000 bis
@ D32767

Indirekte DM/EM-
Adresse in BCD

*D00000 bis *D32767

Konstanten

Siehe
Beschreibung
des Operanden.

Siehe
Beschreibung
des Operanden.

Siehe Beschreibung des
Operanden.

Daten-Register

Indexregister

Indirektes Adressieren
mittels Index-Registern

IR0 bis ,IR15

—2048 bis +2047 ,IR0 bis
—2048 bis +2047 ,IR15

DRO bis DR15, IR0 bis IR15
JRO+(++) bis ,IR15+(++)
,—(=-)IR0 bis, -(- -)IR15

SPED(885) startet die Impulsausgabe Uber den in P spezifizierten Anschluss
und verwendet die in M spezifizierte Methode und die in F spezifizierte
Frequenz. Die Impulsausgabe wird bei jeder Ausfihrung von SPED(885)
gestartet. Es ist daher normalerweise ausreichend, die differenzierte Version
(@SPED(885)) des Befehls oder einer Ausfiihrungsbedingung zu verwenden,
die nur fir einen Zyklus auf EIN gesetzt wird.

Impulsfrequenz
y

Zielfrequenz --i----

Y > Zeit

SPED(885) ausgefihrt.

Im einmaligen Modus wird die Impulsausgabe automatisch gestoppt, wenn
die im Voraus mit PULS(886) eingestellte Anzahl von Impulsen ausgegeben
wurde. Im fortlaufenden Modus wird die Impulsausgabe solange fortgesetzt,
bis sie durch das Programm gestoppt wird.

Wenn wahrend der Impulsausgabe zwischen dem einmaligen und fortlaufen-
dem Modus gewechselt wird, tritt ein Fehler auf.
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m Fortlaufender Modus zur Geschwindigkeitssteuerung

Wenn die Funktion im fortlaufenden Modus gestartet wird, geht die
Impulsausgabe weiter, bis sie durch das Programm gestoppt wird.

98

Hinweis Die Impulsausgabe wird sofort gestoppt, wenn die CPU-Baugruppe in die

PROGRAM-Betriebsart umgeschaltet wird.

Funktion | Zweck Anwen- Frequenzédnderungen Beschreibung Verfahren/
dung Befehl
Starten der | Ausgabe | Anderung der Impulsausgabe mit | SPED(885)
Impulsaus- | mit festge- | Geschwindig- Impulsfrequenz festgelegter Fre- (fortlaufend)
gabe legter keit (Fre- ) quenz.
Geschwin- | quenz) in Zielfrequenz
digkeit einem Schritt
Zeit
Ausfihrung von SPED(885)
Andern von | Andern Anderung der Andert die Fre- SPED(885)
Einstellun- | der Geschwindig- Impulsfrequenz quenz (auf- oder (fortlaufend)
gen Geschwin- | keit bei lau- . abwarts) der 1
digkeitin | fendem Zielfrequenz Impulsausgabe in SPED(885)
einem Betrieb einem Schritt. (fortlaufend)
Schritt Aktuelle Frequenz
Zeit
Ausfihrung von
SPED(885)
Stoppender | Stopp der | Unmittel- Stoppt die Impuls- | SPED(885)
Impulsaus- | Impuls- barer Stopp Impulsfrequenz ausgabe unmittel- | (fortlaufend)
gabe ausgabe Aktuelle F bar. 1
uelle Frequenz INI(880)
Zeit
Ausfiihrung von INI(880)
Stopp der | Unmittel- Stoppt die Impuls- | SPED(885)
Impuls- barer Stopp Impulsfrequenz ausgabe unmittel- | (fortlaufend)
ausgabe Aktuelle Frequenz bar. 1
SPED(885)
(Fortlaufend, Ziel-
frequenz 0 Hz)
Zeit
Ausflihrung von SPED(885)
m Einmaliger Modus zur Positionierung
Wenn die Funktion des einmaligen Modus gestartet wird, geht die Impulsaus-
gabe weiter, bis die festgelegte Anzahl von Impulsen ausgegeben wurde.
Hinweis 1. Die Impulsausgabe wird sofort gestoppt, wenn die CPU-Baugruppe in die
PROGRAM-Betriebsart umgeschaltet wird.

2. Die Anzahl der Ausgabeimpulse muss bei jedem Neustart der Ausgabe
eingestellt werden.

3. Die Anzahl der Impulse muss im Vorfeld durch den Befehl PULS(886)
eingestellt werden. Wenn nicht zuerst PULS(886) ausgefiihrt wird, werden
durch SPED(885) keine Impulse ausgegeben.

4. Die im Operanden zu SPED(885) festgelegte Richtung wird ignoriert,

wenn die Anzahl der Impulse mit PULS(886) als Absolutwert eingestellt

wird.
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Funktion | Zweck Anwen- Frequenzédnderungen Beschreibung | Verfahren/
dung Befehl
Starten der | Ausgabe | Positionie- Startet die Impuls- PULS(886)
Impulsaus- | mit fest- | rung ohne Impulsfrequenz rrﬁStgl’sleigtg /Aénzfah(laxon ausgabe mit der 1
gabe gelegter | Beschleuni- pulsen (spezifizi angegebenen Fre- | opep
Ge- gung oder Zielf durch PULS(886)) quenz, und stoppt (einmesliias)s)
schwin- | Verzogerung |4'®'Trequenz | unmittelbar nach 9
digkeit l Ausgabe der festge-
legten Anzahl von
Zeit Impulsen.
. . Hinweis
Ausfuhrung von  Gibt die festgelegte Die Zielposition
SPED(885) Anzahl von Impulsen aus (festgelegte
und stoppt anschlieBend. Impulsanzahl)
kann wahrend der
Positionierung nicht
veréndert werden.
Andernvon |Andern | Anderungder _ Festgelegte Anzahl Der Befehl PULS(886)
Einstellun- | der Ge- Geschwindig- 4mpuls vgrs\tlgrﬁpeugléin nea SPED(885) kann 1
gen schwin- | keit in einem TeQUENZ  (spesifiziert durch Die durch wahrend der Positio- | gpep ggs)
digkeitin | Schritt bei Neue PULSE36)  , PULS(886) nierung ausgefiinrt | ooy
einem laufendem Zielfrequenz festgelegte Anzahl | werden, um die Fre-
Schritt Betrieb Urspriingliche von Impulsen quenz der Impuls-
Zielfrequenz andert sich nicht. ausgabe in einem SPED(885)
Schritt zu &ndern (einmalig)
Zeit (anheben oder
Ausfiihrung von SPED(885) absenken).
(einmaliger Modus) . ) Die Zielposition
SPED(885) (einmaliger Modus) | (festgelegte Impuls-
erneut ausgefuhrt, um die anzahl) wurde nicht
Zielfrequenz zu &ndern. geéandert.
(Die Zielposition wird nicht
geéandert.)
Stoppender | Anhalten | Unmittelba- Stoppt die Impuls- PULS(886)
Impulsaus- | der rer Stopp Impulsfrequenz ausgabe unmittel- 1
gabe Impuls- bar und I6scht die
ausgabe éktuelle -1 Einstellung fiir die (Selljrsrr?éf?gf)
(Einstel- requenz ! Anzahl der Ausga-
Ilung Ider ' beimpulse. INI(880)
mpulsan- 1
i 1 .
zahlbleibt Zeit PLS2(887)
erhalten.) Ausflihrung von  Ausflihrung von v
SPED(885) INI(880) INI(880)
Anhalten | Unmittelba- Stoppt die Impuls- PULS(886)
der rer Stopp Impulsfrequenz ausgabe unmittel- | |
Impuls- bar und I8scht die
ausgabe Aktuelle -1 Einstellung fur die (SeIIDr:Enl?éﬁg)S)
(Einstel- Frequenz ! Anzahl der Ausga-
m?u?s%rn i bempulse. SPED(885)
- 1
zahl bleibt ! Zeit (Einmalig,
nicht el Zielfrequenz
erhalten.) Ausflihrung von  Ausfiihrung von 0 Hz)
SPED(885) SPED(885)
Merker
Bezeichnung | Kiirzel Funktion
Fehlermerker ER EIN, wenn der festgelegte Bereich fur P, M oder F

Uberschritten wird.
EIN, wenn PLS2(887) oder ORG(889) bereits zur

Steuerung der Impulsausgabe Uber den betreffenden
Anschluss ausgefiihrt wird.

EIN, wenn SPED(885) oder INI(880) wéhrend der
Impulsausgabe zum Wechsel zwischen fortlaufendem
und einmaligem Modus verwendet wird.

EIN, wenn bei Ausfihrung von SPED(885) in einer
Interrupt-Task bereits eine Impulsausgabe in einer
zyklischen Task ausgefiihrt wird.
EIN, wenn SPED(885) im einmaligen Modus mit einem

Absolutwert flr die Impulszahl ausgefiihrt wird und der
Nullpunkt noch nicht bestimmt wurde.
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Beispiel

000000

Wenn CIO 000000 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
setzt PULS(886) die Anzahl von Ausgabeimpulsen flir den Impulsausgang 0.
Es wird ein Absolutwert von 5000 Impulsen eingestellt. AnschlieBend wird
SPED(885) mit der im/gegen den Uhrzeigersinn-Methode im Uhrzeigersinn
und im einmaligen Modus mit einer Zielfrequenz von 500 Hz ausgefihrt.

D00100 1388 .
@PULS } Anzahl der Ausgabeimpulse: 5.000
#0000| Impulsausgang 0 Do0101 0000
#0000 Impulstyp: Relativ 500110
01F4 ’
D00100 Zielfrequenz: 500 Hz
D00111 0000

@SPED

Impulsfrequenz
#0000| Impulsausgang 0O P a

#0001 | Methode: Im/gegen Uhrzeigersinn

Zielfrequenz:---

D00110 Richtung: im Uhrzeigersinn 500 Hz

Modus: Einmalig

5.000 Impulse

y > Zeit

—PULS(886) und
—SPED(885) ausgefuhrt.

5-6 SET PULSES(Impulsausgabe): PULS(886)

Zweck

Kontaktplansymbol

Variationen

Anwendbarkeit auf
Programmbereiche

Operanden

100

PULS(886) wird zur Einstellung der Anzahl von Ausgabeimpulsen fir
Impulsausgaben verwendet, die spater im Programm mit Hilfe durch
SPED(885) oder ACC(888) im einmaligen Modus gestartet werden.

Dieser Befehl wird nur von CJ1M-CPU21/CPU22/CPU23 CPU-Baugruppen
unterstutzt.

—— PULS(886)
P
T P: Ausgangsbezeichner
N T: Impulstyp
N: Anzahl der Impulse

Variationen | Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung | PULS(886)
Ausfiihrung einmal bei steigender Flanke @PULS(886)
Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke Nicht unterstutzt
Spezifikation der direkten Aktualisierung Nicht unterstitzt
Blockprogramm- Schrittprogramm- Unter- Interrupt-Tasks
bereiche bereiche programme
OK OK OK OK

P: Anschluss-Spezifikator

Der Anschluss-Spezifikator bestimmt den zu verwendenden Anschluss. Die in
D und N festgelegten Parameter gelten fir den nachsten SPED(885)- oder
ACC(888)-Befehl, in dem der selbe Anschluss fir die Ausgabe spezifiziert ist.

P Ausgang
0000 hex Impulsausgang 0
0001 hex Impulsausgang 1
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Operanden-

Spezifikationen

Beschreibung

T: Impulstyp

T spezifiziert den Typ der ausgegebenen Impulse wie folgt:
T Impulstyp

0000 hex Relativ

0001 hex Absolut

N und N+1: Anzahl der Impulse

N und N+1 spezifizieren die Anzahl von Impulsen bei relativer Impulsausgabe
oder die absolute Zielposition bei absoluter Impulsausgabe als 8-stellige
Hexadezimalzahl.

15 0
N [Niederwertiges Wort mit der Anzahl der Impulse|
N-+1 [Hoherwertiges Wort mit der Anzahl der Impulse

L Relative Impulsausgabe:
0 bis 2.147.483.647 (0000 0000 bis 7FFF FFFF hex)

-

Absolute Impulsausgabe:
—2.147.483.648 bis 2.147.483.647 (8000 0000 bis 7FFF FFFF hex)

Die tatsachliche Anzahl der ausgegebenen Bewegungsimpulse ergibt sich
wie folgt:

Bei der relativen Impulsausgabe ist die Anzahl der Bewegungsimpulse = die
festgelegte Anzahl Impulse. Bei der absoluten Impulsausgabe ist die Anzahl

der Bewegungsimpulse = die festgelegte Anzahl Impulse — dem Istwert.

Bereich P T N
ClO-Bereich CIO 0000 bis CIO 6142
Arbeitsbereich WO000 bis W510

Haftmerker-Bereich

HO00 bis H510

Systemmerker-Bereich

A448 bis A958

Zeitgeberbereich TO000 bis T4094
Zahlerbereich - - C0000 bis C4094
DM-Bereich D00000 bis D32766

EM-Bereich ohne Bank

EM-Bereich mit Bank

Indirekte DM/EM-
Binaradresse

@ DO00000 bis
@ D32767

Indirekte DM/EM-
Adresse in BCD

*D00000 bis *D32767

Konstanten

Siehe
Beschreibung
des Operanden.

Siehe
Beschreibung
des Operanden.

Siehe Beschreibung des
Operanden.

Daten-Register

Indexregister

Indirektes Adressieren
mittels Index-Registern

IR0 bis ,IR15

—2048 bis +2047 ,IR0 bis
—2048 bis +2047 ,IR15

DRO bis DR15, IR0 bis IR15
JRO+(++) bis ,IR15+(++)
,—(=-)IR0 bis, (- -)IR15

PULS(886) wird zur Einstellung des Impulstyps sowie der Anzahl der Ausga-
beimpulse (in T bzw. N spezifiziert), die Uber den in P spezifizierten
Anschluss ausgegeben werden, verwendet. Die tatsichliche Ausgabe der
Impulse erfolgt in einem spateren Programmschritt durch Ausfiihrung von
SPED(885) oder ACC(888) im einmaligen Modus.

101



PULSE OUTPUT (Impulsausgabe): PLS2(887) Abschnitt 5-7

Merker

Sicherheitshinweise

Beispiel

000000

Bezeichnung | Kiirzel Funktion

Fehlermerker ER EIN, wenn der festgelegte Bereich fir P, T oder N
Uberschritten wird.

EIN, wenn PULS(886) fur einen Anschluss ausgefuhrt
wird, der bereits Impulse ausgibt.

EIN, wenn bei Ausfiihrung von PULS(886) in einer

Interrupt-Task bereits eine Impulsausgabe in einer
zyklischen Task ausgefuhrt wird.

* Wenn PULS(886) ausgefuhrt wird, obwohl bereits Impulse ausgegeben
werden, tritt ein Fehler auf. Verwenden Sie die differenzierte Version
(@PULS(886)) des Befehls oder einer Ausfiihrungsbedingung, die nur flr
einen Zyklus auf EIN gesetzt wird, um dies zu vermeiden.

* Die berechnete Anzahl der durch PULS(886) ausgegebenen Impulse
andert sich nicht, auch wenn INI(880) zur Anderung des Istwerts flr die
Impulsausgabe verwendet wird.

* Die fir SPED(885) oder ACC(888) festgelegte Richtung wird ignoriert,
wenn die Anzahl der Impulse mit PULS(886) als Absolutwert eingestellt
wird.

« Eine Uberschreitung des Istwert-Bereichs fiir die Impulsausgabe-Anzahl
ist moglich (—2.147.483.648 bis 2.147.483.647).

Wenn CIO 000000 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
setzt PULS(886) die Anzahl von Ausgabeimpulsen flir den Impulsausgang 0.
Es wird ein Wert von 5000 Impulsen eingestellt. AnschlieBend wird
SPED(885) mit der im/gegen den Uhrzeigersinn-Methode im Uhrzeigersinn
und im einmaligen Modus mit einer Zielfrequenz von 500 Hz ausgefuhrt.

@PULS D00100| 1388 .
Anzahl der Ausgabeimpulse: 5.000
#0000| Impulsausgang 0 D00101| 0000
#0000 | Impulstyp: Relativ
D00110 01F4
D00100 Zielfrequenz: 500 Hz
D00111 0000

@SPED

#0000| Impulsausgang 0

#0001 | Methode: Im/gegen Uhrzeigersinn

Doo110| Richtung:im Uhrzeigersinn

Modus: Einmalig

5-7 PULSE OUTPUT (Impulsausgabe): PLS2(887)

Zweck

102

PLS2(887) gibt eine spezifizierte Anzahl von Impulsen Uber einen spezifizier-
ten Anschluss aus. Die Impulsausgabe startet mit einer festgelegten Startfre-
quenz, beschleunigt mit einer spezifizierten Beschleunigungsrate auf die
Zielfrequenz, verzdgert mit der spezifizierten Verzdégerungsrate und stoppt bei
einer Frequenz, die in etwa der Startfrequenz gleicht. Es wird nur die Positio-
nierung im einmaligen Modus unterstitzt.

Der Befehl PLS2(887) kann auch wéahrend einer Impulsausgabe ausgefihrt
werden, um die Anzahl der Ausgabeimpulse, Zielfrequenz, Beschleunigungs-
rate oder Verzégerungsrate zu &ndern. Der Befehl PLS2 (887) kann dement-
sprechend auch fir Geschwindigkeitsdnderungen mit unterschiedlichen
Beschleunigungs- und Verzégerungsraten, Ziel- und Geschwindigkeitsédnde-
rungen oder Richtungsé&nderungen verwendet werden.

Dieser Befehl wird nur von CJ1M-CPU21/CPU22/CPU23 CPU-Baugruppen
unterstitzt.
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Kontaktplansymbol

Variationen

Anwendbarkeit auf
Programmbereiche

Operanden

—1 PLS2(887)
P
M P:
s M:
F F:

Ausgangsbezeichner
Ausgabemodus

Erstes Wort der Startfrequenz

S: Erstes Wort der Einstellungentabelle

Variationen

Ausfihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung

PLS2(887)

Ausfiihrung einmal bei steigender Flanke

@PLS2 (887)

Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke

Nicht unterstitzt

Spezifikation der direkten Aktualisierung

Nicht unterstitzt

Blockprogramm-
bereiche

Schrittprogramm-
bereiche

Unter-
programme

Interrupt-Tasks

OK

OK

OK

OK

P: Anschluss-Spezifikator
Der Anschluss-Spezifikator bestimmt den zu verwendenden Anschluss.

P

Ausgang

0000 hex

Impulsausgang 0

0001 hex

Impulsausgang 1

M: Ausgabemodus

Der Inhalt von M spezifiziert die Parameter flir die Impulsausgabe wie folgt:

15 1211 87

43 0

| | |

— Immer 0 hex.

L Betriebsart

0 hex: Relative Impulse
1 hex: Absolute Impulse

Richtung
0 hex: im Uhrzeigersinn

1 hex: gegen den Uhrzeigersinn

Hinweis: Verwenden Sie dieselbe Impulsausgabemethode,
wenn Sie beide Impulsausgange 0 und 1 verwenden.

Impulsausgabemethode (siehe Hinweis)
0 hex: Im/gegen Uhrzeigersinn
1 hex: Impuls + Richtung
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S: Erstes Wort der Einstellungstabelle
Der Inhalt von S bis S+5 steuert die Impulsausgabe wie in den folgenden
Diagrammen dargestellt.

S1
S1+1

S1+2
S1+3

S1+4
S1+5

15

Beschleunigungsrate

Verzdgerungsrate

e CJ1M CPU-Baugruppen vor Version 2.0
1 bis 2.000 Hz (0001 bis 07D0 hex)

e CJ1M CPU-Baugruppen Version 2.0
1 bis 65.535 Hz (0001 bis FFFF hex)

Legen Sie den Erhéhung bzw. Verringerung der Frequenz
pro Impulssteuerungsperiode (4 ms) fest.

Niederwertiges Wort mit Zielfrequenz

Héherwertiges Wort mit Zielfrequenz

Festlegung der Frequenz in Hz

Niederwertiges Wort mit der Anzahl der Ausgabeimpulse

Hoherwertiges Wort mit der Anzahl der Ausgabeimpulse

1 bis 100.000 Hz
(0000 0000 bis 0001 86A0 hex)

|

nach Abschluss der Beschleunigung.

;

L Relative Impulsausgabe: 0 bis 2.147.483.647
(0000 0000 bis 7FFF FFFF hex)

Absolute Impulsausgabe: -2.147.483.648 bis 2.147.483.647
(8000 0000 bis 7FFF FFFF hex)

Die tatsadchliche Anzahl der Bewegungsimpulse, die ausgegeben werden,
ergibt sich wie folgt:

Bei der relativen Impulsausgabe ist die Anzahl der Bewegungsimpulse = die
festgelegte Anzahl Impulse. Bei der absoluten Impulsausgabe ist die Anzahl
der Bewegungsimpulse = die festgelegte Anzahl Impulse — dem Istwert.

F: Erstes Wort der Startfrequenz
Die Startfrequenz wird in F und F+1 spezifiziert.

15 0
F | Niederwertiges Wort mit Startfrequenz 0 bis 100.000 Hz
F+1 |Hoherwertiges Wort mit Startfrequenz (0000 0000 bis 0001 86A0 hex)

Festlegung der Startfrequenz Hz.
Operanden-
Spezifikationen

Bereich P M S F
ClO-Bereich CIO 0000 bis CIO 6138 CIO 0000 bis CIO 6142

Arbeitsbereich WO000 bis W506 WO000 bis W510

Haftmerker-Bereich

HO000 bis H506

HO000 bis H510

Systemmerker-Bereich

A00O0 bis A954

A000 bis A958

Zeitgeberbereich TO000 bis T4090 TO0O00 bis T4094
Zahlerbereich C0000 bis C4090 CO0000 bis C4094
DM-Bereich DO00000 bis D32762 DO00000 bis D32766

EM-Bereich ohne Bank

EM-Bereich mit Bank

Indirekte DM/EM-
Binaradresse

@ DO00000 bis @ D32767

@ DO00000 bis @ D32767

Indirekte DM/EM-
Adresse in BCD

*D00000 bis *D32767

*D00000 bis *D32767

Konstanten

Siehe
Beschreibung

des Operanden.

Siehe
Beschreibung
des Operanden.

Siehe Beschreibung des
Operanden.

Daten-Register
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Bereich P M S F

Indexregister ---

Indirektes Adressieren ,IRO bis ,IR15 ,IRO bis ,IR15

mittels Index-Registern —2048 bis +2047 ,IRO bis  |-2048 bis +2047 ,IR0 bis
—2048 bis +2047 ,IR15 —2048 bis +2047 ,IR15
DRO bis DR15, IR0 bis IR15 | DRO bis DR15, IR0 bis IR15
,IRO+(++) bis ,IR15+(++) ,IRO+(++) bis ,IR15+(++)
—~(=9)IR0 bis, <= -)IR15 | ,~(- -)IRO bis, —(- -)IR15

Beschreibung

Hinweis

PLS2(887) startet die Impulsausgabe Uber den in P spezifizierten Anschluss
und verwendet den in M spezifizierten Modus mit der in F spezifizierten Start-
frequenz. (1 in der Abbildung). Die Frequenz wird in jeder Impulssteuerungspe-
riode (4 ms) um die in S spezifizierte Beschleunigungsrate erhéht, bis die in S
spezifizierte Zielfrequenz erreicht ist (2 in der Abbildung). Wenn die Zielfre-
quenz erreicht ist, wird die Beschleunigung gestoppt und die Impulsausgabe
mit konstanter Geschwindigkeit (3 in der Abbildung) fortgesetzt.

Der Verzégerungspunkt wird aus der Anzahl der Ausgabeimpulse und der in
S eingestellten Verzégerungsrate berechnet. Wenn dieser Punkt erreicht ist,
wird die Frequenz in jeder Impulssteuerperiode (4 ms) um die in S festgelegte
Verzégerungsrate verringert, bis die in S spezifizierte Startfrequenz erreicht
ist. An diesem Punkt wird die Impulsausgabe gestoppt (4 in der Abbildung).

Die Impulsausgabe wird bei jeder Ausfihrung von PLS2(887) gestartet. Es ist
daher normalerweise ausreichend, die differenzierte Version (@PLS(887))
des Befehls oder einer Ausfihrungsbedingung zu verwenden, die nur fir
einen Zyklus auf EIN gesetzt wird.

Impulsfrequenz

®

Zielfrequenz---

Startfrequenz --

» Zeit

PLS2(887) ausgefihrt.

PLS(887) kann nur zur Positionierung verwendet werden.

Bei den CJ1M CPU-Baugruppen kann PLS2(887) wahrend der Impulsaus-
gabe durch ACC(888) im einmaligen oder im fortlaufenden Modus sowie wéh-
rend der Beschleunigung, bei konstanter Geschwindigkeit oder Verzégerung
ausgefiihrt werden. (siehe Hinweis) ACC(888) kann auch wahrend der
Impulsausgabe durch PLS2(887) wahrend der Beschleunigung, bei konstan-
ter Geschwindigkeit oder Verzégerung ausgefihrt werden.

Die Ausfiihrung von PLS2(887) kann wahrend der Geschwindigkeitssteuerung
mit ACC(888) (fortlaufender Modus) mit der selben Zielfrequenz wie ACC(888)
verwendet werden, um einen Interrupt-Vorschub um eine feste Strecke zu
erzielen. Bei dieser Anwendung wird durch PLS2(887) keine Beschleunigung
ausgefuhrt. Ist die Beschleunigungsrate jedoch auf O gesetzt, wird der Fehler-
Merker auf EIN gesetzt und PLS2(887) wird nicht ausgefihrt. Stellen Sie die
Beschleunigungsrate immer auf einen anderen Wert als O ein.
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m Einmaliger Modus zur Positionierung

von PLS2(887)

PLS2(887) ausgefiihrt, um
die Zielposition zu &ndern.
(Zielfrequenz und
Beschleunigungs-/Ver-
zbgerungsraten werden nicht

geéandert.)

Hinweis .
Wenn nach Ande-
rung der Einstellun-
gen keine konstante
Geschwindigkeit bei-
behalten werden
kann, tritt ein Fehler
auf und der
ursprungliche
Betrieb wird zur
urspriinglichen Ziel-
position fortgesetzt.

Hinweis Die Impulsausgabe wird sofort gestoppt, wenn die CPU-Baugruppe in die
PROGRAM-Betriebsart umgeschaltet wird.
Funk- | Zweck | Anwendung Frequenzénderungen Beschreibung Verfahren/
tion Befehl
Starten | Komple- | Positionierung Beschleunigt und ver- | PLS2(887)
der xe trapez- | mit trapezférmi- Impulsfrequenz  Festgelegte Anzahl z6gert mit festen
Impuls- | férmige | ger Beschleuni- von Impulsen Raten. Die Impulsaus-
aus- Impuis- | gung und Zielfrequenz gabe wird gestoppt,
gabe |ausgabe |Verzogerung (un- Beschiur: Verzbgerungs- | wenn die festgelegte
terschiedliche ( rate Anzahl von Impulsen
Raten fir Be- : I 4. Stopp- ausgegeben wurde.
schleunigung qu’:;rltjenz I freq%%nz (siehe Hinweis)
und Verzoge- ! T T Zeit Hinweis
g Ailargs9e” | Ausfiinrung von Ausgabe stoppt. | Die Zielposition (fest-
schwmdlgkelt) PLS2(887 . .
: (887) Zielfrequenz Verzdgerungspunkt gelegte Impulsan-
Die Anzahl von erreicht. zahl) kann wéhrend
Impulsen kann der Positionierung
wahrend der Po- geandert werden.
sitionierung ge-
andert werden.
ot 30 [t | e e e e | e
stellun- | Geschwin- | keit (Frequenz) frequenz  'MPulsen (Spezifiziert Positionierung ausge-
gen digkeits- | wahrend der Geédnderte | durch PULS(886)) fiihrt werden, um die | PLS2(887)
anderung | Positionierung Zielfrequenz Beschleunigungsrate,
(mit unter- | (unterschiedli- Zielfrequenz [saiicin die Verzgerungsrate | py| 5(886)
schiedli- | che Beschleuni- onee! ung die Zielfrequenz zu 1
chen ungs- und [ungsiate andern.
Beschleu- \g/erzgégerungsra_ T Zeit - . ACC(888)
nigungs- | ten) . Hinwels = _ .. | (einmalig)
und Ver- Ausfihrung Qahmltdle Zrl]elpc|>.5|ft1|on 1
z6ge- ron ACC(BEE)  pLs2(887) ausgeftinrt, um die Ziel- P versehentlan « | PLs2(887)
rungs- 9 frequenz und die Beschleunigungs- g iy
raten) Modus) /Verzdgerungsraten zu andern. g[elurspr.ungllche
(Die Zielposition wird nicht geandert. 1e posmon_ln abso-
Die urspriingliche Zielposition ist er- luten Koordinaten
neut spezifiziert.) angegeben werden.
Ande- Anderung der Anzahl der Im Der Befehl PLS2(887) | PLS2(887)
" e . pulse p,
ungder | Ziopostion wah |y, Festgelegte guicheien . |kamvahrondder |
tion nierung frequenz | m5iisen PLS2(887) geandert. fihrt werden, um die PLS2(887)
(Mehrfachstart- ] Zielposition (Anzahl PULS(886)
funktion) Zielfrequenz von Impulsen), die 1
Beschlouni- % Beschleunigungsrate,
s ' \ ! die Verzégerungsrate ACC(888)
g \ - (einmalig)
rungsrale N Zeit und die Zielfrequenz zu 1 9
. T andern.
Ausfuhrung PL82(887)
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Funk- | Zweck | Anwendung Frequenzénderungen Beschreibung Verfahren/
tion Befehl
Andern | Allmahli- | Veranderung der Anzahl der Impulse Der Befehl PLS2(887) | PULS(886)
von Ein- | che Zielposition und Anzahl der durch durch Befehl kann wéahrend der 1
stellun- | Ande- Zielgeschwindig- ;:‘;pt';;z Befehl PLS2(887)  PLS2(887) geandert. Positionierung ausge- ACC(888)
gen, rung von | keit (Frequenz) ) 9 spezifizierten Impulse. { fhrt werden, um die (einmalig)
Fortset- | Zielposi- | wahrend der Geé#nderts Zielposition (Anzahl 9
zung tionund | Positionierung ;'e::req”enz ,/ von Impulsen), die -
Ge- (Mehrfachstart- OTEAUENZ Goschieun Beschleunigungsrate, | PLS2(887)
schwin- | funktion) Versoge- die Verzégerungsrate
digkeit rungerate und die Zielfrequenz zu
1 Zeit andern.
Ausfliihrung von Hinweis
PLS2(887) p| gp(887) ausgefiihrt, um die i
ZielfrequenzL:iie B:schllejuni—I Wenn nach Ande-
gungsrate und die Verzdge- rung d,er Einstellun-
rungsrate zu andern. gen keln_e k_onst_ante_
Geschwindigkeit bei-
behalten werden
kann, tritt ein Fehler
auf und der
urspriingliche
Betrieb wird zur
ursprunglichen Ziel-
position fortgesetzt.
Anderung der Anzahl der durch Der Befehl PLS2(887) | PLS2(887)
Beschleuni- Impuls- Befehl PLS2(887) #N kann wéhrend der 1
gungs- und Ver- frequenz  sescricunigunes- e Positionierung ausge-
zbgerungsraten Neue a - aan S g spezifizierten Impulse. fhrt werden PLS2(887)
wahrend der Zielfrequenz % ; (Beschleunigung oder | PULS(886)
Positionierung Urspringliche [y | Verzégerung), um die | |
(Mehrfachstart- | Zielfrequenz |5y v/ | Beschleunigungsrate ACC(888
funktion) e S Zeit oder die Verzégerungs- (einr'r(1ali g
Ausfuhrung vonl 1T~ rate zu andern. 1 9
PLS2(887) #1 Ausfuhrung von PLS2(887) #N
Ausflihrung von PLS2(887) #3 PLS2(887)
Ausfuhrung von
PLS2(887) #2
Rich- Anderung der Festaelegte Der Befehl PLS2(887) | PLS2(887)
tungsén- | Richtung wéh- _ geleg kann wéhrend der 1
o Impuls Anzahl von itioni i
derung rend der Positio- frequenz | | Positionierung mittels PLS2(887)
nierung K mpuRi:i?ungsénderung bei festgelegter absoluter Spezffikation
Zielfrequenz Verzogerungsrate lfiu_ehrrltn‘}vrélll’ldsgnald%g%-ie PULS(886)
Anzahl der Impulse bsolute S § ifikati 2
h (Position) durch Befehl g SCI’“ el pezitika d'°” ACC(888)
1 / PLS2(887) gedndert, | OCTIMPLISE ZU AndeIN 1 oin i)
1\ y und die Richtung
Aush Zeit umzukehren. \
ustunrun
N PLS2(887)
©87)  Ausfuhrung
von PLS2(887)
Stop- | Anhalten | Unmittelbarer Stoppt die Impulsaus- | PLS2(887)
penp der Stopp Impulsfrequenz gabe unmittelbarund | |
Impuls- l6scht die Anzahl der
der ausgabe Aktuelle -1 Ausgabeimpulse. INI(880)
Impuls- (Einstel- Frequenz 1
aus- lung der |
Impulsan- 1
gabe | hibleibt ', Zeit
nicht
erhalten.) Ausflihrung von  Ausfiihrung von
SPED(885) INI(880)
Allmahli- | Verzdgerung bis Verzégert die Impuls- | PLS2(887)
cher zum Stopp Impulsfrequenz ausgabe bis zum 1
Stopp der Stopp.
Impuls- Aktuelle ~ Verzdgerungs- (Aéfr?n(gﬁs)
ausgabe. Frequenz \y rate Zielfreque
: quenz
(Einstel- ] .X 0 Hz)
lung der Ziel- \
Impulsan- frequenz= 0 Zeit
zahl bleibt
nicht Ausfuhrung Ausfuhrung
erhalten.) von PLS2(887) von ACC(888)
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Hinweis Dreieckférmige Impulsausgabe
Wenn die festgelegte Anzahl von Impulsen geringer ist als die erforderliche
Anzahl zum Erreichen der Zielfrequenz und Ruckkehr auf Null, reduziert die
Funktion automatisch die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und fuhrt eine
dreieckférmige Impulsausgabe aus (nur Beschleunigung und Verzégerung).
Es tritt kein Fehler auf.

Festgelegte Anzahl
von Impulsen
Impulsfrequenz  (spezifiziert durch

Zielfrequenz PLS2(887))

Zeit

Ausflhrung
von PLS2(887)

m Wechsel vom fortlaufenden Modus (Geschwindigkeitssteuerung) zum
einmaligen Modus (Positionierung)

Beispielanwendung Frequenzédnderungen Beschreibung Verfahren/
Befehl
Wechsel von ) Der Befehl PLS2(887) ACC(888)
Geschwindigkeitssteue Die durch den Befehl PLS2(887) | kann wahrend einer (fortlaufend)
rung zu Positionierung ;S)?Jleszelnz\ﬁi?géocgzgaergevt?:nwés durch einen ACC(888)- | |
m eine feste Distan : Befehl gestarteten
b o oot kann sowohl die relative als d PLS2(887)

bei laufendem Betrieb

auch die absolute Spezifikation

far Impulse verwendet werden.)

Geschwindigkeitssteue-

rung ausgefuhrt werden,

um zur Positionierungs-

Impulsfrequenz h
P q funktion zu wechseln.

Zielfrequenz

Ausflhrung

\ Zeit
von ACC(888)

(fortlaufender  Ausfithrung von
Modus) PLS2(887)

Interrupt fur Vorschub

um feste Distanz Impulsfrequenz

Aktuelle
Frequenz
I Zeit
Ausfuhrung von
ACC(888)
(fortlaufender Ausfihrung von
Modus) PLS2(887) mit folgenden

e Impulsanzahl = Anzahl der
Impulse bis zum Stopp

¢ Relative Impuls-Spezifikation

o Zielfrequenz = aktuelle
Frequenz

e Beschleunigungsrate = 0001
bis 07D0 hex

e Verzdgerungsrate = Ziel-
verzdgerungsrate
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Merker

Beispiel

000000

Bezeichnung | Kiirzel Funktion

Fehlermerker ER EIN, wenn der festgelegte Bereich fur P, M, S oder F
Uberschritten wird.

EIN, wenn PLS2(887) fir einen Anschluss ausgefuhrt
wird, Uber den bereits Impulse durch SPED(885) oder
ORG(889) ausgegeben werden.

EIN, wenn bei Ausfihrung von PLS2(887) in einer Inter-
rupt-Task bereits eine Impulsausgabe in einer zyklischen
Task ausgefihrt wird.

EIN, wenn PLS2(887) fur eine absolute Impulsausgabe aus-
gefuhrt wird, der Nullpunkt aber noch nicht bestimmt wurde.

Wenn CIO 000000 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
startet PLS2(887) die Impulsausgabe Uber Impulsausgang 0 mit einer absolu-
ten Spezifikation der Impulse von 100.000 Impulsen. Die Impulsausgabe wird
beginnend bei 200 Hz alle 4 ms mit einer Rate von 500 Hz beschleunigt, bis
die Zielgeschwindigkeit von 50 kHz erreicht ist. Ab dem Verzégerungspunkt
wird die Impulsausgabe alle 4 ms mit einer Rate von 250 Hz verzdgert, bis die
Geschwindigkeit gleich der Startgeschwindigkeit von 200 Hz erreicht ist. An
diesem Punkt wird die Ausgabe gestoppt.

Impulsfrequenz
A

Zielfrequenz
50 kHz

Startfrequenz
200 Hz

@PLS2 D00100 01F4 Beschleunigungsrate: 500 Hz/4 ms

#0000 | Impulsausgang 0 D00101 00FA Verzbgerungsrate: 250 Hz/4 ms

#0000 | Methode: Im/gegen Uhrzeigersinn D00102 C350

D00100

Zielfrequenz: 50 kHz

Richtung: im Uhrzeigersinn
Modus: Relative Impulse Dootos 0000

D00110 D00104 86A0

Anzahl der Ausgabeimpulse: 100.000 Impulse

100.000 Impulse

D00105 0001

D00110 00C8
D00111 0000

Startfrequenz: 200 Hz

!

PLS2(887) ausgefihrt.

> Zeit

5-8 ACCELERATION CONTROL (Beschleunigungssteuerung):

ACC(888)

Zweck

Kontaktplansymbol

ACC(888) gibt Impulse mit festgelegter Frequenz Uber den spezifizierten Aus-
gang aus, wobei die spezifizierte Beschleunigungs- und Verzégerungsrate ver-
wendet wird. (Beschleunigungsrate und Verzégerungsrate sind identisch.) So ist
eine Positionierung im einmaligen Modus oder eine Geschwindigkeitssteuerung
im fortlaufenden Modus méglich. Zur Positionierung wird ACC(888) in Verbindung
mit PULS(886) verwendet. ACC(888) kann auch wahrend einer Impulsausgabe
ausgefihrt werden, um die Zielfrequenz oder Beschleunigungs-/Verzégerungsra-
te zu &ndern und dadurch sanfte Geschwindigkeitsénderungen zu erzeugen.
Dieser Befehl wird nur von CJ1M-CPU21/CPU22/CPU23 CPU-Baugruppen un-
terstltzt.

—1{ ACC(888)

P

P: Ausgangsbezeichner
M M: Ausgabemodus
S

S: Erstes Wort der
Einstellungentabelle
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Variationen

Anwendbarkeit auf
Programmbereiche

Operanden

Operanden-
Spezifikationen

110

Variationen

Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung

ACC(888)

Ausfiihrung einmal bei steigender Flanke

@ACC(888)

Ausfihrung einmal bei fallender Flanke

Nicht unterstitzt

Spezifikation der direkten Aktualisierung

Nicht unterstitzt

Blockprogramm-
bereiche

Schrittprogramm-

bereiche

Unter-
programme

Interrupt-Tasks

OK

OK

OK

OK

P: Anschluss-Spezifikator
Der Anschluss-Spezifikator spezifiziert den Anschluss, Uber den die Impulse

ausgegeben werden.

P

Ausgang

0000 hex

Impulsausgang 0

0001 hex

Impulsausgang 1

M: Ausgabemodus

Der Inhalt von M spezifiziert die Parameter fir die Impulsausgabe wie folgt:

15 12 11 87

|

— Immer 0 hex.

4‘3 0|
L Betriebsart
0 hex: Fortlaufender Modus
1 hex: Einmaliger Modus
Richtung

0 hex: im Uhrzeigersinn
1 hex: gegen den Uhrzeigersinn

Impulsausgabemethode (siehe Hinweis)
0 hex: Im/gegen den Uhrzeigersinn
1 hex: Impuls + Richtung

Hinweis: Verwenden Sie dieselbe Impulsausgabemethode, wenn Sie beide
Impulsausgénge 0 und 1 verwenden.

S: Erstes Wort der Einstellungstabelle
Der Inhalt von S bis S+2 steuert die Impulsausgabe wie in den folgenden
Diagrammen dargestellt.

15

0

S |Beschleunigungs-/Verzbgerungsrate | 1 bis 2.000 Hz (0001 bis 07D0 hex)

Legen Sie den Erhdhung bzw. Verringerung der Frequenz
pro Impulssteuerungsperiode (4 ms) fest.

S+

-

Niederwertiges Wort mit Zielfrequenz

S+2 |Hoherwertiges Wort mit Zielfrequenz

|

Festlegung der Frequenz in Hz nach Abschluss der Beschleunigung.

0 bis 100.000 Hz
(0000 0000 bis 0001 86A0 hex)

Bereich P M S
ClO-Bereich CIO 0000 bis CIO 6141
Arbeitsbereich WO000 bis W509

Haftmerker-Bereich

HO000 bis H509

Systemmerker-Bereich

A00O0 bis A957

Zeitgeberbereich - --- TO000 bis T4093
Zahlerbereich --- C0000 bis C4093
DM-Bereich D00000 bis D32765

EM-Bereich ohne Bank
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Beschreibung

Hinweis

Bereich P M S
EM-Bereich mit Bank --- ---
Indirekte DM/EM- @ D00000 bis
Binaradresse @ D32767

Indirekte DM/EM-
Adresse in BCD

*D00000 bis *D32767

Konstanten

Siehe Beschrei-
bung des Ope-
randen.

Siehe Beschrei-
bung des Ope-
randen.

Daten-Register - - -

Indexregister --- - -

Indirektes Adressieren ,IRO bis ,IR15
mittels Index-Registern —2048 bis +2047 ,IRO bis
—2048 bis +2047 ,IR15

DRO bis DR15, IR0 bis
IR15

,IRO+(++) bis ,IR15+(++)

~(= IR0 bis, <~ -)IR15

ACC(888) startet die Impulsausgabe Uber den in P spezifizierten Anschluss
und verwendet den in M spezifizierten Modus mit der in S spezifizierten
Startfrequenz sowie Beschleunigungs- und Verzégerungsrate. Die Frequenz
wird in jeder Impulssteuerungsperiode (4 ms) um die in S spezifizierte
Beschleunigungsrate erhéht, bis die in S spezifizierte Zielfrequenz erreicht ist.

Die Impulsausgabe wird bei jeder Ausfiihrung von ACC(888) gestartet. Es ist
daher normalerweise ausreichend, die differenzierte Version (@ACC(888))
des Befehls oder einer Ausfihrungsbedingung zu verwenden, die nur fir
einen Zyklus auf EIN gesetzt wird.

Impulsfrequenz

Zielfrequenz ----=--=""mmmmmmmmo s Beschleunigungs-/

- ¢ -Verzégerungsrate

* * > Zeit
8

ACC(888) ausgefiihrt. ACC(888) ausgefuhrt.

Im einmaligen Modus wird die Impulsausgabe automatisch gestoppt, wenn
die spezifizierte Anzahl von Impulsen ausgegeben wurde. Im fortlaufenden
Modus wird die Impulsausgabe solange fortgesetzt, bis sie durch das Pro-
gramm gestoppt wird.

Wenn der Versuch unternommen wird, wéhrend der Impulsausgabe zwischen
dem einmaligem und fortlaufendem Modus zu wechseln, tritt ein Fehler auf.
Bei den CJ1M CPU-Baugruppen kann PLS2(887) wahrend der Impulsaus-
gabe durch ACC(888) im einmaligen oder im fortlaufenden Modus sowie wéh-
rend der Beschleunigung, bei konstanter Geschwindigkeit oder Verzégerung
ausgefiihrt werden. (siehe Hinweis) ACC(888) kann auch wahrend der
Impulsausgabe durch PLS2(887) wahrend der Beschleunigung, bei konstan-
ter Geschwindigkeit oder Verzégerung ausgefiihrt werden.

Die Ausfiihrung von PLS2(887) kann wahrend der Geschwindigkeitssteue-
rung mit ACC(888) (fortlaufender Modus) mit der selben Zielfrequenz wie
ACC(888) verwendet werden, um einen Interrupt-Vorschub um eine feste
Strecke zu erzielen. Bei dieser Anwendung wird durch PLS2(887) keine
Beschleunigung ausgefiihrt. Ist die Beschleunigungsrate jedoch auf
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0 gesetzt, wird der Fehler-Merker auf EIN gesetzt und PLS2(887) wird nicht
ausgefiihrt. Stellen Sie die Beschleunigungsrate immer auf einen anderen
Wert als O ein.

m Fortlaufender Modus zur Geschwindigkeitssteuerung
Die Impulsausgabe wird solange fortgesetzt, bis sie durch das Programm

Impulsfrequenz

gestoppt wird.
Hinweis Die Impulsausgabe wird sofort gestoppt, wenn die CPU-Baugruppe in die
PROGRAM-Betriebsart umgeschaltet wird.
Funktion Zweck Anwendung Frequenzédnderungen Beschreibung Veé'feafg:ﬁnl
Starten der | Ausgabe Erhéhung der Ausgabe von Impul- | ACC(888)

Ausflihrung von ACC(SSB)T
Ausfiihrung von ACC(888)
Ausfiihrung von ACC(888)

Impulsaus- | mit spezifi- | Geschwindigkeit sen und Anderung | (fortlaufend)
abe zierter Frequenz) mit der Frequenz um
’ Beschleu- Saine(r] feste)n Rate Zielfrequenz e sine feste Rate.
nigung und Verzdgerungsrate
Geschwin- Aktuelle Frequenz
digkeit
T Zeit
Ausfiihrung
von ACC(888)
Ensioln: |che |mnger Impulsirequenz quanz von dor akiu- | oder. -
gen Geschwin- | Geschwindigkeit ) ellen Frequenz SPED(885)
digkeitsan- | bei laufendem Zielfrequenz Beschleunigungs-/ ausgehend um eine | (fortlaufend)
derung Betrieb Verzogenungsrate feste Rate. Die Fre- | |
Aktuelle Frequenz quenz kann erhont || Acc(ggg)
oder verringert wer-
Zeit den. 9 (fortlaufend)
Ausfuhrung
von ACC(888)
Geschwindig- Andert die ACC(888)
keitsén_derung in Irzn_plL;ISfrequenZ Beschleunigungsrate n BeSChlquigUngS' (fortlaufend)
Form einer Poly- ielirequenz Boschomames oder Verzégerungs- | |
gonlinie bei lau- rate 2 rate bei laufender ACC(888)
fendem Betrieb. Bescreni- \, / Beschleunigung (fortiaufend)
Aktuelle Frequenz ' = oder Verzogerung.
; Zeit
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Funktion Zweck Anwendung Frequenzédnderungen Beschreibung Veéfafhmnl
efe
Stoppen der | Stoppen Unmittelbarer Stopp die Impuls- | ACC(888)

Impulsaus-
gabe

der Impuls- | Stopp
ausgabe

Impulsfrequenz

Aktuelle Frequenz

ausgabe sofort.

(fortlaufend)

\

INI(880)
(Fortlau-
fend)
1 — Zeit
Ausfiihrung von ACC(888)  Ausfiihrung von INI(880)
Stoppen Unmittelbarer Stopp die Impuls- ACC(888)

der Impuls- | Stopp
ausgabe

Impulsfrequenz

Aktuelle Frequenz

ausgabe sofort.

(fortlaufend)

\:

SPED(885)
(Fortlau-
] fend, Zielfre-
+ — Zeit quenz 0 Hz)
Ausfiihrung von ACC(888) Ausfiihrung von SPED(885)
Impulsaus- | Verzégerung bis ¢ Verzdgerte Impuls- | ACC(888)
gabe all- zum Stopp Impulsfrequenz Coschiounioune. ausgabe bis zum (fortlaufend)
g;gh“(é?] Aktuelle Frequenz [------- ‘ Verzbgerunggs_rgte Stopp \L
pp H g\égtelv;gij) beim Start Hinweis ACC(888)
Wenn der Vor- (Fortlau-
) 3 ) gang uber fend, Zielfre-
Zielfrequenz = 0 + Zeit ACC(888) gestar- quenz 0 HZ)

Ausfuhrung von ACC(888)

Ausfiihrung von ACC(888)

tet wurde, bleibt
die urspringli-
che Beschleuni-
gungs-/
Verzbégerungs-
rate wirksam.
Wenn der
Vorgang Uber
SPED(885)
gestartet wurde,
wird die
Beschleuni-
gungs-/Verzége-
rungsrate
ungiltig, und die
Impulsausgabe
stoppt unmittel-
bar.

Hinweis

m Einmaliger Modus zur Positionierung

Wenn die Funktion des einmaligen Modus gestartet wird, geht die Impulsaus-
gabe weiter, bis die festgelegte Anzahl von Impulsen ausgegeben wurde.

Der Verzégerungspunkt wird aus der Anzahl der Ausgabeimpulse und aus der
in S eingestellten Verzdgerungsrate berechnet. Wenn dieser Punkt erreicht
ist, wird die Frequenz in jeder Impulssteuerperiode (4 ms) um die in S spezifi-
zierte Verzdégerungsrate verringert, bis die spezifizierte Anzahl von Impulsen

ausgegeben wird.

1. Die Impulsausgabe wird sofort gestoppt, wenn die CPU-Baugruppe in die

PROGRAM-Betriebsart umgeschaltet wird.

2. Die Anzahl der Ausgabeimpulse muss bei jedem Neustart der Ausgabe

eingestellt werden.

3. Die Anzahl der Impulse muss im Vorfeld durch den Befehl PULS(886)
eingestellt werden. Wenn nicht zuerst PULS(886) ausgefiihrt wird, werden

durch ACC(888) keine Impulse ausgegeben.

4. Die im Operanden zu ACC(888) festgelegte Richtung wird ignoriert, wenn
die Anzahl der Impulse mit PULS(886) als Absolutwert eingestellt wird.
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Funktion Zweck Anwendung Frequenzédnderungen Beschreibung Verfahren/
Befehl
Starten Einfache Positionierung mit Beschleunigt und PULS(886)
der trapezfor- trapezférmiger Impulsfrequenz ::r’r?Stuglgtleigzg :Aer;ﬁ?zr;lle;/ton verzogert mitder- | |
Impuls- mige Beschleunigung du?ch PULS‘?886)) selben festen Rate, ACC(888)
ausgabe | Impuls- und Verzégerung und stoppt unmittel- (einmalig)
ausgabe (identische Rate | Zjelfrequenz|................ bar nach der Aus- 9
fir Beschleuni- Besctlounigungs | gabe der
gung und Verzé- N festgelegten Anzahl
gerung, keine ) von Impulsen.
Anfangsgeschwin- T Zeit (siehe Hinweis)
%“igek,('-e\lé)zahl von Ausflihrung  Gibt die festgelegte Hinweis
Impulsen kann von ACC(888) Anzahl von Impulsen aus Die Zielposition
wihrend der Posi- und stoppt anschlieBend. | (festgelegte
tionierung nicht Impulsanzahl)
verandert werden. kann wahrend der
Positionierung
nicht verandert
werden.
Andern Allmahliche | Anderung der Der Befehl PULS(886)
von Ein- | Geschwin- | Zielgeschwindig- Festgelegte Die durch ACC(888) kann 1
stellungen | digkeitsén- | keit (Frequenz) Anzahl von PULS(886) wahrend der Posi- | A~ (gas
derung (mit | wéahrend der Posi- Impuls-  Impulsen festgelegte tionierung ausge- (888)
identischer | tionierung frequenz ggﬁggé%r)t)durch Anzahl von fuhrt werden, um g(lj:’eErD(BSS)
Beschleuni- | (Beschleuni- Geéanderte Impulsen &ndert die Beschleuni- (einmalig)
gungs- und | gungsrate = Ver- Zielfrequenz / sich nicht. gungs-/Verzdge- g
Verzége- zbgerungsrate) Zielfrequenz rungsrate und die
rungsrate) Voraracs Zielfrequenz zu ACC(888)
e andern. (einmalig)
Zeit Die Zielposition
Ausfiihrung von (festgelegte Impuls-
ACC(888) anzahl) kann nicht
(einmaliger ~ ACC(888) (einmaliger Modus) geandert werden.
Modus) erneut ausgefihrt, um die
Zielfrequenz zu &ndern.
(Die Zielposition wird nicht
geandert, aber die Beschleu-
nigungs-/Verzégerungsrate
wird geéndert.)
Stoppen | Impulsaus- | Unmittelbarer Die Impulsausgabe | PULS(886)
der gabe stop- | Stopp Impulsfrequenz wird sofort gestoppt | |
Impuls- pen. Aktuelle und die verblei- ACC(888)
ausgabe | (Einstel- Frequenz bende Anzahl der (einmalig)
lung der Ausgabeimpulse 9
Impulsan- wird geldscht.
zahl bleibt ' ] INI(880)
nicht erhal- Y ——— Zeit
ten.) Ausfuhrung Ausfihrung
von ACC(888) von INI(880)
Impulsaus- | Verzégerung bis Verzdgert die PULS(886
gabe all- zum S%opp 9 Impulsfrequenz Impulsgausgabe bis | | (889)
mahlich zum Stopp.
stoppen Aktuelle -\ Verzdgerungs- N ASC(S%)
(Einstel- Frequenz \ rate Hinweis V\{enn der |oder
lung der X Vorgang dber SPED(885)
Impulsan- Ziel- \ ACC(888) gestar- | (einmalig)
zahl bleibt frequenz= 0 Zeit tet wurde, bleibt
nicht erhal- ) ] die urspringliche | . ggg)
ten.) Ausflihrung Ausflihrung eschleunigungs (Einmalig
von PLS2(887) von ACC(888) Nerzbgerungs- | 5oy =75
rate wirksam.
Wenn der Vor- quenz 0 Hz)
gang Uber PLS2(887)
SPED(885) 1
estartet wurde,
gvird die Beschleu- | ACC(888)
nigungs-/Verzoge- | (Einmalig,
rungsrate Zielfre-
ungultig, und die | duenz 0 Hz)

Impulsausgabe
stoppt unmittelbar.
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Merker

Beispiel

Hinweis

Dreieckférmige Impulsausgabe

Wenn die festgelegte Anzahl von Impulsen geringer ist als die erforderliche
Anzahl zum Erreichen der Zielfrequenz und Ruckkehr auf Null, reduziert die
Funktion automatisch die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und fuhrt eine
dreieckférmige Impulsausgabe aus (nur Beschleunigung und Verzégerung).
Es tritt kein Fehler auf.

Impulsfrequenz

Zielfrequenz

Festgelegte Anzahl
von Impulsen

(spezifiziert durch

PLS2(887))

Ausfuhrung
von PLS2(887)

Zeit

Bezeichnung

Kiirzel

Funktion

Fehlermerker

ER

EIN, wenn der festgelegte Bereich fir P, M oder S
Uberschritten wird.

EIN, wenn Impulse durch ORG(889) Uber den
spezifizierten Anschluss ausgegeben werden.

EIN, wenn ACC(888) zum Wechseln zwischen
einmaligem und fortlaufendem Modus fir einen
Anschluss ausgefiihrt wird, Gber den bereits Impulse
durch SPED(885), ACC(888) oder PLS2(887)
ausgegeben werden.

EIN, wenn bei Ausfiihrung von ACC(888) in einer
Interrupt-Task bereits eine Impulsausgabe in einer
zyklischen Task ausgefiihrt wird.

EIN, wenn ACC(888) im einmaligen Modus fir eine
absolute Impulsausgabe ausgefuhrt wird, der Nullpunkt
aber noch nicht bestimmt wurde.

Wenn CIO 000000 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
startet ACC(888) die Impulsausgabe Uber Impulsausgang 0 im fortlaufenden
Modus bei Verwendung der im/gegen den Uhrzeigersinn-Methode in Richtung
des Uhrzeigersinns. Die Impulsausgabe wird alle 4 ms mit einer Rate von
20 Hz beschleunigt, bis die Zielfrequenz von 500 Hz erreicht ist. Wenn CIO
000001 auf EIN gesetzt wird, wechselt ACC(888) auf eine Beschleunigungs-
rate von 10 Hz alle 4 ms, bis die Zielfrequenz von 1.000 Hz erreicht ist.

115



ORIGIN SEARCH (Nullpunktsuche): ORG(889) Abschnitt 5-9

000000
I} @ACC D00100| 0014 Beschleunigungs-/
#0000 Impulsausgang 0 D00101 01F4 V.erzogerungsrate. 20 Hz
. Zielfrequenz: 500 Hz
#0000 | Methode:im/gegen  poo102| 0000
Uhrzeigersinn Richtung:
D00100 | im Uhrzeigersinn
Modus: Fortlaufend D00105 000A Beschleunigungs-/
00(|)(|)01 D00106 03E8 V‘erzogerungsrate: 10 Hz
11 @ACC Zielfrequenz: 1.000 Hz
#0000 Impulsausgang 0 D00107 0000
#0000 Methode: Im/gegen Uhrzeigersinn
Richtung: im Uhrzeigersinn
D00105

Modus: Fortlaufend

Impulsfrequenz
A
Zielfrequenz

BE0 100 2 e~

10 Hz/4 ms
500 Hz [--------------- ESRREELEREEEECEREEEEEED

20 Hz/4 ms

T ? > Zeit

ACC(888) ausgefuhrt.  ACC(888) ausgefihrt.

5-9 ORIGIN SEARCH (Nullpunktsuche): ORG(889)

Zweck ORG(889) fiihrt eine Nullpunktsuche oder Nullpunktriickkehr aus.

Dieser Befehl wird nur von CJ1M-CPU21/CPU22/CPU23 CPU-Baugruppen
unterstutzt.

m Nullpunktsuche
Impulse werden mit Hilfe der spezifizierten Methode ausgegeben, um
letztendlich den Motor zu betreiben und den Nullpunkt auf Grundlage des
Nullpunktndherungs- und Nullpunkt-Eingangssignals zu bestimmen.

m Nullpunkt-Riickkehr
Das Positionierungssystem wird auf den zuvor bestimmten Nullpunkt

zurlickgefihrt.
Kontaktplansymbol
— ORG(889)
P
P: Ausgangsbezeichner
C C: Steuerdaten
Variationen
Variationen | Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung | ORG(889)
Ausfiihrung einmal bei steigender Flanke @ORG(889)
Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke Nicht unterstitzt
Spezifikation der direkten Aktualisierung Nicht unterstutzt
Anwendbarkeit auf
Programmbereiche Blockprogramm- Schrittprogramm- Unter- Interrupt-Tasks
bereiche bereiche programme
OK OK OK OK
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Operanden

Operanden-
Spezifikationen

Beschreibung

P: Anschluss-Spezifikator
Der Anschluss-Spezifikator spezifiziert den Anschluss, Uber den die Impulse
ausgegeben werden.

P Ausgang

0000 hex Impulsausgang 0

0001 hex Impulsausgang 1

C: Steuerdaten
Der Wert von C bestimmt die Methode der Nullpunktsuche.

15 12 11 87 43 (0]

L L Immer 0 hex.
Immer 0 hex.

lepulsausgabemethode (siehe Hinweis)
0 hex: Im/gegen Uhrzeigersinn
1 hex: Impuls + Richtung

|

Betriebsart
0 hex: Nullpunktsuche
1 hex: Nullpunkt-Rickkehr

Hinweis: Verwenden Sie dieselbe Impulsausgabemethode,
wenn Sie beide Impulsausgénge 0 und 1 verwenden.

Bereich P C

ClO-Bereich

Arbeitsbereich ---

Haftmerker-Bereich -—-

Systemmerker-Bereich | ---

Zeitgeberbereich

Zahlerbereich -

DM-Bereich -

EM-Bereich ohne Bank | --- -

EM-Bereich mit Bank

Indirekte DM/EM- -
Binaradresse

Indirekte DM/EM-
Adresse in BCD

Konstanten Siehe Beschreibung des Siehe Beschreibung des
Operanden. Operanden.

Daten-Register

Indexregister ---

Indirektes Adressieren | ---

mittels Index-Registern

Der Befehl ORG(889) fuihrt eine Nullpunktsuche oder Nullpunkiriickkehr tiber den
in P spezifizierten Anschluss bei Verwendung der in C spezifizierten Methode
durch.
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118

Die folgenden Parameter missen im SPS-Setup eingestellt sein, bevor
ORG(889) ausgefihrt werden kann. Detaillierte Informationen hierzu finden Sie
im Abschnitt 6-3 Nullpunktsuch- und Nullpunkt-Riickkehrfunktionen

Nullpunktsuche Nullpunkt-Riickkehr
Nullpunktsuchfunktion aktivieren/ Anfangsgeschwindigkeit der
deaktivieren Nullpunktsuche/Nullpunkt-Ruckkehr
Betriebsart der Nullpunktsuche Zielgeschwindigkeit der Nullpunkt-
Suchvorgang der Nullpunktsuche Ruckkehr
Nullpunkterkennungsmethode Beschleunigungsrate der Nullpunkt-
Suchrichtung der Nullpunktsuche Riickkehr
Anfangsgesohwindigkeit der Abbremssrate der NuIIpunkt-R[Jckkehr
Nullpunktsuche/Nullpunkt-Rackkehr
Hohe Geschwindigkeit der

Nullpunktsuche
Naherungsgeschwindigkeit bei der
Nullpunktsuche

Nullpunktkompensation
Beschleunigungsrate der Nullpunktsuche
Abbremsrate der Nullpunktsuche

Art des Wegende-Eingangssignals

Art des Nullpunktn&herungs-
Eingangssignals

Art des Nullpunkt-Eingangssignals

Bei jeder Ausfihrung von ORG(889) wird eine Nullpunktsuche bzw. Null-
punktrickkehr ausgefuhrt. Es ist daher normalerweise ausreichend, die diffe-
renzierte Version (@ORG(889)) des Befehls oder einer Ausfihrungs-
bedingung zu verwenden, die nur flr einen Zyklus auf EIN gesetzt wird.

m Nullpunktsuche (Bits 12 bis 15 von C = 0 hex)

ORG(889) startet mit der Ausgabe von Impulsen bei Verwendung der spezifi-
zierten Methode mit der Anfangsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche (1 in der
Abbildung). Die Impulsausgabe wird unter Verwendung der Beschleunigungs-
rate fir die Nullpunktsuche auf die hohe Geschwindigkeit fuir die Nullpunktsu-
che beschleunigt (2 in der Abbildung). Die Impulsausgabe wird dann mit
konstanter Geschwindigkeit fortgefihrt, bis das Nullpunktn&herungs-Ein-
gangssignal auf EIN gesetzt wird (3 in der Abbildung). Ab diesem Punkt wird
die Impulsausgabe unter Verwendung der Abbremssrate flr die Nullpunktsu-
che auf die Naherungsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche verzdgert (4 in der
Abbildung). Impulse werden dann mit konstanter Frequenz ausgegeben, bis
das Nullpunkt-Eingangssignal auf EIN gesetzt wird (5 in der Abbildung). Die
Impulsausgabe wird gestoppt, wenn das Nullpunkt-Eingangssignal auf EIN
gesetzt wird (6 in der Abbildung).

Wenn die Nullpunktsuche beendet ist, wird der Fehlerzahler-Rucksetzaus-
gang auf EIN geschaltet. Die oben beschriebene Funktion hangt dennoch von
der Betriebsart, Nullpunkterkennungsmethode und anderen Parametern ab.
Detaillierte Informationen hierzu finden Sie im Abschnitt 6-3 Nullpunktsuch-
und Nullpunkt-RUlickkehrfunktionen.

Nullpunktn&herungs-Eingangssignal

Nullpunkt-Eingangssignal :

Impulsfrequenz :
Hohe Geschwin- :
digkeit der
Nullpunktsuche

\® Verzégerungsrate
@ der Nullpunktsuche
¥ 3

®

Beschleunigungsrate
der Nullpunktsuche
~a

N&aherungsgeschwindig- ® |
keit der Nullpunktsuche —

~— Anfangsgeschwindigkeit
der Nullpunktsuche

T A

ORG(889) ausgefihrt. Stopp
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Merker

Beispiel

000000
Il
[l

m Nullpunktriickkehr (Bits 12 bis 15 von C = 1 hex)

ORG(889) startet mit der Ausgabe von Impulsen bei Verwendung der spezifi-
zierten Methode mit der Anfangsgeschwindigkeit der Nullpunktriickkehr (1 in
der Abbildung). Die Impulsausgabe wird unter Verwendung der Beschleuni-
gungsrate fir die Nullpunktrickkehr auf die Zielgeschwindigkeit der Null-
punktriickkehr beschleunigt (2 in Abbildung) und die Impulsausgabe wird mit
konstanter Frequenz fortgesetzt (3 in Abbildung). Der Verzdégerungspunkt
wird aus der Anzahl der bis zum Nullpunkt verbleibenden Impulse und der
Verzégerungsrate berechnet. Wenn dieser Punkt erreicht ist, wird die Impuls-
ausgabe mit der Abbremsrate fir die Nullpunktrickkehr verzdgert (4 in der
Abbildung), bis die Nullpunktrickkehr-Anfangsgeschwindigkeit erreicht ist, bei
der die Impulsausgabe am Nullpunkt gestoppt wird (5 in der Abbildung).

Impulsfrequenz Zielgeschwindigkeit der

Nullpunkt-Rickkehr .
\ ® Verzdgerungsrate

der Nullpunkt-
@ Ruckkehr
3

Beschleunigungsrate der
Nullpunkt-Riickkehr ~

Anfangsgeschwindigkeit
der Nullpunktriickkehr

O] ® ]
? > Zeit
ORG(889) ausgefihrt. Stopp
Bezeichnung | Kiirzel Funktion
Fehlermerker ER EIN, wenn der festgelegte Bereich fur P oder C

Uberschritten wird.

EIN, wenn ORG(889) fur einen Anschluss aufgefihrt
wird, Uber den bereits durch die Befehle SPED(885),
ACC(888) oder PLS2(887) Impulse ausgegeben werden.
EIN, wenn bei Ausfihrung von ORG(889) in einer
Interrupt-Task bereits eine Impulsausgabe in einer
zyklischen Task ausgefiihrt wird.

EIN, wenn die im SPS-Setup eingestellten Parameter fir
Nullpunktsuche oder Nullpunktriickkehr nicht innerhalb
des zuléssigen Bereichs liegen.

EIN, wenn die hohe Geschwindigkeit der Nullpunktsuche
niedriger als oder gleich der N&dherungsgeschwindigkeit
der Nullpunktsuche ist oder die
Né&herungsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche niedriger
als oder gleich der Anfangsgeschwindigkeit der
Nullpunktsuche ist.

EIN, wenn die Zielgeschwindigkeit der Nullpunktriickkehr
niedriger als oder gleich der Anfangsgeschwindigkeit der
Nullpunktrickkehr ist.

EIN, wenn eine Nullpunktriickkehr ohne vorherige
Bestimmung des Nullpunkts versucht wird.

Wenn CIO 000000 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
startet ORG(889) eine Nullpunktriickkehr durch Ausgabe von Impulsen Uber
Impulsausgang O unter Verwendung der Methode im/gegen den Uhrzeiger-
sinn. Entsprechend des SPS-Setup betrdgt die Anfangsgeschwindigkeit
100 Impulse/s, die Zielgeschwindigkeit betrdgt 200 Impulse/s und die
Beschleunigungs- und Verzdégerungsrate betragt 50 Hz/4 ms.

Geschwindigkeit
@ORG
#0000 Impulsausgang 0 200 Impulse/s
Nullpunkt-Ruckkehr,
#1000 Methode im/gegen

Uhrzeigersinn 100 Impulse/s

> Zeit

ORG(889) ausgefihrt. Ausgabe gestoppt.
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Die Parameter im SPS-Setup haben folgende Einstellungen:

Parameter Einstellung
Impulsausgang 0 - Anfangsgeschwindigkeit fir Nullpunktsuche 0000 0064 hex:
und Nullpunktrickkehr 100 Impulse/s
Impulsausgang 0 - Zielgeschwindigkeit der Nullpunkisuche 0000 00C8 hex:

200 Impulse/s
Impulsausgang 0 - Beschleunigungsrate fur die Nullpunktriickkehr | 0032 hex: 50 /4 ms
Impulsausgang 0 - Verzégerungsrate fur die Nullpunktriickkehr 0032 hex: 50 /4 ms

5-10 PULSE WITH VARIABLE DUTY FACTOR
(Impuls mit variablem Tastverhaltnis): PWM(891)

Zweck

Kontaktplansymbol

Variationen

Anwendbarkeit auf
Programmbereiche

Operanden

Hinweis

120

PWM(891) wird zur Ausgabe von Impulsen mit spezifiziertem Tastverhéltnis
Uber den spezifizierten Anschluss verwendet.

Dieser Befehl wird nur von CJ1M-CPU21/CPU22/CPU23 CPU-Baugruppen
unterstitzt.

— PWM
P
P: Ausgangsbezeichner
F: Frequenz
D D: Tastverhéltnis

Variationen | Ausfiihrung in jedem Zyklus bei EIN-Bedingung | PWM(891)
Ausfiihrung einmal bei steigender Flanke @PWM(891)
Ausfiihrung einmal bei fallender Flanke Nicht unterstiitzt
Spezifikation der direkten Aktualisierung Nicht unterstutzt
Blockprogramm- Schrittprogramm- Unter- Interrupt-Tasks
bereiche bereiche programme
OK OK OK OK

P: Anschluss-Spezifikator
Der Anschluss-Spezifikator spezifiziert den Anschluss, Gber den die Impulse
ausgegeben werden.

P Ausgang

0000 hex Impulsausgang 0

(Tastverhéltnis: in Schritten von 1%)
0001 hex Impulsausgang 1

(Tastverhéltnis: in Schritten von 1%)
1000 hex (Nur CJ1M Impulsausgang O
CPU-Baugruppen Version 2.0) | (Tastverhdltnis: in Schritten von 0,1%)
1001 hex (Nur CJ1M Impulsausgang 1
CPU-Baugruppen Version 2.0) | (Tastverhéltnis: in Schritten von 0,1%)

Impulsausgang 1 kann nur bei CJ1M-CPU22/U23 verwendet werden.

F: Frequenz

F spezifiziert die Frequenz der Impulsausgabe zwischen 0,1 und 6.553,5 Hz
(in Einheiten von 0,1 Hz, 0001 bis FFFF hex). Die Genauigkeit der durch den
Befehl PMW(891) ausgegebenen tatséchlichen Impulsform (EIN-Tastverhalt-
nis +5%/—0%) gilt aufgrund von Beschrankungen in den Ausgangsschaltun-
gen nur im Bereich zwischen 0,1 bis 1.000,0 Hz.

D: Tastverhiltnis

D spezifiziert das Tastverhéltnis der Impulsausgabe, d. h. den Prozentsatz der
Zeit, in der der Ausgang eingeschaltet ist. D muss zwischen 0% und 100%
liegen (0000 bis 0064 hex)
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Operanden-
Spezifikationen

Beschreibung

Merker

ren mittels Index-
Registern

Bereich P F D
ClO-Bereich CIO 0000 bis CI0O 0000 bis
ClO 6143 ClO 6143
Arbeitsbereich WO000 bis W511 WO000 bis W511
Haftmerker-Bereich --- HOO0O0 bis H511 HOO0O0 bis H511
Systemmerker- A000 bis A959 AO000 bis A959
Bereich
Zeitgeberbereich TO00O0 bis T4095 TO00O0 bis T4095
Zahlerbereich C0000 bis C4095 C0000 bis C4095
DM-Bereich DO00000 bis D32767 DO00000 bis D32767
EM-Bereich ohne --- ---
Bank
EM-Bereich mit Bank |--- -
Indirekte DM/EM- @ DO00000 bis @ DO00000 bis
Binaradresse @ D32767 @ D32767
Indirekte DM/EM- *D00000 bis *D32767 | *D00000 bis *“D32767
Adresse in BCD
Konstanten Siehe 0000 bis FFFF hex e CPU-Baugruppen
Beschrei- vor Version 2.0
bung des 0000 bis 0064 hex
Operan- + CPU-Baugruppen
den. Version 2.0
0000 bis 03E8 hex
Daten-Register --- DRO bis DR15 DRO bis DR15
Indexregister ---
Indirektes Adressie- | --- ,IRO bis ,IR15

—2048 bis +2047 ,IR0 bis —2048 bis +2047

,IR15

DRO bis DR15, IR0 bis IR15

JRO+(++) bis ,IR15+(++)

—~(~ -)IR0 bis, —(— -)IR15

PWM(891) gibt die in F spezifizierte Frequenz mit dem in D spezifizierten
Tastverhaltnis Uber den in P spezifizierten Anschluss aus. Der Befehl
PWM(891) kann auch wahrend der Ausgabe von Tastverhéltnis-Impulsen
ausgefiihrt werden, um das Tastverhaltnis ohne Stoppen der Impulsausgabe
zu andern. Jegliche Versuche, die Frequenz zu &ndern, werden ignoriert.

Die Impulsausgabe wird bei jeder Ausfihrung von PWM(891) gestartet. Es ist
daher normalerweise ausreichend, die differenzierte Version (@ PWM(891))
des Befehls oder einer Ausflihrungsbedingung zu verwenden, die nur fir
einen Zyklus auf EIN gesetzt wird.

Die Impulsausgabe wird fortgesetzt, bis sie entweder durch Ausfuhrung des
Befehls INI(880) gestoppt wird (C = 0003 hex: Stopp der Impulsausgabe) oder bis
die CPU-Baugruppe in die PROGRAM-Betriebsart umgeschaltet wird.

Bezeichnung | Kiirzel

Funktion

Fehlermerker ER

EIN, wenn der festgelegte Bereich fur P, F oder D
Uberschritten wird.
EIN, wenn Impulse durch ORG(889) Uiber den
spezifizierten Anschluss ausgegeben werden.
EIN, wenn bei Ausfiihrung von PWM(891) in einer

Interrupt-Task bereits eine Impulsausgabe in einer
zyklischen Task ausgefuhrt wird.
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Beispiel Wenn CIO 000000 im folgenden Programmierbeispiel auf EIN gesetzt wird,
startet PWM(891) die Impulsausgabe Uber Impulsausgang 0 mit 2000 Hz mit
einem Tastverhéltnis von 50 %. Wenn CIO 000001 auf EIN gesetzt wird, wird
das Tastverhaltnis auf 25 % geéndert.

000000 Tastverhéltnis: 50 % Tastverhaltnis: 25 %
I} @PWM
#0000 [ Impulsausgang 0 |_| |_|
#07D0 | Frequenz: 200,0 Hz A )
40032 Tastverhalinis: 50 %  C1O 000000 EIN CIO 000001 EIN
000001
I @PWM
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ABSCHNITT 6
Beschreibung der Funktionen der integrierten E/A

Im vorliegenden Abschnitt wird die Anwendung der integrierten E/A im Detail beschrieben.
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6-1 Integrierte Eingange
6-1-1 Ubersicht

Es gibt 4 Arten von integrierten Eingadngen:
* Normale Eingange
* Interrupt-Eingange (Direkt- oder Zahlermodus)
* Schnelle-Zahler-Eingange (mit Frequenzmessfunktion)
» Eingénge mit kurzer Ansprechzeit

Die integrierten Eingénge sind den Bits 00 bis 09 von CIO 2960 zugeordnet.
Uber die Einstellungen im SPS-Setup wird die jeweils verwendete Eingangs-
art fur die einzelnen Bits festgelegt.

6-1-2 Normale Eingange

Ubersicht
Bei der Funktion als normaler Eingang werden Eingénge genauso wie Ein-
gange in einer Eingangsbaugruppe behandelt. Die Eingangssignale werden
bei der regelmaBigen E/A-Aktualisierung gelesen, und der Eingangsstatus
wird zu diesem Zeitpunkt im E/A-Speicher wiedergegeben. Die Eingangszeit-
konstante (Einschalt-Ansprechzeit) ist fiir die normalen Eingange einstellbar.
Bit-Zuordnungs
Code Wort-Adresse Bit Funktion
INO CIO 2960 00 Normaler Eingang 0
IN1 01 Normaler Eingang 1
IN2 02 Normaler Eingang 2
IN3 03 Normaler Eingang 3
IN4 04 Normaler Eingang 4
IN5 05 Normaler Eingang 5
IN6 06 Normaler Eingang 6
IN7 07 Normaler Eingang 7
IN8 08 Normaler Eingang 8
IN9 09 Normaler Eingang 9
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Vorgehensweise

| Normal auswahlen | » INO bis IN9 (CIO 2960, Bits 00 bis 09)

'

| Eingénge verdrahten. e Nehmen Sie die Anschllsse an den ausgewéhlten

Eingéngen INO bis IN9 vor.

'

| SPS-Setup-Einstellungen l o Wenn INO bis IN3 als normale Eingénge verwendet werden,

nehmen Sie die erforderlichen "Eingangsfunktionsein-
stellungen" fir INO bis IN3 an Adresse 60 der Programmier-
konsole vor.

INO: AuBerste rechte Stelle (Bits 00 bis 03) auf 0 setzen.

IN1: Zweite Stelle (Bits 04 bis 07) auf 0 setzen.

IN2: Dritte Stelle (Bits 08 bis 11) auf 0 setzen.

IN3: AuBerste linke Stelle (Bits 12 bis 15) auf 0 setzen.

Die Standardeinstellung fir Adresse 60 lautet 0000
(Eingénge INO bis IN3 werden als normale Eingénge
verwendet.)

o Beim Einstellen der Eingangszeitkonstante
(Einschaltansprechzeit) nehmen Sie die erforderliche
“Einstellung der Eingangszeitkonstante" in Adresse 61 der
Programmierkonsole vor. Die Einstellung der Eingangszeit-
konstante betrifft ausschlieBlich die normalen Eingénge
IN 0 bis IN9.

00 hex: Standard (8 ms); 10 hex: Kein Filter; 11 hex: 0,5 ms;

12 hex: 1 ms; 13 hex: 2 ms; 14 hex: 4 ms; 15 hex: 8 ms;

16 hex: 16 ms; 17 hex: 32 ms

SPS-Programm

o Bei Befehlen wie z. B. LD normale Eingénge
verwenden.

o Zur direkten Aktualisierung muss dem Befehl das
Prafix "I" vorangestellt werden. Beispiel: |LD

Hinweis: Die direkte Aktualisierung kann nicht tber den
Befehl IORF(097) erfolgen.

Beschrankungen fiir normale Eingange

Die normalen Eingénge 0 bis 3 kdnnen nicht verwendet werden, wenn die
integrierten Eingédnge INO bis IN3 als Interrupt-Eingdnge oder Eingange
mit kurzer Ansprechzeit verwendet werden.

Die normalen Eingdnge 8 und 9 kdnnen nicht verwendet werden, wenn
der schnelle Zahler 0 verwendet wird. Dartber hinaus kann der normale
Eingang 3 nicht verwendet werden, wenn Z-Phase-Signal + Software-
Ricksetzung als Riicksetz-Methode flr den schnellen Z&hler O eingerich-
tet wurde.

Die normalen Eingdnge 6 und 7 kénnen nicht verwendet werden, wenn
der schnelle Z&hler 1 verwendet wird. Der normale Eingang 2 kann nicht
verwendet werden, wenn Z-Phase-Signal + Software-Ricksetzung als
Ricksetz-Methode flr den schnellen Zahler 1 eingerichtet wurde.

Die normalen Eingange 0 und 1 kénnen nicht verwendet werden, wenn
die Nullpunktsuchfunktion O aktiviert wurde (Aktivierung Uber SPS-
Setup). AuBerdem kann der normale Eingang 4 nicht verwendet werden,
wenn der Betriebsmodus 2 spezifiziert wurde, d. h. bei Verwendung des
Positionierung-abgeschlossen-Signals.

Die normalen Eingange 2 und 3 kénnen nicht verwendet werden, wenn
die Nullpunktsuchfunktion 1 aktiviert wurde (Aktivierung Uber SPS-
Setup). AuBerdem kann der normale Eingang 5 nicht verwendet werden,
wenn der Betriebsmodus 2 spezifiziert wurde, d. h. bei Verwendung des
Positionierung-abgeschlossen-Signals.
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Spezifikationen

Beschreibung

Spezifikationen

Anzahl der Eingange

10 Eingénge

Zugeordneter Datenbereich

CIO 2960, Bits 00 bis 09

Eingangszeitkonstante
(Einschalt-Ansprechzeit)

Standard: 8 ms

Im SPS-Setup kénnen folgende Einstellungen
vorgenommen werden: 0 ms (ohne Filter), 0,5 ms,
1ms, 2ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms oder 32 ms

6-1-3 Interrupt-Eingange

Interrupt-Eingange (Direktmodus)

Ubersicht Diese Funktion startet bei Empfang des entsprechenden Eingangssignals
(steigende oder fallende Signalflanke) eine Interrupt-Task. Die vier Interrupt-
Eingdnge steuern die Interrupt-Tasks 140 bis 143. (Die Nummerierung der
Interrupt-Task ist nicht verénderbar.)

Bit-Zuordnungen

Code Wort-Adresse Bit Funktion
INO CIO 2960 00 Interrupt-Eingang O
IN1 01 Interrupt-Eingang 1
IN2 02 Interrupt-Eingang 2
IN3 03 Interrupt-Eingang 3
Vorgehensweise
| Interrupt-Eingange bestimmen. |+ INO bis IN3 (CIO 2960, Bits 00 bis 03)

\

| Eingénge verdrahten. |

\

| SPS-Setup-Einstellungen |

e Nehmen Sie die Anschllsse an den
ausgewdhlten Eingdngen INO bis IN3 vor.

Wenn INO bis IN3 als Interrupt-Eingdnge im Direktmodus
verwendet werden, nehmen Sie die erforderlichen
"Eingangsfunktionseinstellungen" fur

INO bis IN3 an Adresse 60 der Programmierkonsole vor.
INO: AuBerste rechte Stelle (Bits 00 bis 03) auf 1 hex setzen.
IN1: Zweite Stelle (Bits 04 bis 07) auf 1 hex setzen.

IN2: Dritte Stelle (Bits 08 bis 11) auf 1 hex setzen.

IN3: AuBerste linke Stelle (Bits 12 bis 15) auf 1 hex setzen.

Programmieren Sie die entsprechenden Interrupt-Tasks.

\/ (Die Interrupt-Tasks 140 bis 143 entsprechen den

Eingéngen INO bis IN3).

Verwenden Sie den Befehl MSKS(690), um Erkennung an
der steigenden oder fallenden Signalflanke festzulegen.
Verwenden Sie die Steuerdateneinstellungen (N) 10 bis 13,
um fir die Eingange INO bis IN3 Erkennung an der steigenden
oder fallenden Signalflanke festzulegen. Die Einstellung
SPS-Programm S=0 gibt die Erkennung an der steigenden, S=1 die
Erkennung an der fallenden Flanke des Signals an.
Verwenden Sie den Befehl MSKS(690), um die
Interrupt-Eingadnge im Direktmodus zu aktivieren.

Verwenden Sie die Steuerdateneinstellungen (N) 6 bis 9,

um die Interrupt-Eingange INO bis IN3 zu spezifizieren.

Setzen Sie S=0, um die Interrupts im Direktmodus zu aktivieren.

Hinweis Zur Festlegung des Interrupt-Modus (Direkt- oder Z&hlermodus) wird der
Befehl MSKS(690) verwendet.
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Beschrankungen fur ¢ Die Interrupt-Eingange 0 bis 3 kdnnen nicht verwendet werden, wenn die
Interrupt-Eingange integrierten Eingange INO bis IN3 als normale Eingénge oder Eingange
(Direktmodus) mit kurzer Ansprechzeit verwendet werden.

* Der Interrupt-Eingang 3 kann nicht verwendet werden, wenn der schnelle
Zahler 0 verwendet wird, und Z-Phase-Signal + Software-Ricksetzung
als Rlcksetz-Methode flr den schnellen Zahler 0 eingerichtet wurde.

Der Interrupt-Eingang 2 kann nicht verwendet werden, wenn der schnelle
Zahler 1 verwendet wird, und Z-Phase-Signal + Software-Rucksetzung
als Ricksetz-Methode flr den schnellen Zahler 1 eingerichtet wurde.

¢ Die Interrupt-Eingé&nge 0 und 1 kénnen nicht verwendet werden, wenn die
Nullpunktsuchfunktion 0 aktiviert wurde (Aktivierung Gber SPS-Setup).
Die Interrupt-Eingénge 2 und 3 kénnen nicht verwendet werden, wenn die
Nullpunktsuchfunktion 1 aktiviert wurde (Aktivierung tGber SPS-Setup).

Spezifikationen

Beschreibung Spezifikationen
Anzahl der Eingénge 4 Eingange (Die vier Eingdnge werden entweder als
Eingénge mit kurzer Ansprechzeit oder als Schnelle-
Zahler-Eingange (Z-Phase-Signal) oder als normale
Eingange genutzt.)
Zugeordneter Datenbereich CIO 2960, Bits 00 bis 03

Interrupt-Erkennung An der steigenden oder fallenden Flanke des
Signals.

Nummerierung der Interrupt-Tasks

Eingangsbit Nummer der

Interrupt-Task

CIO 2960, Bit 00 140

CIO 2960, Bit 01 141

CIO 2960, Bit 02 142

CIO 2960, Bit 03 143

Interrupt-Eingénge (Zahlermodus)

Ubersicht Diese Funktion z&hlt Eingangssignale (an der steigenden oder fallenden
Flanke des Signals) und startet eine Interrupt-Task, wenn der Zahler-Istwert
den Sollwert (oder 0 beim Abwartszéhlen) erreicht.

Die vier Interrupt-Eingdnge steuern die Interrupt-Tasks 140 bis 143. Die
Nummerierung der Interrupt-Task ist nicht veréanderbar.

Bit-Zuordnungen

Code Wort-Adresse Bit Funktion
INO CIO 2960 00 Interrupt-Eingang 0
IN1 01 Interrupt-Eingang 1
IN2 02 Interrupt-Eingang 2
IN3 03 Interrupt-Eingang 3
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Vorgehensweise
| Interrupt-Eingange |+ INO bis IN3 (CIO 2960, Bits 00 bis 03)

\

| Eingange verdrahten.

\

| SPS-Setup-Einstellungen |

| e Nehmen Sie die Anschllsse an den ausgewahlten Eingédngen
INO bis IN3 vor.

Wenn INO bis IN3 als Interrupt-Eingénge im Z&hlermodus verwendet
werden, nehmen Sie die erforderlichen “Eingangsfunktionsein-
stellungen” fur INO bis IN3 in Adresse 60 der Programmierkonsole vor.
INO: AuBerste rechte Stelle (Bits 00 bis 03) auf 1 hex setzen.

IN1: Zweite Stelle (Bits 04 bis 07) auf 1 hex setzen.

IN2: Dritte Stelle (Bits 08 bis 11) auf 1 hex setzen.

IN3: AuBerste linke Stelle (Bits 12 bis 15) auf 1 hex setzen.

\/
Einstellungen im Zusatz-Systemmerkerbereich | © Stellen Sie die gewlinschten Zahler-Sollwerte in A532 bis A535 ein.

\

Programmieren Sie die entsprechenden Interrupt-Tasks. (Die Interrupt-
Tasks 140 bis 143 entsprechen den Eingédngen INO bis IN3).
Verwenden Sie den Befehl MSKS(690), um festzulegen, ob die Impulse
an der steigenden oder fallenden Flanke gezéhlt werden sollen.
Verwenden Sie die Steuerdateneinstellungen (N) 10 bis 13, um flr die
Eingénge INO bis IN3 Erkennung an der steigenden oder fallenden
Signalflanke festzulegen. Die Einstellung S=0 gibt die Erkennung an der
SPS-Programm steigenden, S=1 die Erkennung an der fallenden Flanke des Signals an.
Verwenden Sie den Befehl MSKS(690), um die Interrupt-Eingange im
Zahlermodus zu aktivieren.

Verwenden Sie die Steuerdateneinstellungen (N) 6 bis 9, um die
Interrupt-Eingange INO bis IN3 zu spezifizieren. Stellen Sie S=2 ein, um
einen Abwaértszéhler zu starten und die Interrupts zu aktivieren. Stellen
Sie S=8 ein, um einen Aufwartszahler zu starten und die Interrupts zu
aktivieren.

Hinweis  Zur Festlegung des Interrupt-Modus (Direkt- oder Zahlermodus) wird der
Befehl MSKS(690) verwendet.

Beschrankungen fur * Die Interrupt-Eingénge 0 bis 3 kénnen nicht verwendet werden, wenn die
Interrupt-Eingange integrierten Eingange INO bis IN3 als normale Eingédnge oder Eingange
(Zahlermodus) mit kurzer Ansprechzeit verwendet werden.

* Der Interrupt-Eingang 3 kann nicht verwendet werden, wenn der schnelle
Zahler 0 verwendet wird, und Z-Phase-Signal + Software-Riicksetzung
als Ricksetz-Methode flr den schnellen Zahler 0 eingerichtet wurde.

Der Interrupt-Eingang 2 kann nicht verwendet werden, wenn der schnelle
Zahler 1 verwendet wird, und Z-Phase-Signal + Software-Ricksetzung
als Rlcksetz-Methode flr den schnellen Zahler 1 eingerichtet wurde.

¢ Die Interrupt-Eingé&nge 0 und 1 kénnen nicht verwendet werden, wenn die
Nullpunktsuchfunktion 0 aktiviert wurde (Aktivierung tiber SPS-Setup).
Die Interrupt-Eingénge 2 und 3 kénnen nicht verwendet werden, wenn die
Nullpunktsuchfunktion 1 aktiviert wurde (Aktivierung tGber SPS-Setup).
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Spezifikationen

Beschreibung

Spezifikationen

Anzahl der Eingénge

4 Eingénge (Die vier Eingdnge werden entweder als
Eingénge mit kurzer Ansprechzeit oder als Schnelle-
Zahler-Eingange (Z-Phase-Signal) oder als normale
Eingénge genutzt.)

Zugeordneter Datenbereich

CIO 2960, Bits 00 bis 03

Zahlimpulserkennung

An der steigenden oder fallenden Flanke des
Signals.

Zahlmethode

Auf- oder Abwartszahlung (Einstellung tber
MSKS(690)-Befehl)

Zahlbereich 0001 bis FFFF hex (16 Bit)
(Die Sollwerte werden in den Worten A532 bis A535
des Zusatz-Systemmerkerbereichs eingestellt.)
Ansprechfrequenz Einphasig: 1 kHz x 4 Eingénge

Zugriff auf Istwerte des
Interrupt-Eingangs
(Z&hlermodus)

A536 bis A539

eIstwerte kénnen Uber den Befehl PRV(881) gelesen
werden.
eIstwerte kdnnen Uber den Befehl INI(880) geéndert
werden.

Hinweis

eIstwerte werden geléscht, wenn die Spannungsver-
sorgung aus- und wieder eingeschaltet wird.

eIstwerte werden bei Start der Programmabarbeitung
im Monitor- oder Run-Betrieb der SPS geldscht.

eIstwerte werden bei Auftreten eines Interrupts
aktualisiert.

eIstwerte werden aktualisiert, wenn der Befehl
INI(880) zur Anderung des Istwerts ausgefuhrt wird.

Nummerierung der Interrupt-Tasks

Eingangsbit Nummer der
Interrupt-Task
CIO 2960, Bit 00 140
CIO 2960, Bit 01 141
CIO 2960, Bit 02 142
CIO 2960, Bit 03 143

6-1-4 Schnelle-Zahler-Eingange

Ubersicht

Diese Funktion zahlt die GOber die integrierten Eingdnge empfangenen
Impulssignale.

Jedes der folgenden Eingangssignale kann als Z&hlereingangsmodus
gewahlt werden.

* Differentialphaseneingange (4x)
e Impuls- + Richtungseingénge
 Auf-/Abwarts-Impulseingénge

* Inkrement-Impulseingange

Die aktuellen Zahlwerte werden als Istwerte des schnellen Zahlers (A270 bis
A273) gespeichert.

* Als Zahlbetriebsart kann die Linear- oder Ringzahlbetriebsart bestimmt
werden.

* Als Zahler-Rucksetz-Methode kann Z-Phase-Signal + Software-Ruckset-
zung oder Software-Rucksetzung eingestellt werden.
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Bit-Zuordnungen

* Interrupt-Tasks kénnen gestartet werden, wenn der Istwert des schnellen
Zahlers eine voreingestellte Vergleichsbedingung erfillt. Es kann eine der
beiden folgenden Vergleichsmethoden verwendet werden:

* Zielwertvergleich
* Bereichsvergleich

* Die Z&hlung kann vorlbergehend Uber das Gate-Bit des Z&hlers ausge-
setzt werden (Gate-Funktion).

Code Wort- Bit Impulseingangsmodus
Adresse Differentialphase | Impuls + Richtung Auf-/ Inkrement
Abwaértseingang

IN6 CIlO 2960 06 Schneller Zahler 1, |Schneller Zahler 1, | Schneller Zahler 1, | Schneller Zahler 1,
Phase A Zéhleingang Inkrementeingang | Z&hleingang

IN7 07 Schneller Zahler 1, | Schneller Zahler 1, | Schneller Zahler 1, |---
Phase B Richtungseingang | Dekrementeingang

IN2 02 Schneller Zahler 1, |Schneller Zahler 1, | Schneller Zahler 1, | Schneller Zahler 1,
Phase Z Ricksetzeingang Rucksetzeingang Rucksetzeingang

IN8 08 Schneller Zahler 0, |Schneller Zahler 0, | Schneller Zahler 0, | Schneller Zahler 0,
Phase A Z&hleingang Inkrementeingang | Z&hleingang

IN9 09 Schneller Zahler 0, | Schneller Zahler 0, | Schneller Zahler 0, |---
Phase B Richtungseingang | Dekrementeingang

IN3 03 Schneller Zahler 0, | Schneller Zahler 0, | Schneller Zahler 0, | Schneller Zahler 0,
Phase Z Rucksetzeingang Rucksetzeingang Rucksetzeingang
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Vorgehensweise

| Schnellen Zahler 0 und/oder 1 auswahlen.

Impulseingangsmethoden: Differentialphase (4x), Impuls
. + Richtung, Auf-/Abwarts oder Inkrement
Impulseingangsmethode, _ Riicksetz-Methoden: Z-Phase + Software-Riicksetzung
Rucksetzmethode und Z&hlbereich oder Software-Riicksetzung

bestimmen. Zahlbereiche: Linear- oder Ringmodus

Kein Interrupt
Zielwertvergleichs-Interrupt
Bereichsvergleichs-Interrupt

Art des Interrupts wahlen (falls vorhanden).

Schneller Zéhler 0: IN3, IN8 und IN9 anschlieBen.
Eingéange verdrahten. Schneller Zahler 1: IN2, IN6 und IN7 anschlieBen.

t

Schnellen Zahler 0 und/oder 1 aktivieren.

Schnellen Zahler 0 (1) aktivieren/deaktivieren:

Bits 12 bis 15 der Programmierkonsolen-Adresse 50 (53).
1 Hex: Schnellen Zahler aktivieren (60 kHz)

2 Hex: Schnellen Zahler aktivieren (100 kHz)
Impulseingangsmethode(n) einstellen.

Schneller Zahler 0 (1) - Impulseingangsmodus:

Bits 00 bis 03 der Programmierkonsolen-Adresse 50 (53).
0 Hex: Differentialphase (4x)

1 Hex: Impuls + Richtung

2 Hex: Auf-/Abwarts

3 Hex: Inkrement

Rucksetzmethode(n) einstellen.

Schneller Zahler 0 (1) - Rucksetzmethode:

Bits 04 bis 07 der Programmierkonsolen-Adresse 50 (53).
0 Hex: Z-Phase- + Software-Riicksetzung

1 Hex: Software-Rucksetzung

Zéahlerbereich(e) einrichten.

Schneller Zahler 0 (1) - Zahlbetriebsart

Bits 04 bis 07 der Programmierkonsolen-Adresse 50 (53).
0 Hex: Linearmodus

1 Hex: Ringmodus

SPS-Setup-Einstellungen

Programmieren Sie die bei der Verwendung von Zielwert- oder
Bereichvergleichs-Interrupts auszufiihrende Interrupt-Tasks
(mit einer beliebigen Interrupt-Nummer zwischen 0 und 255).
Flhren Sie bei Zielwertvergleichen den Befehl CTBL(882)

mit C=0000 Hex aus, um eine Zielwertvergleichstabelle zu
speichern und den Vergleich zu starten.

Fuhren Sie bei Bereichswertvergleichen den Befehl CTBL(882)
mit C=0001 Hex aus, um eine Bereichvergleichstabelle zu
speichern und den Vergleich zu starten.

Um eine Zielwertvergleichstabelle zu speichern, ohne den
Vergleich zu starten, filhren Sie den Befehl CTBL(882) mit
C=0002 Hex aus.

Um eine Bereichswertvergleichstabelle zu speichern, ohne den
Vergleich zu starten, fiihren Sie den Befehl CTBL(882) mit
C=0003 Hex aus.

Der Istwert kann durch den Befehl INI(880) geéndert werden.
Der Befehl INI(880) kann verwendet werden, um den Vergleich
mit der registrierten Ziel- oder Bereichswertvergleichstabelle zu
starten.

Der Befehl PRV(881) kann verwendet werden, um die Istwerte
der schnellen Zahler, den Status der Vergleichsfunktion fur
schnelle Zahler oder die Ergebnisse des Bereichvergleichs zu
lesen.

Die Gate-Bits (A53108 und A53109) der schnellen Zahler
kénnen auf EIN gesetzt werden, um die Z&hlung der
Eingangsimpulse uber die schnellen Zahler 0 und 1 anzuhalten.

SPS-Programm
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Beschrankungen fiir Schnelle-Zahler-Eingange

Spezifikationen

Z-Phase-Signal + Software-Ricksetzung kann nicht als Rucksetz-
Methode verwendet werden, wenn die schnellen Z&hler 0/1 in den Modi
Differentialphasen-Eingang oder Impuls- + Richtungseingang arbeiten,
und fur Impulsausgang 1 die Nullpunktsuchfunktion aktiviert wurde. Z-
Phase-Signal + Software-Ricksetzung kann als Rucksetz-Methode ver-
wendet werden, wenn die schnellen Zahler 0/1 in den Modi als Inkrement-
Eingang oder Auf-/Abwaérts-Eingang arbeiten.

Die normalen Eingénge 8 und 9 kénnen nicht verwendet werden, wenn der
schnelle Zahler 0 verwendet wird. Dariber hinaus kénnen der normale Ein-
gang 3, der Interrupt-Eingang 3 sowie der Eingang mit kurzer Ansprechzeit 3
nicht verwendet werden, wenn Z-Phase-Signal + Software-Rulcksetzung als
Rucksetz-Methode fir den schnellen Zahler 0 eingerichtet wurde.

Die normalen Eingénge 6 und 7 kénnen nicht verwendet werden, wenn der
schnelle Zahler 1 verwendet wird. Dariber hinaus kénnen der normale Ein-
gang 2, der Interrupt-Eingang 2 sowie der Eingang mit kurzer Ansprechzeit 2
nicht verwendet werden, wenn Z-Phase-Signal + Software-Rulcksetzung als

Riicksetz-Methode fur den schnellen Z&hler 1 eingerichtet wurde.

Beschreibung

Spezifikationen

Anzahl der schnellen Zahler

2 (Schnelle Zahler 0 und 1)

Zugeordneter Datenbereich

CIO 2960 (Das verwendete Bit hangt vom gewéhlten Impulseingangsmodus ab.)

Impulseingangsmodus
(Auswahl Giber SPS-Setup)

Eingangs-
stift-Zuord-
nung

Differential- Auf-/Abwarts- Impuls- + Rich- Inkrement-
phaseneingédnge |eingange tungseingénge Eingénge
Schneller | Schneller
Zéhler 0 Zahler 1
24 V: 25 24 V: 19 A-Phase-Eingang | Inkrement-Impuls- | Impulseingang Inkrement-Impuls-
LD+: 27 LD+: 21 eingang eingang
0 V/LD-: 29 |0 V/LD-: 23
24 V: 26 24 V: 20 B-Phase-Eingang | Dekrement- Richtungseingang | ---
LD+: 28 LD+: 22 Impulseingang
0 V/LD-: 30 |0 V/LD—: 24
24V: 8 24 V: 7 Z-Phase-Eingang | Ricksetz-Eingang | Riicksetz-Eingang | Riicksetz-Eingang
LD+: 10 LD+: 9
0 V/LD-: 12 |0 V/LD-: 11

Eingangsmethode

Differentialphase

Einzelphasen-

Einzelphasen-

Einzelphasen-

Ringmodus: 00000000 bis max. Ringzahlwert

(Der max. Ringzéhlwert wird im SPS-Setup eingestellt, der Einstellbereich liegt
zwischen 00000001 und FFFFFFFF hex.)

4X (fest) eingang + eingang X 2 eingang
Richtungseingang
Ansprech- | Leitungstreiber-Eingadnge | 50 kHz 100 kHz 100 kHz 100 kHz
frequenz 54 DC-Eingange 30 kHz 60 kHz 60 kHz 60 kHz
Zahlbetriebsart Linear- oder Ringmodus (Auswahl iiber SPS-Setup)
Zahlwert Linearmodus: 80000000 bis 7FFFFFFF hex

Zahler

Speicherorte fiir Istwert der schnellen

Schneller Zahler 0:

A271 (linke 4 Stellen) und A270 (rechte 4 Stellen)

Schneller Zahler 1:

A273 (linke 4 Stellen) und A272 (rechte 4 Stellen)

Auf Basis dieser Istwerte kénnen Zielwertvergleich-Interrupts oder Bereichver-

gleichs-Interrupts ausgefihrt werden.

HinweisDie Istwerte werden bei den Betriebssystem-Vorgéngen zu Beginn jedes Zyklus
aktualisiert. Zum Lesen der aktuellsten Istwerte wird der Befehl PRV(881) verwendet.

Datenformat: 8 Stellen hexadezimal
Bereich im Linearmodus: 80000000 bis 7FFFFFFF hex

Bereich im Ringmodus: 00000000 bis max. Ringzéhlwert
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Beschreibung Spezifikationen

Steue- Zielwertvergleich Es kdnnen bis zu 48 Zielwerte und zugehdrige Nummern fir Interrupt-Tasks pro-
rungs- grammiert werden.

methode Bereichsvergleich Es kénnen bis zu 8 Bereiche mit separaten oberen und unteren Grenzwerten
programmiert werden, sowie eine Interrupt-Task-Nummer fur jeden Bereich.

Zé&hler-Ricksetz-Methode Waéhlen Sie im SPS-Setup eine der folgenden Methoden.

*Z-Phase + Software-Ricksetzung
Der Zahler wird zurlickgesetzt, wenn der Z-Phase-Eingang auf EIN wechselt,
wéahrend das Riicksetz-Bit (siehe unten) auf EIN gesetzt ist.

*Software-Rucksetzung
Der Zahler wird zurlickgesetzt, wenn das Riicksetz-Bit (siehe unten) auf EIN
gesetzt wird. (Die Einstellung der Zahler-Riicksetz-Methode erfolgt im SPS-Setup)
Rucksetz-Bits: Das Rucksetz-Bit fur den schnellen Z&hler 0 ist A53100, das Ruick-
setz-Bit fir den schnellen Z&hler 1 ist A53101.

Hinweis Die Vergleichsfunktion kann so eingestellt werden, dass sie beim Zurilicksetzen

eines schnellen Zahlers gestoppt oder fortgesetzt wird. (Nur CJ1M CPU-Bau-
gruppen Version 2.0)

Impulseingangsmodi

Differenzialphasenmodus Der Differentialphasenmodus verwendet zwei Signalphasen (Phase A und
Phase B) und zahlt je nach dem Status dieser Signale auf- oder abwarts.

A-Phase Tl TJ/T uL
Tl [ N

Zahlung | 0 |1 213 4|5|6|7|8|91011 12 [11]10 9|8|7|6|5|4|3|2| 1 |2|3|4|5|6|7|8|

B-Phase

Bedingungen fiir die Auf-/Abwartszahlung

Phase A Phase B Zahlwert
Inkrement
Inkrement
Inkrement
Inkrement
Dekrement
Dekrement
Dekrement
Dekrement

I S
||| =

Impuls- + Der Impuls + Richtungsmodus verwendet einen Richtungssignaleingang und
Richtungsmodus einen Impulssignaleingang. Der Zahlwert wird je nach Status (EIN oder AUS)
des Richtungssignals inkrementiert bzw. dekrementiert.

Impuls lllllllu UUUUUUUU
|

Richtung [ o [1[2[s]als]e[7] & [7]e[s[als]2]1]o]
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Bedingungen fiir die Auf-/Abwértszdhlung

Richtungs-| Impuls- Zahlwert
signal signal
L Keine Anderung
H T Inkrement
J H Keine Anderung
L ) Keine Anderung
L T Dekrement
T H Keine Anderung
H 2 Keine Anderung
N L Keine Anderung

* Der Zahlwert wird inkrementiert, wenn das Richtungssignal EIN ist, und
dekrementiert, wenn es AUS ist.

* Nur die steigenden Flanken der Impulse kénnen gezéhlt werden.

Auf-/Abwéartsmodus Der Auf-/Abwartsmodus verwendet zwei Signale, einen Inkrement-Impulsein-
gang sowie einen Dekrement-Impulseingang.

Inkrement-Impuls

Dekrement-impuls| o | 1 [2[s[a][s]e]7] & [|7]e|ls|a]lsaf2]1]0]

Bedingungen fiir die Auf-/Abwéartszahlung

Dekrement- | Inkrement- Zahlwert
Impuls Impuls

Dekrement
Inkrement
Keine Anderung
Keine Anderung
Inkrement
Dekrement
Keine Anderung
Keine Anderung

—|x|-olr |||z >
I A

* Der Zahlwert wird bei jedem Eingang eines Inkrement-Impulses erhoht,
und bei jedem Eingang eines Dekrement-Impulses vermindert.

* Nur die steigenden Flanken der Impulse kénnen gezahlt werden.

Inkrement-Modus Der Inkrement-Modus z&hlt einphasige Eingangssignalimpulse. In diesem
Modus wird der Zahlwert nur erhéht.

Impuls JU uuuuuuuu

|O|1|2|3|4|5|6|7| 8 |9|10|11|12|13|14|15|16|

Bedingungen fiir die Auf-/Abwéartszahlung

Impuls Zahlwert
Inkrement

Keine Anderung
Keine Anderung
Keine Anderung

I E S

* Nur die steigenden Flanken der Impulse kénnen gezéhlt werden.
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Zahimodi

Linearmodus

Ringmodus

Hinweis

Mit CJ1M-CPU-Baugruppen Version 2.0 kann der Zahlwert des schnellen
Zahlers Uberwacht werden, um zu sehen, ob dieser gegenwértig erhéht oder
verringert wird. Der Zahlwert des aktuellen Zyklus wird mit dem Z&hlwert des
vorigen Zyklus verglichen, um zu erkennen, ob er erhdéht oder verringert
wurde. Die Ergebnisse werden im Z&hlrichtungsmerker (A27410) des
schnellen Zahlers 0 sowie im Z&hlrichtungsmerker (A27510) des schnellen
Zahlers 1 gezeigt. (0: Verringerung, 1: Erhéhung)

Eingangsimpulse kdénnen im Bereich zwischen dem unteren und oberen
Grenzwert gezéhlt werden. Wenn die Impulsz&hlung den unteren/oberen
Grenzwert unter- bzw. Uberschreitet, kommt es zu einem Unter- bzw.
Uberlauf, und die Zahlung wird gestoppt.

Unterer und oberer Bereichsgrenzwert
In den folgenden Diagrammen sind die unteren und oberen Grenzwerte fir
den Inkrement-Modus und den Auf-/Abwéartsmodus dargestellit.

Inkrement-Modus

0 4.294.967.295
(000000 Hex) (FFFFFFFF Hex)

I

I L >

Istwert-Uberlauf
Auf-/Abwéartsmodus

—2147483648 0 +2.147.483.647
(80000000 Hex) (00000000 Hex) (7FFFFFFF Hex)
|
-— ! L >
Istwert-Unterlauf Istwert-Uberlauf

Eingangsimpulse werden innerhalb des eingestellten Bereichs gezéhlt. Die
Z&hlung funktioniert wie folgt:

* Wenn die Inkrement-Z&hlung den maximalen Ringzahlwert Uberschreitet,
wird sie automatisch auf 0 zurlickgesetzt, und die Inkrement-Zahlung wird
fortgesetzt.

* Wenn die Dekrement-Z&hlung den Wert 0 unterschreitet, wird sie automa-
tisch auf den maximalen Ringzahlwert gesetzt, und die Dekrement-Zahlung
wird fortgesetzt.

Daraus folgt, dass bei Verwendung des Ringmodus kein Unter- oder Uberlauf
auftreten kann.

Zahlwert

232_1 ___________________________________________

Max.
Ringzahlwert

0

Max. Ringzdhlwert

Stellen Sie den maximalen Ringzahlwert im SPS-Setup ein. Er ist der Maximal-
wert des Impulszéhlbereichs. Der maximale Ringz&hlwert kann auf einen beliebi-
gen Wert zwischen 00000001 und FFFFFFFF hex eingestellt werden.
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Riicksetz-Methoden

Z-Phase-Signal +
Software-Riicksetzung

Software-Riicksetzung

Hinweis

Beschrankungen
* Im Ringmodus gibt es keine negativen Werte.

* Wenn im SPS-Setup 0 als der maximale Ringzéhlwert eingestellt wurde,
arbeitet der Zahler mit dem maximalen Ringzahlwert FFFFFFFF hex.

Der Istwert des schnellen Z&hler wird zuriickgesetzt, wenn das Z-Phase-Signal
(Rucksetz-Eingang) von AUS nach EIN wechselt wahrend das entsprechende
Ruicksetz-Bit des schnellen Zahlers (A53100 oder A53101) auf EIN gesetzt ist.

Die CPU-Baugruppe erkennt den EIN-Status des Riicksetz-Bits fir den
schnellen Zahlers nur zu Beginn des SPS-Zyklus wéhrend der Betriebs-
system-Vorgénge. Daher wird, wenn das Rucksetz-Bit Uber das SPS-Pro-
gramm auf EIN gesetzt wurde, das Z-Phase-Signal (Bit 02 oder 03 von CIO
2960) erst im folgenden SPS-Zyklus wirksam.

Ein Zyklus
-—
[l
. — | | .
1 1 ' ' 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
) 1 1 ] ] )
= T H s BN N o s B Y
Z-Phase —L:—F . 1] . y ' :
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 [} [} 1 1 1
A S N R
Rucksetz- — 1 LH—l L —
Bit ' - \
Keine Istwert- Istwert- Istwert- Istwert- Keine Istwert- Istwert-
Riicksetzung  Riicksetzung Riicksetzung Riicksetzung Riicksetzung Ricksetzung

Der Istwert des schnellen Zahler wird zuriickgesetzt, wenn entsprechende
Rucksetz-Bit des schnellen Zahlers (A53100 oder A53101) von AUS nach
EIN wechselt.

Die CPU-Baugruppe erkennt den Wechsel von AUS nach EIN des Rucksetz-
Bits flir den schnellen Zahlers nur zu Beginn des SPS-Zyklus wéhrend der
Betriebssystem-Vorgénge. Die Verarbeitung der Ricksetzung erfolgt zu
diesem Zeitpunkt. Der Wechsel von AUS zu EIN wird nicht erkannt, wenn das
Rucksetz-Bit innerhalb desselben Zyklus erneut zu AUS wechselt.

Ein Zyklus
-+

%

Rucksetz-
Bit

!

Istwert- Keine Istwert- Keine Istwert- Keine Istwert-
Riucksetzung Ricksetzung Rucksetzung Rucksetzung

Mit CJ1M CPU-Baugruppen Version 2.0 kann die Vergleichsfunktion so ein-
gestellt werden, dass sie beim Zurlicksetzen eines schnellen Zahlers
gestoppt oder fortgesetzt wird. Das ermdglicht Anwendungen, bei denen die
Vergleichsfunktion bei Zuruckstellung des Zahlers bei einem Zahler-Istwert
von 0 neu gestartet werden kann.

Starten von Interrupt-Tasks bei bestimmten Zahler-Istwerten
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Vorab in einer Vergleichstabelle registrierte Daten kénnen wéhrend des
Betriebs mit den tatséchlichen Zahler-Istwerten verglichen werden. Die fest-
gelegten Interrupt-Tasks (in der Tabelle gespeichert) werden gestartet, sobald
die entsprechende Vergleichsbedingung erfillt ist.

Es stehen zwei Vergleichsmethoden zur Verfliigung: Zielwertvergleich und
Bereichsvergleich.

* Die Vergleichstabelle wird Uber den Befehl CTBL(882) registriert.
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* Die Vergleichsfunktion kann Uber den Befehl CTBL(882) oder den Befehl
INI(880) gestartet werden.

* Zum Beenden der Vergleichsfunktion wird der Befehl INI(880) verwendet.

Zielwertvergleich Die festgelegte Interrupt-Task wird ausgefihrt, wenn der Istwert des schnel-
len Z&ahlers mit einem in der Tabelle registrierten Zielwert Ubereinstimmt.

* Die Vergleichsbedingungen (Zielwerte und Zahlrichtungen) werden in der
Vergleichstabelle zusammen mit der entsprechenden Nummer der Inter-
rupt-Task registriert. Die festgelegte Interrupt-Task wird ausgefiihrt, wenn
der Istwert des schnellen Zahlers mit dem in der Tabelle registrieren Ziel-
wert Ubereinstimmt.

* In der Vergleichstabelle kdnnen bis zu 48 Zielwerte (zwischen 1 und 48)
registriert werden.

* Fur jeden Zielwert kann eine eigene Interrupt-Task registriert werden.

* Der Zielwertvergleich wird mit allen Zielwerten in der Tabelle
durchgefiihrt. Dabei spielt es keine Rolle, in welcher Reihenfolge die
Zielwerte registriert sind.

* Bei Anderung des Istwerts wird der gednderte Istwert auch dann mit den
Zielwerten in der Tabelle verglichen, wenn der Istwert geé&ndert wird,
wéahrend der Zielwertvergleich bereits ausgefuhrt wird.

Istwert von schnellem Zahler Vergleichstabelle
A Anzahl der Werte = 4
Zielwert 1 (aufsteigend)
Zewertt - Pmmm T Z ____________________________ Interrupt-Task = 000
Der Vergleich wird LEECLE el I Il N - -
unabh'angig von der Zielwert 2 (aufsteigend)
Reihenfolge der Interrupt-Task = 001
Werte in der Tabelle Ziewert2  femmemoffm e - Em—m————mmm oo m oo Zielwert 3 (absteigend)
ausgefuhrt. Interrupt-Task = 020
Zielwert3 | ff= = === - - B R itttk Zielwert 4 (aufsteigend)
Interrupt-Task = 015
l Zeit
v vy
Gestartete Interrupt-Task | Nr.001 Nr.015 Nr. 000 Nr. 020

Beschrankungen

Eine Vergleichsbedingung (Zielwert und Zahlrichtung) kann nicht mehrfach in
einer Tabelle vorkommen. Wenn dieselbe Vergleichsbedingung mehrfach
angegeben wird, kommt es zu einem Fehler.

Hinweis = Wenn sich die Zahlrichtung (aufwérts/abwarts) bei einem Istwert &ndert, der
mit einem Zielwert Ubereinstimmt, wird der nachste Zielwert in der Richtung
nicht erkannt. Richten Sie Zielwerte so ein, dass sie nicht mit den Spitzen-
oder Tiefstwerten, bei denen sich die Zahlrichtung &ndert, Ubereinstimmen.

X A /Ubereinstimmung O 4 Ubereinstimmung
Zielwert 1 Zielwert 1 X
Zielwert 2 Zielwert 2
lelwe i . . >
Ubereinstimmung nicht erkannt. Ubereinstimmung
Bereichsvergleich Die festgelegte Interrupt-Task wird ausgefihrt, wenn der Istwert des schnel-

len Zahlers innerhalb eines durch den unteren und oberen Grenzwert defi-
nierten Bereichs befindet.

* Die Vergleichsbedingungen (oberer und unterer Grenzwert des Bereichs)
werden in der Vergleichstabelle zusammen mit der entsprechenden
Nummer der Interrupt-Task registriert. Die angegebene Interrupt-Task
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wird ausgefiihrt, wenn sich der Istwert des schnellen Zahlers innerhalb
des Bereichs (unterer Grenzwert < Istwert < oberer Grenzwert) befindet.

e Es kdnnen insgesamt 8 Bereiche (untere und obere Grenzwerte) in einer
Vergleichstabelle registriert werden.

* Die Bereiche kdnnen sich Uberschneiden.
* Fur jeden Bereich kann eine eigene Interrupt-Task registriert werden.

* Der Zahler-Istwert wird in jedem Zyklus ein Mal mit den 8 Bereichen
verglichen.

* Die Interrupt-Task wird nur einmalig ausgefiihrt, wenn die Vergleichsbe-
dingung von nicht erfillt zu erflllt wechselt.

Beschridnkungen

Wenn innerhalb eines Zyklus mehrere Vergleichsbedingungen erfillt werden,
wird in diesem Zyklus die Interrupt-Task an erster Stelle der Tabelle ausge-
fuhrt. Die Interrupt-Task an nachster Stelle der Tabelle wird im darauf folgen-
den Zyklus ausgeflhrt.

Istwert von schnellem Zahler Vergleichstabelle

Der Vergleich wird
unabhéngig von der
Reihenfolge der

Bereiche in der Tabelle

ausgefuhrt.

* Oberer Grenzwert 1
Derer Grenaviert 1 /-\ Unterer Grenzwert 1
Unterer Grenzwert 1 Interrupt-TaSk = OOO
Oberer Grenzwert 2

Interrupt-Task = 255

Oberer Grenzwert 2
Unterer Grenzwert 2

l " Zeit
v v

Gestartete Interrupt-Task |Nr. 255  Nr.000 Nr.000 Nr.255

Hinweis

Die Bereichsvergleichstabelle kann auch verwendet werden, ohne dass eine
Interrupt-Task ausgefiihrt wird, wenn die Vergleichsbedingung erfillt ist. Die
Bereichsvergleichsfunktion kann nitzlich sein, wenn es nur darum geht, heraus-
zufinden, ob sich der Istwert des schnellen Zahlers innerhalb eines bestimmten
Bereichs befindet. Verwenden Sie die Bereichvergleichsbedingung-erfiillt-Merker
(A27400 bis A27407 sowie A27500 bis A27507), um zu bestimmen, ob sich der
Istwert des schnellen Z&hlers innerhalb eines registrierten Bereichs befindet.

Voriibergehendes Anhalten der Eingangssignalzahlung (Gate-Funktion

Beschrankungen

Wenn das Gate-Bit des schnellen Zahlers auf EIN gesetzt wird, zahlt der
schnelle Zahler nicht weiter und der Zahler-Istwert wird beibehalten, auch
wenn Eingangsimpulse empfangen werden. Das Gate-Bit flr den schnellen
Zahler 0 ist A53108, das Gate-Bit fir den schnellen Zahler 1 ist A53109.

Wenn das Gate-Bit des schnellen Z&hlers wieder auf AUS gesetzt wird, fahrt der
schnelle Z&hler mit der Z&hlung fort, und der Z&hler-Istwert wird aktualisiert.

» Das Gate-Bit wird deaktiviert, wenn Z-Phase-Signal + Software-Ricksetzung
als Rucksetz-Methode fiir den schnellen Zahler eingerichtet wird, und das
Rucksetz-Bit auf EIN gesetzt ist (wartet auf einen Z-Phase-Eingangsimpuls
zum Zurlcksetzen des Zahler-Istwerts).

Frequenzmessung durch schnellen Zahler

138

Diese Funktion misst die Frequenz des schnellen Zahlers (Eingangsimpulse).

Die Frequenz der Eingangsimpulse kann gelesen werden, indem der Befehl
PRV(881) ausgefihrt wird. Die gemessene Frequenz wird als 8-stelliger
Hexadezimalwert in der Einheit Hz ausgegeben. Die Frequenzmessfunktion
kann nur mit dem schnellen Zahler 0 verwendet werden.
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Vorgehensweise

Beschrankungen

Spezifikationen

1,2,3...

Die Frequenz kann auch gemessen werden, wahrend eine Vergleichsfunktion
fir den schnellen Z&hler 0 ausgefuhrt wird. Die Frequenzmessung kann
gleichzeitig mit anderen Funktionen, wie ein schneller Z&hler und eine
Impulsausgabe, erfolgen, ohne dass diese Funktionen beeintrachtigt werden.

1. Einstellung fir schnellen Zahler deaktivieren/deaktivieren (erforderlich)
Setzen Sie die Einstellung fir Schneller Zahler 0 - Aktivieren/deaktivieren
im SPS-Setup auf 1 oder 2 (schnellen Zahler verwenden).

2. Einstellung des Impulseingangsmodus (erforderlich)
Nehmen Sie im SPS-Setup die Einstellung fir Schneller Zahler 0 —
Impulseingangsmodus vor.

3. Einstellung fur Zahimodus (erforderlich)
Nehmen Sie im SPS-Setup die Einstellung fir Schneller Zahler 0 —
Zahlmodus vor.
Legen Sie bei Auswahl der Ringzahlbetriebsart im SPS-Setup die
Einstellung fur Schneller Z&hler 0 — Ringz&hler-Maximalwert (maximaler
Ringzahlerwert) fest.

4. Einstellung der Ricksetz-Methode (erforderlich)
Nehmen Sie im SPS-Setup die Einstellung far Schneller Z&hler 0 —
Rucksetz-Methode vor.

5. Ausfiihrung des Befehls PRV(881) (erforderlich)
N: Geben Sie die Nummer des schnellen Z&hlers an.
(Schneller Z&hler 0: #0010)
C: #0003 (Frequenz lesen)
D: Zielwort fir Frequenzdaten

e Die Frequenzmessfunktion kann nur mit dem schnellen Zahler 0
verwendet werden.

Beschreibung Spezifikationen
Anzahl der Frequenz- 1 (nur schneller Zahler 0)
messeingénge
Frequenzmessbereich Differentialphaseneingénge: 0 bis 50 kHz

Alle Gbrigen Eingangsmodi: 0 bis 100 kHz

Hinweis Wenn die Frequenz den Héchstwert (iberschreitet, wird
der Héchstwert gespeichert.

Messverfahren Ausfuhrung des Befehls PRV(881)
Ausgabedatenbereich MaBeinheit: Hz
Bereich:

Differentialphaseneingang: 0000 0000 bis 0003 0D40 hex
Alle tibrigen Eingangsmodi: 0000 0000 bis 0001 86A0 hex

Impulsfrequenz-Konvertierung

Die Eingangsimpulsfrequenz des schnellen Zahlers 0 kann in eine Drehzahl
(U/min) oder der Istwert des Zahlers in die Gesamizahl von Umdrehungen
umgewandelt werden. Der konvertierte Wert wird als 8-stellige Hexadezimal-
zahl ausgegeben. Diese Funktion wird nur fur schnellen Zahler 0 unterstutzt.

Frequenz—Drehzahl-Konvertierung

Die Drehzahl in min-1 wird aus der Frequenz der Eingangsimpulse des
schnellen Z&hlers 0 und der Anzahl von Impulsen pro Umdrehung errechnet.

Ziahler-Istwert—Konvertierung in Gesamtzahl an Umdrehungen

Die Gesamtzahl von Umdrehungen wird aus dem Istwert des Z&hlers und der
Anzahl von Impulsen pro Umdrehung errechnet.
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Vorgehensweise

Beschrankungen

Ubersicht

Vorgehensweise
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1,2,3...

—

Einstellung fiir schnellen Zahler aktivieren/deaktivieren (erforderlich)
Setzen Sie die Einstellung fur Schneller Zahler 0 - Aktivieren/deaktivieren
im SPS-Setup auf 1 oder 2 (schnellen Zahler verwenden).

Einstellung des Impulseingangsmodus (erforderlich)

Nehmen Sie im SPS-Setup die Einstellung fur Schneller Zahler 0 —
Impulseingangsmodus vor.

Einstellung fir Z&himodus (erforderlich)

Nehmen Sie im SPS-Setup die Einstellung fur Schneller Z&hler 0 —
Zahlmodus vor.

Legen Sie bei Auswahl der Ringzahlbetriebsart im SPS-Setup die
Einstellung fir Schneller Zahler 0 — Ringz&hler-Maximalwert (maximaler
Ringzahlerwert) fest.

Einstellung der Rucksetz-Methode (erforderlich)

Nehmen Sie im SPS-Setup die Einstellung fur Schneller Z&hler 0 —
Rucksetz-Methode vor.

Fuhren Sie PRV2 wie unten beschrieben aus (erforderlich).
Konvertierung der Frequenz in eine Drehzahl (min-1)

Flhren Sie PRV2 mit den folgenden Operanden aus.

C: Steuerdaten

(Einstellung auf #0000 flur Frequenz-Drehzahl-Konvertierung.)

P: Impulse/Umdrehung (hex)

D: Erstes Wort des Ergebnisses

Konvertieren des Zahler-Istwerts in die Gesamtzahl von Umdrehungen
Fahren Sie PRV2 mit den folgenden Operanden aus.

C: Steuerdaten (Einstellung auf #0001 fir Konvertierung von
Zahler-Istwert in Gesamtzahl von Umdrehungen.)

P: Impulse/Umdrehung (hex)

D: Erstes Wort fur das Ergebnis

Impulsfrequenz-Konvertierung ist nur fir schnellen Zahler 0 méglich.

6-1-5 Eingange mit kurzer Ansprechzeit

Die Eingange mit kurzer Ansprechzeit lesen Impulse, deren EIN-Dauer kiirzer
als die Zyklusdauer ist (ab einer Dauer von 30 us). Verwenden Sie die
Eingange mit kurzer Ansprechzeit zum Lesen von Signalen (etwa der Eingang
von einem optischen Mikrosensor).

| Auswahl der Eingénge mit kurzer Ansprechzeit

¢ INO bis IN3 (CIO 2960, Bits 00 bis 03)

'

Verdrahten der Eingénge e Nehmen Sie die Anschlusse an den

ausgewdhlten Eingéngen INO bis IN3 vor.

{ Nehmen Sie die erforderlichen

SPS- Einstellungen | L,Eingangsfunktionseinstellungen® fiir INO bis IN3

mit dem CX-Programmer (oder in Adresse 60 der
Programmierkonsole) vor, wenn INO bis IN3 als

Eingénge mit kurzer Ansprechzeit eingesetzt werden.

INO: AuBerste rechte Stelle (Bits 00 bis 03) mit
Programmierkonsole auf 2 hex setzen.

IN1: Zweite Stelle (Bits 04 bis 07) auf 2 hex setzen.

IN2: Dritte Stelle (Bits 08 bis 11) auf 2 hex setzen.

IN3: AuBerste linke Stelle (Bits 12 bis 15) auf 2 hex setzen.

SPS-Programm ¢ Verwendung der Eingange mit kurzer

Ansprechzeit in Befehlen wie LD.
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Beschrankungen fiir Eingange mit kurzer Ansprechzeit
* Die Eingdnge mit kurzer Ansprechzeit 0 bis 3 kdnnen nicht verwendet
werden, wenn die integrierten Eingédnge INO bis IN3 als normale
Eingange oder als Schnelle-Zahler-Eingédnge verwendet werden.

* Der Eingang mit kurzer Ansprechzeit 3 kann nicht verwendet werden,
wenn der schnelle Z&hler 0 verwendet wird.
Der Eingang mit kurzer Ansprechzeit 2 kann nicht verwendet werden,
wenn der schnelle Zahler 1 verwendet wird.

* Die Eingénge mit kurzer Ansprechzeit 0 und 1 kénnen nicht verwendet
werden, wenn die Nullpunktsuchfunktion O aktiviert wurde (Aktivierung
Uber SPS-Setup).

Die Eingénge mit kurzer Ansprechzeit 2 und 3 kénnen nicht verwendet
werden, wenn die Nullpunktsuchfunktion 1 aktiviert wurde (Aktivierung
Uber SPS-Setup).

Spezifikationen

Beschreibung Spezifikationen
Anzahl der Eingédnge mit 4 Eingange (Die vier Eingdnge werden entweder als
kurzer Ansprechzeit die Eingange mit kurzer Ansprechzeit, die Schnelle-

Zahler-Eingange (Z-Phase-Signal) oder als die
normalen Eingénge genutzt.)
Zugeordneter Datenbereich CIlO 2960, Bits 00 bis 03

Kleinste erkennbare 30 us
Impulsweite

6-1-6 Hardware-Spezifikationen

Allgemeine technische Daten

Beschreibung Spezifikationen
Anzahl der Eingénge 10 Eingange
Zugeordneter Datenbereich | CIO 2960, Bits 00 bis 09
Eingangsart 24-V DC-Eingéange oder Leitungstreiber-Eingénge
Ansprech- | Einschalt- Standardeinstellung: max. 8 ms

zeit Ansprechzeit | pje Eingangszeitkonstante kann im SPS-Setup auf
folgende Werte eingestellt werden: 0 ms, 0,5 ms, 1 ms,
2ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms oder 32 ms.)

Ausschalt- Standardeinstellung: max. 8 ms

Ansprechzeit | pje Eingangszeitkonstante kann im SPS-Setup auf
folgende Werte eingestellt werden: 0 ms, 0,5 ms, 1 ms,
2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms oder 32 ms.)

Eingangsmerkmale

Spezifikationen fiir 24V DC Leitungstreiber

Eingangsspannung

Eingédnge INO bis IN5 ING bis IN9 INO bis IN5 ING bis IN9
Kompatible Sensoren | Zwei-Draht Zwei-Draht Leitungstreiber Leitungstreiber
Eingangsspannung 24V DC +10%, —15% RS-422 Leitungstreiber

(konform mit Norm AM26LS31)
(Versorgungsspannung von 5 V +5%)

Eingangsimpedanz 3,6 kQ 4,0 kQ
Eingangsstrom 6,0 mA 55 mA 13 mA 10 mA
(typisch)

Einschaltspannung min. 17,4V min. 17,4V
Ausschaltspannung | max. 5,0 V/1 mA max. 5,0 V/1 mA
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6-2 Integrierte Ausgange
6-2-1 Ubersicht

Es gibt 3 Arten von integrierten Ausgéngen:

* Normale Ausgénge

* Impulsausgéange

* Impulsausgange mit variablem Tastverhéltnis (PWM(891)-Ausgénge)
Die integrierten Ausgénge sind den Bits 00 bis 05 von CIO 2961 zugeordnet.
Die Impulsausgabebefehle muissen ausgefiihrt werden, um festzulegen,
welche Art von Ausgang fir das jeweilige Bit verwendet wird.

6-2-2 Normale Ausgange

Ubersicht
Diese Funktion wird zur Ausgabe von Standard-Ausgangssignalen verwen-
det. Der Ausgang wird aktualisiert, wenn das zugeordnete Bit auf EIN oder
AUS gesetzt wird.
Bit-Zuordnungen
Code Wort-Adresse Bit Funktion
ouTo CIO 2961 00 Normaler Ausgang 0
OuT1 01 Normaler Ausgang 1
ouT2 02 Normaler Ausgang 2
OuUT3 03 Normaler Ausgang 3
OouT4 04 Normaler Ausgang 4
OuTs 05 Normaler Ausgang 5
Vorgehensweise
| Normale Ausgénge auswahlen. |+ OUTO bis OUTS (CIO 2961, Bits 00 bis 05)

'

| Ausgénge verdrahten. | e Nehmen Sie die Anschliisse an den ausgewahlten
* Ausgangen OUTO bis OUT5 vor.

o Bei Befehlen, wie z. B. OUT, normale Ausgange
SPS-Programm verwenden.

e Zur direkten Aktualisierung muss dem Befehl das
Prafix "I" vorangestellt werden. Beispiel: |OUT

Hinweis: Die direkte Aktualisierung kann nicht tber
den Befehl IORF(097) erfolgen.

Beschrankungen fiir normale Ausgange

* Die normalen Ausgéange 0 bis 3 kdnnen nicht verwendet werden, wenn sie
gleichzeitig fir Impulsausgabe verwendet werden.

* Die normalen Ausgange 4 und 5 kdénnen nicht verwendet werden, wenn
Impulse mit variablem Tastverhéltnis (PWM(891)-Ausgange) Uber diese
Ausgénge ausgegeben werden.

* Der normale Ausgang 4 (5) kann nicht verwendet werden, wenn die Null-
punktsuchfunktion 0 (1) aktiviert ist und der Fehlerzéhler-Rucksetzausgang
verwendet wird (Nullpunktsuchfunktion-Modus auf 1 oder 2 gesetzt).

Spezifikationen

Beschreibung Spezifikationen
Anzahl der Ausgange 6 Ausgénge
Zugeordneter Datenbereich CIlO 2961, Bits 00 bis 05
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6-2-3 Impulsausgange

Ubersicht

Die Impulsausgbefunktion gibt Uber die integrierten Ausgénge Impulssignale
mit festem Tastverhaltnis (Tastverhéltnis: 50 %) aus.

Sowohl Geschwindigkeitssteuerung (fortwéhrende Impulsausgabe mit spezifi-
zZierter Frequenz) als auch Positionierung (Ausgabe einer bestimmten Anzahl
von Impulsen) werden unterstitzt.

Die Impulsausgabefunktionen werden ber die Ausfihrung von Impulsausga-
bebefehlen Uber das SPS-Programm gesteuert. In einigen Féllen missen
vorab SPS-Setup-Einstellungen fir die Befehle vorgenommen werden.

In der folgenden Tabelle sind die Befehle zur Positionierungs- und Geschwin-

digkeitssteuerung aufgefthrt.

(Impulsausgabe)

Bezeichnung des Mnemo- | Funktions- Hauptverwendung
Befehls nisch code
SET PULSES PULS 886 Einstellung der Impulsanzahl fir die

Impulsausgabe

READ (Istwert lesen)

SPEED OUTPUT SPED 885 Impulsausgabe ohne Beschleuni-
(Geschwindigkeits- gung oder Verzdgerung
steuerung)

ACCELERATION ACC 888 Impulsausgabe mit Beschleunigung
CONTROL und Verzdgerung
(Beschleunigungs-

steuerung)

PULSE OUTPUT PLS2 887 Trapezférmige Impulsausgabe
(Impulsausgabe)

ORIGIN SEARCH ORG 889 Nullpunktsuche und Nullpunki-
(Nullpunktsuche) Ruckkehr

MODE CONTROL | INI 880 Beenden der Impulsausgabe oder
(Betriebsarten- Anderung von Istwerten
steuerung)

HIGH-SPEED PRV 881 Lesen von Istwerten

COUNTER PV

Die Impulsausgabefunktionen der CJ1M CPU-Baugruppe verfligen Uber

einige Merkmale, die sich von denen friherer Ausfilhrungen der CPU-Bau-
gruppen unterscheiden. Die Unterschiede sind nachstehend aufgefihrt.

¢ Die Zielposition kann bei laufender Positionierung geandert werden (Mehr-

fachstartfunktion). Wahrend der Ausfihrung eines PLS2(887)-Befehls kann

ein weiterer PLS2(887)-Befehl mit abweichender Zielposition ausgefiihrt wer-

den.

* Die Funktion kann von kontinuierlicher Geschwindigkeitssteuerung mit fester
Zielfrequenz zur Positionierung durch eine bestimmte Anzahl von Impulsen
umgeschaltet werden, um eine Bewegung um eine bestimmte Distanz aus-
zufihren. Wahrend der Ausfihrung eines ACC(888)-Befehls kann ein
PLS2(887)-Befehl ausgefuhrt werden, um zur Positionierung zu wechseln.

* Bei der Positionierung durch eine festgelegte Anzahl von Impulsen kann
die Richtung (im/gegen Uhrzeigersinn) automatisch gewahlt werden. Die
Richtung der Impulsausgabe (im/gegen Uhrzeigersinn) wird (basierend
auf der festgelegten Anzahl von Impulsen und dem Istwert der Impulsaus-
gabe) unter den folgenden Bedingungen automatisch gewéhlt, wenn eine
Impulsausgabefunktion durch die Befehle SPED(885), ACC(888) oder

PLS2(887) ausgefihrt wird:

1. Die Nullpunktposition wurde Uber eine Nullpunktsuche oder tber
die Einstellung des Istwerts der Impulsausgabe durch den Befehl

INI(880) bestimmt.
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Bit-Zuordnungen

2. Die absolute Anzahl von Impulsen wird durch den Befehl
PULS(886) oder PLS2(887) festgelegt.

Code Wort- Bit
Adresse

Eingédnge im/gegen
den Uhrzeigersinn

Impuls- + Richtungs-
eingdnge

ouTo Cl0 2961 |00

Impulsausgang 0
(im Uhrzeigersinn)

Impulsausgang 0 (Impuls)

Impulsausgang 0
(gegen Uhrzeigersinn)

Impulsausgang 1 (Impuls)

Impulsausgang 1
(im Uhrzeigersinn) (Richtung)

Impulsausgang 0

OUT1 01
ouT2 02
OouT3 03

Impulsausgang 1 Impulsausgang 1
(gegen Uhrzeigersinn) | (Richtung)

Spezifikationen der Impulsausgange

144

Beschreibung

Spezifikationen

Ausgabemodus

Fortlaufender Modus (zur Geschwindigkeits-
steuerung) oder einmaliger Modus
(zur Positionssteuerung)

Positionierungsbefehle
(einmaliger Modus)

PULS(886) und SPED(885), PULS(886) und ACC(888)
oder PLS2(887)

Befehle zur Geschwindigkeits-
steuerung (fortlaufender Modus)

SPED(885) oder ACC(888)

Befehle fiir Nullpunktsuche und
Nullpunkt-Ruckkehr

ORG(889)

Ausgangsfrequenz 1 Hz bis 100 kHz (Einheiten von 1 Hz)
Beschleunigungs- und Einstellung in 1-Hz-Schritten fiir Beschleunigungs-/Verzé-
Verzdgerungsraten gerungsraten zwischen 1 Hz und 2 kHz (alle 4 ms).

Beschleunigungs- und Verzdgerungsraten kénnen nur
Uber PLS2(887) unabhéngig voneinander eingestellt wer-
den.

Andern von Sollwerten wahrend
der Befehlsausfiihrung

Zielfrequenz, Beschleunigungs-/Verzdgerungsrate und
Zielposition kdnnen gedndert werden.

Tastverhaltnis

Fest (50%)

Impulsausgabemethode

Eingénge im/gegen den Uhrzeigersinn oder Impuls- +
Richtungseingang

Die Methode wird Uber einen Befehlsoperanden gewéhlt.
Fur die Impulsausgénge 0 und 1 muss

dieselbe Methode verwendet werden.

Anzahl der Ausgangsimpulse

Relative Koordinaten: 00000000 bis 7FFFFFFF hex

(Beschleunigung oder Verzdgerung in beiden Richtungen:
2.147.483.647)

Absolute Koordinaten: 80000000 bis 7FFFFFFF hex
(—2.147.483.648 bis 2.147.483.647)

Festlegung der relativen/absolu-
ten Koordinaten fiir den Istwert
der Impulsausgabe

Die absoluten Koordinaten werden automatisch festgelegt,
wenn die Nullpunktposition Uber das Einstellen des
Impulsausgabe-Istwerts durch den Befehl INI(880) oder
durch Ausfuhren einer Nullpunktsuche Uber den Befehl
ORG(889) bestimmt wurde. Relative Koordinaten werden
verwendet, wenn die Nullpunktposition unbestimmt ist.

Relative Impuls-Spezifikation/
Absolute Impuls-Spezifikation

Die Impulsart kann Uber einen Operanden des Befehls
PULS(886) oder PLS2(887) festgelegt werden.

Hinweis
Die Festlegung absoluter Impulse kann verwendet wer-
den, wenn fur den Istwert der Impulsausgabe absolute
Koordinaten spezifiziert wurden, d. h., wenn die Null-
punktposition bestimmt wurde.
Die Festlegung absoluter Impulse kann nicht verwendet
werden, wenn relative Koordinaten spezifiziert wurden,
d. h., wenn die Nullpunktposition unbestimmt ist.
Andernfalls kommt es zu einem Befehlsfehler.
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Beschreibung

Spezifikationen

Speicherort fir Impulsausgabe-

Istwerte

Folgende Woérter des Zusatz-Systemmerkerbereichs
enthalten die Impulsausgabe-Istwerte:
Impulsausgang 0: A277 (linke 4 Stellen) und A276
(rechte 4 Stellen)
Impulsausgang 1: A279 (linke 4 Stellen) und A278
(rechte 4 Stellen)
Die Istwerte werden im Rahmen der regelméaiigen
E/A-Aktualisierung aktualisiert.

Beschleunigungs-/Verzége-
rungskurven-Spezifikation

Trapezférmige oder S-Kurven-Beschleunigung/
Verzégerung

Fir Impulsausgaben verwendete Befehle

Verwenden Sie die folgenden 8 Befehle zur Steuerung der Impulsausgabe.

In der folgenden Tabelle sind Arten von Impulsausgaben aufgeflihrt, die Uber
die einzelnen Befehle gesteuert werden.

Befehl Funktion Positionierung Geschwindigkeits- Null-
(einmaliger Modus) steuerung (fortlau- punkt-
fender Modus) suche
Impulsaus- Impulsausgabe mit Impulsaus- | Impulsaus-
gabe ohne | Beschleunigung/Verz6- | gabe ohne | gabe mit
Beschleu- gerung Beschleu- | Beschleu-
nigung/ - - nigung/ nigung/
Verzége- 2?:;&;}‘2{_ - ;'}gpzf]fg;_ Verzoge- | Verzoge-
rung che schiedliche rung rung
Beschleuni- | Beschleuni-
gungs-/Ver- | gungs-/Ver-
zogerungs- | zdgerungs-
raten raten
PULS(886) Bestimmt die Anzahl der | Verwendet | Verwendet | --- --- --- ---
SET PULSES auszugebenden Impulse.
(Impulsausgabe)
SPED(885) Steuerung der Impulsaus- | Verwendet | --- --- Verwendet | ---
SPEED OUTPUT |9abe ohne Beschleuni-
(Geschwindig- gung oder Verzbgerung.
keitssteuerung) (Bei der Positionierung
muss die Anzahl der
Impulse zuvor durch den
Befehl PULS(886) einge-
stellt werden.)
ACC(888) Steuerung der Impulsaus- | --- Verwendet | --- Verwendet | ---
ACCELERATION |gabe mit Beschleunigung
CONTROL und Verzégerung.
(Beschleunigungs- | (Bei der Positionierung
steuerung) muss die Anzahl der
Impulse zuvor durch den
Befehl PULS(886) einge-
stellt werden.)
PLS2(887) Steuerung der Impulsaus- | --- Verwendet | ---
PULSE OUTPUT | 9abe mit voneinander
(Impulsausgabe) unabhangigen Beschleuni-
gungs- und Verzdégerungs-
raten.
(Bestimmt auch die Anzahl
von Impulsen.)
ORG(889) Bewegt den Motor Uber Verwendet
ORIGIN SEARCH | Impulsausgaben an den
(Nullpunktsuche) | Motortreiber und bestimmt
die Nullpunktposition auf
Grundlage des Nullpunkt-
naherungs- und Nullpunkt-
Eingangssignals.
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Befehl Funktion Positionierung Geschwindigkeits- Null-
(einmaliger Modus) steuerung (fortlau- punkt-
fender Modus) suche
Impulsaus- Impulsausgabe mit Impulsaus- | Impulsaus-
gabe ohne | Beschleunigung/Verzo- | gabe ohne | gabe mit
Be_schle;x- gerung Be_schlet/:- Be_schle;:-
nigung - - nigung nigung
Verzége- | Wapezfor- | Trapezfor- | yorz5q9e. | verzége-
rung mig, glei- | mig, unter- rung rung
che schiedliche
Beschleuni- | Beschleuni-
gungs-/Ver- | gungs-/Ver-
zbgerungs- | zbgerungs-
raten raten
INI(880) Stoppt die Impulsaus- Verwendet | Verwendet | Verwendet | Verwendet | Verwendet | ---
MODE CON- gabe. Andert den Impuls-
TROL (Betriebs- | ausgabe-Istwert. (Diese
artensteuerung) | Funktion bestimmt die
Nullpunktposition.)
PRV(881) Liest den Impulsausgabe- | Verwendet | Verwendet | Verwendet | Verwendet | Verwendet | ---
HIGH-SPEED Istwert.
COUNTER PV
READ
(Istwert lesen)

Betriebsarten der Impulsausgabe
Es gibt zwei mégliche Betriebsarten fir die Impulsausgabe. Der einmalige
Modus wird verwendet, wenn die Anzahl der Impulse festgelegt wurde, der
fortlaufende Modus wird verwendet, wenn dies nicht der Fall ist.

Betriebsart Beschreibung
Einmaliger Modus Dieser Modus wird zur Positionierung verwendet.

Die Funktion stoppt automatisch, wenn die
voreingestellte Anzahl von Impulsen ausgegeben
wurde. Die Impulsausgabe kann auBBerdem bereits
vorher durch den Befehl INI(880) gestoppt werden.

Fortlaufender Modus Dieser Modus wird zur Geschwindigkeitssteuerung

verwendet.

Die Impulsausgabe wird solange fortgesetzt, bis ein
anderer Befehl ausgefuhrt wird, oder bis die SPS in
die Betriebsart PROGRAM umgeschaltet wird.
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Impulsausgabeschemata
In den folgenden Tabellen sind die verschiedenen Impulsausgabefunktionen
aufgeflihrt, die durch die Kombination verschiedener Impulsausgabebefehle
ausgefuhrt werden kénnen.

Fortlaufender Modus Starten einer Impulsausgabe

(Geschwindigkeits-

steuerung)
Funktion Beispiel- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl | Einstellun-
gen
Ausgabe mit | Anderung der Impulsfrequenz Impulsausgabe mit | SPED(885) |*Ausgang
festgelegter | Geschwindigkeit festgelegter (fortlaufend) | "im/gegen
Geschwin- | (Frequenz)ineinem : Frequenz. Uhrzeiger-
digkeit Schritt Zielfrequenz sinn" oder
"Impuls +
Richtung"
Zeit :;ioerlt_laufend
Ausfiihrung von SPED(885) frequenz
Ausgabe mit | Erhéhung der Ausgabe von ACC(888) *Ausgang
festgelegter | Geschwindigkeit Impulsfrequenz Impulsen und (fortlaufend) |e"Im/gegen
Beschleuni- | (Frequenz) mit ) Anderung der Uhrzeiger-
gungund | einer festen Rate Zielfrequenz [ Frequenz um eine sinn" oder
Geschwin- Verzbgerungsrate feste Rate. II|mpU|S +
digkeit Richtung"
. eFortlaufend
i Zeit *Beschleuni-
Ausfiihrung g/grr]zgc?g{a-
von ACC(888) rungsrate
*Ziel-
frequenz
Andern von Einstellungen
Funktion Beispiel- Frequenzinderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl Einstellungen
Andern der | Anderung der Andert die SPED(885) |eAusgang
Geschwin- | Geschwindigkeitbei Impulsfrequenz Frequenz (auf- oder | (fortlaufend) | eFortlaufend
digkeit in laufendem Betrieb ) abwarts) der 1 *Ziel-
einem Zielfrequenz Impulsausgabe in SPED(885) frequenz
Schritt einem Schritt. (fortiaufend)
Aktuelle Frequenz
Zeit
Ausfihrung von
SPED(885)
Allmahliche | Allmahliche Ande- Andert die ACC(888) |eAusgang
Geschwin- | rung der Geschwin- Impulsfrequenz Frequenz von der | oder *Fortlaufend
digkeitsédn- | digkeit bei . aktuellen Frequenz | SPED(885) | eZielfre-
derung laufendem Betrieb | Zielfrequenz Biscisanigonss. ausgehend um eine | (fortlaufend) | quenz
Verzogerungsrate feste Rate. Die 1 *Beschleuni-
Aktuelle Frequenz g:ﬁgﬁfgé Eljrann ACC(888) %g?gosgg
Zeit | verringert werden, | (fortiaufend) | oqrate
Ausfiihrung von
ACC(888)
Geschwindigkeits- Andert die ACC(888) *Ausgang
anderung in Form Impulsfrequenz Boschleunigungsrate n Beschleunigungs- | (fortlaufend) | eFortlaufend
einer Polygonlinie Zielfrequenz oder Verzégerungs- | | *Zielfre-
bei laufendem Beschleunigungs- rate bei laufender ACC(888) quenz
Betrieb. ’Bae‘:fmeumgungs_ Beschleunigung (fortlaufend) *Beschleuni-
rate 1 oder Verzbégerung. gungs-/
Aktuelle Frequenz Verzdge-
Zeit rungsrate
Ausfuhrung von ACC(888) T
Ausfiihrung von ACC(888)
Ausflihrung von ACC(888)
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Funktion Beispiel- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl Einstellungen
Richtungs- | Nicht unterstitzt
anderung
Anderung Nicht unterstitzt
der Impuls-
ausgabe-
methode
Anhalten einer Impulsausgabe
Funktion Beispiel- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl Einstellungen
Stopp der Unmittelba- Stoppt die SPED(885) |e*Ausgang
Impuls- rer Stopp Impulsfrequenz Impulsausgabe oder *Stopp der
ausgabe unmittelbar. ACC(888) Impuls-
Aktuelle Frequenz (fortlaufend) | ausgabe
2
INI(880)
Zeit
Ausfiihrung von INI(880)
Stopp der Unmittel- Stoppt die Impuls- | SPED(885) |*Ausgang
Impuls- barer Stopp Impulsfrequenz ausgabe unmittel- | oder eFortlaufend
ausgabe bar. ACC(888) *Zielfre-
Aktuelle Frequenz (fortlaufend) | quenz =0
2
SPED(885)
Zeit (fortlaufend)
Ausfiihrung von SPED(885)
Allmahli- Verzége- Verzégert die SPED(885) |e*Ausgang
cher Stopp | rung bis zum Impulsfrequenz Beschleunigungs-/ Impulsausgabe bis | oder *Fortlaufend
der Impuls- | Stopp Verzégerungsrate zum Stopp. ACC(888) | <Zielfre-
ausgabe Aktuelle Frequenz (Der Wert wird bei der | Hinweis (ifortlaufend) quenz =0
 Ausflihrung gesetzt.) Wenn der Vorgang
liber ACC(888) ge- | ACC(888)
Zielfrequenz = 0 . startet wurde, bleibt | (fortlaufend)
Zeit die urspriingliche
. Beschleunigungs-/
Ausfiuihrung von ACC(888) Verzdgerungsrate
wirksam. Wenn der
Vorgang uber
SPED(885) gestar-
tet wurde, wird die
Beschleunigungs-/
Verzdgerungsrate
ungultig, und die
Impulsausgabe
stoppt unmittelbar.
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Einmaliger Modus
(Positionierung)

Starten einer Impulsausgabe

Funktion Beispielan- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
wendung Befehl Einstellun-
gen
Ausgabe mit | Positionie- Fest Startet die Impuls- | PULS(886) |*Anzahl der
gelegte Anzahl von .
Goctnn |Besimiuni. | TPUSIEn®  Impulsen (spesifizier naacbenen Fro- |- Reatve
digkeit gung oder Zielfrequenz durlch PULS(886)) quenz, und stoppt SPED(885) oder abso-
Verzégerung a unmittelbar nach lute Spezifi-
l Ausgabe der fest- kation der
gelegten Anzahl Impulse
Zeit von Impulsen. *Ausgang
. . *"Im/gegen
o bt di Hinweis ;
Gibt die festgelegte Anzahl S . Uhrzeiger-
ggSEﬂ[J)r(]g%g? von "‘;”t'”l‘%“?ssé?‘eai%tﬁ”dnza Die Zielposition sinnz” (IJ%er
stoppt anschlieBend. (festgelegte "Impuls +
Impuls-anzahl) Richtung"
kann wéahrend der «Einmalig
Positionierung «Zielfre-
nicht verandert quenz
werden.
Einfache tra- | Positionierung Beschleunigt und PULS(886) |*Anzahl der
pezférmige | mit trapezfér- Impulsfrequenz ~ Festgelegte Anzahl von verzégert mit der- | |, Impulse
Impuls- miger Be- Impulsen (spezifiziert selben festen Rate, *Relative
ausgabe schleunigung durch PULS(886)) und stoppt unmittel- f\eclzr?n(\iﬁsg oder abso-
und Verzoge- elfrequenz|.... . bar nach der Aus- 9 lute Spezifi-
rung (identi- Beschlurigurgs! gabe der kation der
sche Rate flr N festgelegten Anzahl Impulse
Beschleuni- ) von Impulsen. *Ausgang
gung und Ver- i Zeit (siehe Hinweis) *"Im/gegen
ﬁgﬁgl”&nﬂ%ngs_ Ausflihrung von Gibt die festgelegte Hinweis gﬂﬁeé%z::
indi ACC(888) Anzahl von Impulsen aus Die Zielposition "
ge_schwmdlg- und stoppt anschlieBend. (festgelegte ImpUIS +,,
keit) geleg Richtung
Die Anzahlvon meuls-grr:zahl) *Einmalig
Impulsen kann ann wahrend der *Beschleuni-
wahrend der Pp?]monlgr%ng gungs- und
Positionierung nicht verandert Verzoge-
nicht veran- werden. rungsrate
dert werden. *Zielfre-
quenz
Komplexe Positionie- Beschleunigt und PLS2(887) |eAnzahl der
]EI_'_ape_z- rung mit tra- Impulsfrequenz \Ijgr?tlggﬁ;)euglézr?nzahl verzogert mit festen Impulse
6rmige pezformiger Zielfrequenz Raten. Die Impuls- *Relative
IarEgulsk; Beschletén\ll- ) e Verzégerungs- ausgabe wird i Iodersabsc_)f-__
gabe gung und Ver nigungs- ¢ rate gestoppt, wenn die ute Spezifi
z6gerung Startfrequenz rate s Stopp- festgelegte Anzahl kation der
(unterschiedli- | L./ = N\ frequenz von Impulsen aus- Impulse
che Raten fur gegeben wurde. *Ausgang
BeschIeLén\i/- T Zeit (siehe Hinweis) -Urr'?/ge_gen
gung una ver- Ausfuihrung von Ausgabe stoppt. Hinweis nrzeiger-
zogerung, PLS2(887)  Ziel- Verzégerungspunkt Die Zielposition sinn" oder
Anfangsge- frequenz (festgelegte Impuls +
schwindigkeit) erreicht. Richtung"
; Impulsanzahl) eBeschl _
Die Anzahl ki ah d der eschleuni
von Impulsen Pann_wa_ ren gungsrate
rend der Posi- 9 : rzqgl%sgate
tionierung oZi -
nicht veran- quenz
dert werden. *Startfre-
quenz
Hinweis  Dreieckférmige Impulsausgabe

Wenn die festgelegte Anzahl von Impulsen geringer ist als die erforderliche
Anzahl zum Erreichen der Zielfrequenz und Ruickkehr auf Null, reduziert die
Funktion automatisch die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und fuhrt eine
dreieckformige Impulsausgabe aus (nur Beschleunigung und Verzdégerung).

Es tr

itt kein Fehler auf.
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Impulsfrequenz

Festgelegte Anzahl
von Impulsen

(spezifiziert durch 'Mpulsfrequenz

Festgelegte Anzahl
von Impulsen
(spezifiziert durch

PULS(886)) 4. PLS2(887))
Zielfrequenz frequenz
Ausflihrung Ausflihrung
von ACC(888) von PLS2(887)
Andern von Einstellungen
Funktion Beispiel- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl Einstellungen
Andern der | Anderung Imouls-  Festgelegte Anzahl Der Befehl PULS(886) |e*Anzahl der
Geschwin- | der H P von impulsen . SPED(885) kann 1 Impulse
digkeit in Geschwin- eQUENZ  (spezifiziert durch Die durch wahrend der Posi- | gpppyggs) | *Relative
einem digkeit in Neue PULS(886)  ,PULS(886) tionierung ausge- | iy oo oder abso-
Schritt einemSchritt |  Zielfrequenz festgelegte Anzahl | fuhrt werden, um 9 lute Spezifi-
bei laufen- Urspriingliche von Impulsen die Frequenz der kation der
dem Betrieb | Zielfrequenz andert sich nicht. Impulsausgabe in | SPED(885) Impulse
einem Schritt zu (einmalig) *Ausgang
Zeit andern (anheben *"Im/gegen
Ausfuhrung von SPED(885) B?:rz?;szz:iinn)' lSJimz"eé%t-,ér;
(einmaliger Modus) SPED(885) (einmaliger (festgelggte Impuls- "Impuls +
lvlrgddqz);g?ﬁg;agﬁgefuhrt, anzahl) kann nicht Richtung"
u | | uenz zu o oFi .
andern. (Die Zielposition geandert werden. _E;gmgllg
wird nicht geéndert.) quenz
Allmahliche | Anderung Festgelegt ) Der Befehl PULS(886) |e*Anzahl der
Geschwin- | der Zielge- Aﬁiag;ﬁ Sgne Die durch ACC(888) kann ! Impulse
digkeitsan- | schwindig- Imoul Impulsen PULS(886) wahrend der Posi- ACC(888) *Relative
derung keit mpuls- —(spezifiziert festgelegte tionierung ausge- | ¢ oder abso-
(wobei (Frequenz) frequenz  durch Anzahl von fihrt werden, um | SpEn ggg) | lute Spezifi-
Beschleuni- | wahrend der Neue Ziel- PULS(886)) __Impulsen &ndert | die Beschleuni- (einmalig) kation der
gungsrate = | Positionie- frequenz / sich nicht. gungs-/Verzdge- 9 Impulse
Verzége- rung Urspriingliche rungsrate und die *Ausgang
rungsrate) | (Beschleuni- | Zielfrequenz |iin®y Zielfrequenz zu ACC(888) |e*"Im/gegen
gungsrate = e ) andern. (einmalig) Uhrzeiger-
Verzoge- Zeit Die Zielposition sinn" oder
. PLS2(887) b I
rungsrate) Ausfiihrung (festgelegte Impuls- 1 mpuls +
von ACC(888) o anzahl) kann nicht Richtung
(einmaliger ~ ACC(888) (einmaliger geandert werden. |ACC(888) |°Einmalig
Modus) Modus) erneut ausgefihrt, (einmalig) *Beschleuni-
um die Zielfrequenz zu gungs- und
andern. (Die Zielposition Verzége-
wird nicht geandert, aber rungsrate
die Beschleunigungs-/ *Zielfre-
Verzégerungsrate wird quenz
geandert.)
Allmahliche | Anderung F | Anzahl Der Befehl PULS(886) |e*Anzahl der
Geschwin- | der Zielge- Impuls- estgelegte Anzahl von PLS2(887) kann l Impulse
digkeitsén- | schwindig- frequenz ~ Impulsen (spezifiziert wahrend der Posi- | \oggg) | *Relative
derung (mit | keit Neue Ziel- | ____ durchPULS(886)) tionierung ausge- (einmalig) oder abso-
unterschied- | (Frequenz) frequenz fuhrt werden, um 9 lute Spezifi-
lichen wahrend der | Urspriingliche e die Beschleuni- kation der
Beschleuni- | Positionie- Zielfrequenz [ gungsrate, die Ver- | PLS2(887) Impulse
gungs- und |rung ete zbgerungsrate und PLS2(887 *Ausgang
Verzége- (unterschied- f Zeit die Zielfrequenz zu 1 (887) *"lm/gegen
rungsraten) | liche andern. Uhrzeiger-
Beschleuni- Ausfiihrung Hinweis PLS2(887) sinn" oder
gungs- und von PLS2(887) ausgefiinhrt, um Damit die Zielposi- Impuls +
Verzége- ACC(888) ie Zi ; - l Richtung
9 - i die Zielfrequenz und die tion nicht verse- «Beschlauni-
rungsraten) l(\ﬁ:)ndmug)lger Beschleunigungs-/Verzége- hentlich gedndert qungsrate
rungsraten zu andern. wird, muss die Verzoge-
(Die Zielposition wird nicht urspriingliche Ziel- rungs?ate
geandert. Die urspriingliche position in absolu- Zielfre-
Zielposition ist erneut ten Koordinaten quenz
spezifiziert.) angegeben wer- «Startfre-
den. quenz
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Funktion Beispiel- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl Einstellungen
Anderung Anderung Der Befehl PULS(886) |e*Anzahl der
der Zielposi- | der Zielposi- Festgelegte er}rzce;]h'lsgtfaerrl];“npulse PLS2(887) kann l Impulse
tion tion wah- Impuls- A > h von PLS2(887) gedindert wahrend der Posi- | o aaq) | *Relative
rend der frequenz Impulsen 9 : tionierung ausge- (einmalig) oder abso-
Positionie- fhrt werden, um 9 lute Spezifi-
rung (Mehr- Ziel- die Zielposition - kation der
fachstart- frequenz [eiangns’/ | < (Impulsanzahl) zu | PLS2(887) Impulse
funktion) Verzigenngs, N andern. PLS2 *Ausgang
N L (887) | e"im/gegen
> Zeit Hinweis ¢ Uhrzeiger-
ihrun, Wenn die Zielposi- e
Ausfiihrung venn p PLS2(887) | sinn" oder
von PL82(88723 tion nicht ohne "Impuls +
LS2(887) ausgefiihrt, um Beibehaltung des- | PLS2(887) | Richtung”
die Zielposition zu &ndern. selben Geschwin- | | «Beschleuni-
(Zielfrequenz und Beschleu- digkeitsbereichs | p) g5 (gg7 ungsrate
, ! dert werd (887) | gung
nigungs-/Verzégerungsraten geandert werden *Verzoge-
werden nicht geandert.) kann, tritt ein Feh- rungsrate
ler auf, und die «Zielfre-
urspringliche quenz
Funktion wird mit «Startfre-
der ursprungli-
chen Zielposition quenz
fortgesetzt.
Allmahliche | Verande- Anzahl der Impulse Der Befehl PULS(886) |*Anzahl der
Anderung rung der Anzahl derdurch  nicht durch Befehl PLS2(887) kann l Impulse
von Zielposi- | Zielposition impuls- - Befehl PLS2(287)  pLs2(887) geandert, wahrend der Posi- | o ggg) | *Relative
tion und und Zielge- e i tionierung ausge- | (oo | oder abso-
Geschwin- | schwindig- Geanderte fuhrt werden, um lute Spezifi-
digkeit keit Zielfrequenz die Zielposition \ kation der
(Frequenz) Zielfrequenz fo e (Anzahl von Impul- | PLS2(887) | Impulse
wéhrend der ERN sen), die Beschleu- *Ausgang
Positionie- nigungsrate, die *"Im/gegen
rung (Mehr- 1 Zeit Verzégerungsrate Uhrzeiger-
fachstart- Ausfiihrung von und die Zielfre- sinn" oder
funktion) PLS2(887)  5cc(ass) ausgefinr, um die Zielfrequenz quenz zu &ndern. “Impuls +
2u verandern. (Die Zielposition wird nicht Hi . Richtung”
geandert, aber die Beschleunigungs-/ inweis . . *Beschleuni-
Verzdgerungsraten werden geandert.) Wenn dle' Einstel- gungsrate
lungen nicht ohne *Verzoge-
Beibehaltung des- rungsrate
selben Geschwin- «Zielfre-
digkeitsbereichs quenz
geandert werden «Startfre-
kénnen, tritt ein quenz
Fehler auf, und die
urspriingliche
Funktion wird mit
derurspriinglichen
Zielposition fortge-
setzt.
Anderung Der Befehl PULS(886) |e*Anzahl der
derl;IBe- Impuls- éﬂéz%g%r gmrch Befenl PLS2(887) kann 1 Impulse
schleuni- frequenz o wéhrend der Posi- *Beschleuni-
qungs-und | Neue Ziek i spediizieen Impuise. | fionjorung ausge- | AGC838) | "qungsrate
Verzoge- frequenz 'Bae‘zcah‘eumgwgs— " fahrt werde_n -Verzoge-
rungsraten Urspriingliche [sisigney | (Beschleunigung rungsrate
\gah;enq der | Zielfrequenz |y, ode(r]| VeEr;zog%rlung), PLS2(887)
ositionie- PN AL . um die Beschleuni-
rung (Mehr- Ausfiihrung vonT {1 Zeit gungsrate oder die PLS2(887)
fachstart- PLS2(887) #1 ‘ Ausfihrung von PLS2(887) #N | Verzogerungsrate
funktion) Ausflihrung von PLS2(887) #3 | zu &ndern. PLS2(887)
Ausflihrung von
PLS2(887) #2
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Beschleunigungs-/
Verzdgerungsrate
ungultig, und die
Impulsausgabe
stoppt unmittelbar.

Funktion Beispiel- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl Einstellungen
Richtungs- | Anderung Der Befehl PULS(886) |e*Anzahl der
anderung der Rich- Festgelegte PLS2(887) kann l Impulse
tung wah- Impuls-  Anzahl von wéhrend der Posi- ACC(888) *Absolute
rend der frequenz  Impulsen tionierung mittels (einmalig) Impuls-
Positionie- Richtungsénderung bei festgelegter relativer Spezifika- 1 9 Spezifika-
rung Ziel- Verzdgerungsrate tion der Impulse tion
frequenz Anzahl der Impulse ausgefihrt werden, | PLS2(887) |eAusgang
N (Position) durch Befehl um zur absoluten PLS2(887 *"Im/gegen
N PLS2(887) geéndert. Spezifikation der (887) Uhrzeiger-
. s et Impulse zu wech- \ sinn" oder
Ausfihrung e seln und die Rich- | PLS2(887) | "Impuls +
von PLS2 . tung umzukehren. Richtung"
(887) Ausfihrung *Beschleuni-
von PLS2(887) gungsrate
*Verzége-
rungsrate
*Zielfre-
quenz
*Startfre-
quenz
Anderung Nicht unterstitzt
der Impuls-
ausgabeme-
thode
Anhalten einer Impulsausgabe
Funktion Beispiel- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl Einstellungen
Anhaltender | Unmittelbarer Stoppt die Impuls- | PULS(886) |*Stopp der
Impulsaus- | Stopp Impulsfrequenz ausgabe unmittel- | | Impulsaus-
gabe (Ein- bar und I6scht die gabe
stellung der Aktuelle - - Einstellung fur die égecr:(%s)
Impulsan- Frequenz | Anzahl der Ausga-
zahl bleibt i beimpulse. SPED(885)
nicht erhal- | (einmalig)
ten.) :
Zeit IN1(880)
Ausfihrung von  Ausfiihrung ELSZ(887)
SPED(885) von INI(880)
INI(880)
Anhaltender | Unmittelbarer Stoppt die Impuls- | PULS(886) |*Ausgang
Impulsaus- | Stopp Impulsfrequenz ausgabe unmittel- | || *Einmalig
gabe (Ein- bar und I6scht die SPED(885) *Zielfre-
stellung der Aktuelle Frequenz - -1 Einstellung fiur die (einmalig) quenz =0
Impulsan- 1 Anzahl der Ausga- 9
zahl bleibt | beimpulse.
nicht erhal- 1 SPED(885)
ten.) > Zeit
Ausflihrung von Ausfiihrung von
SPED(885) SPED(885)
Allmahli- Verzdgerung bis Verzdgert die PULS(886) |e*Ausgang
cher Stopp | zum Stopp Impulsfrequenz Impulsausgabe bis | | *Einmalig
der Impuls- zum Stopp. *Zielfre-
ausgabe. Aktuelle ~  Urspriingliche Hinwei 955(888) quenz =0
(Einstellung Frequenz \, Verzogerungs- inweis
der Impuls- \ rate Wenn der Vorgang | SPED(885)
anzahl bleibt Zielfre- \ Uber ACC(888) (einmalig)
nicht erhal- quenz =0 Zeit gestartet wurde,
ten.) bleibt die urspriingli- ACC
' Ausfithrung che Beschleuni- - (8?8)
von ACC(888) gungs-/ (einmalig)
Verzégerungsrate PLS2(887)
wirksam. Wenn der l
Vorgang Uber
SPED(885) gestartet ACC(888)
wurde, wird die (einmalig)
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Wechsel vom fortlaufenden Modus (Geschwindigkeitssteuerung) zum einmaligen Modus

(Positionierung)

Beispiel- Frequenzédnderungen Beschreibung Vorgehensweise
anwendung Befehl Einstellungen
Wechsel von Der Befehl ACC(888) *Ausgang
Geschwindigkeits- Die durch den Befehl PLS2(887) PLS2(887) kann (fortlaufend) | eBeschleunigungsrate
steuerung zu Posi- spezifizierte Anzahl von Impulsen waéhrend einer durch | | oVerzd t
tionierung um eine wird ausgegeben. (Es kann sowohl einen ACC(888)- PLS2(887 grzogerungsra €
feste Distanz bei die relative als auch die absolute Befehl gestarteten ( ) -Z|elfrequenz
laufendem Betrieb | Impulsfrequenz Spej'f'ka‘w” fir Impulse verwendet Geschwindigkeits- *Anzahl der Impulse
werden.) / steuerung ausge- o
Ziel- fiihrt werden, um zur Hinweis .
frequenz Positionierungsfunk- Die Starfrequenz wird
tion zu wechseln. ignoriert.
Hinweis
Zeit Wenn nach dem
Umschalten der
Ausfihrung Betriebsart keine
von ACC(888) g’”Stﬁ”t.e diokeit
(fortlaufend) ~ Ausfiihrung von eschwindigkel

erreicht werden
kann, tritt ein Feh-
ler auf. Wenn das
geschieht, wird die
Ausfiihrung des

PLS2(887)

Interrupt fir
Vorschub um feste

Distanz Impulsfrequenz Befehls ignoriert
und die vorherige
Aktuelle Funktion fortge-
Frequenz fuhrt.
I Zeit
Ausfiihrung von
ACC(888)

(fortlaufend) Ausfihrung von
PLS2(887) mit folgenden
Einstellungen

Impulsanzahl = Anzahl der

Impulse bis zum Stopp

Relative Impuls-Spezifikation

Zielfrequenz = aktuelle

Frequenz

Beschleunigungsrate = Nicht 0

Verzégerungsrate =

Zielverzdgerungsrate

Erforderliche Voraussetzungen zur Ausfuhrung von Befehlen bei laufendem Betrieb

In der folgenden Tabelle sind die Impulsausgabe-Befehle aufgefuhrt, die
ausgefiihrt werden kdnnen, wahrend bereits andere Impulsausgabe-Befehle
ausgefuhrt werden.

Bei Ausfiihrung einer Positionierung im einmaligen Modus kann ein weiterer
Befehl desselben Modus ausgeflihrt werden. Bei Ausfiihrung einer Geschwin-
digkeitssteuerung im fortlaufenden Modus kann ein weiterer Befehl desselben
Modus ausgefuhrt werden. PLS2(887) ist der einzige Befehl, der zum Wech-
sel des Modus verwendet werden kann. (PLS2(887) kann von einem durch
ACC(888) gestarteten Vorgang im fortlaufenden Modus zu einer Positionie-
rung wechseln.
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Bei der CJ1M CPU-Baugruppe ist es moglich, einen Impulssteuerungsbefehl
wahrend der Beschleunigung/Verzégerung auszufiihren, oder einen bereits in
der Ausfuhrung befindlichen Positionierungsbefehl durch einen anderen
Positionierungsbefehl zu Gbersteuern.

154

Ausgefiihrter Befehl Neuer Befehl
(Ja: kann ausgefiihrt werden; Nein: kann nicht ausgefiihrt werden)
INI SPED SPED ACC ACC PLS2 ORG
(einmalig) | (fortl.) | (einmalig)| (fortl.)
SPED(885) Ja Ja' Nein Jad Nein Nein Nein
(einmaliger Modus)
SPED(885) Ja Nein Ja? Nein Jab Nein Nein
(fortlaufender Modus)
ACC(888) |Konstante Ja Nein Nein Ja? Nein Jab Nein
(einmalig) Geschwindigkeit
Beschleunigung oder | Ja Nein Nein Ja? Nein Jab Nein
Verzdgerung
ACC(888) |Konstante Ja Nein Nein Nein Jab Ja’ Nein
(fortl.) Geschwindigkeit
Beschleunigung oder | Ja Nein Nein Nein Ja’® Ja’ Nein
Verzdgerung
PLS2(887) | Konstante Ja Nein Nein Ja? Nein Jas Nein
Geschwindigkeit
Beschleunigung oder | Ja Nein Nein Jat Nein Ja8 Nein
Verzdgerung
ORG(889) |Konstante Ja Nein Nein Nein Nein Nein Nein
Geschwindigkeit
Beschleunigung oder Ja Nein Nein Nein Nein Nein Nein
Verzdgerung
Hinweis 1. SPED(885) (einmalig) zu SPED(885) (einmalig)

* Die Anzahl der Ausgabeimpulse kann nicht ge&ndert werden.

* Die Frequenz kann geandert werden.

* Ausgabemodus und Richtung kénnen nicht gewechselt werden.
2. SPED(885) (fortl.) zu SPED(885) (fortl.)

* Die Frequenz kann geéndert werden.

* Ausgabemodus und Richtung kénnen nicht gewechselt werden.
3. SPED(885) (einmalig) zu ACC(888) (einmalig)

* Die Anzahl der Ausgabeimpulse kann nicht ge&ndert werden.

* Die Frequenz kann geandert werden.

* Die Beschleunigungs-/Verzégerungsrate kann geandert werden.

¢ Ausgabemodus und Richtung kénnen nicht gewechselt werden.

4. ACC(888) (einmalig) zu ACC(888) (einmalig) oder PLS2(887) zu
ACC(888) (einmalig)

* Die Anzahl der Ausgabeimpulse kann nicht ge&ndert werden.
* Die Frequenz kann geéndert werden.

* Die Beschleunigungs-/Verzégerungsrate kann geéndert werden (auch
wéahrend Beschleunigung oder Verzégerung).

e Ausgabemodus und Richtung kénnen nicht gewechselt werden.
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5. SPED(885) (fortl.) zu ACC(888) (fortl.) oder ACC(888) (fortl.) zu ACC(888)
(fortl.)

* Die Frequenz kann geédndert werden (auch wahrend Beschleunigung
oder Verzdgerung).

* Die Beschleunigungs-/Verzdgerungsrate kann geéndert werden (auch
wahrend Beschleunigung oder Verzégerung).

* Ausgabemodus und Richtung kénnen nicht gewechselt werden.
6. ACC(888) (einmalig) zu PLS2(887)

* Die Anzahl der Ausgangsimpulse kann geéndert werden (auch wahrend
Beschleunigung oder Verzdégerung).

* Die Frequenz kann geédndert werden (auch wahrend Beschleunigung
oder Verzdgerung).

* Die Beschleunigungs-/Verzdégerungsrate kann gedndert werden (auch
wéahrend Beschleunigung oder Verzégerung).

* Ausgabemodus und Richtung kénnen nicht gewechselt werden.
7. ACC(888) (fortl.) zu PLS2(887)

* Die Frequenz kann geédndert werden (auch wahrend Beschleunigung
oder Verzégerung).

* Die Beschleunigungs-/Verzdgerungsrate kann geandert werden (auch
wéahrend Beschleunigung oder Verzégerung).

¢ Ausgabemodus und Richtung kénnen nicht gewechselt werden.
8. PLS2(887) zu PLS2(887)

* Die Anzahl der Ausgangsimpulse kann geéndert werden (auch wahrend
Beschleunigung oder Verzdégerung).

* Die Frequenz kann geédndert werden (auch wahrend Beschleunigung
oder Verzdgerung).

* Die Beschleunigungs-/Verzdgerungsrate kann geéndert werden (auch
wahrend Beschleunigung oder Verzégerung).

* Ausgabemodus und Richtung kénnen nicht gewechselt werden.

Relative Impulsausgaben und absolute Impulsausgaben

Auswahl von relativen
oder absoluten
Koordinaten

Das Koordinatensystem des Impulsausgabe-Istwerts (absolut oder relativ)
wird wie folgt automatisch gewahilt:

* Wenn der Nullpunkt unbestimmt ist, verwendet das System relative
Koordinaten.

* Wenn der Nullpunkt bestimmt wurde, verwendet das System absolute
Koordinaten.

Bedingungen

Nullpunkt wurde
durch eine Nullpunkt-
suche bestimmt

Nullpunkt wurde Gber
die Ausfuhrung des
Befehls INI(880) zur
Anderung des Ist-
werts bestimmt.

Nullpunkt unbe-
stimmt (Nullpunktsu-
che wurde nicht
ausgeflhrt und Ist-
wert wurde nicht
durch einen INI(880)-
Befehl geéndert.)

Koordinaten-
system fir
Impulsaus-
gabe-Istwerte

Absolute Koordinaten

Relative Koordinaten
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Beziehung zwischen In der folgenden Tabelle sind die Funktionen der Impulsausgabe fur die vier

Koordinatensystem und
Impulsspezifikation

mdglichen Kombinationen der Koordinatensysteme (absolut oder relativ) und
die Spezifikationen der Impulse (absolut oder relativ), die bei der Ausfiihrung
von PULS(886) oder PLS2(887) festgelegt werden, aufgeflhrt.

Koordinaten- Relatives Koordinatensystem Absolutes Koordinatensystem
system
Wegspezifika- Nullpunkt nicht festgelegt: Nullpunkt festgelegt:
tion durch Der Merker fiir Impulsausgang 0 — Nullpunkt | Der Merker fiir Impulsausgang 0 — Nullpunkt
Befehl festgelegt (A28005) oder Impulsausgang 1 — festgelegt (A28005) oder Impulsausgang 1 —
(PULS(886) Nullpunkt festgelegt (A28105) ist auf EIN Kein Nullpunkt (A28105) ist auf AUS gesetzt.
oder PLS2(887)) gesetzt.

Relative Impuls-
Spezifikation

Positioniert das System in eine neue Position relativ zur aktuellen Position.
Anzahl der Bewegungsimpulse = Einstellung der Impulsanzahl

Impulsausgabe-Istwert nach Befehlsausfiihrung = | Impulsausgabe-Istwert nach Befehlsausfihrung =
Anzahl der Bewegungsimpulse = Einstellung der | Istwert + Anzahl der Bewegungsimpulse.

Impulsanzahl Das folgende Beispiel zeigt die Einstellung fir die

Hinweis Der Impulsausgabe-Istwert wird unmittelbar vor | Impulsanzahl = 100 gegen den Uhrzeigersinn.
der Impulsausgabe auf 0 zurlickgesetzt.

AnschlieBend wird die festgelegte Anzahl von Einstellung der
Impulsen ausgegeben. Impulsli':mzahl
Das folgende Beispiel zeigt die Einstellung fur die Anzahl der
Impulsanzahl = 100 gegen den Uhrzeigersinn. Bewegungsimpulse
Einstellung der
Impulsanzahl <::
Il i 100 Impulsausgabe-
Anzahl der g — Istwert
Bewegungsimpulse Zielposition  Aktuelle
: Nullpunkt Position
: 100 Impulsausgabe- ImpuIsausgellbe-lstwert-Berelch:
Ziel — Istwert 80000000 bis 7FFFFFFF hex
t . . .
elpostiion ég‘;ﬁgﬁ Einstellbereich fur die Impulsanzahl:

00000000 bis 7FFFFFFF hex
Impulsausgabe-Istwert-Bereich:

80000000 bis 7FFFFFFF hex
Einstellbereich fur die Impulsanzahl:
00000000 bis 7FFFFFFF hex
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Koordinaten-

Relatives Koordinatensystem

Absolutes Koordinatensystem

Impuls-Spezifi-
kation

system
Wegspezifika- Nullpunkt nicht festgelegt: Nullpunkt festgelegt:
tion durch Der Merker fiir Impulsausgang 0 — Nullpunkt | Der Merker fiir Impulsausgang 0 — Nullpunkt
Befehl festgelegt (A28005) oder Impulsausgang 1 — festgelegt (A28005) oder Impulsausgang 1 —
(PULS(886) Nullpunkt festgelegt (A28105) ist auf EIN Kein Nullpunkt (A28105) ist auf AUS gesetzt.
oder PLS2(887)) gesetzt.
Absolute Die absolute Impuls-Spezifikation kann nicht ver- | Positioniert das System an einer absoluten Posi-

wendet werden, wenn die Nullpunktposition unbe-
stimmt ist, d. h., wenn das System mit dem
relativen Koordinatensystem arbeitet. Andernfalls
kommt es zu einem Fehler bei der Befehlsausfiih-
rung.

tion relativ zum Nullpunkt.

Die Anzahl der Bewegungsimpulse und die Bewe-
gungsrichtung werden automatisch anhand der
aktuellen Position (Impulsausgabe-Istwert) und
der Zielposition errechnet.

Das folgende Beispiel zeigt die Einstellung der
Impulsanzahl = +100.

Einstellung der
Impulsanzahl
Il

Anzahl der
Bewegungsimpulse

P B

+100

Impulsausgabe-

+200
Istwert

0 Zielposition Aktuelle
Nullpunkt = Einstel-  Position
lung der
Impuls-
anzahl

Anzahl der Bewegungsimpulse = Einstellung der
Impulsanzahl - Impulsausgabe-Istwert bei
Befehlsausfiihrung

Die Bewegungsrichtung wird automatisch bestimmt.
Impulsausgabe-Istwert-Bereich:

80000000 bis 7FFFFFFF hex

Einstellbereich fur die Impulsanzahl:

80000000 bis 7FFFFFFF hex

Vorgange mit Einfluss auf
den Nullpunktstatus

In der folgenden Tabelle sind die Vorgange aufgefihrt, die Einfluss auf den
Status des Nullpunkts haben kdénnen, wie zum Beispiel die Anderung des

Betriebsmodus oder die Ausfihrung bestimmter Befehle.

Die Merker Impulsausgang 0 — Kein Nullpunkt (A28005) und Impulsausgang 1 —
Kein Nullpunkt (A28105) zeigen an, dass die Nullpunktposition fir den entspre-
chenden Impulsausgang nicht bestimmt ist. Der Merker wird auf EIN gesetzt,
wenn der Nullpunkt fir den entsprechenden Impulsausgang nicht bestimmt ist.

Aktueller Status Modus PROGRAM Modus RUN (Betriebsmo-
(Programmiermodus) dus) oder MONITOR (Uber-
wachungsmodus)
Funktion Nullpunkt Nullpunkt Nullpunkt Nullpunkt
festgelegt nicht festgelegt nicht
festgelegt festgelegt
Ande- Wechsel zu | Status wech- | Status "Null-
rungdes | RUN oder |selt zu "Null- | punkt nicht
Betriebs | MONITOR | punkt nicht | festgelegt"
modus festgelegt". | bleibt beste-
hen.
Wechsel zu | --- Status "Null- | Status "Null-
PROGRAM punkt fest- | punkt nicht
gelegt" festgelegt"
bleibt beste- | bleibt beste-
hen. hen.
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Bewegungsrichtung
bei Verwendung der
absoluten Impuls-
Spezifikation

Vorgehensweise

Aktueller Status Modus PROGRAM Modus RUN (Betriebsmo-
(Programmiermodus) dus) oder MONITOR (Uber-
wachungsmodus)
Funktion Nullpunkt Nullpunkt Nullpunkt Nullpunkt
festgelegt nicht festgelegt nicht
festgelegt festgelegt
Befehls- | Ausfihrung |--- Status wech- | Status wech-
ausfuh- | der Null- selt zu "Null- | selt zu "Null-
rung punktsuche punkt punkt
durch festgelegt". |festgelegt".
ORG(889)
Istwert- - - Status "Null- | Status wech-
Anderung punkt festge- | selt zu "Null-
durch legt" bleibt punkt
INI(880) bestehen. festgelegt".
Das Impulsausgang- | Status wech- | Status "Null- Status wech- | Status "Null-
Rucksetz-Bit (A54000 | selt zu "Null- | punkt nicht fest- | selt zu "Null- | punkt nicht fest-
oder A54100) wech- punkt nicht gelegt" bleibt punkt nicht | gelegt" bleibt
selt von AUS zu EIN. | festgelegt". | bestehen. festgelegt". | bestehen.

Bei Verwendung der absoluten Impuls-Spezifikation wird die Bewegungsrich-
tung automatisch anhand des Verhaltnisses zwischen Impulsausgabe-Istwert
zum Zeitpunkt der Befehlsausfihrung und angegebener Zielposition
bestimmt. Die Gber den Befehl ACC(888) oder SPED(885) angegebene Rich-
tung (im/gegen Uhrzeigersinn) bleibt ohne Wirkung.

Einphasige Impulsausgabe ohne Beschleunigung/Verzégerung

Die Einstellung fir die Anzahl der Ausgabeimpulse kann wahrend der
Positionierung nicht geéndert werden.

m PULS(886) und SPED(885)

Impulsausgabemethode und
Ausgang festlegen.

e Methode im/gegen Uhrzeigersinn
Impulsausgang 0 verwendet OUTO (CIO 296100) und OUT1 (CIO 296101).
Impulsausgang 1 verwendet OUT2 (CIO 296102) und OUT3 (CIO 2961083).
e Impuls + Richtung-Methode
Impulsausgang 0 verwendet OUTO (CIO 296100) und OUT2 (CIO 296102).
Impulsausgang 1 verwendet OUT1 (CIO 296101) und OUT3 (CIO 2961083).

Fir die Impulsausgénge 0 und 1 muss dieselbe
Impulsausgabemethode eingestellt werden.

'

Ausgange

Spannungsversorgung fur Ausgénge: 24 V DC

'

SPS-Setup-Einstellungen

* Nullpunktsuchfunktion aktivieren/deaktivieren. Stellen Sie die
verschiedenen Parameter fir die Nullpunktsuche ein, wenn die
Nullpunktsuchfunktion aktiviert ist.

(Mit der Programmierkonsole: Die Einstellung zur Aktivierung/
Deaktivierung der Nullpunktsuchfunktion fiir den Impulsausgang 0 und 1
erfolgt Uiber die auBerste rechte Stelle (Bits 00 bis 03) der Programmier-

konsolen-Adressen 256 bzw. 274.)

SPS-Programm

e PULS(886): Nummer des Ausgangs angeben und Anzahl der
Ausgabeimpulse einstellen.

e SPED(885): Nummer des Ausgangs angeben und Ausgangsmodus
(im/gegen Uhrzeigersinn oder Impuls + Richtung) festlegen.
Impulsausgabe ohne Beschleunigung/Verzégerung.

* INI(880): Nummer des Ausgangs angeben und Impulsausgabe bei
Bedarf stoppen.

e PRV(881): Nummer des Ausgang angeben und Impulsausgabe-Istwert
bei Bedarf lesen.
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Einphasige Impulsausgabe mit Beschleunigung/Verzégerung
m PULS(886) und ACC(888)

Impulsausgabemethode
und Ausgang festlegen.

\

Ausgénge verdrahten.

'

SPS-Setup-Einstellungen

SPS-Programm

e Methode im/gegen Uhrzeigersinn
Impulsausgang 0 verwendet OUTO (CIO 296100) und
OUT1 (CIO 296101).
Impulsausgang 1 verwendet OUT2 (CIO 296102) und
OUTS3 (CIO 296103).

e Impuls + Richtung-Methode
Impulsausgang 0 verwendet OUTO (CIO 296100) und
OuUT2 (CIO 296102).
Impulsausgang 1 verwendet OUT1 (CIO 296101) und
OUTS3 (CIO 296103).

Fur die Impulsausgénge 0 und 1 muss dieselbe
Impulsausgabemethode eingestellt werden.

Spannungsversorgung fur Ausgange: 24 V DC

o Nullpunktsuchfunktion aktivieren/deaktivieren. Stellen Sie
die verschiedenen Parameter fur die Nullpunktsuche ein,
wenn die Nullpunktsuchfunktion aktiviert ist.

(Mit der Programmierkonsole: Die Einstellung zur
Aktivierung/Deaktivierung der Nullpunktsuchfunktion fr
den Impulsausgang 0 und 1 erfolgt Uber die &uBerste
rechte Stelle (Bits 00 bis 03) der Programmierkonsolen-
Adressen 256 bzw. 274.)

PULS(886): Nummer des Ausgangs angeben und
Anzahl der Ausgabeimpulse einstellen.
ACC(888): Nummer des Ausgangs angeben und
Ausgabemethode (im/gegen Uhrzeigersinn oder
Impuls + Richtung) festlegen. Impulsausgabe mit
Beschleunigung/Verzdégerung. (Fur Beschleunigung
und Verzdgerung wird dieselbe Rate verwendet.)
INI(880): Nummer des Ausgangs angeben und
Impulsausgabe bei Bedarf stoppen.

e PRV(881): Nummer des Ausgangs angeben und
Impulsausgabe-Istwert bei Bedarf lesen.
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Impulsausgabe mit trapezférmiger Beschleunigung/Verzégerung (Verwendung von PLS2(887))

o Methode im/gegen Uhrzeigersinn
Impulsausgang 0 verwendet OUTO
(ClO 296100) und OUT1 (CIO 296101).
Impulsausgang 1 verwendet OUT2
(ClO 296102) und OUT3 (CIO 296103).

Impulsausgabemethode « Impuls + Richtung-Methode
und Ausgang festlegen. Impulsausgang 0 verwendet OUTO

(ClO 296100) und OUT2 (CIO 296102).
Impulsausgang 1 verwendet OUT1
(ClO 296101) und OUT3 (CIO 296103).

Fur die Impulsausgénge 0 und 1 muss dieselbe

\

Impulsausgabemethode eingestellt werden.

Ausgénge verdrahten. | Spannungsversorgung fir Ausgéange: 24 V DC

\

SPS-Setup-Einstellungen

¢ Nullpunktsuchfunktion aktivieren/deaktivieren. Stellen Sie die
verschiedenen Parameter fiir die Nullpunktsuche ein, wenn
die Nullpunktsuchfunktion aktiviert ist.
(Mit der Programmierkonsole: Die Einstellung zur Aktivierung/
Deaktivierung der Nullpunktsuchfunktion fur den Impuls-
ausgang 0 und 1 erfolgt Uber die duBerste rechte Stelle

(Bits 00 bis 03) der Programmierkonsolen-Adressen
256 bzw. 274.)

SPS-Programm

e PLS2(887): Nummer des Ausgang angeben und
Ausgabemethode (im/gegen Uhrzeigersinn oder
Impuls + Richtung) festlegen. Impulsausgabe mit
trapezférmiger Beschleunigung/Verzégerung.
(Far Beschleunigung und Verzdgerung kénnen
unterschiedliche Raten verwendet werden.)

* INI(880): Nummer des Ausgangs angeben und
Impulsausgabe bei Bedarf stoppen.

e PRV(881): Nummer des Ausgang angeben und

Impulsausgabe-Istwert bei Bedarf lesen.

Verwendung von im/gegen Uhrzeigersinn Wegende-Eingangssignalen bei einer
anderen Impulsausgabefunktion als der Nullpunktsuche
(Nur CJ1M CPU-Baugruppe Ver. 2.0)

Vorgehensweise
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1,2,3...

Impulsausgaben werden gestoppt, wenn eines der Wegendschaltereingangs-
signale (im/gegen Uhrzeigersinn) (A54008, A54009, A54108 und A54109)
angelegt wird. Bei der vorherigen Version der CJ1M CPU-Baugruppen konn-
ten die im/gegen Uhrzeigersinn-Wegendschaltereingangssignale nur mit der
Funktion zur Nullpunktsuche verwendet werden. Mit der CJ1M CPU-Bau-
gruppe Version 2.0 kénnen diese Signale auch mit anderen Impulsausgabe-
funktionen verwendet werden. Mittels dieser Funktion kann ebenfalls
festgelegt werden, ob die Nullpunkteinstellung erhalten bleiben soll, wenn das
Wegendschaltereingangssignal (im/gegen Uhrzeigersinn) wéhrend der Aus-
fihrung einer Nullpunktsuche oder Impulsausgabe auf EIN gesetzt wird.

1. Legen Sie anhand der folgenden Einstellungen im SPS-Setup fest, ob die im/
gegen-Uhrzeigersinn-Wegendschalter-Eingangssignale (A54008, A54009,
A54108 und A54109) nur fiir Nullpunktsuchen oder fir alle Impulsausgabe-
funktionen verwendet werden sollen.
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Impulsausgang 0 - Wegendeschalter-Eingangssignaloperation
(nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

1 hex: Aufheben

gnal im/gegen den Uhrzeigersinn
wéhrend der Ausfuhrung einer Null-

gegeben wird.

soll, wenn das Wegende-Eingangssi-

punktsuche oder Impulsausgabe ein-

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systeml_ner- gelesen wird

kerbereichs
256 04 bis 0 hex: Nur Suche |0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die Beim Einschalten
07 1 hex: Immer Wegende-Eingangssignale im/gegen der Stromversor-
den Uhrzeigersinn (A54008, A54009, gung
A54108, and A54109) nur fir Null-
punktsuchen oder fur alle Impulsaus-
gabefunktionen verwendet werden.
Impulsausgang 1 - Wegendeschalter-Eingangssignaloperation
(nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systemr_ner- gelesen wird

kerbereichs
274 04 bis 0 hex: Nur Suche |0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die - Beim Einschalten
07 1 hex: Immer Wegende-Eingangssignale im/gegen der Stromversor-
den Uhrzeigersinn (A54008, A54009, gung
A54108, and A54109) nur fur Null-
punktsuchen oder flr alle Impulsaus-
gabefunktionen verwendet werden.
2. Legen Sie Uber die folgenden Einstellungen im SPS-Setup fest, ob die
Nullpunkteinstellung erhalten bleiben soll, wenn das Wegendeschalter-
Eingangssignal im/gegen den Uhrzeigersinn eingeschaltet wird.
Impulsausgang 0 - Nullpunkteinstellung aufheben
(Nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systeml_ner- gelesen wird

kerbereichs
268 12 bis 0 hex: Beibehal- |0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die Null- | --- Bei Betriebsstart
15 ten punkteinstellung erhalten bleiben soll,
1 hex: Aufheben wenn das Wegende-Eingangssignal

im/gegen den Uhrzeigersinn wahrend
der Ausflihrung einer Nullpunktsuche
oder Impulsausgabe eingegeben
wird.

Impulsausgang 1 - Nullpunkteinstellung aufheben

(Nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systemr_ner- gelesen wird

kerbereichs

286 12 bis 0 hex: Beibehal- |0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die Null- | --- Bei Betriebsstart

15 ten punkteinstellung erhalten bleiben
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S-Kurven-Beschleunigung/Verzégerung

Hinweis

Verlauf der
Impulsausgabe

Impulsfrequenz

Die S-Kurven-Beschleunigung/Verzégerung kann fir Impulsausgabebefehle
verwendet werden, die mit Beschleunigung/Verzégerung arbeiten. Wenn es
fir die maximal erlaubte Geschwindigkeit einen Spielraum gibt, kann die S-
Kurven-Beschleunigung/Verzégerung bei der Vermeidung von StéBen und
Vibrationen helfen, da der Anfangsbeschleunigungswert im Vergleich zur
linearen Beschleunigung/Verzégerung reduziert wird.

Die Einstellung fir S-Kurven-Beschleunigung/Verzégerung gilt fir alle
Impulsausgange.

Verlauf der Impulsausgabe flr S-Kurven-Beschleunigung/Verzégerung wird
unten angezeigt.

Beispiel fiir PLS2(887)

A

Die max. Beschleunigung

betragt das 1,5-fache

der eingestellten

Beschleunigung Verzégerung

Zielfrequenz | _ _ _ _ _ _ _ _ _ festgelegt

Beschleunigung fur S-Kurven
festgelegt Verzégerun
fur S-Kurven zogerung
Beschleunigung Eingestellte

4 I
Al I
[ [
[ [
Eingestellte : : Verzégerung
Beschleunigung | |
I Festgelegte I
| Anzahl von |
| Impulsen |
[ [ A
Startfrequenz| _ _ _ _ o L L - L ____ o — — — — — — =N N, _ _ Stoppfrequenz
[ [
[ [
[ [
1 1
Zielfrequenz Verzégerungspunkt T Zeit
icht
PLS2 errelc Ausgabe stoppt
ausgefuhrt
Derselbe Typ von S-Kurven-Beschleunigung/Verzdgerung kann auch far den
Befehl ACC(888) verwendet werden.
Hinweis Die Kurve flr S-Kurven-Beschleunigung/Verzégerung wird durch Anwendung

Vorgehensweise
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Funktion dritten Grades auf die Gerade der festgelegten Beschleunigungs-/Verzé-
gerungsraten (tertidare Polynomnaherung) erstellt. Die maximale Beschleunigung
betragt das 1,5-fache der Beschleunigung bei trapezférmiger Beschleunigung/
Verzdgerung mit identischer Beschleunigung-/Verzégerungsrate.

Nehmen Sie folgende Einstellungen im SPS-Setup vor.
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Impulsausgang 0 - Geschwindigkeitskurve
(nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systeml_ner- gelesen wird
kerbereichs
256 12 bis 15| 0 hex: Trapez 0 hex Legt fest, ob S-Kurven- oder lineare |--- Beim Einschalten
(linear) Beschleunigungs-/Verzégerungsra- der Stromversor-
1 hex: S-férmig ten fur Impulsausgaben mit gung
Beschleunigung/Verzdgerung ver-
wendet werden sollen.
Impulsausgang 1 - Geschwindigkeitskurve
(nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systemr_ner- gelesen wird

kerbereichs
274 12 bis 0 hex: Trapez 0 hex Legt fest, ob S-Kurven- oder lineare | --- Beim Einschalten
15 (linear) Beschleunigungs-/Verzégerungsra- der Stromversor-
1 hex: S-férmig ten fir Impulsausgaben mit gung
Beschleunigung/Verzdgerung ver-
wendet werden sollen.
Beschrédnkungen Die folgenden Einschrankungen gelten bei der Verwendung der S-Kurven-

Beschleunigung/-Verzdgerung.

Startfrequenz

Die Startfrequenz muss mindestens 100 Hz betragen. Wenn die Startfre-
quenz auf weniger als 100 Hz eingestellt ist, wird sie automatisch auf 100 Hz
erhdht, wenn die S-Kurven-Beschleunigung/-Verzégerung eingestellt wird.

Impulsfrequenz

Automatisch
auf 100 Hz
erhoht.

100 Hz

50Hz -

v

Zeit

Zielfrequenz

Wenn die Zielfrequenz weniger als 100 Hz betragt, wird keine S-Kurven-

Beschleunigung/-Verzégerung durchgefuhrt.

A

50Hz |--- 7
,I
’
’

/
'\,\ Keine Beschleunigung/

/) Verzdégerung

!
’
’
/

v
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6-2-4 Impulsausgabe mit variablem Tastverhaltnis
(PWM(891)-Ausgange)

Ubersicht
Der Befehl PWM(891) wird zur Erzeugung von PWM(891)-Impulsausgaben
(Pulsweitenmodulation) mit einem spezifizierten Tastverhdltnis verwendet.
Das Tastverhéltnis ist das Verhdltnis zwischen der EIN-Dauer und AUS-Dauer
der Impulse innerhalb eines Taktes. Das Tastverhélinis kann wahrend der
Impulsausgabe veréndert werden.

Bit-Zuordnungen

Code Wort-Adresse Bit Funktion

OouT4 CIO 2961 04 PWM(891)-Ausgang O
OuUT5 05 PWM(891)-Ausgang 1

Vorgehensweise

o PWM-Ausgang 0 verwendet OUT4 (CIO 296104)
Ausgang fiir Impulsausgabe festlegen. PWM-Ausgang 1 verwendet OUT5 (CIO 296105)
Hinweis: PMW-Ausgang 1 wird nur von
* CJ1M-CPU22/CPU23 unterstitzt.
Ausgange verdrahten. | e An OUT4 oder OUT5 anschlieen.

'

¢ Deaktivieren Sie mit der Programmiersoftware CX-Programmer
die Nullpunktsuchfunktion fir den Impulsausgang 0 oder 1.
(Mit der Programmierkonsole: Die Einstellung zur Aktivierung/
Deaktivierung der Nullpunktsuchfunktion fir den Impulsausgang
SPS-Setup- 0 und 1 erfolgt Uber die auBerste rechte Stelle (Bits 00 bis 03)
Einstellungen der Programmierkonsolen-Adressen 256 bzw. 274.)

Hinweis: Deaktivieren Sie die Nullpunktsuchfunktion, da die PWM-
Ausgabe den Ausgang gemeinsam mit dem Fehlerz&hler-

Rucksetzausgang der Nullpunktsuchfunktion nutzt, und
* beide nicht gleichzeitig verwendet werden kénnen.
| SPS-Programm | Befehl PWM(891) ausfihren.

Beschrankungen fir PWM(891)-Ausgénge

* Die Impulsausgédnge 0 und 1 kénnen nicht als PWM(891)-Ausgénge 0
und 1 verwendet werden, wenn flr den Impulsausgang die Nullpunkt-
suchfunktion aktiviert wurde.

Spezifikationen

Beschreibung Spezifikationen

Tastverhéltnis CJ1M CPU-Baugruppen vor Version 2.0: 0% bis 100% in
Schritten von 1%

CJ1M CPU-Baugruppen Version 2.0: 0,0% bis 100,0% in
Schritten von 0,1%

(Genauigkeit des Tastverhéltnisses betragt +5% bei 1 kHz.)

Frequenz 0,1 Hz bis 6.553,5 Hz

Einstellung in 0,1-Hz-Schritten. (siehe Hinweis)
Ausgabemodus Fortlaufender Modus
Befehl PWM(891)

Hinweis Die Frequenz kann Uber den Befehl PWM(891) bis auf 6553,5 Hz eingestellt
werden, jedoch nimmt die Genauigkeit des Tastverhaltnisses bei Frequenzen
Uber 1 kHz deutlich ab. Grund dafir sind Beschrédnkungen der Ausgangs-
schaltkreise bei hohen Frequenzen.
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6-3 Nullpunktsuch- und Nullpunkt-Ruckkehrfunktionen
6-3-1 Ubersicht

1,2,3...

Hinweis

Die CJ1M CPU-Baugruppen verfligen lber zwei Funktionen, mit denen der
Maschinen-Nullpunkt fir die Positionierung bestimmt werden kann.

1. Nullpunktsuche
Die Nullpunktsuchfunktion gibt Impulse aus, um den Motor gemaf des Uber
die Nullpunktsuchparameter spezifizierten Schemas zu steuern. Wahrend
der Motor dreht, bestimmt die Nullpunktsuchfunktion den Maschinen-Null-
punkt anhand der folgenden drei Arten von Positionsinformationen:

* Nullpunkt-Eingangssignal
* Nullpunktn&herungs-Eingangssignal
» Grenzwert-Eingangssignale fir Drehung im bzw. gegen den Uhrzeigersinn

2. Andern Impulsausgabe-Istwerts
Wenn die aktuelle Position als Nullpunkt eingerichtet werden soll, muss
der Befehl INI(880) ausgefihrt werden, um den Impulsausgabe-Istwert auf
0 zu setzen.

Die Nullpunktposition kann nach Verwendung einer der beiden Methoden
bestimmt werden.

Die CJ1M CPU-Baugruppen sind dartber hinaus mit einer Nullpunkt-Ruck-
kehrfunktion ausgestattet, mit der das System zum Nullpunkt zurtickgefuhrt
werden kann, nachdem die Nullpunktposition mit einer der zuvor beschriebe-
nen Methoden bestimmt wurde.

* Nullpunktriickkehr
Bei stehendem Motor kann der Befehl ORG(889) ausgefuhrt werden, um
den Motor mittels der Nullpunkt-Rickkehrfunktion in seine Nullpunktstel-
lung zuriick zu bewegen. Die Nullpunktposition muss vorab bestimmt wer-
den, indem eine Nullpunktsuche durchgefihrt oder der Impulsausgabe-
Istwert geandert wird.

Der Motor kann auch bewegt werden, wenn die Nullpunktposition nicht bestimmt
wurde, jedoch sind die Positionierungsfunktionen wie folgt beschrankt:
* Nullpunkt-Rickkehr: Kann nicht verwendet werden.
* Positionierung Uber absolute Impuls-Spezifikation: Kann nicht verwendet
werden.
* Positionierung Uber relative Impuls-Spezifikation: Gibt die spezifizierte
Anzahl von Impulsen aus, nachdem die aktuelle Position auf O gesetzt wurde.

6-3-2 Nullpunktsuche

Ubersicht

Wenn die Nullpunktsuche durch den Befehl ORG(889) ausgefiihrt wird, wer-
den Impulse ausgegeben, durch die der Motor bewegt wird. Dabei wird die
Nullpunktposition anhand der Eingangsignale bestimmt, die die Nullpunkin&-
herung und die Nullpunktpositionen anzeigen.

Die Eingangssignale, die die Nullpunktposition anzeigen, kénnen Uber das inte-
grierte Z-Phase-Signal des Servomotors, von externen Sensoren, wie optische
Sensoren, Naherungsschalter oder Wegendschalter empfangen werden.

Es stehen verschiedene Schemata fiir die Nullpunktsuche zur Auswahl.

Im folgenden Beispiel wird der Motor mit einer bestimmten Drehzahl gestartet,
auf die hohe Nullpunktsuchdrehzahl beschleunigt und mit dieser Drehzahl
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Impulsfrequenz

Anfangsge-
schwindigkeit
der Nullpunkt-
suche

Bit-Zuordnungen

Nullpunktsuche 0

166

4

3

betrieben, bis die Nullpunktndherungsposition erkannt wird. Nach der Erkennung
des Nullpunktndherungs-Eingangssignals wird der Motor bis zur niedrigen
Nullpunktsuchdrehzahl verzégert und mit dieser Drehzahl betrieben, bis die
Nullpunktposition erkannt wird. Der Motor wird an der Nullpunktposition gestoppt.

Verzdgerungsrate der
Nullpunktsuche
Né&herungsgeschwin-
digkeit der
Nullpunktsuche

Hohe Geschwindigkeit
der Nullpunktsuche

Beschleunigungsrate
der Nullpunktsuche
R

Verzégerungs-
punkt

Ausfihrung von ORG(889)

Start  Verzégerung von hoher zu niedriger Geschwindigkeit. ~ Stopp > Zeit

Uber das Nullpunktnaherungs-
Eingangssignal ausgelost.

Durch das Nullpunkt-
Eingangssignal ausgelost.

Code Wort- Bit Eingange im/ | Impuls- + Rich- | Verwendete
Adresse gegen den Uhr- | tungseingénge | Bits bei akti-
zeigersinn vierter Null-
punktsuch-
funktion
OouTOo CIO 00 Impulsausgang | Impulsausgang
2961 0 (im Uhrzeiger- |0 (Impuls)
sinn)
OuUTH 01 Impulsausgang
0 (gegen Uhr-
zeigersinn)
ouT2 02 Impulsausgang
0 (Richtung)
OouUT4 04 Nullpunktsuche
0 (Fehlerzahler-
Rucksetzaus-
gang)
INO 2960 00 Nullpunktsuche
0 (Nullpunkt-
Eingangssignal)
IN1 01 Nullpunktsuche
0 (Nullpunktné-
herungs-Ein-
gangssignal)
IN4 04 Nullpunktsuche
0 (Positionie-
rung-abge-
schlossen-
Signal)
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Nullpunktsuche 1

Code Wort- Bit Eingédnge im/ | Impuls- + Rich-| Verwendete
Adresse gegen den Uhr- | tungseingange | Bits bei akti-
zeigersinn vierter Null-
punktsuch-
funktion
OouT1 CIlO 2961 | 01 Impulsausgang
1 (Impuls)
ouT2 02 Impulsausgang
1 (im Uhrzeiger-
sinn)
OUT3 03 Impulsausgang | Impulsausgang
1 (gegen Uhr- 1 (Richtung)
zeigersinn)
OuTs 05 Nullpunktsuche
1 (Fehlerzahler-
Ruicksetzaus-
gang)
IN2 2960 02 Nullpunktsuche
1 (Nullpunkt-
Eingangssignal)
IN3 03 Nullpunktsuche
1 (Nullpunktna-
herungs-Ein-
gangssignal)
IN5 05 Nullpunktsuche

1 (Positionie-
rung-abge-
schlossen-
Signal)
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Vorgehensweise

Impulsausgénge und
Impulseingdnge
verdrahten.

e Ausgang: SchlieBen Sie die Ausgénge fir
Verwendung der Methode im/gegen Uhrzeigersinn
oder Impuls + Richtung an. Fur die Impulsausgénge 0
und 1 muss dieselbe Methode verwendet werden.
Spannungsversorgung fir Ausgénge: 24 V DC

e Eingange: SchlieBen Sie Nullpunkt-Eingangssignal,
Nullpunktndherungs-Eingangssignal und
Positionierung-abgeschlossen-Signal an die
integrierten Eingénge an, die dem verwendeten
Impulsausgang zugeordnet sind.

Die Wegendschalter-Eingangssignale missen an freie
integrierte Eingadnge oder an eine Eingangsbaugruppe
angeschlossen werden. Geben Sie im SPS-Programm
den Status der Wegende-Eingénge an die Bits
A54008 und A54009 (fur Impulsausgang 0) oder
A54108 und A54109 (fur Impulsausgang 1) aus.

SPS-Setup-
Einstellungen

e Aktivieren Sie mit der Programmiersoftware CX-Programmer die
Nullpunktsuchfunktion fiir den Impulsausgang 0 oder 1. Stellen
Sie die verschiedenen Nullpunktsuchparameter fiir den verwendeten
Impulsausgang ein.
(Mit der Programmierkonsole: Die Einstellung zur
Aktivierung/Deaktivierung der Nullpunktsuchfunktion fir den
Impulsausgang 0 und 1 erfolgt Uber die duBerste rechte Stelle
(Bits 00 bis 03) der Programmierkonsolen-Adressen 256 bzw. 274.)

o Einstellungen des Wegende-Eingangssignals
Einstellungen zur Wegende-Eingangssignalfunktion und zum
"Undefiniert"-Status des Nullpunkts
Einstellung der Beschleunigungs-/Verzégerungskurve
Sonstige Parametereinstellungen

. Betriebsart
Bestimmen sie die flr den verwendeten Treiber (Servo- oder
Schrittmotor) am besten geeignete Betriebsart.

o Stellen Sie "Betriebsart 0" ein, wenn ein Schrittmotor angesteuert wird.
Stellen Sie "Betriebsart 1" oder "Betriebsart 2" ein, wenn ein
Servomotor angesteuert wird.

. Nehmen Sie die Einstellungen der Nullpunktsuchfunktion vor.

. Stellen Sie die Nullpunkterkennungsmethode ein.

. Stellen Sie die Nullpunktsuchrichtung (im oder gegen den
Uhrzeigersinn) ein.

. Stellen Sie die Geschwindigkeiten fur die Nullpunktsuche ein:
Anfangsgeschwindigkeit fir Nullpunktsuche/Nullpunktriickkehr, hohe
Geschwindigkeit der Nullpunktsuche, Nédherungsgeschwindigkeit der
Nullpunktsuche, Beschleunigungsrate der Nullpunktsuche und
Verzégerungsrate der Nullpunktsuche

6. Nullpunktkompensation

Nach der Nullpunktbestimmung kann die Nullpunktkompensation
eingestellt werden, um Abweichungen bei der Position des Sensors
(EIN-Position) oder des Motors etc. zu kompensieren.

7. Stellen Sie die Arten des Nullpunktndherungs-Eingangssignals, des

Nullpunkt-Eingangssignal und des Wegende-Eingangssignals ein.
8. Stellen Sie die Positionierungs-Uberwachungszeit ein.

e L0 o

g hWwN

SPS-Programm

Status der Wegende-Signaleingdnge und des Positionierung-
abgeschlossen-Signals an die Bits des Zusatz-Systemmerker-
bereichs ausgeben.

ORG(889) ausfuhren.

Nullpunktsuchfunktion durch Setzen der Operanden spezifizieren.

Beschrankungen

Abschnitt 6-3

» Z-Phase-Signal + Software-Rlcksetzung kann nicht als Rucksetzme-
thode flir die schnellen Zahler 0 und 1 verwendet werden, wenn die Null-
punktsuchfunktion 1 im SPS-Setup aktiviert wurde (liber die Einstellung
1 hex in den Bits 00 bis 03 der Programmierkonsolen-Adresse 274.)
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SPS-Setup-Einstellungen

Einstellungen zum Akti-
vieren/Deaktivieren der
Nullpunktsuche 0 und 1

Diese Einstellungen im SPS-Setup geben an, ob die Nullpunktsuchfunktion
fir den jeweiligen Impulsausgang verwendet wird.

Impulsausgang 0 - Einstellungen fiir Nullpunktsuche verwenden
(Nullpunktsuchfunktion aktivieren/deaktivieren)

adresse der Pro-
grammierkonsole

Einstellungs- Einstellungen Standard Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- Merker/Bits | stellung von
grammierkonsole des Zusatz- | der CPU-Bau-

Wort Bits Systemmer- | gruppe gele-

kerbereichs sen wird
256 00 bis 0 hex: Deaktiviert 0 hex Legt fest, ob die Nullpunkt- Beim Einschal-
03 1 hex: Aktiviert suchfunktion 0 verwendet wird. ten der Strom-
Hinweis versorgung
Die Interrupt-Eingédnge 0 und 1
sowie der PWM(891)-Ausgang
0 kénnen nicht verwendet wer-
den, wenn die Nullpunktsuch-
funktion O aktiviert ist
(Einstellung 1). Die schnellen
Zahler 0 und 1 kénnen verwen-
det werden.
Impulsausgang 1 - Einstellungen fiir Nullpunktsuche verwenden
(Nullpunktsuchfunktion aktivieren/deaktivieren)
Einstellungs- Einstellungen Standard Funktion Verwandte | Wann die Ein-

Merker/Bits | stellung von
des Zusatz- | der CPU-Bau-
Systemmer- | gruppe gele-

Wort Bit
or s kerbereichs sen wird
274 00 bis 0 hex: Deaktiviert 0 hex Legt fest, ob die Nullpunktsuch- | --- Beim Einschal-
03 1 hex: Aktiviert funktion 1 verwendet wird. ten der Strom-
versorgung

Hinweis
Die Interrupt-Eingédnge 2 und 3
sowie der PWM(891)-Ausgang
1 kdnnen nicht verwendet wer-
den, wenn die Nullpunktsuch-
funktion 1 aktiviert ist
(Einstellung 1). Die schnellen
Zé&hler 0 und 1 kénnen verwen-
det werden.

Einstellungen des
Wegende-
Eingangssignals

Legen Sie anhand der folgenden Einstellungen im SPS-Setup fest, ob die im/
gegen-Uhrzeigersinn-Wegendschalter-Eingangssignale (A54008, A54009,
A54108 und A54109) nur fir Nullpunktsuchen oder fir alle Impulsausgabe-
funktionen verwendet werden sollen. Von diesen Einstellungen sind alle
Impulsausgaben betroffen.

Impulsausgabe 0 - Wegendeschalter-Eingangssignaloperation
(nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

adresse der Pro-
grammierkonsole

Einstellungs- Einstellungen Standard Funktion Verwandte | Wann die Ein-

Merker/Bits | stellung von
des Zusatz- | der CPU-Bau-
Systemmer-| gruppe gele-

Wort Bits
: kerbereichs sen wird
256 04 bis 07 | 0 hex: Nur Suche 0 hex Diese Funktion legt fest, ob --- Beim Einschal-
1 hex: Immer die Wegende-Eingangssi- ten der Strom-
gnale im/gegen den Uhrzei- versorgung

gersinn (A54008, A54009,
A54108, and A54109) nur far
Nullpunktsuchen oder fir alle
Impulsausgabefunktionen ver-
wendet werden.
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Impulsausgabe 1 - Wegendeschalter-Eingangssignaloperation
(nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systemmer-| gelesen wird

kerbereichs
274 04 bis 0 hex: Nur Suche |0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die Beim Einschalten
07 1 hex: Immer Wegende-Eingangssignale im/gegen der Stromversor-
den Uhrzeigersinn (A54008, A54009, gung
A54108, and A54109) nur fr Null-
punktsuchen oder flr alle Impulsaus-
gabefunktionen verwendet werden.
Legen Sie Uber die folgenden Einstellungen im SPS-Setup fest, ob die Null-
punkteinstellung erhalten bleiben soll, wenn das Wegendeschalter-Eingangs-
signal im/gegen den Uhrzeigersinn eingeschaltet wird.
Impulsausgabe 0 - Nullpunkteinstellung aufheben
(Nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen | Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systemmer-| gelesen wird

kerbereichs
268 12 bis 0 hex: Beibehal- |0 hex |Diese Funktion legt fest, ob die Null- | --- Bei Betriebsstart
15 ten punkteinstellung erhalten bleiben soll,
1 hex: Aufheben wenn das Wegende-Eingangssignal
im/gegen den Uhrzeigersinn wéhrend
der Ausfiihrung einer Nullpunktsuche
oder Impulsausgabe eingegeben wird.
Impulsausgabe 1 - Nullpunkteinstellung aufheben
(Nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systemmer-| gelesen wird

kerbereichs

286 12 bis 0 hex: Beibehal- |0 hex Diese Funktion legt fest, ob die Null- | --- Bei Betriebsstart

15 ten punkteinstellung erhalten bleiben soll,
1 hex: Aufheben wenn das Wegende-Eingangssignal

im/gegen den Uhrzeigersinn wahrend

der Ausfiihrung einer Nullpunktsuche

oder Impulsausgabe eingegeben wird.

Beschleunigungs-/

Impulsausgabe 0 - Geschwindigkeitskurve
(nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Verzégerungskurven-
Einstellungen
Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe
Wort Bits Systemr_ner- gelesen wird
kerbereichs
256 12 bis 0 hex: Trapez 0 hex |Legt fest, ob S-Kurven- oder lineare | --- Beim Einschalten
15 (linear) Beschleunigungs-/Verzdgerungsra- der Stromversor-

1 hex: S-férmig

ten fur Impulsausgaben mit
Beschleunigung/Verzégerung ver-
wendet werden sollen.

gung
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Impulsausgabe 1 - Geschwindigkeitskurve
(nur CJ1M CPU-Baugruppe Version 2.0)

Einstellungs- Einstellungen Stan- Funktion Verwandte | Wann die Ein-
adresse der Pro- dard Merker/Bits | stellung von der
grammierkonsole des Zusatz- | CPU-Baugruppe

Wort Bits Systemr:ner- gelesen wird
kerbereichs
274 12 bis 0 hex: Trapez 0 hex Legt fest, ob S-Kurven- oder lineare |--- Beim Einschalten
15 (linear) Beschleunigungs-/Verzégerungsra- der Stromversor-

1 hex: S-férmig

ten fur Impulsausgaben mit
Beschleunigung/Verzégerung ver-
wendet werden sollen.

gung

Parameter der
Nullpunktsuche

Hinweis

Die Einstellungen fur Beschleunigungs-/Verzégerungskurven gelten fir alle

Impulsausgaben, nicht nur fir die Nullpunktsuche. Weitere Informationen
finden Sie unter S-Kurven-Beschleunigung/Verzégerung auf Seite 162.

Die verschiedenen Parameter der Nullpunktsuche werden im SPS-Setup
eingestellt.

Bezeichnung

Einstellungen

Wann gelesen

Betriebsart

Betriebsart 0, 1 oder 2

Bei Start des

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS

Suchvorgang der 0: Umkehrung 1 Bei Start des
Nullpunktsuche 1: Umkehrung 2 Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS
Nullpunkterkennungs- 0: Lesen des Nullpunkt-Eingangssi- | Bei Start des
methode gnals, nachdem das Nullpunktn&- | Monitor- oder

herungs-Eingangssignal von
AUS—EIN—AUS gewechselt hat.

1: Lesen des Nullpunkt-Eingangssi-
gnals, nachdem das Nullpunktna-
herungs-Eingangssignal von
AUS—EIN gewechselt hat.

2: Lesen des Nullpunkt-Eingangssi-
gnals ohne Nutzung des Null-

punktné&herungs-Eingangssignals.

RUN-Betriebs
der SPS

Richtung der
Nullpunktsuche 1

0: im Uhrzeigersinn
: gegen den Uhrzeigersinn

Bei Start des

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS
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172

Hinweis

Bezeichnung

Einstellungen

Wann gelesen

Geschwi | Anfangsge-
ndigkeit | schwindigkeit
der Null- | der Nullpunktsu-

00000000 bis 000186A0 hex
(0 bis 100.000 Impulse/s)

Bei Start des
Monitor- oder
RUN-Betriebs

punktsu- | che/Nullpunkt- der SPS
che Ruckkehr
(siehe  I'Hohe Geschwin- | 00000000 bis 000186A0 hex Bei Start des
H|r]- digkeit der Null- | (0 bis 100.000 Impulse/s) Monitor- oder
Weis). | punktsuche RUN-Betriebs
der SPS
Naherungsge- 00000000 bis 000186A0 hex Bei Start des
schwindigkeit (0 bis 100.000 Impulse/s) Monitor- oder
der Nullpunktsu- RUN-Betriebs
che der SPS
Beschleuni- CPU-Baugruppen vor Version 2.0: Bei Start des

gungsrate der
Nullpunktsuche

0001 bis 07D0 hex (1 bis 2.000
Impulse/4 ms)

CPU-Baugruppen Version 2.0: 0001
bis FFFF hex (1 bis 65.535 Impulse/
4 ms)

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS

Verzdgerungs-
rate der Null-
punktsuche

CPU-Baugruppen vor Version 2.0:
0001 bis 07D0 hex (1 bis 2.000
Impulse/4 ms)

CPU-Baugruppen Version 2.0: 0001
bis FFFF hex (1 bis 65.535 Impulse/
4 ms)

Bei Start des

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS

Nullpunktkompensation

80000000 bis 7FFFFFFF hex
(2147483648 bis 2147483647)

Bei Start des

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS

E/A-Einstellungen

Art des Wegende-Eingangssignals
0: Offner
1: SchlieBer

Bei Start des

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS

Art des Nullpunktndherungs-Ein-
gangssignals

0: Offner

1: SchlieBer

Bei Start des

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS

Art des Nullpunkt-Eingangssignals
0: Offner
1: SchlieBer

Bei Start des

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS

Positionierungs-Uberwa-
chungszeit

0000 bis 270F hex
(0 bis 9.999 ms)

Bei Start des

Monitor- oder
RUN-Betriebs
der SPS

Die Nullpunktsuche wird nur gestartet, wenn die N&herungsgeschwindigkeit
der Nullpunktsuche niedriger als die hohe Geschwindigkeit der Nullpunktsu-
che und die Anfangsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche/Nullpunkt-Ruickkehr
niedriger als die Naherungsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche ist.
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Erlauterung der Parameter fiir die Nullpunktsuche

Operrationsbetriebsart

Der Operationsbetriebsart-Parameter legt fest, welche Art von E/A-Signalen
bei der Nullpunktsuche verwendet wird. Die 3 Betriebsarten legen fest, ob der
Fehlerzahler-Riicksetzausgang sowie das Positionierung-abgeschlossen-Ein-
gangssignal verwendet werden.

Betriebsart

E/A-Signal Anmerkungen
Nullpunkt-Ein- Fehlerzéhler- Positionierung- Arbeitsweise, wenn der Nullpunkt
gangssignal Riicksetzausgang abgeschlossen- wéhrend der Verzégerung von der

Eingangssignal hohen Geschwindigkeit bei der

Nullpunktsuche erkannt wird

0 Die Nullpunktposi- | Nicht verwendet. Nicht verwendet. Das Nullpunkt-Eingangssignal wird
tion wird bestimmt, | pig Nullpunktsuch- wéhrend der Verzégerung erkannt.
wenn das Null- funktion wird mit Ein Nullpunkt-Eingangssignalfehler
punkt-Eingangssi- | ger Erkennung des (Fehlercode 0202) tritt auf, und der
gnal von AUS zu Nullpunkts beendet. Motor wird bis zum Stopp verzogert.
EIN wechselt. — - - - -

1 Wechselt fur 20 bis Das Nullpunkt-Eingangssignal wird

30 ms auf EIN wéhrend der Verzégerung nicht
2 ’ Nach Erkennung des
wenn der Null- Nullpunkts endegt die erkannt. Wenn das Nullpunkt-Ein-
punkt erkannt wird. Nullpunktsuche solange gangssignal erkannt wird, nachdem
nicht. bis das Positionie- | d&" Motor die N&herungsgeschwindig-
rung:abgeschlossen-Ein- keit fur die Nullpunktsuche erreicht
gangssignal vom Treiber hat, wird der Motor_gestqppt, und die
empfangen wird. Nullpunktsuchfunktion wird beendet.
In der folgenden Tabelle sind die jeweils geeigneten Operationsbetriebsart-
Einstellungen fur verschiedene Treiber und Anwendungen aufgefihrt.
Treiber | Anmerkungen Betriebsart
Schrittmotor-Treiber (siehe Hinweis) 0
Servotreiber Verwenden Sie diesen Modus, wenn 1
Sie die Verarbeitungsdauer verkirzen
méchten, auch wenn die Positionie-
rungsgenauigkeit dadurch beeintrach-
tigt wird. (Das Positionierung-
abgeschlossen-Signal des Servotrei-
bers wird nicht verwendet.)
Verwenden Sie diesen Modus, wenn |2
Sie eine hohe Positionierungsgenauig-
keit wiinschen. (Das Positionierung-
abgeschlossen-Signal des Servotrei-
bers wird verwendet.)
Hinweis  Manche Schrittmotortreiber verfligen Uber ein Positionierung-abgeschlossen-

Signal, wie es auch Servotreiber haben. Mit diesen Schrittmotortreibern kén-
nen die Betriebsarten 1 und 2 verwendet werden.

m Anmerkungen: Arbeitsweise, wenn der Nullpunkt wéahrend der

Verzégerung von der hohen Geschwindigkeit erkannt wird

Betriebsart 0 (ohne Fehlerzdhler-Riicksetzausgang, ohne
Positionierung-abgeschlossen-Eingangssignal)

SchlieBen Sie den offenen Kollektorausgang des Sensors an den Nullpunkt-
Signaleingang an. Bei Einrichtung als SchlieBer betragt Ansprechzeit fir das
Nullpunkt-Eingangssignal 0,1 ms.

Nach Empfang des Nullpunkindherungs-Eingangssignals verzdgert der Motor
von der hohen Nullpunktsuche-Geschwindigkeit bis zur Geschwindigkeit fir die
Nullpunktndherung. In dieser Betriebsart wird das Nullpunkt-Eingangssignal
erkannt, wenn es wahrend dieser Verzégerung empfangen wird, und ein
Nullpunkt-Eingangssignalfehler (Fehlercode 0202) wird erzeugt. In diesem Fall
verzdgert der Motor bis zum Stillstand.
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Nullpunktnaherungs- 1
Eingangssignal 0

Nullpunkt-Eingangssignal wechselt von AUS
zu EIN, wahrend der Motor verzégert.

Nullpunkt- 1
Eingangssignal 0

[
7

Impulsausgang

TN n. n mnn

Urspriingliches

/ \ / Impulsausgabeschema

gegen den im Uhrzeigersinn
Uhrzeigersinn T

Startet bei Nullpunkt-

Ausfihrung von Eingangssignalfehler

ORG(889). (Fehlercode 0202)

Nullpunkt-
Eingangssignal
(Z-Phase-Signal)

Impulsausgang

Fehlerzahler-
Ricksetzsignal

1
0

1

0

abgeschlossen-Eingangssignal)

SchlieBen Sie das Z-Phase-Signal des Servotreibers an den Nullpunki-
Signaleingang an.

Wenn das Nullpunkt-Eingangssignal empfangen wird, wird die Impulsaus-
gabe gestoppt, und das Fehlerzahler-Rucksetzsignal wird fur die Dauer von
etwa 20 bis 30 ms ausgegeben.

1

[ ]

-—

ca. 20 bis 30 ms

Nach Empfang des Nullpunktnédherungs-Eingangssignals verzdgert der Motor
von der hohen Nullpunktsuche-Drehzahl bis zur Drehzahl fiir die Nullpunkina-
herung. In dieser Betriebsart wird das Nullpunkt-Eingangssignal ignoriert,
falls es wahrend dieser Verzdégerung empfangen wird. Nach Abschluss der
Verzégerung wird das Nullpunkt-Eingangssignal erkannt, und der Motor
stoppt.

Betriebsart 1 mit Nullpunktndherungs-Eingangssignal-Umkehr
(Einstellung der Nullpunkterkennungsart = 0)

Wenn die Verzégerungsdauer kurz ist, kann das Nullpunkt-Eingangssignal
unmittelbar nach dem Wechsel des Nullpunktndherungs-Eingangssignals von
EIN zu AUS erkannt werden. Richten Sie eine Dauereinstellung fir das Null-
punktndherungs-Eingangssignal ein, die lang genug ist (l&nger als die Verzé-
gerungsdauer).
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Nullpunktnaherungs- 1
Eingangssignal 0

Prifen Sie, ob die Dauer des
Nullpunktndherungs-Eingangssignals lang
genug ist (langer als die Verzégerungszeit).

Nullpunkt- 1
Eingangssignal

[T ]

(Z-Phase-Signal)

Impulsausgang
gegen den

1 Nullpunkt-Eingangs- |
1 signal wir_d wahrend 1
1 hezogens - Motor durch ein nach der Verzégerun
i . empfangenes Nullpunkt-Eingangssignal
:

/ gestoppt.

im Uhrzeigersinn

Uhrzeigersinn T
Startet bei Stop
Ausfihrung von Idealer Zeitpunkt zum Ausschalten des
ORG(889). Nullpunktnéherungs-Eingangssignals.

gegen den

e (Bei kurzer Verzégerungszeit)

im Uhrzeigersinn

Uhrzeigersinn

Nullpunktnéherungs- 1
Eingangssignal 0

Nullpunkt- 1

Eingangssignal
(Z-Phase-Signal)

o

Impulsausgang

gegen den

f
\/‘ Stopp (siehe Hinweis)

Startet bei Ausfiihrung
von ORG(889).

Hinweis: Ist die Verzégerungszeit kurz, wie in Fallen, in denen die
Positionierung innerhalb des Nullpunktn&he-Bereichs
beginnt, wird ein Nullpunktsignal sofort nach der fallenden
Flanke des Nullpunktnéhe-Signals erfasst.

Betriebsart 1 ohne Nullpunktndherungs-Eingangssignal-Umkehr
(Einstellung der Nullpunkterkennungsart = 1)

Je nach Verzégerungsdauer kann sich die Stopp-Position &ndern, wenn das
Nullpunkt-Eingangssignal wéhrend der Verzégerung erkannt wird.

I

I

' Nu\lpunkI»Emgangs-:
1 signal wird wahrend ;
1 der Verzogerung 1
H ignoriert,

Motor durch ein nach der Verzo-
gerung empfangenes Nullpunkt-
Eingangssignal gestoppt.

Uhrzeigersinn

(In diesem Fall ist die

Verzdgerungszeit relativ lang.)

gegen den

im Uhrzeigersinn

f

Startet bei
Ausfiihrung
von ORG(889).

Stopp

Motor durch ein nach der
Verzégerung

empfangenes Nullpunkt-
Eingangssignal gestoppt.

Uhrzeigersinn

(In diesem Fall ist die
Verzdgerungszeit kurz.)

im Uhrzeigersinn

bt

Startetbei  stopp
Ausfihrung
von ORG(889).

Betriebsart 2 (mit Fehlerzahler-Riicksetzausgang, mit Positionierung-
abgeschlossen-Eingangssignal)

Diese Betriebsart ist mit Betriebsart 1 identisch, es wird lediglich das Positionie-
rung-abgeschlossen-Signal (INP) des Servotreibers verwendet. Bei der Null-
punktsuche 0 wird das Positionierung-abgeschlossen-Signal des Servotreibers
an IN4 angeschlossen. Bei der Nullpunktsuche 1 erfolgt der Anschluss Uber IN5.

Wenn keine Nullpunktkompensation angewendet wird, wird das Positionie-
rung-abgeschlossen-Signal nach der Ausgabe des Fehlerzédhler-Rlcksetz-
Ausgangssignals geprift. Wenn eine Nullpunktkompensation angewendet
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wird, wird das Positionierung-abgeschlossen-Signal nach Abschluss der Null-
punktkompensation geprft.

Impulsausgang

l Zeit
Stop
Fehlerzahler- 1
Rucksetzausgang
Positionierung-
abgeschlossen- 0
Signal
Suchvorgang der Wahlen Sie einen der beiden Umkehrmodi fiir die Nullpunktsuche am
Nullpunktsuche Wegende in Nullpunktsuchrichtung.
Einstellung Beschreibung
0: Umkehrung 1 Wenn das Wegende-Eingangssignal in der

Nullpunktsuchrichtung empfangen wird, wird umgekehrt und
der Vorgang wird fortgesetzt.

1: Umkehrung 2 Wenn das Wegende-Eingangssignal in der

Nullpunktsuchrichtung empfangen wird, wird ein Fehler
erzeugt und der Vorgang wird beendet.

Nullpunkterkennungs- Wabhlen Sie eine der folgenden Methoden zum Umgang mit dem Nullpunktna-
methode herungs-Eingangssignal.
Einstellung Beschreibung
0: Umkehrung des Lesen des ersten Nullpunkt-Eingangssignals,
Nullpunkindherungs- nachdem das Nullpunkin&herungs-Eingangssignal
Eingangssignals erforderlich. AUS—EIN—AUS gewechselt hat.
1: Umkehrung des Lesen des ersten Nullpunkt-Eingangssignals,
Nullpunktndherungs- nachdem das Nullpunktndherungs-Eingangssignal
Eingangssignals nicht erforderlich. | AUS—EIN gewechselt hat.
2: Nullpunktn&herungs- Es wird nur das Nullpunkt-Eingangssignal
Eingangssignal wird nicht gelesen, das Nullpunktn&herungs-Eingangssignal
verwendet. wird nicht verwendet.

Nullpunkterkennungsmethode 0: Umkehrung des Nullpunktnaherungs-
Eingangssignals erforderlich

Die Verzdgerung beginnt bei einem
AUS—EIN-Wechsel des Nullpunki-
néherungs-Eingangssignals.

Nullpunktné&herungs- 1
Eingangssignal 0 I 1

Nach dem AUS—EIN—AUS-Wechsel des Nullpunktnaherungs-
. Eingangssignals wird der Motor gestoppt, wenn das Nullpunki-
4 Eingangssignal AUS—EIN wechselt.

Nullpunkt- 1
Eingangssignal 0 I | |_| |_| : |_|

Hohe Geschwindigkeit
fur Nullpunktsuche ! verzs-

| gerung

Beschleunigung
Impulsausgang Anfangs- N
geschwindig-——»

keit

Néherimgsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche

gegen den - im Uhrzeigersinn
Uhrzeigersinn  Start bei Stopp

Ausfuihrung von

ORG(889).
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Nullpunkterkennungsmethode 1: Umkehrung des Nullpunktnidherungs-
Eingangssignals nicht erforderlich

Die Verzdgerung beginnt bei einem
AUS—EIN-Wechsel des
Nullpunktndherungs-Eingangssignals.

Nullpunktndherungs- 1
Eingangssignal 0 I_
' Nach dem AUS—EIN-Wechsel des Nullpunktnaherungs-

Eingangssignals wird der Motor gestoppt, wenn das Nullpunkt-
1 Eingangssignal AUS—EIN wechselt.

Nullpunkt- I—l
Eingangssignal 0 |_| : |_|

Hohe Geschwindigkeit |
far Nullpunktsuche ! Verzo-

. : gerung
Beschleunigung N L
Impulsausgang N Naheruingsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche
Qgs:ﬂalsi;\digkeit
gegen den im Uhrzeigersinn
Uhrzeigersinn  Start bei Ausfihrung Stopp
von ORG(889).
Nullpunkterkennungsmethode 2: Umkehrung des Nullpunktndherungs-
Eingangssignals wird nicht verwendet
Die Verzdgerung beginnt bei einem
AUS—EIN-Wechsel des
Nullpunktn&herungs-Eingangssignals.
1
Nullpunkt- I |
Eingangssignal O !
Naherungsgeschwindigkeit
Impulsausgang der Nullpunktsuche :
Beschleunigung / E
Anfangs- N
geschwindigkeit— v
Start bei Stopp
Ausfuhrung von
ORG(889).
Einstellungen fiir die Ope- Die folgenden Beispiele veranschaulichen, wie die Funktionsschemata durch
rationsbetriebsart der die Einstellungen den fiir die Operationsbetriebsart der Nullpunktsuche und
Nullpunktsuche und Null- die Nullpunkterkennungsmethode beeinflusst werden.

punkterkennungsmethode
Die Beispiele gehen von einer Nullpunktsuche im Uhrzeigersinn aus.

(Suchrichtung und Richtung der Wegende-Eingangssignale wéren bei einer
Nullpunktsuche gegen den Uhrzeigersinn entgegengesetzt.)
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Verwendung von Umkehrung 1

Suchvorgang
der Nullpunkt-
suche

Nullpunkter-
kennungs-
methode

0: Umkehrung 1

0: Umkehrung
des Nullpunkt-
naherungs-Ein-
gangssignals
erforderlich.

NuIIpunktnéherungs-1 ]

Eingangssignal X N

Nullpunkt- ! 1 ]

EIngangSSlgnal Hohe Ges\ch\)vindigkeit fdr Nullpunktsuche

Impulsausgang /—;\_,r\lléherungsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche
gegen den i i im Uhr-
Uhrzeigersinn Start : Stopp zeigersinn
gegen den /\—| im Uhr-

i i i zeigersinn
Uhrzeigersinn M Stopp Wegende-Eingangssignal im
Uhrzejgersinn (siehe Hinweis)

! Star1 ;
gegen den 1 i
' ) " / im Uhr-
Uhrzeigersinn ! Stopp Start zeigersinn

Hinweis Wenn das Wegende-Eingangssignal empfangen wird, stoppt der
Motor ohne Verzégerung, kehrt die Richtung um und beschleunigt,

1: Umkehrung
des Nullpunkt-
né&herungs-Ein-
gangssignals
nicht erforder-
lich.

Nullpunktnaherungs-1 i
Eingangssignal 0 e
Nullpunkt- 1 b
Eingangssignal 0 I I ‘ ﬂ I rL
Impulsausgang (—\_I
gegen den i i im Uhr-
Uhrzeigersinn  Start ! Stopp zeigersinn
A im Uhr-
gegen den : 1 zeigersinn
Uhrzeigersinn \_A Sto Wegende-Eingangssignal im
‘ PP Uhrzeigersinn (siehe Hinweis)
Start:
gegen den : im Uhr-
Uhrzeigersinn \ Stopp Start / zeigersinn

Hinweis Wenn das Wegende-Eingangssignal empfangen wird, stoppt der
Motor ohne Verzégerung, kehrt die Richtung um und beschleunigt|

2: Nullpunktné-
herungs-Ein-
gangssignal
wird nicht ver-
wendet.

Nullpunkt- 1 1
Eingangssignal o |
Naherungsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche
Impulsausgang /—2'
gegen den - i im Uhr-
Uhrzeigersinn gia Stopp zeigersinn
/-1‘ im Uhr-
gegen den t zeigersinn

Uhrzeigersinn Wegende-Eingangssignal im

Stopp Start Uhrzeigersinn (siehe Hinweis)

gegen den ﬂ f im Uhr-
Uhrzeigersinn \—A—/T

i zeigersinn
Start

Stopp

Hinweis Die Umkehrung der Betriebsrichtung erfolgt unmittelbar ohne Ver-
zbgerung oder Beschleunigung.
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Verwendung von Umkehrung 2

Suchvorgang 1: Umkehrung 2
der Nullpunktsuche

Nullpunkt-
erkennungsmethode

0: Umkehrung des
Nullpunktndherungs-
Eingangssignals
erforderlich.

Nullpunktnaherungs-
Eingangssignal

Nullpunkt-
Eingangssignal

Impulsausgang 4 \ :
gegen den

o = O =

gegen den = . 'y =im
rzeigersinn Start , Stopp Uhrzeigersinn

gegen den < ¥ » Uhrzeigersinn

Uhrzeigersinn ' Stopp Wegende-Eingangssignal im

Uhrzeigersinn (siehe Hinweis)

A im
~ Uhrzeigersinn

Start Wegendestopp
(Fehlercode 0200)

Start

gegen den =
Uhrzeigersinn

Hinweis Wenn das Wegende-Eingangssignal empfangen wird, stoppt der Motor ohne Verzégerung.

1: Umkehrung des Null 5

.. punktnaherungs- 1
NU”pUnktnaherUngS' Eingangssigna| 0 I |
Eingangssignals nicht
erforderlich. Nullpunkt- 1 il
Eingangssignal 0

Impulsausgang

)

gegen den — f 5 > im
Uhrzeigersinn i i i
9 Start : Stopp Uhrzeigersinn
, : im
gegen den : X » Uhrzeigersinn
Uhrzeigersinn . Wegende-Eingangssignal im
Stopp Uhrzeigersinn (siehe Hinweis)
Start
egen den - { > Im ) .
%hgrzeigersinn ¥ Uhrzeigersinn

Start  Wegendestopp
(Fehlercode 0200)

Hinweis Wenn das Wegende-Eingangssignal empfangen wird, stoppt der Motor ohne Verzégerung.
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Suchvorgang
der Nullpunktsuche

Nullpunkt-
erkennungsmethode

1: Umkehrung 2

2: Nullpunktndherungs-
Eingangssignal wird nicht
verwendet.

Nullpunkt- 1
Eingangssignal g —l_l
Néherungsgeéchwindigkeit der Nullpunktsuche
Impulsausgang e
gegen den f im

Uhrzeigersinn Start Slopp Uhrzeigersinn

gegen den /_l 'S:] . .
Uhrzeigersinn rzeigersinn
t Wegende-Eingangssignal im

Stopp Start Uhrzeigersinn (siehe Hinweis)
gegen den / im ) )
Uhrzeigersinn f Uhrzeigersinn

Start  Wegendestopp
(Fehlercode 0201)

Hinweis Wenn das Wegende-Eingangssignal empfangen wird, stoppt der Motor ohne Verzégerung.

Festlegung der
Nullpunktsuchrichtung
(im oder gegen den
Uhrzeigersinn)

Geschwindigkeit der
Nullpunktsuche

Nullpunktkompensation

180

Bestimmt, in welcher Richtung die Bewegung erfolgen soll, um das Nullpunkt-
Eingangssignal zu erkennen.

Im Normalfall erfolgt die Nullpunktsuche so, dass bei der Bewegung in Null-
punktsuchrichtung die steigende Flanke des Nullpunkt-Eingangssignal
erkannt wird.

Einstellung Beschreibung
0 im Uhrzeigersinn
1 gegen den Uhrzeigersinn

Dabei handelt es sich um die Geschwindigkeitseinstellungen fur den Motor,
die bei der Nullpunktsuche verwendet werden.

Anfangsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche/Nullpunkt-Riickkehr
Bestimmt die Startgeschwindigkeit des Motors bei Durchfiihrung der Null-
punktsuche. Die Angabe der Geschwindigkeit erfolgt in Impulsen pro
Sekunde (Impulse/s).

Hohe Geschwindigkeit der Nullpunktsuche
Bestimmt die Zielgeschwindigkeit des Motors bei Durchfiihrung der Nullpunkt-

suche. Die Angabe der Geschwindigkeit erfolgt in Impulsen pro Sekunde
(Impulse/s).

Nédherungsgeschwindigkeit bei der Nullpunktsuche

Bestimmt die Geschwindigkeit des Motors nach der Erkennung des Null-
punktndherungs-Eingangssignals. Die Angabe der Geschwindigkeit erfolgt in
Impulsen pro Sekunde (Impulse/s).

Beschleunigungsrate der Nullpunktsuche

Bestimmt die Beschleunigungsrate des Motors bei Durchfihrung der Null-
punktsuche. Die Angabe der Geschwindigkeitszunahme erfolgt in (Hz) pro
Intervall von 4 ms.

Verzégerungsrate der Nullpunktsuche

Bestimmt die Verzdgerungsrate des Motors, wenn bei Durchfihrung der Null-
punktsuche verzogert wird. Die Angabe der Geschwindigkeitsabnahme
erfolgt in (Hz) pro Intervall von 4 ms.

Nach der Nullpunktbestimmung kann die Nullpunktkompensation eingestellt
werden, um Abweichungen bei der Position des Sensors (EIN-Position) oder
des Motors etc. zu kompensieren.
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E/A-Einstellungen

Positionierungs-
Uberwachungszeit

Nachdem der Nullpunkt Uber die Nullpunktsuche erkannt wurde, wird die fir
die Nullpunktkompensation festgelegte Impulsanzahl ausgegeben, die aktu-
elle Position wird auf O zurlickgesetzt, und der Merker "Kein Nullpunkt" des
Impulsausgangs wird auf AUS gesetzt.

Einstellbereich: 80000000 bis 7FFFFFFF hex (-2.147.483.648 bis
2.147.483.647) Impulse

Art des Wegende-Eingangssignals

Gibt die Art des Eingangssignals (Offner oder SchlieBer) an, das fiir den
Wegende-Eingang verwendet wird.

0: Offner

1: SchlieBer

Art des Nullpunktndherungs-Eingangssignals

Gibt die Art des Eingangssignals (Offner oder SchlieBer) an, das als Null-
punktnaherungs-Eingangssignal verwendet wird.

0: Offner

1: SchlieBer

Art des Nullpunkt-Eingangssignals

Gibt die Art des Eingangssignals (Offner oder SchlieBer) an, das als Null-
punkt-Eingangssignal verwendet wird.

0: Offner

1: SchlieBer

Wenn die Betriebsart 2 eingestellt ist, bestimmt diese Einstellung, wie lange
(in ms) auf das Positionierung-abgeschlossen-Signal gewartet werden soll,
nachdem die Positionierung erfolgt ist, d. h. nachdem die Impulsausgabe
abgeschlossen ist. Wenn das Positionierung-abgeschlossen-Signal des
Motortreibers nicht innerhalb dieser Zeit nicht auf EIN gesetzt wird, wird ein
Positionierungs-Zeittiberschreitungsfehler erzeugt (Fehlercode 0300).
Einstellbereich: 0000 bis 270F hex (0 bis 9.999 ms)

Die tatsachliche Uberwachungszeit entspricht der Positionierungs-Uberwa-
chungszeit, die auf den nachsten 10-ms-Schritt plus 10 ms aufgerundet wird.
Wenn die Positionierungs-Uberwachungszeit auf 0 eingestellt wird, wird die
Funktion deaktiviert, und die Baugruppe wartet weiterhin darauf, dass das
Positionierung-abgeschlossen-Signal auf EIN schaltet. (Es wird kein Positio-
nierungs-Zeitiberschreitungsfehler erzeugt.)

Ausfihren einer Nullpunktsuche

Beschrankungen

Fahren Sie den Befehl ORG(889) im SPS-Programm aus, um eine Nullpunkt-
suche mit den angegebenen Parametern durchzufiihren.

—— ORG(889) | P: Ausgangsbezeichner

P Impulsausgang 0: #0000

Impulsausgang 1: #0001

C: Steuerdaten; Nullpunktsuche und Methode im/gegen Uhrzeigersinn: #0000
c Nullpunktsuche und Methode Impuls + Richtung: #0100 #0001

Der Motor kann auch bewegt werden, wenn die Nullpunktposition nicht mittels
der Nullpunktsuchfunktion bestimmt wurde, jedoch sind die Positionierungs-
funktionen wie folgt beschrénkt:

Funktion Funktion

Nullpunkt-Ruckkehr Kann nicht verwendet werden.

Positionierung Uber absolute | Kann nicht verwendet werden.
Impuls-Spezifikation

Positionierung Uber relative | Gibt die spezifizierte Anzahl von Impulsen aus,
Impuls-Spezifikation nachdem die aktuelle Position auf O gesetzt wurde.

Die Nullpunktsuche wird nur gestartet, wenn die N&herungsgeschwindigkeit
der Nullpunktsuche niedriger als die hohe Geschwindigkeit der Nullpunktsu-
che und die Anfangsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche/Nullpunkt-Riickkehr
niedriger als die Ndherungsgeschwindigkeit der Nullpunktsuche ist.
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6-3-3 Fehlerverarbeitung bei der Nullpunktsuche

Die Impulsausgabefunktion der CJ1M CPU-Baugruppe fuhrt eine einfache Feh-
lerprufung durch, bevor sie mit der Impulsausgabe beginnt (bei der Befehlsaus-
fihrung), und gibt keine Impulse aus, wenn die Einstellungen nicht korrekt sind.
Bei der Nullpunktsuchfunktion kénnen wéhrend der Impulsausgabe weitere
Fehler auftreten, die die Impulsausgabe unter Umsténden stoppen.

Wenn ein Fehler auftritt, der die Impulsausgabe stoppt, wird der Fehlermerker
"Ausgabe gestoppt" (A28007 oder A28107) auf EIN gesetzt, und der Fehler-
code fir "Impulsausgabe gestoppt" wird in A444 oder A445 geschrieben. Ver-
wenden Sie diese Merker und Fehlercodes zur Ermittlung der Fehlerursache.
Die Impulsausgabestoppfehler haben keinen Einfluss auf den Betriebszu-
stand der CPU-Baugruppe. (Die Impulsausgabestoppfehler verursachen kei-
nen schweren oder nicht-schweren Fehler in der CPU-Baugruppe.)

Verwandte Merker des Zusatz-Systemmerkerbereichs

Wort Bits Funktion Lese-/
Schreibzugriff

A280 07 Impulsausgang O | Fehlermerker: Impulsausgabe gestoppt Nur lesbar
0: Kein Fehler
1: Stoppfehler aufgetreten

A281 07 Impulsausgang 1 | Fehlermerker: Impulsausgabe gestoppt Nur lesbar
0: Kein Fehler
1: Stoppfehler aufgetreten

Ad44 00 bis 15 Impulsausgang O | Impulsausgang 0 - Stoppfehler-Code Nur lesbar
(siehe folgende Tabelle)

A445 00 bis 15 Impulsausgang 1 | Impulsausgang 1 - Stoppfehler-Code Nur lesbar
(siehe folgende Tabelle)

Impulsausgabe-Stoppfehler-Codes

Fehlerbezeichnung

Fehlercode

Mégliche Ursache

AbhilfemaBnahme

Betrieb nach
Auftreten des

gangssignal

kein Nullpunkt-Eingangssignal
empfangen.

gangssignals sowie eingestellte
Signalart (Offner oder Schlie3er)
des Nullpunkt-Eingangssignals im
SPS-Setup priifen und Nullpunkt-
suche erneut ausfihren. Strom-
versorgung aus- und wieder ein-

schalten, wenn die Einstellung der

Art des Signals verandert wurde.

Fehlers
Stopp nach Wegen- | 0100 Aufgrund des Eingangs eines Bewegung gegen den Uhrzeiger- | Unmittelbarer
de-Eingangssignal im Wegende-Signals im Uhrzeiger- | sinn. Stopp.
Uhrzeigersinn sinn gestoppt. Keine Auswirkun-
Stopp nach 0101 Aufgrund des Eingangs eines Bewegung im Uhrzeigersinn. gen auf anderen
Wegende-Eingangs- Wegende-Signals gegen den Ausgang.
signal gegen den Uhr- Uhrzeigersinn gestoppt.
zeigersinn
Kein Nullpunktndhe- | 0200 Die Parameter geben an, dass Anschluss des Nullpunktnahe- Keine Auswirkun-
rungs-Eingangssignal das Nullpunktndherungs-Ein- rungs-Eingangssignals sowie ein- | gen auf anderen
gangssignal verwendet wird, gestellte Signalart (Offner oder Ausgang.
jedoch wurde wahrend der Null- | Schlieer) des Nullpunktnahe-
punktsuche kein Nullpunkindhe- | rungs-Eingangssignals im SPS-
rungs-Eingangssignal Setup prifen und Nullpunktsuche
empfangen. erneut ausfiihren. Stromversor-
gung aus- und wieder einschal-
ten, wenn die Einstellung der Art
des Signals verandert wurde.
Kein Nullpunkt-Ein- 0201 Bei der Nullpunktsuche wurde Anschluss des Nullpunkt-Ein-
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Fehlerbezeichnung | Fehlercode Mogliche Ursache AbhilfemaBnahme Betrieb nach
Auftreten des
Fehlers
Nullpunkt-Eingangssi- | 0202 Bei der Nullpunktsuche in Ergreifen Sie eine oder beide der | Verzégerung bis
gnalfehler Betriebsart 0 wurde das Null- folgenden MafBnahmen, damit zum Stopp.

punkt-Eingangssignal wahrend
der Verzégerung empfangen, die

das Nullpunkt-Eingangssignal
erst nach Abschluss der Verzége-

Keine Auswirkun-
gen auf anderen

nach dem Empfang des Null- rung empfangen wird. Ausgang.
punktnaherungs-Eingangssi- *VergréBern Sie den Abstand zwi-
gnals gestartet wurde. schen Nullpunktn&herungs-Ein-
gangssignalsensor und Null-
punkt-Eingangssignalsensor.
*Verringern Sie den Unterschied
zwischen den Einstellungen fir
die hohe Geschwindigkeit der
Nullpunktsuche und der Nahe-
rungsgeschwindigkeit.
Wegende-Eingangs- | 0203 Die Nullpunktsuche kann nicht Anschluss der Wegendeschalter- | Betrieb wird nicht
signale in beiden ausgefuhrt werden, da die Signale in beiden Richtungen so- | gestartet.
Richtungen Wegende-Signale fiir beide Rich- | wie eingestellte Signalart (Offner | Keine Auswirkun-
tungen gleichzeitig empfangen oder SchlieBer) des Wegende- gen auf anderen
werden. schalter-Signals im SPS-Setup | Ausgang.
prifen und Nullpunktsuche erneut
ausflihren. Stromversorgung aus-
und wieder einschalten, wenn die
Einstellung der Art des Signals
veréndert wurde.
Gleichzeitiger Ein- 0204 Das Nullpunktndherungs-Ein- Anschluss des Nullpunktnahe- Unmittelbarer
gang von Nullpunkt- gangssignal und das Wegende- | rungs-Eingangssignals und des | Stopp.
naherungs- und Eingangssignal in Suchrichtung | Wegende-Eingangssignals pri- | Keine Auswirkun-
Wegende-Signal werden wéhrend einer Nullpunkt- | fen. Eingestellte Signalarten (Off- | gen auf anderen
suche gleichzeitig empfangen. ner oder SchlieBer) fur das Null- | Ausgang.
punktndherungs-Eingangssignal
und das Wegende-Eingangssi-
gnal im SPS-Setup prifen und
Nullpunktsuche erneut ausfiihren.
Stromversorgung aus- und wieder
einschalten, wenn die Einstellung
der Art des Signals verandert
wurde.
Wegende-Eingangs- | 0205 *Bei der Nullpunktsuche in einer | Anschluss des Wegende-Ein- Unmittelbarer
signal wurde bereits Richtung wurde bereits ein gangssignals sowie die E/A-Ein- | Stopp.
eingegeben Wegende-Eingangssignal in der | stellungen im SPS-Setup prifen. | Keine Auswirkun-
Nullpunktsuchrichtung empfan- | Eingestellte Signalart (Offner oder | gen auf anderen
gen. SchlieBer) des Wegende-Ein- Ausgang.
«Bei der bereichsfreien Nullpunkt- | gangssignals im SPS-Setup pri-
suche werden Nullpunkt-Ein- fen und Nullpunktsuche erneut
gangssignal und Wegende- ausflhren. Stromversorgung aus-
Eingangssignal in der Gegen- und wieder einschalten, wenn die
richtung (der Suchrichtung ent- | Einstellung der Art des Signals
gegengesetzt) gleichzeitig verandert wurde.
empfangen.
Umkehrfehler bei 0206 *Bei der Nullpunktsuche mit Um- | Einbaupositionen des Nullpunkt- | Unmittelbarer
Nullpunktndherungs- kehr am Wegende wurde das naherungs-Eingangssignals, des | Stopp.

Eingangssignal

Wegende-Eingangssignal in
Suchrichtung empfangen, wéh-
rend das Nullpunktn&herungs-
Eingangssignal beim Umschal-
ten war.

*Bei der Nullpunktsuche mit
Umkehr am Wegende und ohne
Verwendung des Nullpunktnéhe-
rungs-Eingangssignals wurde
das Wegende-Eingangssignal in
Suchrichtung empfangen, wéh-
rend das Nullpunkt-Eingangssi-
gnal beim Umschalten war.

Nullpunkt-Eingangssignals und
des Wegende-Eingangssignals
sowie E/A-Einstellungen im SPS-
Setup prifen. Eingestellte
Signalarten (Offner oder Schlie-
Ber) aller Eingangssignale im
SPS-Setup priifen und Nullpunkt-
suche erneut ausfiihren. Strom-
versorgung aus- und wieder
einschalten, wenn die Einstellung
der Art des Signals verandert
wurde.

Keine Auswirkun-
gen auf anderen
Ausgang.
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Fehlerbezeichnung | Fehlercode Mogliche Ursache AbhilfemaBnahme Betrieb nach
Auftreten des
Fehlers
Zeitlberschreitungs- | 0300 Das Positionierung-abgeschlos- | Eingestellte Positionierungs- Verzdgerung bis
fehler bei der Positio- sen-Signal des Servotreibers wird | Uberwachungszeit oder Servo- | zum Stopp.
nierung nicht innerhalb des im SPS-Setup | verstarkung korrigieren. Keine Auswirkun-
angegebenen Positionierungs- Anschluss des Positionierung- gen auf anderen
Uberwachungszeitraums auf EIN | abgeschlossen-Signals prufen, Ausgang.
geschaltet. ggf. instandsetzen, und Nullpunkt-
suche erneut ausfuhren.

6-3-4 Beispiele fur Nullpunktsuche

Funktion
SchlieBen Sie einen Servotreiber an, und fihren Sie eine Nullpunktsuche auf
Grundlage des Z-Phase-Signals des im Servomotors integrierten Encoders
sowie eines Nullpunktndherungs-Eingangssignals aus.

Bedingungen

* Betriebsart: 1
(Verwendung des Z-Phase-Signals vom Servomotor-Encoder als Null-
punkt-Eingangssignal.)

» Suchvorgang der Nullpunktsuche: 0
(Umkehrung 1 wird eingestellt. Die Richtung wird umgekehrt, wenn das
Wegende-Eingangssignal in Nullpunktsuchrichtung empfangen wird.)

* Nullpunkterkennungsmethode: 0
(Lesen des Nullpunkt-Eingangssignals, nachdem das Nullpunktndhe-
rungs-Eingangssignal AUS—EIN—AUS gewechselt hat.)

* Richtung der Nullpunktsuche: 0 (im Uhrzeigersinn)

Systemkonfiguration

Nullpunktnaherungs-

Eingangssensor Wegende-
Erkennungssensor

: Werkstlick (gegen den
(im Uhr- Uhraeigersinn) Servomotor
zeigersinn) PR
I 1

Wegende-
Erkennungs-
sensor

LI 1
CJ1M CPU-Baugruppe E/A-Baugruppen Encoder

[l

Zum integrierten Zur Eingangs- - |mpulsausgabe tiber integrierte
Eingang IN1 baugruppe  Ausgéinge OUTO und OUT1 —

Beispielhafte Zuordnungen in CIO 0000
(je nach Anschlussbelegung)
o Bit 00: Wegende-Erkennungssensor
(im Uhrzeigersinn)
 Bit 01: Wegende-Erkennungssensor

egen den Uhrzeigersinn .
(9eg g ) Servomotortreiber

] . Z-Phase des Servo-
Zum integrierten  motor-Encoders;
Eingang INO Nullpunkteingang

Verwendete Befehle

ORG(889)
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E/A-Zuordnungen

Eingénge

Integrierte E/A Bit-Adresse

Bezeichnung

INO CIO 296000 | Nullpunktsuche 0 (Nullpunkt-Eingangssignal)
(Z-Phase-Signal des Servomotor-Encoders)

IN1 CIO 296001 | Nullpunktsuche 0 (Nullpunktndherungs-
Eingangssignal)

A54008 Impulsausgabe 0 — Wegende-Eingangssignal
(im Uhrzeigersinn) -Systemmerker

A54009 Impulsausgabe 0 — Wegende-Eingangssignal
(gegen den Uhrzeigersinn) -Systemmerker

CIO 000000 | Wegende-Erkennungssensor (im Uhrzeigersinn)

CIO 000001 | Wegende-Erkennungssensor
(gegen den Uhrzeigersinn)

Ausgénge

Integrierte E/A Bit-Adresse

Bezeichnung

ouTo ClO 296100

Impulsausgang 0 (im Uhrzeigersinn)

OUT1 ClO 296101

Impulsausgang 0
(gegen den Uhrzeigersinn)

Funktion

Nullpunktn&herungs- 1
Eingan

g
(IN1: CIO 296001) O

1
Nullpunktsignaleingang
(INO: CIO 296000) 0

Hohe
Impulsfrequenz g:rSChW'”dlgke”
Beschleunigungs- Verzdgerungs-
i qung Nullpunktsuche rate der
Impulsausgang Nullpunktsuche Nullpunktsuche
(OUTO und OUT1) Néherungsge-
» schwindigkeit der
Anfangsgeschwindigkeit allpunktsuche
B der Nullpunktsuche
gegen den + . Stopp im Uhr-
Uhrzeigersinn  Ausfihrung von ORG(889) beginnt. zeigersinn

Nullpunktsuche beginnt.

SPS-Setup-Einstellungen

Adresse der Bits Funktion Einstellung (Beispiel)
Programmier-
konsole
256 00 bis 03 Impulsausgabe 0 — Nullpunktsuchfunktion |1 hex: Aktiviert
aktivieren/deaktivieren
257 00 bis 03 Impulsausgabe O - Einstellung der 1 hex: Modus 1
Betriebsart der Nullpunktsuche
04 bis 07 Impulsausgabe 0 - Suchvorgang der Null- | 0 hex: Umkehrung 1
punktsuchfunktion
08 bis 11 Impulsausgabe 0 - Nullpunkterkennungs- | 0 hex: Nullpunkterkennungsmethode 0
methode
12 bis 15 Impulsausgabe 0 - Einstellung der Null- 0 hex: im Uhrzeigersinn
punktsuchrichtung
258 00 bis 15 Impulsausgabe 0 - Anfangsgeschwindig- | 0064 hex (100 Impulse/s)
259 00 bis 15 Ilzgﬁ Iroler Nullpunktsuche/Nullpunkt-Ruck- 0000 hex
260 00 bis 15 Impulsausgang 0 — Hohe Geschwindigkeit | 07D0 hex (2.000 Impulse/s)
261 00 bis 15 der Nullpunktsuchfunktion 0000 hex
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gangssignals

Adresse der Bits Funktion Einstellung (Beispiel)
Programmier-
konsole
262 00 bis 15 Impulsausgang 0 - Naherungsgeschwin- | 03E8 hex (1.000 Impulse/s)
263 00 bis 15 digkeit der Nullpunktsuchfunktion 0000 hex
264 00 bis 15 Impulsausgabe 0 - Nullpunktkompensation | 0000 hex
265 00 bis 15 0000 hex
266 00 bis 15 Impulsausgabe 0 - Beschleunigungsrate | 0032 hex (50 Hz/4 ms)
der Nullpunktsuchfunktion
267 00 bis 15 Impulsausgabe 0 - Verzégerungsrate der | 0032 hex (50 Hz/4 ms)
Nullpunktsuchfunktion
268 00 bis 03 Impulsausgabe 0 — Art des Wegende-Ein- | 1: SchlieBer
gangssignals
04 bis 07 Impulsausgabe 0 — Art des Nullpunkindhe- | 1: SchlieBer
rungs-Eingangssignals
08 bis 11 Impulsausgabe 0 — Art des Nullpunkt-Ein- | 1: SchlieBer

SPS-Programm

Wegende-Erkennungs-
sensor im Uhrzeigersinn
000000

Wegende-Eingangssignal-System-
merker im Uhrzeigersinn
A54008

()

Wegende-Erkennungs-
sensor gegen den
Uhrzeigersinn
0?00?1

/

Wegende-Eingangssignal-System-
merker gegen den Uhrzeigersinn
A54009

()

Ausflihrungsbedingung

o/

| 1 @ORG Nullpunktsuche 0:

] 1 #0000; Nullpunktsuche
#0000 und Methode im/gegen
#0000 Uhrzeigersinn: #0000

6-3-5 Nullpunkt-Riuckkehr

Ubersicht
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Bewegt den Motor aus einer beliebigen Position zuriick zur Nullpunktposition.
Die Nullpunkt-Rickkehrfunktion wird durch den Befehl ORG(889) gesteuert.
Die Ruckstellung des Motors uber die Nullpunkt-Ruickkehrfunktion erfolgt
durch den Start mit der angegebenen Geschwindigkeit, Beschleunigung bis
zur Zielgeschwindigkeit, Bewegung mit Zielgeschwindigkeit und Verzégerung
bis zum Stopp an der Nullpunktposition.

Impulsfrequenz

Beschleunigungs-
rate der Nullpunkt-

A Nullpunkt-Ruckkehr

Zielgeschwindigkeit der Verzdgerungsrate der

Nullpunkt-Rickkehr

Ruckkehr
Anfangs-  [T7TTTTTTTT{TTTTTTTTTTTTTTToToTToToooonoooooooooneses
geschwindig-
keit der Zeit
- > Zei
S [

Durch Ausfiihrung von
ORG(889) gestartet.
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Vorgehensweise

1. Startgeschwindigkeit fiir Nullpunktsuche und
Nullpunktriickkehr

2. Zielgeschwindigkeit der Nullpunkt-Ruckkehr

3. Beschleunigungsrate der Nullpunkt-Ruckkehr

4. Abbremsrate der Nullpunkt-Ruickkehr

Parameter fur Nullpunktrickkehr
bestimmen.

¢ Ausgange: Methode im/gegen Uhrzeigersinn oder
. Impuls + Richtungsmethode verwenden. Fur die
Ausgange verdrahten. Impulsausgénge 0 und 1 muss dieselbe Methode
verwendet werden.

Spannungsversorgung fiir Ausgange: 24 V DC

SPS-Setup-Einstellungen | o \’\/lilrlsi)clmi?rﬁgﬁklz";l]:ameterelnstelIungen flr

* (siehe Tabelle weiter unten)

e Ausfiihrung von ORG(889)
SPS-Programm Setzen Sie die Bits 12 bis 15 des zweiten Operanden
zur Angabe der Nullpunktrickkehr auf 1 hex.

SPS-Setup-Einstellungen
Die verschiedenen Parameter flr die Nullpunkt-Rickkehr werden im SPS-
Setup eingestellt.

Parameter fiir Nullpunkt-

Riickkehr
Bezeichnung Einstellungen Anmerkungen
Anfangsgeschwindigkeit der 00000000 bis 000186A0 hex |Bei Start des
Nullpunktsuche/Nullpunkt-Riickkehr | (0 bis 100.000 Impulse/s) Monitor- oder
Zielgeschwindigkeit der 00000000 bis 000186A0 hex | Fon:Betriebs
Nullpunkt-Riickkehr (0 bis 100.000 Impulse/s)
Beschleunigungsrate der 0001 bis 07D0 hex
Nullpunkt-Riickkehr (1 bis 2.000 Hz/4 ms)
Verzdgerungsrate der 0001 bis 07D0 hex
Nullpunkt-Rickkehr (1 bis 2.000 Hz/4 ms)
Erlauterung der Parameter fiir die Nullpunkt-Rickkehr
Anfangsgeschwindigkeit Bestimmt die Startgeschwindigkeit des Motors bei der Durchfuihrung der Null-
der Nullpunktsuche/Null- punkt-Riickkehr. Die Angabe der Geschwindigkeit erfolgt in Impulsen pro
punkt-Ruckkehr Sekunde (Impulse/s).
Zielgeschwindigkeit der Bestimmt die Zielgeschwindigkeit des Motors bei der Durchfihrung der Null-
Nullpunkt-Riickkehr punkt-Riickkehr. Die Angabe der Geschwindigkeit erfolgt in Impulsen pro
Sekunde (Impulse/s).
Beschleunigungsrate der Bestimmt die Beschleunigungsrate des Motors beim Start der Nullpunkt-
Nullpunkt-Riickkehr Riickkehr. Die Angabe der Geschwindigkeitszunahme erfolgt in (Hz) pro Inter-
vall von 4 ms.
Verzégerungsrate der Bestimmt die Verzdgerungsrate des Motors, wenn bei Durchfihrung der Null-
Nullpunkt-Ruckkehr punkt-Riickkehr verzégert wird. Die Angabe der Geschwindigkeitsabnahme

erfolgt in (Hz) pro Intervall von 4 ms.

Ausfihren einer Nullpunkt-Ruckkehr

——[ ORaG(ssg) | P: Ausgangsbezeichner (Impulsausgang 0: #0000, Impulsausgang 1: #0001)
P C: Steuerdaten

(Nullpunktriickkehr und Methode im/gegen Uhrzeigersinn: #1000,

C Nullpunktriickkehr und Methode Impuls + Richtung: #1100)

Hinweis  Wenn bei der Ausfiihrung einer Nullpunkt-Rickkehr durch Befehl ORG(889)
kein Nullpunkt bestimmt ist (relatives Koordinatensystem), kommt es zu
einem Fehler bei der Befehlsausfihrung.
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ABSCHNITT 7
Programmierbeispiele

Der vorliegende Abschnitt enthélt Beispiele fiir die Programmierung integrierter E/A.

7-1  Integrierte AUSZANZE . . . .« vttt et ettt 190

7-1-1  Verwendung von Interrupts zum Lesen von Eingangsimpulsen

(Langenmessung) . . . ..o vtn ettt e 190
7-1-2  Ausgabe von Impulsen nach einer voreingestellter Verzogerung. . . 193
7-1-3  Positionierung (trapezférmige Impulsausgabe) . ............... 195
7-1-4  Tippbetrieb . . .. ... .. 197
7-1-5  Schneiden langer Materialien durch Vorschub

um festgelegte Strecke .. ....... ... ... . i 199
7-1-6  Vertikaltransport von Leiterplatten

(Multiple progressive Positionierung) ....................... 202
7-1-7  Palettieren: Zwei-Achsen-Mehrpunktpositionierung . . .. ... ..... 207
7-1-8  Zufiihrung von Verpackungsmaterial: Interrupt-Abarbeitung . . . .. 215
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Abschnitt 7-1

7-1 Integrierte Ausgange

7-1-1  Verwendung von Interrupts zum Lesen von Eingangsimpulsen
(Langenmessung)

Beschreibung und Funktion

Verwendete Befehle

Vorbereitung
SPS-Setup-Einstellungen

190

Beim vorliegenden Programmbeispiel werden die Anzahl der Uber den
schnellen Zahler 1 empfangenen Encoder-Impulse sowie die Sensor-Ein-
gangssignale 1 und 2 an den Eingadngen IN1 (2960.01) und IN3 (2960.03)
gelesen. Die Lange des Werkstlcks wird anhand der gezéhlten Impulse zwi-
schen dem EIN-Signal an Sensoreingang 1 und dem EIN-Signal an Sensor-
eingang 2 gemessen.

Die Uber den integrierten Eingang 1 (IN1) ausgeléste Interrupt-Task léscht
den Istwert des schnellen Zahlers 1. Die Uber den integrierten Eingang 3
(IN3) ausgeldste Interrupt-Task liest den Istwert des schnellen Z&hlers 1 und
speichert das Ergebnis in DO0010.

sohnetler zater 1 [ [ [ [ [[[[TTTTTTTTTTTTITTTTTTTTTINTTL
Istwert wird geléscht. Istwert wird gelesen.

Interrupt-Eingang 1 ‘j

(2960.01)

et Eingang il

MSKS(690) Aktiviert die E/A-Interrupts.

INI(880) Andert den Istwert des schnellen Zahlers.
(Setzt den Wert auf 0 zurlick.)
PRV(881) Liest den Istwert des schnellen Zahlers.

Einstellungen fiir schnelle Zdhlereingdnge und Interrupt-Eingédnge

Einzelheiten der SPS-Setup-Einstellungen Adresse Daten

Schnellen Zahler 1 verwenden (100 kHz). 053 2013 hex

Linearmodus, Software-Rucksetzung und
Inkrement-Impulseingang

Integrierte Eingédnge IN1 und IN3 als Interrupt-Eingdnge | 060 1010 hex
verwenden.

Nullpunktsuchfunktion 0 deaktivieren. 256 0000 hex
Nullpunktsuchfunktion 1 deaktivieren. 274 0000 hex
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=10 x|

File  Optionz  Help

Host Link Part | Peripheral Port | Peripheral Service | FIMS Protection Built=in Input | Pulse Output 0 | Pulse Output 1 | 1 | H
High Speed Counter 0 High Speed Counter 1

Usze Counter 0 Usze Counter 1 IUSe Counter {100k Hz) ﬂ
Counting Mode Il.inear mode LI Counting Mode ILinear mode ﬂ
Gircular Max. Count IU— Gircular Max. Count IU—
Reset IZ phaze, software reset LI Reset IZ phaze, software rezet ﬂ
Thput Setting IDiffEfE‘n'iEJ phase input LI Thput Setting IDifferentiaI phasze input ﬂ

Interrupt Input General Input Operation
IND INormaI LI N2 INormaI LI Constant Input IN0-9)
M1 IInterrupt LI N3 IInterrupt LI Idefault(BmS) LI

[CHAM-CPUZT  [Offline

=3 PLC Settings - NewPLC P ] |

File ©ptions Help

Peripheral Port I Peripheral Service I FIMNS Protection I Built-ir Input Pulss Output 0 | Pulze Output 1 I LI_’|
Base Setting:
’7 Limit Input Signal Operation Speed Curve lm ‘
r— Define Origin O peration Setting: i~ Origin Return
™ Use define origin operation Speed
Search Direction O *| Search/Return |nitial Speedm pps ID _:| PPz
Detection Methad IMethd it e l Search High Speed 0 _I:‘ pps Acceleration Ratio
Search Operation m Search Proximity Speed W pPs ID =i
Operation Mode |Mc-d-3 0= . l Search Compensation Yalug| _I: Deceleration Ratio

Origin [nput Signal ] Search Acceleration Ratio |0 =
Frosimity Input Signal |NI: 'l Search Deceleration Ratio |0 :II
=i

Limnit Input Signal ML ~ | Positioning Monitor Time: ]

Undefined Qrigin |HOId 'l

]
d

CIM-CPUZ2  [Offline
=3 PLC Settings - NewPLC P ] |

File ©ptions Help

Penpheral Part I Penpheral Service I FINS Pratection I Built-in | rput I Pulse Output 0 Pulse Output 1 | of I L2
Base Setting:
’7 Limit nput Signal Operation |l RalEY Speed Curve ITrapezium 'l ‘
r— Define Origin O peration Setting: i~ Origin Return
™ Use define origin operation Speed

Search Direction Ir.W I Search/Retum Initial SDEEdID _,::‘ PR ID o pRs

Detection Methad IMethd 0 'l Search High Speed 0 _I:‘ pps Acceleration Ratio

Search Operation Ilnvers 1 l Search Prosimity Speed 0 :j pps 0 _:I
Operation Mode |Mc-d-3 0 l Search Compensation Yalug| E Deceleration Ratio

]
d

Origin [nput Signal ] Search Acceleration Ratio |0 =
Frosimity Input Signal |NI: 'l Search Deceleration Ratio |0 :II
=i

Limnit Input Signal ML ~ | Positioning Monitor Time: ]

Undefined Qrigin |HOId 'l

CIM-CPUZ2  |Offline
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SPS-Programm

Zyklische Task (Task 0)
P_First_Cycle_Task
AI i MOVL(498)

Erster Task-Ausflhrungs-
Merker #0

Zum Léschen des
D00000 | Schneller-Zéhler-
Istwerts verwendet.

MSKS(690)

Integrierter Interrupt-
7 | Eingang 1

#0 Demaskieren
(Interrupts aktivieren)

MSKS(690)

9 Integrierter Interrupt-
Eingang 3

#0 Demaskieren
(Interrupts aktivieren)

Interrupt-Task fiir integrierten Eingang 1 (Interrupt-Task 141

P_On

— INI(880)

Immer-EIN-Merker

#0011 Schneller Zahler 1

#0002 | Istwert &ndern

Neue Istwertdaten
Di
00000 (Setzt Istwert auf 0

Interrupt-Task fir integrierten Eingang 3 (Interrupt-Task 143)

P_On
— | PRV(881)

Immer-EIN-Merker

Schneller
#0011 | Z2hler 1

#0000 | Istwert lesen

D00010 | Istwert-Zielwort
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7-1-2 Ausgabe von Impulsen nach einer voreingestellter Verzogerung

Beschreibung und Funktion

Beim vorliegenden Programmbeispiel wird, nachdem der Interrupt-Eingang
(2960.03) auf EIN geschaltet wurde, eine voreingestellte Verzégerung
(0,5ms) abgewartet, bevor Uber Impulsausgang 0 die Ausgabe von
100.000 Impulsen bei 100 kHz erfolgt.

Die E/A-Interrupt-Task startet einen zeitgesteuerten Interrupt mit der
Zeiteinstellung von 0,5 ms. Die zeitgesteuerte Interrupt-Task fuhrt den
Impulsausgabebefehl aus und beendet den zeitgesteuerten Interrupt.

Impulsausgang 0
(2961,00) —
E/A-Interrupt- Zeit fur zeitgesteuert
Ansprechz6it ‘ MSKS ‘ Intermupt 500 s ‘PULS‘SPED
Interrupt-Eingang 3 j
(2960,03)

Verwendete Befehle

MSKS(690) Aktiviert den E/A-Interrupt. Startet den zeitgesteuerten
Interrupt.

PULS(886) Bestimmt die Anzahl der Ausgabeimpulse.
SPED(885) Startet die Impulsausgabe.

Vorbereitung
SPS-Setup-Einstellungen Einstellungen des integrierten Eingangs (IN3: 2960.03)
Einzelheiten der SPS-Setup-Einstellungen Adresse Daten
Integrierten Eingang IN3 als Interrupt-Eingang verwenden. | 060 1000 hex
Schnellen Zahler 0 nicht verwenden. 050 0000 hex
Nullpunktsuchfunktion 1 deaktivieren. 274 0000 hex
i T 5
File ©ptions Help
Penpheral F'ortl Peripheral Servicel FINS Protection  Built-in [rput I Pulse Output DI Pulse Output 1 I of I L2
High Speed Counter 0 High Speed Counter 1
Usze Counter 0 X Usze Counter 1 IDon't Use Courter j
Counting Mode ILiI'n':ElI mode ;‘ Counting Mode ILin+a| mode j
Circular Max. Count |':| Circular Max. Count |IZI
Reset IZlJI'naae zoftware reset :] Reset IZ phase, sofhware reset j
Input Setting Il;liffemr:tial phaze input j Input Setting IUi.‘reierutiaI phaze input j
- General Input Operation—;

Constant Input [IM0-9)
| defaultigms) |

IND |Normal ]z [nomal =
IMN1 INormaI ;I IN3 Ilnterrupt j

— Interupt Input ‘

CIM-CPUZ2  |Offline
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SPS-Programm

194

i
File ©ptions Help
Peripheral Port I Peripheral Service I FIMNS Protection I Built-ir Input Pulss Output 0 I Pulze Output 1 I LI_’|
Base Setting:
’7 Limit Input Signal Operation Speed Curve lm ‘
r— Define Origin O peration Setting: — Origin RBeturn
[™ Use define arigin operation Speed
Search Direction O *| Search/Retumn Initial Speed m pps 0 _:_| PPz
Detection Methad IMethd 0 'l Search High Speed 0 _I:‘ pps Acceleration Ratio
Search Operation m Search Proximity Speed ﬁ PPz ID _:.I
Operation Made m Search Compenzation Valueﬁ Deceleration Ratio
Origin Input Signal m Search Acceleration Fatio ﬁ Y |
Frosimity Input Signal m Search Deceleration Ratio |0 :II
Limnit Input Signal ME ~ | Positioning Monitor Time: ] _-I ms
Undefired@rigin-~ [Haid =]

CIM-CPUZ2  |Offline

Einstellung der Zeiteinheit fiir zeitgesteuerte Interrupt-Tasks

Einzelheiten der SPS-Setup-Einstellungen Adresse | Daten
Zeiteinheit des zeitgesteuerten Interrupts auf 0,1 ms einstellen. | 195 0002 hex
~i5ixd
File ©ptions Help

Startupl CPL Settings  Timings I siay Hefreshl Lrit Settingsl Host Link F'ortl Peripheral Port | Peripheral £ 4 I L2
‘watch Cycle Time [default 1000ms] W | [I_I; 1z
Cycle Time [Mo Setting] v | L'l_|; ms
Scheduled Interrupt Interval 01 | ms
Fower Off detection time [default Dms] 0= me
Power Off Interupt disabled v

CHM-CPUZZ  |Offline
Zyklische Task (Task 0)
P_First_Cycle_Task

! MSKS(690)

Erster Task-Ausfuhrungs-Merker 9 Integrierter Interrupt-
Eingang 3
#0 Demaskieren

(Interrupt aktivieren.)
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A280.04
1 MSKS(690)
Impulsausgang O - 14
Merker: Ausgabe
wird ausgefuhrt
#0005

Interrupt-Task fir integrierten Eingang 3 (Interrupt-Task 143)

Zeitgesteuerter Interrupt
0 (Start)

Zeit fur zeitgesteuerten Interrupt
(5x0,1 ms=0,5ms)

Zeitgesteuerte Interrupt-Task Intervallzeitgeber 0 (Interrupt-Task 02)

P_On

1}

[
Immer-EIN-
Merker

PULS(886)

#0

#0000

&100000

SPED(885)

#0

#0001

&100000

MSKS(690)

4

#0000

7-1-3 Positionierung (trapezférmige Impulsausgabe)

Beschreibung und Funktion

Verwendete Befehle

Impulsausgang 0

Relative Impuls-
Spezifikation

Anzahl der Ausgangsimpulse
(100.000 Impulse)

Impulsausgang 0
Spezifikation von Ausgange
im/gegen Uhrzeigersinn,
Richtung im Uhrzeigersinn
und einmaliger Modus.
Zielfrequenz

(100.000 Hz)

Zeitgesteuerter Interrupt 0

Zeitgesteuerten Interrupt
stoppen

Im vorliegenden Beispiel werden, nachdem der Starteingang (2960.06) ein
EIN-Signal empfangen hat, 600.000 Impulse tber Impulsausgang 1 ausgege-

ben, und der Motor wird gedreht.

50.000 Hz 4
Zielfrequenz

Startfrequenz

100 HZ"'I
A

Starteingang (2960.06)

Beschleuni-
gungsrate
300 Hz/4 ms

Anzahl der
Ausgabeimpulse
600.000 Impulse

Verzdgerungsrate
200 Hz/4 ms

PLS2(887)
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Vorbereitun
SPS-Setup-Einstellungen

Einstellungen im
DM-Bereich

SPS-Programm

Anmerkungen

196

Es missen keine Einstellungen im SPS-Setup vorgenommen werden.

PLS2(887)-Einstellungen (D00000 bis D00007)

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Beschleunigungsrate: 300 Hz/4 ms D00000 #012C
Verzdgerungsrate: 200 Hz/4 ms D00001 #00C8
Zielfrequenz: 50.000 Hz D00002 #C350

D00003 #0000
Anzahl der Ausgabeimpulse: 600.000 Impulse D00004 #27C0
D00005 #0009
Startfrequenz: 100 Hz D00006 #0064
D00007 #0000

2960.06
[ @PLS2 (887)
Starteingang "
#0000
D00000
D00006
END(001)

* Die absolute Spezifikation der Ausgabeimpulse kann verwendet werden,

Impulsausgang 1

Spezifikation von Methode im/gegen
Uhrzeigersinn, Richtung im Uhrzeigersinn

und relative Impuls-Spezifikation

Rampen, Zielfrequenz,
Einstellung der Impulsanzahl
Startfrequenz

Endbefehl

wenn die Nullpunktposition bestimmt wurde.

* Wenn eine Zielfrequenz eingestellt wurde, die nicht erreichbar ist, wird die
Zielfrequenz automatisch reduziert, d. h. es wird eine dreieckférmige
Impulsausgabe ausgefihrt. Unter Umstanden (wenn die Beschleuni-
gungsrate wesentlich gréBer als die Verzégerungsrate ist) handelt es sich
nicht um eine wirkliche dreieckférmige Impulsausgabe. Der Motor wird
zwischen Beschleunigung und Verzégerung fir eine kurze Zeitspanne mit

konstanter Drehzahl betrieben.
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7-1-4 Tippbetrieb

Beschreibung und Funktion

* Ein langsamer Tippbetrieb (im Uhrzeigersinn) wird Uber Impulsausgang 1
ausgefuhrt, wédhrend Eingang 2960.06 auf EIN geschaltet ist.

* Ein langsamer Tippbetrieb (gegen den Uhrzeigersinn) wird Gber Impuls-
ausgang 1 ausgefuhrt, wahrend Eingang 2960.07 auf EIN geschaltet ist.

A

Zielfrequenz
1.000 Hz

Tippbetrieb mit niedriger  ;
Geschwindigkeit im

Uhrzeigersinn (2960.06) '

Tippbetrieb mit niedriger Geschwindigkeit
gegen den Uhrzeigersinn (2960.07)

e Ein schneller Tippbetrieb (im Uhrzeigersinn) wird Uber Impulsausgang 1
ausgefihrt, wahrend Eingang 2960.08 auf EIN geschaltet ist.

* Ein schneller Tippbetrieb (gegen den Uhrzeigersinn) wird Uber Impuls-
ausgang 1 ausgefihrt, wahrend Eingang 2960.09 auf EIN geschaltet ist.

{\ Beschleunigungs-/
i\ Verzbgerungsrate
§ \100 Hz/4 ms

Zielfrequenz t Beschleunigungs-/
100.000 Hz Verzégerungsrate
100 Hz/4 ms

Tippbetrieb mit hoher

Geschwindigkeit im
Uhrzeigersinn (2960.08)

Tippbetrieb mit hoher Geschwindigkeit gegen
den Uhrzeigersinn (2960.09)

Verwendete Befehle

SPED(885) Startet und stoppt den langsamen Tippbetrieb (unmittelbarer
Stopp).

ACC(888) Startet und stoppt den schnellen Tippbetrieb (Verzégerung bis
zum Stopp).
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Vorbereitun
SPS-Setup-Einstellungen Es missen keine Einstellungen im SPS-Setup vorgenommen werden.
Einstellungen im Einstellungen fiir die Geschwindigkeitssteuerung beim Tippbetrieb
DM-Bereich (D00000 bis D00001 und D00010 bis D00015)
Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Zielfrequenz (langsam): 1.000 Hz D00000 #03E8
D00001 #0000
Beschleunigungsrate: 100 Hz/4 ms D00010 #0064
Zielfrequenz (schnell): 100.000 Hz D00011 #86A0
D00012 #0001
Verzégerungsrate: 100 Hz/4 ms D00013 #0064
Zielfrequenz (Stopp): 0 Hz D00014 #0000
D00015 #0000

SPS-Programm

RSET 0.00

2960.06 A281.04
—M {1 SPED(885)
Start mit Impulsausgabe |mpu|sausgang 1
odri i o #1 >aus
Dedriger  wird ausgeflhr Spezifikation von Methode
digkeit im im/gegen Uhrzeigersinn,
Uhrzeigersinn #0000 | Richtung im UhrZeigersinn
500000 und fortlaufenden Modus.
Zielfrequenz
SET 0.00

0.00 2960.06
— | Vi SPED(885)
Ausgabe mit  Start mit
niedriger niedriger #1
Geschwin- Geschwindigkeit
digkeit im im Uhrzeigersinn #0000
Uhrzeigersinn
lauft #0

2960.07 A281.04
1 1 SPED(885)
Start mit Impulse 41 | Impulsausgang 1
niedriger werden Spezifikation von Methode
Geschwindig-  ausgegeben 40010 im/gegen Uhrzeigersinn,
keit gegen den Richtung gegen Uhrzeigersinn
Uhrzeigersinn und fortlatfenden Modus.
D00000 | Zjelfrequenz
0.01 2960.07
— | Vi SPED(885)
Ausgabe mit ~ Start mit #
niedriger niedriger
Geschwindig-  Geschwindig- ——
keit gegen keit gegen den #0010
Uhrzeigersinn ~ Uhrzeigersinn
lauft

|

RSET 0.01
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__ I
2960.08 A281.04
—M 1 ACC(888)
honer " witd ausgetinn #1 | Impulsausgang 1
Geschwindig- _Sp/e2|f|kat|8R von Methode
Keit im/gegen Uhrzeigersinn,
U?]I}'z”;igersinn #oooo | e ERT im Unrosigersin

Anmerkungen

und fortlaufenden Modus.

D00010 | Begchleunigungsrate und Zielfrequenz

SET 0.02
0.02 2960.08
— | I ACC(888)
Ausgabe mit  Start mit hoher
hoher Geschwindig- #1
Geschwindig-  keit im
keit im Uhrzeigersinn #0000

Uhrzeigersinn
lauft

D00013

RSET 0.02

i

2960.09 A281.04
1 4 ACC(888)
Start mit hoher Impulsausgabe » Impulsausgang 1
GQSChWIndIg- wird ausgefihrt _Spezifikation von Methode
b im/gegen Uhrzeigersinn,
Unrzeigersinn #0010 | Richiung gegen Uhrzeigersinn
500010 und fortlaufenden Modus.
Beschleunigungsrate und Zielfrequenz
SET 0.03
0.03 2960.09
— I ACC(888)
Ausgabe mit  Start mit hoher
hoher Geschwindigkeit #1
Geschwindig-  gegen den.
keit gegen Uhrzeigersinn 40010
thzeigersinn
tauft D00013

i

RSET 0.03

END(001)

PLS2(887) kann zum Einstellen einer Startfrequenz oder von ungleichen
Beschleunigungs- und Verzdgerungsraten verwendet werden, jedoch gibt es
Beschrénkungen des Funktionsbereichs, da der Endpunkt Gber PLS2(887)
spezifiziert werden muss.

7-1-5 Schneiden langer Materialien durch Vorschub um festgelegte

Strecke

Beschreibung und Funktion

Ubersicht

In diesem Beispiel wird zunédchst der Schrittbetrieb zum Positionieren des
Materials und anschlieBend die Positionierung in festgelegten Abstdanden zum
Zufuhren des Materials verwendet.

10.000 Hz Beschleunigung: 1.000 Hz/4 ms
(2710 hex) 03E8 hex|

1.000 H ( e

i y4

(03E8 hex) \l

- ~ 50000

T3 1 1

1 Tippbetrieb | (C350 hex) _ » im Uhrzeigersinn

A\ Vorschub um
feste Distanz

vi v

Materialschnitt Materialschnitt Materialschnitt
mit Schneidwerkzeug mit Schneidwerkzeug mit Schneidwerkzeug
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Systemkonfiguration

Funktion

1,2,3...

Verwendete Befehle

Vorbereitung
SPS-Setup-Einstellungen

Einstellungen im
DM-Bereich

200

@ Tippbetrieb-Schalter
INO: CIO 296000
Positionierungsschalter
IN1: CIO 296001

@ Not-Halt-Taster
IN2: CIO 296002

= Schneidvorgang abgeschlossen
OuUT2: CIO 296102

Schneidwerkzeug-Start
OUT3: CIO 296103

Schneidwerkzeug fertig
IN3: CIO 296003

58]
4|
ol
|
o]
Sl
59
59
0o
5]
59
53

=0

Impulsausgang (im/gegen Uhrzeigersinn)

Es werden andere integrierte E/A als die Impulsausgénge verwendet.

1. Das Werkstuck wird Uber den Eingang des Schrittbetriebschalters in
Startposition gebracht (INO: CIO 296000).

2. Das Werkstlick wird Giber den Positionsschaltereingang (IN1: CIO 296001)
um die festgelegte Strecke (relativ) vorgeschoben.

3. Nach erfolgtem Vorschub wird das Schneidwerkzeug Uber das
Schneidwerkzeug-Start-Ausgangssignal (OUT3: CIO 296103) aktiviert.

4. Der Vorschub wird erneut gestartet, sobald das Schneiden-beendet-
Eingangssignal (IN3: CIO 296003) auf EIN gesetzt wird.

5. Der Zufuhrungs-/Schneidvorgang wird entsprechend der fur den Zahler
festgelegten Anzahl wiederholt (CO, 100 Mal).

6. Nach Abschluss des Vorgangs wird das Schneidvorgang-beendet-
Ausgangssignal (OUT2: CIO 296102) auf EIN gesetzt.

Der Zufihrungsvorgang kann unterbrochen und der Betrieb an jedem
beliebigen Punkt Uber den Not-Halt-Eingang (IN2: CIO 296002) gestoppt
werden.

SPED(885)
PLS2(887)

Es missen keine Einstellungen im SPS-Setup vorgenommen werden.

Geschwindigkeitseinstellungen fiir Schrittbetrieb (D00000 bis D00003)

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Zielfrequenz: 1.000 Hz D00000 #03E8
D00001 #0000
Zielfrequenz: 0 Hz D00002 #0000
D00003 #0000
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SPS-Programm

Einstellungen fir PLS2(887) fiir Vorschub um eine festgelegte Distanz
(D00010 bis D00020)

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Beschleunigungsrate: 1.000 Hz/4 ms D00010 #03E8
Verzdgerungsrate: 1.000 Hz/4 ms D00011 #03E8
Zielfrequenz: 10.000 Hz D00012 #2710

D00013 #0000

Anzahl der Ausgabeimpulse: 50.000 Impulse

D00014 #C350

D00015 #0000

Startfrequenz: 0000 Hz

D00016 #0000

D00017 #0000

Zé&hlereinstellung: 100 Mal

D00020 #0100

| mTippbetrieb
| zes000 AZE0 4
_" i . " |
| Tippbetrieb- Impulse EPEDESS)
Schalter werden |
ausge-
geben -
™
SET |
o |
1 | zo6000 ‘W00
+—l |
| Tippbetrieb- Tipp;:)e!rieb BPED &S5
Schalter B
D
=
RSET
o
¥ B hVorschub um feste Distanz
| zeonm
Posioierungsschalter FPLE2ET ||
| SIS —a 1
—
| Schneidwerkzeug
fertig A
AT
e
a = | ez
| Not-Halt-Taster | |"-""-‘="\-"
A
-
L] | AME il
13| !
| Impulsausgabe beendet
E 15 MZdhlen der Vorschubvorgange
SR ) )
| Impulsausgabe beendet GNT
280 L
=T
| Positionierungsschalter e
L] | oo LT
18 | — s
U 2n | INOT-HALT (Impulsausgabe gestoppt)
| el —_—
| NOT-HALT =R
&

Geschwindigkeitssteuerung
Ausgangseinstellung

Ausgabemodus

Zielfrequenz: 1.000 Hz
Zielfrequenz-Einstellung

Setzen
Tippbetrieb-Merker

7| Geschwindigkeitssteuerung

Ausgangseinstellung

Ausgabemodus

Zielfrequenz: 0 Hz
Zielfrequenz-Einstellung

Riicksetzen

Tippbetrieb-Merker

Positionierung
Ausgangseinstellung

Steuerdaten

Erstes Wort, das Parameter
enthalt

Erstes Wort, das Startfrequenz

enthalt

| Betriebsartsteuerung
“| Ausgangseinstellung

Steuerdaten

Erstes Wort, das neuen Istwert
enthalt

Schneidwerkzeug aktiviert

Zahler
Zahlernummer

Zahlwert in BCD
Sollwert

Schneidvorgang abgeschlossen

|| Betriebsartsteuerung

Ausgangseinstellung
Steuerdaten

Erstes Wort, das neuen Istwert
enthalt
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Anmerkungen
1,2,3... 1.

PLS2(887) verwendet eine relative Impulseinstellung. Dies ermdglicht den
Betrieb selbst dann, wenn der Nullpunkt nicht definiert ist. Die gegenwér-
tige Position in A276 (die niederwertigen 4 Stellen) und A277 (die héher-
wertigen 4 Stellen) wird vor der Impulsausgabe auf 0 gesetzt und enthélt
daraufhin die Anzahl der ausgegebenen Impulse.

ACC(888) kann anstelle von SPED(885) fiir den Schrittbetrieb verwendet

werden. Wenn ACC(888) verwendet wird, kann die Beschleunigung/Ver-
zbgerung in den Schrittbetrieb eingeschlossen werden.

7-1-6  Vertikaltransport von Leiterplatten
(Multiple progressive Positionierung)

Beschreibung und Funktion
Ubersicht

1,23... 1.
2.

Bestlickte Leiterplatten werden in einem Magazin gelagert.
Wenn das Magazin voll ist, wird es zum Transportpunkt beférdert.

Positionierung beim Vertikaltransport

@)

Funktionsschema

1,23... 1.
2.

202

Magazin-
A Transportposition
s
3) Von Bestiickungs-
automat ( )
Fe——

C — 1
(1) | | C D
Es wird eine Nullpunktsuche durchgeflhrt.
Die Positionierung mit festgelegten Langen wird wiederholt.
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3. Das System kehrt in die urspriingliche Position zurtick.

Nullpunkt Grenzwert im
Grenzwert D (Servo;ljﬂase Zl)]N Iounktngh Uhrzeiﬁersinn
gegen den ullpunktnaherung
]

Uhrzeigersinn | ,

! 1. Nullpunktsuche

b »
o Ll
gegen den im Uhrzeigersinn

2. Wiederholte Positionierung

Uhrzeigersinn um feste Distanz

50.000 Hz
(C350 hex)

10000
! (2710 hex)
iA i

<
<

Beschleunigung/
Verzdgerung:
1.000 Hz/4 ms

\ A(03E8 hex)

Lad
3. Zurlick zum Start im Uhrzeigersinn

gegen den
Uhrzeigersinn

Lglterplatten- ii  Magazin !!Magazinbewegung
E|nllalgerung ' bewegt ; ! abgeschlossen
aktiviert : !
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Verdrahtungsbeispiel mit Servotreibern der SmartStep A-Serie, XW2Z-Kabeln und E/A-Klemmenblock
Xw2B

@ Nullpunktsuche-Schalter (CIO 000000)
@) Not-Halt-Taster (CIO 000001)

» Leiterplatten-Einlagerung aktiviert (CIO 000100)
Magazinbewegung (CIO 000101)

SmartStep A
Servotreiber

Leiterplatten-Einlagerung abgeschlossen (CIO 000002)
Magazinbewegung abgeschlossen (CIO 000003)

XW2Z-100J-B5 (1 m)
XW2Z-200J-B5 (2 m)

ID211  OD211
(ClO0) (ClO 1)

o9 @I
69
fats
59
o]
59
o9
58

XW2Z-100J-A26 (1 m) = =

o[oJo]ofo]o]o]o[o]Q]

[o]o]o]o]o]o]o]o]o]o
XW2B-20J6-8A

Servotreiber-RUN-Eingang

Nullpunktndherungseingang
- O O
Wegende-Eingang gegen den
Uhrzeigersinn !CIO 296007)
Wegende-Eingang im Servotreiber-Alarmausgang
Uhrzeigersinn (CIO 296006) 5
—® &—
§4v DC Servotreiber-
pannungsversorgung Bremssperrenausgan
i p > gang
—>
+24 V| IN6 | IN7 | IN8 |Naher| RUN MING | ALM | BKIR
10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
OV oS poiorca | poraral| NS [0GrS%: Porareia) [RESET|amcom - FG
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
5 o =
Servotreiber-
alarm-
Riicksetzeingang
Betrieb
1,2,3... 1. Es wird eine Nullpunktsuche mithilfe des Schalters flr Nullpunktsuche

(CIO 000000) durchgefuhrt.

2. Nach Abschluss der Nullpunktsuche wird die Leiterplattenlagerung-
aktiviert-Ausgangssignal (CIO 000100) auf EIN gesetzt.

3. Nach dem Einlagern einer Leiterplatte wird das Magazin Uber
Leiterplattenlagerung-abgeschlossen-Eingangssignal  (CIO  000002)
angehoben (relative Positionierung).

4. Die Einlagerung der Leiterplatten wird solange wiederholt, bis das
Magazin voll ist.

5. Die Anzahl der Leiterplatten im Magazin wird mit dem Z&hler CO gezahlt,
indem die Anzahl der Anhebungen des Magazins gezéahlt wird.

6. Wenn das Magazin voll ist, wird es abtransportiert (CIO 000101) und die
Transportvorrichtung wird wieder abgesenkt (absolute Positionierung),
wenn der Abtransport des Magazins abgeschlossen ist (CIO 000003).

Der Vorgang kann unterbrochen und die Impulsausgabe an jedem beliebigen
Punkt Gber den Not-Halt-Eingang (IN2: CIO 000001) gestoppt werden.
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Vorbereitun
SPS-Setup-Einstellungen

Hinweis

Einstellungen im
DM-Bereich

Einzelheiten der Einstellungen

Adresse

Daten

Aktivierung der Nullpunktsuchfunktion 0

256

0001 hex

Die Einstellung flr die Aktivierung der Nullpunktsuche wird gelesen, wenn die

Spannungsversorgung eingeschaltet wird.

=
File ©ptions Help

Penpheral F'ortl Peripheral Servicel FIMNS Protectionl Built-ir Input Pulss Output 0 I Pulse Output 1 I of I L2

i~ Base Setting:
Limit Input Signal Operation |Search Orly 'l Speed Curve |Trapezium 'I ‘

— Define Onigin Dperation Setting — Origin RBeturn

¥ Use define origin operation Speed

Search Direction ICEW' 'I Search/Feturn Initial Speedl _l? pps 0 _:_| PPz
Detection Method IMethd 0 'i Search High Speed |1 00000 _lj pps Acceleration Ratio
Search Operation ||n\'8f81 'i Search Proximity Speed |1DDD _|:3‘ pps ID =i
Operation Mode |M0de a 'i Search Compensation ValueID _I: Deceleration Ratio
Origin Input Signal |ND 'I Search Acceleration Fatio I‘IDDD _|: |D |
Frosimity Input Signal |ND 'I Search Deceleration Fatio I'IUUE‘ :I'
Limnit Input Signal |NE 'i Poszitioning Monitor Time |U _I: ms

|H0Id 'i

Undefined Origin

[cam-cruzz  [offine

Einstellungen fiir PLS2(887) fiir Positionierung mit festgelegten Lidngen

(D00000 bis D00007)

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Beschleunigungsrate: 1.000 Hz/4 ms D00000 #03E8
Verzégerungsrate: 1.000 Hz/4 ms D00001 #03E8
Zielfrequenz: 50.000 Hz D00002 #C350

D00003 #0000
Anzahl der Ausgabeimpulse: 10.000 Impulse D00004 #2710
D00005 #0000
Startfrequenz: 0 Hz D00006 #0000
D00007 #0000

Einstellungen fiir PLS2(887), um zum Startpunkt zuriickzukehren

(D00010 bis D00017)

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Beschleunigungsrate: 300 Hz/4 ms D00010 #012C
Verzégerungsrate: 200 Hz/4 ms D00011 #00C8
Zielfrequenz: 50.000 Hz D00012 #C350

D00013 #0000
Anzahl der Ausgabeimpulse: 10.000 x 15 Impulse D00014 #49F0
D00015 #0002
Startfrequenz: 0 Hz D00016 #0000
D00017 #0000

Anzahl der wiederholten Positionierungsvorgange mit festgelegten

Liangen (D00020)

Einzelheiten der Einstellungen

Adresse

Daten

Langen (Anzahl von Leiterplatten im Magazin)

Anzahl der wiederholten Positionierungsvorgénge mit festgelegten

D00020

#0015
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o
o

1

2z
H

El
A

]

b
L]

]
Tﬂ
B

132
L]

45
L

fal o]
I 1

11
Nulpunkisucne-schater [NUllpunktsuche
el ) abgeschlossen

Nullpunktsuche lauft

llpunktsuche
uft

1a

WO

Nullpunktsuche

Steuerdaten

el ()
0—
BORGEN
1 Ausgangseinstellung
o
il
O—

——]
Merker: Kein Nullpunkt
Lol

Nullpunktsuche abgeschlossen

T
e | Start der Hub-
e Positionierung (1]

Leiterplatten-Einlagerung
aktiviert

Start der Hub-

%TE

t
Lefterplatie L%"se‘awﬂ Leiterplatten-Einlagerung abgeschlossen
1

Leiterplatten-Einlagerung aktiviert

WO

I

Positionierung

[t e

{_——— Hub-Positionierung lauft

—d |
tup Poslonieung | Hub-Positio-

] nierung abge-
— schlossen
Hub-

Positionierung
lauft

Lhainlic]

#FL526AT) || Positionierung
—& | Ausgangseinstellung

Steuerdaten

'
jii] Erstes Wort, das Parameter

1
Impulsi'usgabe abgeschlossen

enthalt
Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt

'H)OEH Hub-Positionierung

abgeschlossen

L
Hub-oF"&smomerung abgeschlossen

CNT Zéhler
Magazin voll

el [
Leiterplatte eingelagert

:;g':::“gg;j;m? ~ ‘Magazin vol
L] 0000 N
— — — {_——— Magazin wird bewegt
HubPosionenng abeschissen — Magazin voll
el 5 WO o Magazin
—1t ! -
Magazin wid bewegt 2?” ‘%‘1 Bewegungsausgang
senk-
_I|m Positioni m? b Start der Absenk-
i gang i Ing abgeschlossen Positionierung
] il -
A_p——| Absenk-Positionierung lauft
Fomtoanng | Absenk-
i Positionierung
Ab: @FLEziEET) || Positionierung
Absenk- A instell
Positionierung A ||| Ausgangseinstellung
lauft
i Steuerdaten
T Erstes Wort, das Parameter
enthélt
TiE Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt
L Absenk-Positionierung
— {—
Impulsausgabe abgeschlossen abgeschlossen
an
— I .
Not-Halt-Taster #riEEl [ Betriebsartsteuerung

— & | Ausgangseinstellung

Steuerdaten

o Erstes Wort, das neuen Istwert
enthélt
ZOG00E AE40E : : 0

— O— Wege[\de-!?lngangssmnal im

Integrierter Eingang IN6 (CIO 296006) Uhrzeigersinn

- i Wegende-Eingangssignal

_l_/

Integrie'rter gegen den Uhrzeigersinn

Eingang IN7
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7-1-7 Palettieren: Zwei-Achsen-Mehrpunktpositionierung

Beschreibung und Funktion
Ubersicht

Y-Achse i
¢ Zylinder

x-Ach'

Werkstiucke werden
aufgenommen und
bewegt.

Funktionsschema

1,2,3... 1. Es wird eine Nullpunktsuche durchgefihrt.
2. Ein Werkstlick wird gegriffen und in Position A bewegt.
3. Ein Werkstlck wird gegriffen und in die Ablagepositionen bewegt.

| 1. Nullpunktsuche >

50000 30000 5000
(C350 hex) (7530 hex) (1388 hex)
~ | [ 1

i i 1. Bewegung zu |

i | Position A |

1 1 )

: : Al _____ 5000

1 1.Bewegung (1388 hexA

1 zu anderen '

! Positionen :

: '

| B __] oy~ 25000

. . (61A8 hex)

: '

1 1

] ]

] ]

] ]

N | 35000

e Y g YoTTTTTTTTTTTTTTTm oS (88B8 hex)

1
]

v

Hinweis  Die X- und Y-Achsen werden unabhé&ngig voneinander bewegt, d. h. es wird
keine Interpolation durchgefuhrt.
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Verdrahtungsbeispiel mit Servotreibern der SmartStep A-Serie, XW2Z-Kabeln und E/A-Klemmenblock
Xw2B

@ Nullpunktsuche-Schalter (CIO 000000)
@ Not-Halt-Taster (CIO 000001)

SmartStep A Servotreiber

XW2Z-100J-B5 (1 m)
XW2Z-200J-B5 (2 m)

ID211  OD211

CIO 0) (CIO 1)

XW2Z-100J-B5 (1 m)
XW2Z-200J-B5 (2 m)

——

[

oloJo]o]o[o]o[o[o[o]o]o]o]

[o]o]oJo]o]o]o]o]o[o]o]o]o
XW2B-40J6-9A

XW2Z-100J-A26 (1 m)

OO000|[00000
[SICYeYe)| SISISISTe)

[S[u[ala}
0000

ﬁ
i

X-Achse Y-Achse
Wegende-Eingang gegen den Uhrzeigersinn (CIO 296008)
—® @
Servotre|be£-RUN-E|ngang Wegende-Eingang im Uhrzeigersinn (CIO 296009)
Nullpunktnaherungseingang —® @ . -
Wegende-Eingang geg%n dgn Nullpunktrz\herungsemgang
Uhrzeigersinn (CIO 296007) OServotreiber-RUN-Eingang
Wegende-Eingang im o s R
Uhrzeigersinn (CIO 296006) _ Servotreiber _ Servotreiber-
— e & Servotreiber- Bremssperren- Servotreiber- Bremssperren-
Alarmausgang ausgang Alarmausgang  ausgang
24V DC 4 4 'y A
] Spannungs-
versorgung
424V IN6 | IN7 ) ) IN8 | IN9 ) )
20 21 22 23 24 25 26 27 | 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37| 4 39
ov FG
0 1 2 3 4 5 6 7 s 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19
50 15 o =
Servotreiberalarm- Servotreiberalarm-
Ricksetzeingang Rucksetzeingang
Betrieb
1,2,3... 1. Es wird eine Nullpunktsuche mithilfe des Schalters fur Nullpunktsuche

(CIO 000000) durchgefihrt.

2. Nach Abschluss der Nullpunkisuche werden folgende Vorgénge
kontinuierlich durchgeflhrt.
Nach A bewegen.
Nach B bewegen und zu A zurlickkehren.
Nach C bewegen und zu A zuriickkehren.
Nach D bewegen und nach A zuriickkehren.

3. Uber den Not-Halt-Eingang (CIO 000001) kann ein Not-Halt ausgefiihrt
werden.
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Vorbereitun
SPS-Setup-Einstellungen

Einstellungen im

DM-Bereich

CX-Programmer-
Version

Bezeichnung der
Registerkarte

Einstellung

Version 3.1 oder friiher

Feld ,,Operation zur Null-
punktfestlegung verwen-
den® unter ,Einstellungen
fur Nullpunktoperationen
vornehmen*

Parameter der
Nullpunktsuche

Version 3.2 oder héher

Impulsausgabe 0
Impulsausgabe 1

Parameter der
Nullpunktsuche

Die Einstellungen zur Nullpunktsuche werden gelesen, wenn die Spannungs-
versorgung eingeschaltet wird.

=
File ©ptions Help

Penpheral Part I Penpheral Service I FINS Pratection I Built-ir Input Pulss Output 0 I Pulse Output 1 I of I L2

i~ Base Setting:
Limit Input Signal Operation |Search Orly 'I Speed Curve |Trapezium 'l ‘

— Define Origin Dperation Setting — Origin Retum

¥ Use define arigin operation Speed

Search Direction ICCW 'I Search/Return Initial SDEEdlD _,::‘ pps a 3 pps
Detection Method IMethd 0 'l Search High Speed 50000 _lj pps Acceleration Ratio
Search Operation Ilnvers 1 'I Search Prosimity Speed 1000 _|:;| pps ID _J?
Operation Mode Mode 0 | Search Compensation Yalus| D = Deceleration Ratio

Origin Input Signal MO -

Prosirity Input Signal |ND 'l
Limnit Input Signal MC -

Hald ¥

'

Undefined Origin

Search Acceleration Fatio i2DDD _%

N

Search Deceleration R atio IZDDU ::II

Positioning Monitar Time |U _|::' ms

CIM-CPUZ2  |Offline

=3 PLC Settings - NewPLC P ] |
File ©ptions Help
Penpheral Part I Peripheral Service I FIMS Protection I Built-in [ riput I Pulze Output 0 Pulse Output 1 | h I L
i~ Base Setting:
Limit Input Signal Operation |Search Orly 'I Speed Curve |Trapezium 'l ‘
— Define Origin Dperation Setting — Origin Retum
¥ Use define arigin operation Speed
Search Direction Search/Feturn Initial SDEEdlD _,::‘ Pps a _:_| PPs

Detection Method Methdd =

Search Dperation Irvers 1 -

i

Operation Mode Mode 0 -

Origin Input Signal MO -
Prosirity Input Signal |ND 'l

Limnit Input Signal MC -

'

Undefined Qrigin Haold -

B

Search High Speed 50000 = pps
Search Prozimity Speed 1000 _Ij pps

. T
Search Compenszation Yalue 0 =

Search Acceleration Fatio i2DDD _Ij

Acceleration Ratio

Deceleration Fatio

N

Search Deceleration R atio I2UUU :II

Positioning Monitar Time 1}

N

CIM-CPUZ2  |Offline

Startfrequenz

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Startfrequenz X-Achse D00000 #0000
Startfrequenz Y-Achse D00002 #0000
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PLS2(887) Einstellungen fiir die Bewegung vom Nullpunkt zu Position A

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
X- Beschleunigungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00010 #07D0
Achse [Vierzagerungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00011 #07D0
Zielfrequenz: 100.000 Hz D00012 #86A0
D00013 #0001
Anzahl der Ausgabeimpulse: 5.000 Impulse D00014 #1388
D00015 #0000
Y- Beschleunigungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00020 #07D0
Achse  [verzagerungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00021 #07D0
Zielfrequenz: 100.000 Hz D00022 #86A0
D00023 #0001
Anzahl der Ausgabeimpulse: 5.000 Impulse D00024 #1388
D00025 #0000

PLS2(887) Einstellungen fiir die Bewegung von Position A zu Position B

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
X- Beschleunigungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00030 #07D0
Achse  [verzagerungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00031 #07D0
Zielfrequenz: 100.000 Hz D00032 #86A0
D00033 #0001
Anzahl der Ausgabeimpulse: 25.000 Impulse D00034 #61A8
D00035 #0000
Y- Beschleunigungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00040 #07D0
Achse [Vierzogerungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00041 #07D0
Zielfrequenz: 100.000 Hz D00042 #86A0
D00043 #0001
Anzahl der Ausgabeimpulse: 50.000 Impulse D00044 #C350
D00045 #0000

PLS2(887) Einstellungen fiir die Bewegung von Position A zu Position C

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
X- Beschleunigungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00050 #07D0
Achse [Vierzagerungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00051 #07D0
Zielfrequenz: 100.000 Hz D00052 #86A0
D00053 #0001
Anzahl der Ausgabeimpulse: 35.000 Impulse D00054 #88B8
D00055 #0000
Y- Beschleunigungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00060 #07D0
Achse  [verzagerungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00061 #07D0
Zielfrequenz: 100.000 Hz D00062 #86A0
D00063 #0001
Anzahl der Ausgabeimpulse: 50.000 Impulse D00064 #C350
D00065 #0000
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Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten

X- Beschleunigungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00070 #07D0
Achse [Vierzagerungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00071 #07D0
Zielfrequenz: 100.000 Hz D00072 #86A0

D00073 #0001

Anzahl der Ausgabeimpulse: 25.000 Impulse D00074 #61A8

D00075 #0000

Y- Beschleunigungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00080 #07D0
Achse  [verzagerungsrate: 2.000 Hz/4 ms D00081 #07D0
Zielfrequenz: 100.000 Hz D00082 #86A0

D00083 #0001

Anzahl der Ausgabeimpulse: 30.000 Impulse D00084 #7530

D00085 #0000

211



Integrierte Ausgiinge

Abschnitt 7-1

SPS-Programm
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Riucksetzen
Bit-Adresse
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42

Start der Nullpunktsuche und Abschluss

e

W
1
Start der w0PaER | Nullpunktsuche
Nullpunktsuche & | Ausgangseinstellung
B Steuerdaten
]
#ORGEE | Nullpunktsuche
]l Ausgangseinstellung
a Steuerdaten
RIS R WLIE Nullpunkisuche
—.} 1 —
Merker: Kein Nullpunkt Merker: Kein Nullpunkt abgeschlossen
W Start der Positionierung auf A und Abschluss fiir X-und Y-Achse
W.oo
! e
St der Postrierung ARLEZEET [T Positionierung
afA waon @ | Ausgangseinstellung
St o Posioirng
n —_
7 wam 4l Steuerdaten
Start der Postionierung
afh wang T Erstes Wort, das Parameter
Start der Positionierung enthélt
ath L Erstes Wort, das Startfrequenz
enthélt
f
BPLERRAT [ positionierung
fl Ausgangseinstellung
B Steuerdaten
T Erstes Wort, das Parameter
enthélt
[ Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt
A'.'anlne m:m Positionierung auf A
s abgeschlossen
W Start der Positionierung auf B'und Abschluss fiir X-und Y-Achse
Wim
1 ——
Start der FLS2EET! || Positionierung
Positionierung 1] Ausgangseinstellung
auf B
" Steuerdaten
o Erstes Wort, das Parameter
enthalt
L Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt
B
@PLEZEET! 1 Positionierung
Fil Ausgangseinstellung
L] Steuerdaten
T Erstes Wort, das Parameter
enthalt
" Erstes Wort, das Startfrequenz
enthélt
"‘EPIM ""T im OEH } Positionierung auf B

abgeschlossen

W Start der Positionierung auf C'und Abschluss fiir X-undY-Achse

— |
Start der
Positionierung
aufC

AZE00E AZE1 03

apLz2Edt | Positionierung
@ | Ausgangseinstellung
7 Steuerdaten
= Erstes Wort, das Parameter
enthélt
= Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt
wrLszEaT || Positionierung
# Ausgangseinstellung
T Steuerdaten
Tar Erstes Wort, das Parameter
enthélt
i Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt
waig

— | 1 |
Impulsausgabe Impulsausgabe
abgeschlossen abgeschlossen

{+—— Positionierung auf C

abgeschlossen
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" ® M Start der Positionierung auf C und Abschluss fiir X- und Y-Achse
Wiog

I — — ——H
Start der BPLEZEETE [T positionierung
Positionierung A Ausgangseinstellung
aufC
£ Steuerdaten
& Erstes Wort, das Parameter
enthalt
(8 Erstes Wort, das Startfrequenz
enthélt
APL5ZEET! || Positionierung
L] Ausgangseinstellung
i Steuerdaten
Tar Erstes Wort, das Parameter
enthalt
. Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt
IJI!'IU‘ wr'll":" , Positionierung auf C
abgeschlossen
a 3 M Start der Positionierung auf D und Abschluss fir X- und Y-Achse
Woa
_| } k
Start der APLEZEATE [T positionierung
Positionierung i} Ausgangseinstellung
auf D
Ll Steuerdaten
T Erstes Wort, das Parameter
enthélt
T Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt
Il Positionierung
il Ausgangseinstellung
L Steuerdaten
H Erstes Wort, das Parameter
enthélt
I Erstes Wort, das Startfrequenz
enthalt
r‘QIZ‘EJIEC ﬁ?‘]'llr.- -"2-%0 | Positionierung auf D
e abgeschlossen
a 31 MNOTHALT (Impulsausgabe gestoppt)
am
I I
NoHiiaIt- i Betriebsartsteuerung
Taster i Ausgangseinstellung
2] Steuerdaten
0
HIEEED || Betriebsartsteuerung
E] Ausgangseinstellung
L Steuerdaten
LB Erstes Wort, das neuen Istwert
enthalt
o a4 W Verkniipfungen fiir Wegende-Eingénge
2500 G AGA00E . . .
1 r Wegende-Eingangssignal im
—i= & Lo S
Integrierter Eingang IN6 Uhrzeigersinn fiir X-Achse
a (CIO,296007) RIS \Wegende-Eingangssignal gegen
— — A
5 Integrierter Eingang IN7 den Uhrzeigersinn fiir X-Achse
(CIo 2.96008) M!Jw Wegende-Eingangssignal im
t . Lo =
Integrierter Eingang IN8 Uhrzeigersinn fiir Y-Achse
= (CIO 296009) AR08 " .
a0 L 1A ) , Wegende-Eingangssignal gegen
Integrierter Eingang IN9 den Uhrzeigersinn fir Y-Achse
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7-1-8 Zufuhrung von Verpackungsmaterial: Interrupt-Abarbeitung

Beschreibung und Funktion

Funktionsschema

Betrieb

1,2,3...

Zufiihrung von Verpackungsmaterial in einer vertikalen
Beutelverpackungsmaschine

© Startschalter (CIO 000000)

Geschwindigkeits-
steuerung

Markenleser
(integrierter Eingang INO)
Y

[e[e[s[e[eleTe]s]s]s
[e[e]e]e]e[e[ele]e]

o

Positionier-
T O steuerung

Impulsausgang
(im/gegen
Uhrzeigersinn) D

Die Geschwindigkeitssteuerung wird zur Zuflihrung von Verpackungsmaterial
in die Startposition verwendet. Wenn das Eingangssignal des Markenlesers
empfangen wird, wird die Positionierung mit festgelegter Lange durchgefihrt.
AnschlieBend wird der Vorgang angehalten.

10000 Hz
500 Hz/4 ms (2710 hex)

[
»

(01F4 hex) Positioniersteuerung
Geschwindigkeits- [ Ausgabe von 5.000
steuerung (1388 hex) Impulsen vor

dem Stoppen.
{}
Eingangs-Interrupt-Task
fuhrt PLS2(887) aus

Markenleser-
Eingang (INO)

1. Die Geschwindigkeitssteuerung dient der Zufihrung des Verpackungsma-
terials zur Startposition, wenn der Startschalter (CIO 00000) betatigt wird.

2. Wenn das Eingangssignal des Markenlesers (INO) empfangen wird, wird

PLS2(887) in Interrupt-Task 140 ausgefihrt.

3. Die Positionierung mit fester Lange wird vor dem Stoppen liber PLS2(887)

ausgefihrt.
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Vorbereitun
SPS-Setup-Einstellungen
Einzelheiten der Einstellungen Adresse | Daten
Den integrierten Eingang INO als Interrupt-Eingang 060 0011 hex

konfigurieren.

Hinweis  Die Einstellung fur den Interrupt-Eingang wird gelesen, wenn die Spannungs-
versorgung eingeschaltet wird.

i
File ©ptions Help
Peripheral F'ortl Peripheral Servicel FINS Protection  Built-in [rput I Pulze Dutput DI Pulze Output 1 I LI_’I

High Speed Counter 0 High Speed Counter 1

(EER RGN [ on't Ll se Counter Usze Counter 1 IDon't Use Courter j
Counting Mode ILil ear mode - Counting Mode II_in+al mode j

Circular Max. Count I”i Circular Max. Count I“i

Reset I.-'inl'uaa-s software reset :] Reset IZ phaze, zoftware reset j
Input Setting Il;liffemr:tial phaze input j Input Setting IUi:’reienriaI phaze input j

— Interupt Input — General Input Operation—
INO Ilnterrupt ;I IN2 INDrmaI LI Constant [nput (IN0-9)
M1 [Mormal | w3 |nomal =l | defaultigms) |
CIM-CPUZZ  |Offline
Einstellungen im Einstellungen fiir die Geschwindigkeitssteuerung zum Zufiihren von
DM-Bereich Verpackungsmaterial zur Startposition
Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Beschleunigungsrate: 500 Hz/4 ms D00000 #01F4
Zielfrequenz: 10.000 Hz D00001 #2710
D00002 #0000

Einstellungen fiir die Positionierung fiir Verpackungsmaterial

Einzelheiten der Einstellungen Adresse Daten
Beschleunigungsrate: 500 Hz/4 ms D00010 #01F4
Verzdgerungsrate: 500 Hz/4 ms D00011 #01F4
Zielfrequenz: 10.000 Hz D00012 #2710

D00013 #0000
Anzahl der Ausgabeimpulse: 5.000 Impulse D00014 #1388
D00015 #0000
Startfrequenz: 0 Hz D00016 #0000

D00017 #0000
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SPS-Programm

Programm fiir

zyklische Task
(Ausfiihrbar wahrend
Run/Monitor-SPS-Betrieb)

", W Eingangs-Interrupt 0 aktiviert (IN0)

P Fret Oycl e
I
2y MEEsasnl Interrupt-Masken-
| Erster-Zyklus- . Einstellung
Merker Interruptquelle
{ (1 Interruptdaten
i | — — . -
M Zufuhr des Materials mit Geschwindigkeitssteuerung
{ LE] woio w000
{1t ! Material wird
| PSS Material- zugefiihrt
I positionierung
I 5 . 3 abgeschlossen LT Frequenz-Beschleunigungs-/
{Material wird = Verzégerungssteuerung
zugefuhrt Ausgangseinstellung
| L Betriebsart-Einstellung
| Zielfrequenz
“‘ Erstes Wort, das Steuerdaten
enthalt
| I N PR
Aznoa Asand wan Materialpositionierung
. ) \ ' wird ausgefint abgeschlossen
ol II NO'I';I-_!:’;\LT (Impulsausgabe stoppen)
i
| Not-Halt-Taster vt Betriebsartsteuerung
(] Ausgangseinstellung
| - Steuerdaten
{ - Erstes Wort, das neuen
Istwert enthélt
Programm fiir
Interrupt-TaSK 1 40 i o [ \nterrupt-Task fiir Markenleser EIN
| @ Start der Interrupt-Zufihrung
Fr :
I
g PLE 2 7]
Immer-EIN-
Merker o
T
ST
oIt

Positionierung
Ausgangseinstellung

Steuerdaten

Erstes Wort, das
Parameter enthélt

Erstes Wort, das
Startfrequenz enthélt
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Integrierte Ausgiinge Abschnitt 7-1
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Startbefehle: SPED(885) und ACC(888), einmalig

Anhang A

Kombinationen von

Impulssteuerungsbefehlen

Ausge- Impuls- Startbefehl
fihrer | status INI(880) SPED(885) SPED(885) ACC(888)
(einmalig) (fortlaufend) (einmalig)
SPED(885) | Kon- Istwert andern X Ausgabemethode | --- Ausgabemethode | x Ausgabemethode | ---
(einmalig) | stante I ise st O |Richt — | Richt Richt
Drehzahl pulse stoppen ichtung ichtung ichtung
- Zielfrequenz ©) Zielfrequenz Zielfrequenz ©)
--- | Beschleunigungs-/ | O
Verzbdgerungsrate
SPED(885) | Kon- Istwert &ndern X Ausgabemethode | x Ausgabemethode | --- Ausgabemethode | x
g?‘rél)au' SDt?enrzgahl Impulse stoppen O Richtung Richtung Richtung X
--- | Zielfrequenz X Zielfrequenz O Zielfrequenz X
|- Beschleunigungs-/ | x
Verzbgerungsrate
ACC(888) | Kon- Istwert andern X Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode | ---
(einmalig) g[?enlwtgahl Impulse stoppen @) Richtung Richtung Richtung
--- | Zielfrequenz Zielfrequenz Zielfrequenz o
e Beschleunigungs-/ |O
Verzdgerungsrate
Beschleu- | Istwert &ndern X Ausgabemethode | x Ausgabemethode Ausgabemethode | ---
glc?:rn\g/,er- Impulse stoppen O Richtung Richtung Richtung
zégerung | --- - Zielfrequenz Zielfrequenz Zielfrequenz ©)
--- | Beschleunigungs-/ | O
Verzbdgerungsrate
ACC(888) | Kon- Istwert &ndern X Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode | x
g?‘rél)au' SDt?enrzgahl Impulse stoppen O Richtung Richtung Richtung X
--- | Zielfrequenz Zielfrequenz Zielfrequenz X
e Beschleunigungs-/ | x
Verzbégerungsrate
Beschleu- | Istwert &ndern X Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode | x
glc?:rn\ger- Impulse stoppen @) Richtung Richtung Richtung X
zégerung | --- - Zielfrequenz Zielfrequenz Zielfrequenz X
- Beschleunigungs-/ | x
Verzdgerungsrate
PLS2(887) | Kon- Istwert andern X Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode | ---
SDt?enggam Impulse stoppen O Richtung Richtung Richtung
- Zielfrequenz Zielfrequenz Zielfrequenz ©)
Beschleunigungs-/ | O
Verzbdgerungsrate
Beschleu- | Istwert &ndern X Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode | ---
glc?:rn\?er- Impulse stoppen @) Richtung Richtung Richtung
zégerung | --- - Zielfrequenz Zielfrequenz Zielfrequenz @)
--- | Beschleunigungs-/ |O
Verzbégerungsrate
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Kombinationen von Impulssteuerungsbefehlen An hang_A
Ausge- Impuls- Startbefehl
fuhrter | status INI(880) SPED(885) SPED(885) ACC(888)
(einmalig) (fortlaufend) (einmalig)
ORG(889) |Kon- Istwert andern X Ausgabemethode Ausgabemethode | x Ausgabemethode | x
?)t?enlffgahl Impulse stoppen O Richtung Richtung Richtung X
- Zielfrequenz Zielfrequenz Zielfrequenz X
Beschleunigungs-/ | --- Beschleunigungs-/ | x
Verzdgerungsrate Verzdgerungsrate
Beschleu- | Istwert andern X Ausgabemethode Ausgabemethode | x Ausgabemethode | x
gl(?eurn\ger_ Impulse stoppen O Richtung Richtung Richtung X
zégerung | --- --- | Zielfrequenz Zielfrequenz Zielfrequenz X
--- Beschleunigungs-/ | --- Beschleunigungs-/ | x
Verzdgerungsrate Verzdgerungsrate

Or Kann ausgefiihrt werden, x: Befehlsfehler tritt ein. (Fehlermerker EIN), ---: Ignoriert. (Es tritt kein Befehlsfehler auf.)
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Kombinationen von Impulssteuerungsbefehlen

Anhan‘cﬂ

Startbefehle: ACC(888), fortlaufend, PLS2(887) und ORG(889)

Ausgefiihr- Impuls- Startbefehl
ter Befehl status ACC(888) (fortlaufend) PLS2(887) ORG(889)
SPED(885) Konstante Ausgabemethode X Ausgabemethode X Ausgabemethode X
(einmalig) Drehzahl Richtung X Frequenz/ Suche oder Ruickkehr X
Beschleunigung
Zielfrequenz X Positions-/ X ---
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ X Startfrequenz X ---
Verzbégerungsrate
SPED(885) Konstante Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode
(fortiaufend) | Drehzahl Richtung Frequenz/ Suche oder Riickkehr
Beschleunigung
Zielfrequenz ©] Positions-/ X ---
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ ©] Startfrequenz X
Verzégerungsrate
ACC(888) Konstante Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode
(einmalig) Drehzahl Richtung Frequenz/ O Suche oder Ruckkehr
Beschleunigung
Zielfrequenz X Positions-/ O
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ X Startfrequenz ---
Verzdgerungsrate
Beschleuni- | Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode
%/grr]zgégg?t:ng Richtung Frequenz/ O Suche oder Riickkehr
Beschleunigung
Zielfrequenz X Positions-/ O ---
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ X Startfrequenz ---
Verzbgerungsrate
ACC(888) Konstante Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode
(fortiaufend) | Drehzahl Richtung Frequenz/ O Suche oder Riickkehr
Beschleunigung
Zielfrequenz ©] Positions-/ O -
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ ©] Startfrequenz ---
Verzégerungsrate
Beschleuni- | Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode
gung oder Richtun -
A [o] Frequenz/ O Suche oder Ruckkehr
Verzogerung Beschleunigung
Zielfrequenz X Positions-/ O
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ X Startfrequenz ---
Verzdgerungsrate
PLS2(886) Konstante Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode
Drehzahl Richtung Frequenz/ O Suche oder Riickkehr
Beschleunigung
Zielfrequenz X Positions-/ O ---
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ X Startfrequenz
Verzbgerungsrate
Beschleuni- | Ausgabemethode Ausgabemethode Ausgabemethode
gung oder Richtun -
A g Frequenz/ O Suche oder Riickkehr
Verzogerung Beschleunigung
Zielfrequenz X Positions-/ O
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ X Startfrequenz ---
Verzégerungsrate
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Kombinationen von Impulssteuerungsbefehlen

Anhangﬂ

Verzdgerungsrate

Ausgefihr- Impuls- Startbefehl
ter Befehl status ACC(888) (fortlaufend) PLS2(887) ORG(889)
ORG(889) Konstante Ausgabemethode X Ausgabemethode Ausgabemethode X
Drehzahl Richtung X Frequenz/ Suche oder Riickkehr X
Beschleunigung
Zielfrequenz X Positions-/ -
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ X Startfrequenz
Verzégerungsrate
Beschleuni- | Ausgabemethode X Ausgabemethode Ausgabemethode X
gung oder Richtun -
A g Frequenz/ Suche oder Rickkehr X
Verzogerung Beschleunigung
Zielfrequenz X Positions-/
Bewegungsdaten
Beschleunigungs-/ X Startfrequenz ---

O: Kann ausgefiihrt werden, x: Befehlsfehler tritt ein. (Fehlermerker EIN), ---: Ignoriert. (Es tritt kein Befehlsfehler auf.)
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Anhang B

Verwendung von Impulsbefehlen in anderen

CPU-Baugruppen

SPS-Kompatibilitatstabelle

Befehl Funktion CJ1M CQM1H CPM2C Programmier-
bare Zéhler-
baugruppen

PULS(886) | Spezifizierung der Anzahl von O O O
Ausgabeimpulsen (absolut oder
relativ)
Spezifizierung der Richtung (im/ | --- O -
gegen Uhrzeigersinn) (Spezifizierung (Spezifizierung
durch SPED(885) durch SPED(885)
oder ACC(888).) oder ACC(888).)
Verwendung von PULS(886), Nok- | --- O
kenschaltwerk-Betriebsart (Abso-
lutposition-Impulsausgabe)
SPED(885) | Anderung der Frequenz wahrend |O O O O
der Impulsausgabe
Umschaltung zwischen Ausgabe- |O
methode im/gegen Uhrzeigersinn
und Impuls + Richtung
ACC(888) |Trapezférmige Impulsausgabe O O O
(gleiche Beschleunigungs- und
Verzdégerungsrate)
Einstellen unterschiedlicher O
Beschleunigungs- und Verzdge-
rungsraten
Anderung der Frequenz wahrend |O O O O
der Impulsausgabe (nur einmaliger | (nicht wahrend | (nicht wéhrend
ACC(888) (einmalig) Modus) Beschleuni- Beschleuni-
—ACC(888) (einmalig) gung oder Ver- | gung oder Ver-
oder zbgerung zbgerung
fuhrb. fuhrb.
ACC(888) (fortlaufend) ausflihrbar) ausflihrbar)
—ACC(888) (fortlaufend)
Anderung der Frequenz wahrend |O
der Impulsausgabe
PLS2(887) —ACC(888) (einmalig)
Andg_rung der Beschleunigungs-/ | O O O O
?/erzc;gerunggrate wahrend der (nur einmaliger | (nicht wahrend | (nicht wéhrend
mpulsausgabe Modus) Beschleuni- Beschleuni-
ACC(888) (einmalig) gung oder Ver- | gung oder Ver-
—ACC(888) (einmalig) zbgerung zbgerung
oder ausfihrbar) ausflihrbar)

ACC(888) (fortlaufend)
—ACC(888) (fortlaufend)

Anderung der Beschleunigungs-/ | O
Verzdégerungsrate wahrend der
Impulsausgabe

PLS2(887) —ACC(888) (einmalig)

Umschaltung zwischen Ausgabe-
methode im/gegen Uhrzeigersinn
und Impuls + Richtung
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Verwendung von Impulsbefehlen in anderen CPU-Baugruppen

Anhang_B

Befehl Funktion CJ1M CQM1H CPM2C Programmier-
bare Zahler-
baugruppen

PLS2(887) | Spezifizierung der Anzahl von O O
Ausgabeimpulsen (absolut oder (Befehl wird nicht
relativ) unterstiitzt)
Umschaltung zwischen Ausgabe- |O
methode im/gegen Uhrzeigersinn (Befehl wird nicht
und Impuls + Richtung unterstiitzt)
Einstellen unterschiedlicher O O
Beschleunigungs- und Verzége- (Befehl wird nicht
rungsraten unterstiitzt)
Anderung der Anzahl von Ausga- |O
beimpulsen (Zielposition) wéh- (Befehl wird nicht
rend der Impulsausgabe unterstiitzt)
PLS2(887) —»PLS2(887)
Anderung der Frequenz wéhrend |O
der Impulsausgabe (Befehl wird nicht
ACC(888) (einmalig), PLS2(887) unterstiitzt)
oder
ACC(888) (fortlaufend), PLS2(887)
oder
PLS2(887) —»PLS2(887)
Anderung des Beschleunigungs- |O
und des Verzdgerungswerts wéh- (Befehl wird
rend der Impulsausgabe nicht unter-
ACC(888) (einmalig), PLS2(887) stltzt)
oder
ACC(888) (fortlaufend), PLS2(887)
oder
PLS2(887) —»PLS2(887)
PWM(891) |Anderung des Tastverhéltnisses O O O O
wahrend der Impulsausgabe
Einstellung der Impulsfrequenzin [O X X X
0,1-Hz-Schritten
ORG(889) | Ausfiihrung von Nullpunktsuche O
und Nullpunktriickkehr (Befehl wird nicht | (Befehl wird nicht | (Befehl wird nicht
unterstitzt) unterstitzt) unterstitzt)
CTBL(882) |Vergleichen des Istwerts mit Ver- | Nur Istwerte Nur Istwerte Nur Istwerte eIstwert von
gleichstabelle schneller Zahler |schneller Zéhler |schneller Zéhler | schnellem
Zéhler
*Impulsausgabe-
Istwert
INI(880) Anderung von Istwerten e[stwert von e|stwert von e[stwert von e|stwert von
(Istwerte, die gedndert werden schnellem schnellem schnellem schnellem
kénnen) Zahler Zahler Zéahler Zahler
eInterrupt- eInterrupt- *Impulsausgabe-
Eingang-Istwert Eingang-Istwert | Istwert
(Zahlermodus) (Zahlermodus)
eImpulsausgabe- eImpulsausgabe-
Istwert Istwert
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Verwendung von Impulsbefehlen in anderen CPU-Baugruppen

Anhangﬁ

Befehl Funktion CJ1M CQM1H CPM2C Programmier-
bare Zahler-
baugruppen

PRV(881) |Lesen von Istwerten e|stwert von e|stwert von e|stwert von e|stwert von
(Istwerte, die gelesen werden schnellem schnellem schnellem schnellem
kénnen) Zéhler Zéhler Zéhler Zéhler

eInterrupt- eInterrupt- *Impulsausgabe-
Eingang-Istwert Eingang-Istwert | Istwert
(Zahlermodus) (Zahlermodus)
eImpulsein- *Eingangs-
gangsfrequenz frequenz
*Impulsausgabe- *Impulsausgabe-
frequenz-Istwert Istwert
*Impulsausgabe-
Istwert
Lesen des Impulsausgabestatus | eImpulsausgabe- | *Verzégerung *\erzbgerung X
(Lesen von Daten). status eingestellt/nicht | eingestellt/nicht
olstwert- eingestellt eingestellt
Uberlauf und *Anzahl der Aus- | *Anzahl der Aus-
-Unterlauf gangsimpulse gangsimpulse
*Einstellung fiir eingestellt/nicht | eingestellt/nicht
Anzahl der Aus- | eingestellt eingestellt
gangsimpulse | elmpulsausgabe |elmpulsausgabe
eImpulsausgabe | abgeschlossen/ | abgeschlossen/
abgeschk)ssen nicht abge- nicht abge-
oder Impuls- schlossen schlossen
ausgabe wird | eImpulsausgabe |eImpulsausgabe
ausgefihrt angehalten/wird | angehalten/wird
eMerker: Kein ausgefuhrt ausgefuhrt
Nullpunkt *Vergleichsfunk- | *Vergleichsfunk-
eMerker: Null- tion angehalten/ | tion angehalten/
punkt erreicht wird ausgefuhrt | wird ausgefihrt
*Uber-/Unterlauf | eUber-/Unterlauf
Lesen des Status schneller Zahler | *Bereich- Identisch mit Identisch mit X
(Lesen von Daten). vergleichs- ICJ1M, hier links | CJ1M, hier links
ergebnisse
*Vergleichs-
ausfuhrung
*Uber-/Unterlauf
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Verwendung von Impulsbefehlen in anderen CPU-Baugruppen Anhang B
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Anhang C

Interrupt-Ansprechzeiten

Hinweis Die tatséchliche Leistung hangt von einer Reihe von Faktoren ab, die Einfluss auf die Funktion der
CPU-Baugruppe haben, wie etwa Funktions-Betriebszustdnde, Komplexitdt des Anwenderpro-
gramms und Zyklusdauer. Verwenden Sie anstelle von Absolutwerten die Leistungsspezifikationen

als Richtlinie.

Interrupt-Ansprechzeit der integrierten Eingéange

Die Interrupt-Ansprechzeit entspricht der Zeit zwischen dem Wechsel eines Eingangssignals von AUS nach
EIN (oder EIN-nach-AUS-Wechsel bei Erkennung der fallenden Signalflanke) an einem integrierten Interrupt-
Eingang und dem Moment, in dem die entsprechende E/A-Interrupt-Task tatséchlich ausgefihrt wird. Die
Gesamtansprechzeit ist die Summe aus Hardware-Ansprechzeit und Software-Ansprechzeit.

EingangJ

An integriertem
Eingang gelesenes
Signal

Ausfuhrung der
Interrupt-Task

—p! Hardware-Ansprechzeit

P S

L---g-

»! Software-Ansprechzeit

1
1
1
1
1
T
1
P

>
>y

Interrupt-Ansprechzeit der

integrierten Eingénge

Ansprechzeit des integrierten Interrupt-Eingangs = Hardware-Interrupt-Ansprechzeit + Software-Interrupt-Ansprechzeit

Beschreibung

CJ1M-CPU22/23

CJ1M-CPU21

Interrupt-Ansprechzeit

Zahler-Interrupts

Interrupt-Ansprechzeit

Zahler-Interrupts

Interrupt-Hardware-
Ansprechzeit

Steigende Signalflanke:
30 us

Steigende Signalflanke:
30 us

Fallende Signalflanke:
150 us

Fallende Signalflanke:
150 us

Interrupt-Software-

Minimal: 93 us

Maximal: 203 ps + o

Minimal: 159 us

187 us

Ansprechzeit

Maximal: 209 us + o
(siehe Hinweis)

Minimal: 103 us

Maximal: 289 us + o
(siehe Hinweis)

287 us

Hinweis Die Variable "o entspricht der Verzégerung, die bei einem Konflikt mit einem anderen Interrupt-Pro-
zess verursacht wird. Diese Verzdgerung liegt allgemein in einem Bereich zwischen 6 us und 150 ps.
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Interrupt-Ansprechzeiten An hang_C

Impulsausgabe-Startdauer

Die Startdauer ist die benétigte Zeit zwischen der Ausflihrung eines Impulsausgabebefehls und der tatsachli-
chen Ausgabe von Impulsen (iber die Ausgénge. Die Startdauer hangt vom verwendeten Impulsausgabebefehl
und der gewéahlten Funktion ab.

Befehlsausfiihrung ! Startzeit |,
S UYL
Impulsausgabebefehl Startdauer
CJ1M-CPU22/23 CJ1M-CPU21

SPED(885) (fortlaufend) 46 us 63 us
SPED(885) (einmalig) 50 us 68 us
ACC(888) (fortlaufend) 60 us 85 us
ACC(888) (einmalig, trapezférmige Impulsausgabe) 66 us 95 us
ACC(888) (einmalig, dreieckférmige Impulsausgabe) 68 us 98 us
PLS2(887) (Trapezférmige Impulsausgabe) 70 us 100 us
PLS2(887) (Dreieckférmige Impulsausgabe) 72 us 104 us

Ansprechzeit bei Anderung der Impulsausgabe

In einigen Fallen kann bei laufender Impulsausgabe ein weiterer Impulsausgabebefehl ausgetihrt werden, um
Einstellungen oder die Funktion selbst zu &ndern. Die Ansprechzeit bei Anderung ist die Zeit, die zwischen der
Ausflhrung eines weiteren Impulsausgabebefehls und der tatsachlichen Impulsausgabe Uber die Ausgange
vergeht.

Impulsausgabebefehl Ansprechzeit bei Anderung
CJ1M-CPU22/23 CJ1M-CPU21

60 us + 1 Impulsausgabedauer 67 us + 1 Impulsausgabedauer

62 us + 1 Impulsausgabedauer 80 us + 1 Impulsausgabedauer

Zwischen 1 Steuerzyklus (4 ms) und 2 Steuerzyklen (8 ms)

Zwischen 1 Steuerzyklus (4 ms) und 2 Steuerzyklen (8 ms)

INI(880) (Unmittelbarer Stopp)
SPED(885) (Unmittelbarer Stopp)
ACC(888) (Verzdgerung bis zum Stopp)
PLS2(887) (Verzdgerung bis zum Stopp)

SPED(885) (Geschwindigkeitsdnderung)

ACC(888) (Geschwindigkeitsanderung)

Zwischen 1 Steuerzyklus (4 ms) und 2 Steuerzyklen (8 ms)

PLS2(887) (Anderung der Zielposition,
Umkehrung)

(
Zwischen 1 Steuerzyklus (4 ms) und 2 Steuerzyklen (8 ms)

(

(

Zwischen 1 Steuerzyklus (4 ms) und 2 Steuerzyklen (8 ms)

PLS2(887) (Anderung der Zielposition, gleiche
Richtung, gleiche Geschwindigkeit)

Zwischen 1 Steuerzyklus (4 ms) und 2 Steuerzyklen (8 ms)

PLS2(887) (Anderung der Zielposition, gleiche
Richtung, Geschwindigkeitsdnderung)

Zwischen 1 Steuerzyklus (4 ms) und 2 Steuerzyklen (8 ms)
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Auswahl 155
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Aktualisierung

Direkte Aktualisierung 2
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Ansprechzeit 227
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Sicherheitshinweise xxv
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Art des Wegende-Eingangssignals 181
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CTBL(882) 91
Impulsausgabe-Befehle 77
INI(880) 78
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PLS2(887) 102
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PWM(891) 120
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Anschlussbeispiel 42
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Anschlussbeispiel 45
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Bit-Zuordnung
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Interrupt-Eingédnge (Direktmodus) 126
Interrupt-Eingénge (Zéhlermodus) 127
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PWM(891)-Ausgénge 164
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CS-Serie
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D

Dekrement-Modus
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Differentialphasenmodus
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Direkte Aktualisierung 2

Dreieckformige Impulsausgabe 3

Steuerung von schnellen Zdhlern und Impulsausgaben 77

Befehle fiir schnelle Zéhler und Impulsausgaben 77
Bereichsvergleich 94

Beschleunigungsrate
Andern 3
Einstellung 5

Beschleunigungsrate der Nullpunktsuche 180
Betriebsarten der Impulsausgabe 146

Betriebsmodus 0
Anschlussbeispiel 41

Betriebsmodus 1

E

E/A-Spezifikationen 19

Eingénge mit kurzer Ansprechzeit 3
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Beschrinkungen 141
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Index

Eingangszeitkonstante 2
Einstellungen 57

Einmaliger Modus (Positionierung) 149

Encoder
Anschluss von Leitungstreiber-Ausgéngen 36

Anschluss von offenen 24-V DC-Kollektorausgiangen 35

EU-Richtlinien xxix

F

Fehlercodes
Impulsausgabe-Stoppfehler-Codes 182

Fehlerverarbeitung
Nullpunktsuche 182

Fehlerzéhler-Riicksetzausgang
Anschlussbeispiel 40

Fortlaufender Modus (Geschwindigkeitssteuerung) 147

Frequenz
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Frequenzmessung 138

Funktionen der integrierten E/A 4
Einzelheiten 123
Ubersicht 11

G

Gate-Bit

Schnelle Zahler 138
Gate-Bit fiir schnellen Zahler 138
Geschwindigkeitsausgabe 96
Geschwindigkeitssteuerung 147

H

Hinweise zum Einschaltstrom 34
Hochgeschwindigkeits-Verarbeitungsfunktionen 6
Hohe Geschwindigkeit der Nullpunktsuche 180
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Anschlussbeispiel 38

Impuls- + Richtungsmodus
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Impulsausgabe 0 - Einstellungen 58
Impulsausgabe 1 - Einstellungen 62
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Zuordnungen 15
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Impulsausgabefunktionen 8

Impulsausgaben 77
Anschlussbeispiele 37
Anschlussbelegung 27
Einzelheiten 143
Impulsausgabe-Befehle 145

Mit trapezformiger Beschleunigung/Verzégerung 160

Spezifikationen 22
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